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Ein neues Zeitalter bricht an

Mit Bestleistungen ldutet FRENIC-VG ein neues Zeitalter in der Antriebstechnik ein.
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Hohe Leistungsfdhigkeit durch modernste Technologie von Fuji.
Einfache Wartung fiir Endanwender.
Sorgt fiir Sicherheit und schiitzt die Umwelt.
Moglichkeiten fiir modernste Anwendungen.

In FRENIC-VG hat Fuji die besten Technologien vereint, um einen der leistungsfahigsten Frequenzumrichter
der Branche auf den Markt zu bringen. Neben den Basisfunktionen bietet dieser Frequenzumrichter einige

drastische Verbesserungen. Er beherrscht Anwendungen, die wegen technischer Einschrankungen vorher nicht

moglich waren. Er ist einfacher, benutzerfreundlicher, wartungsfreundlicher, umweltfreundlicher und sicherer.
Fuji Electric prasentiert den FRENIC-VG.




roduktvorstellung

Umrichter (Kompakt-Variante)

Wandlelrbereich Umrichtlerbereich Konfiguration m
|
INV

: : - Integrierter Wandler Leichterer Einbau in Systeme
y * ":;} [ (Gleichrichter) kleinerer GréBenordnung

— Integrierter Steuerstromkreis

i i

- LR TR - Externe Zwischenkreisdrossel
Dieses Modell besteht aus den Wandler- und Umrichterstrom- verfugbar*
kreisen. Der Umrichter kann mit Netzspannung betrieben Al EETEiaEm WE b
werden. gang g

* Das Gerat kann auch ohne den Wandlerstromkreis mit Gleichstrom versorgt ~ * Modelle mit 75 kW oder hoherer Leistung erfordern zwingend
werden. eine Zwischenkreisdrossel.

) b s Umrichter (Stack-Variante)

— Der Wandler (Gleichrichter) wird separat
konfiguriert.

— Externer Steuerstromkreis
— Integrierte Zwischenkreisdrossel

— Gleichstromversorgung ermdglicht die
1 Anordnung mehrerer Antriebe
Die Wandler- und Umrichterbereiche werden bei — Stromversorgung kann tiber Zwischen-

diesem Modell separat konfiguriert. Je nach kreis-Verbindungsleitungen verteilt werden
Anwendung kann ein Wandler (Gleichrichter) oder 9 9 ’

PMW-Wandler erforderlich sein. AuBerdem kénnen — Verkleinerter Schaltschrank
mehrere Umrichter mit einem einzigen Wandler — Hochleistungssysteme konnen leicht erstellt
verwendet werden. werden.

— Gute Wartbarkeit

Diodengleichrichter PWM-Wandler PWM-Wandler Filter-Stack
(Stack-Variante) (Kompakt-Variante) (Stack-Variante) (Stack-Variante)
Serie RHD-D/GR9 Serie RHC-C* Serie RHC-D*(400 V/690 V) Serie RHF-D (400 V/690 V)

Dieser Wandler wird verwendet, Dieser Wandler wird verwendet, wenn keine Energierlickgewinnung oder Oberschwingungsunterdriickung
wenn keine Energierliickgewinnung  bendtigt wird. Davon unabhéngig sind Peripheriegerate erforderlich.
bendtigt wird. * Die Serien ,,D“ und ,,C* sind duBerlich unterschiedlich, in Bezug auf ihre Funktion und Leistungsdaten jedoch identisch.

Bitte wahlen Sie das fur ihren Installationsort und Verwendungszweck am besten geeignete Modell.
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3-phasig 200 V

3-phasig 400 V

3-phasig 690 V

Umfassende Aufstellung der Modellvarianten
odellvarianten (Umrichter, Wandler)

— Die Modellvarianten umfassen Kompakt- und Stack-Varianten, was den einfachen Aufbau von Systemen mit hoher
Leistung erleichtert.
- Die Stack-Varianten unterstitzen Leistungen bis zu folgenden Werten durch direkte Parallelschaltung.
3-phasig 400 V: max. 2400 kW (MD-Spez.), 3000 kW (LD-Spez.)
3-phasig 690 V: max. 1200 kW (MD-Spez.), 1200 kW (LD-Spez.)

Umrichter

- Produktvarianten [

(Parallelbetrieb)

Erweiterter Leistungsbereich

Wandler

- Produktvari

arianten
L

Erweiterter Leistungsbereich
(Parallelbetrieb)

Vari . Spezifikationen *1 Motornennleistung [kW]
ariante Serienname Form
(anwendbare Last) 50 100 500 1000 5000
T T
Kompakt Umrichter Kompakt HD 0_|_‘75 kw 90 kW_‘__ (110 kW) 250 kKW (:loo kW)
(FRENIC-VG) | Standard (LD) _h 500 KW (630 kW)
PWM-Wandler | Kompakt MD (CT) 75 kW (11 kW) _90 kW (110 kVV)250 KW (;loo kW)
Johna Trennung 250 KW |
(RHC-C) Standard (LD (V) 500 kW (630 kW)
) ] Spezifikationen *1 Motornennleistung [kW]
Variante Serienname Form
(anwendbare Last) 50 100 500 1000 5000
3,7 KW (37 K 630 KW (710 kW \
HD (87 kW) 0 kW (710 kW) 1800 kW (2000 kW)
Kompakt | Urmrionter | Kompait | ()| S et 3700 KW (4200 k)
(FRENIC-VG) Standard
MD 1200 KW
I oo
PWM-Wandler | Kompakt MD (CT) 75 kW (11 kW) B30 kW (710 kW) | 1800 kW (2000 kW)
(RHC-C) Standard | (LD (VT)) _& 3700 KW (4200 kW)
315 kW (355 kW) |
Stack MD J—‘——-— 800 kW (1000 kW)
Umrichter | Standard (LD) v gamaton s 1800 KW (2000 kW)
(FRENIC-VG) 800 kW (1000 kW) \
St Stack MD 630|kW ek ais 2400 KW (3000 kW)
nach Phase|  (LD) (710 k) M Mehrudcklunosotarsssas 14800 KW (6000 kW)
132 kW (160 K 315 kW (355 K |
Stack MD (160 kW) (BSKW) o (1000 kW)
PWM-Wandler | > ondard (o) -h; 1800 kW (20?0 kW)
RHC-D| 800 kW (1000 k
( ) Stack MD 630|kW 800 KW (1000KW) o (3000 kW)
nach Phase|  (LD) (710 ) B g s 4800 W (6000 kW)
Filterstack Stack 160 kW_355 kW
(RHF-D) Standard - .
Diodengleichrichter| Stack MD 200 KW 315 kW|(355 kw)
(RHD-D) Standard (LD) (220 kW) mmso kW (1640 kW)
1
Thyristor-/Dioden- Stack MD 30 kW (37 kW) | | 800 kW (1200 kW)
gleichrichter (GR9) | Standard (LD) e — ‘
T . Spezifikationen *1 Motornennleistung [kW]
yp Serienname Form
(anwendbare Last) 50 100 500 1000 5000
) 450 KW (450 k
Modul Umrichter Stack MD 90 kW —‘_—t¢l- 1200 kW (1 200} kW)
(FRENIC-VG) | Standard (LD) (110 ko) M ehrckungsmotor. - SHESS 2700 KW (2700 kW)
] 450 kW (450 kW) \
PWM-Wandler Stack MD 132 kW, - | 1200 kW (1200, kW)
(RHC-D) Standard (LD) (160 kW) ﬁ: 2700 kW (2000 kW)
Filterstack Stack ) 160 KW 450 kW
(RHF-D) Standard [
Diodengleichrichter| Modul MD 220' W 450 kW
(RHD-D) Standard (LD) (250 kW) m 2000 kw
|
- - |
Thyristor-/Dioden- | Modul MD 90 kW
gleichrichter (GR9) | Standard | (LD) (110kW)_ 1200k (1200 kW)

* 1 Spezifikationen finden Sie unter ,,Auslegungsvarianten fiir verschiedene Betriebsarten“ auf Seite 6 (anwendbare Last).

* Kompakt-Umrichter haben standardméaBig integrierte Bremschopper (160 kW oder weniger).

* Konfiguration: Kompakt Standard — Kann mit einem einzelnen Geréat eingesetzt werden. Stack nach Phase — Nach Phasen kategorisiert.
Ein Umrichtersatz besteht aus drei Stacks.

* Mehrere Umrichter kénnen mit einem einzigen PWM-Wandler und Diodengleichrichter verbunden werden.

* Umrichter kénnen auch ohne Wandlerschaltung mit Gleichstrom (mit Generator usw.) versorgt werden.

* Leistungserweiterung (Parallelbetrieb)

Umrichter

- Direkte Parallelschaltung: Ein Motor mit Einfachwicklung wird von mehreren Umrichtern angetrieben. (Antrieb ist mit bis zu drei Umrichtern méglich)

- Mehrwicklungsmotor-Antrieb: Spezialisiertes Motorantriebssystem mit Mehrfachwicklung um einen einzelnen Motor. (Antrieb ist mit bis zu sechs Umrichtern maéglich)

PWM-Wandler

- Transformator mit galvanischer Trennung (Parallelsystem): System zur Trennung des empfangenden Stromversorgungssystems und des Wandlers mit einem Transformator.

Jeder Wandlereingang muss mit einem Transformator ausgeriistet werden. (Anzahl der parallel geschalteten Einheiten: max. 6)

- Trafolos (Parallelsystem): System, bei dem ein PWM-Wandler direkt an das empfangende Stromversorgungssystem angeschlossen ist. Die Trennung mit einem Transformator
ist nicht erforderlich. (Anzahl der parallel geschalteten Einheiten: max. 3)

* Filterkreise bei Verwendung mit transfolosem Parallelsystem (mehrere Einheiten werden parallel betrieben)

Stack Standard: Filterstack verwenden. (Filterkreise kénnen nicht mit Peripheriegeraten konfiguriert werden.)

Stack nach Phase: Peripheriegerate verwenden.
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FRENIC-VG

Verbessertes Regelverhalten

Erreicht branchenweit das beste Regelverhalten

Asynchronmotor

Dynamikverhalten 600 Hz :
Drehzahlabweichung

(Getestet mit einem passenden Motor mit Encoder unter
Vektorregelung mit Drehzahlsensor: ungeféhr sechsmal gréBer
als unser Vorgangermodell)

unter StoBlasten

25,0
dB
dBMg T
N o
Drehmoment- ‘ —f1 00 %
-25,0 \ strom-Befehl 1=
dB 4 10 100 1000
Frequenz [Hz]
{;Itdr;ehzahl- o
el )
o i e I1001/m|n
‘\ ‘\ T
\\
Phase N Motorstrom WWMWWMWW“WMWWMN“
(Grad) \\ L[]
N [T -
AN I
-360 \ 11 T T '_»l
Grad 1 10 100 1000 05s
Frequenz [Hz] Last ein (100 %) Last aus (0 %)

FRN7.5VG1S-2J (600 Hz, -3 dB)
== FRN7.5VG7S-2 (105 Hz, -3 dB)
— FRN7.5VG5S-2 (54 Hz, -3 dB)

* Mit der Stack-Variante werden ,,100 Hz* erreicht.

FRN37VG1S-4J, bei Betrieb mit 500 1/min

Drehzahl- und Drehmoment-

Drehzahlschwankungen

auf ein Drittel reduziert

* Im Vergleich zu unseren Vorgangermodellen

eigenschaften

Vektorregelung mit Drehzahlriickfiihrung

FRN37VG1S-4J e
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bei Betrieb mit 30 1/min

FRN37VG1S-4J



Breiter Anwendungsbereich

Die Betriebsart des Motors wird je nach Motorlastbedingung ausgewahlt. Motoren, die ein oder zwei Leistungsklassen héher
liegen, kdnnen mit den Auslegungsvarianten fur mittlere Last (MD) bzw. geringe Last (LD) angesteuert werden.

. . P Motorleist K
Spezifikation| Angewandte Merkmal Auslegung fiir Uberlast Netzversorgungs assen.de otorleistung [ W]
Last spannung Kompakt-Variante Stack-Variante *2
200V 0,75 bis 90 =
HD Hohe Leistungsstarker Antrieb, Strom: 150 % 1 min / 400V 3,7 bis 630 -
Last gerdauscharm 200 % 3 sec
° 690 V - -
200V - -
Mittlere Fur Motoren 1 Leistungsklasse ) - .
MD 9 *
Last héher geeignet™] 150 % 1 min 400 V 110 bis 450 *2 30 bis 800
690 V - 90 bis 450
Fiir Motoren 200V 37 bis 110 -
) e 100 )
LD Geringe 1 bis 2 Leistungsklassen Kompakt-Variante: 120 % 1 min| =\, 37 bis 710 37 bis 1000
Last héher geeignet Stack-Variante: 110 % 1 min
690 V - 110 bis 450

*1 Hangt von den Motorspezifikationen und der Versorgungsspannung ab.
*2 Bei 2 kHzTaktfrequenz.

e
Integrierter Standard-Bremschopper

mit erweitertem Leistungsbereich

Ein Bremschopper ist bei der Kompaktvariante serienmaBig
eingebaut bei Leistungen bis 160 kW (400 V) bzw. 55 kW (200 V). Fir
groBere Leistungen ist ein externer Bremschopper optional erhaltlich.

Schneller, hochgenauer Positionsregler (Servofunktion)

- Integrierte Positionsregelung als Standard mit Impulsfolge-Eingang
(Fir den Impulsfolge-Eingang ist eine separate Optionskarte
(OPC-VG1-PG (PR)) erforderlich.)

- In Kombination mit einem E-SX-Bus und einem hochauflésenden
17-Bit-ABS-Encoder ist eine schnelle und hochgenaue Positionsre-
gelung méglich. Die Servofunktion wird mit einem passenden Typ
unterstltzt. (Wird demnéchst untersttzt.)

Regelmethode

Es kénnen Asynchronmotoren und Synchronmotoren angesteuert
werden. Flr Asynchronmotoren kdnnen Sie entsprechend lhren
individuellen Anforderungen die am besten geeignete Regelungs-
methode auswahlen.

Verwendete Motoren Regelmethode

— Vektorregelung mit Drehzahlsensor

Asynchronmotor — Sensorlose Vektorregelung
— U/f-Regelung
- Vekt | it Drehzahl
et ektorregelung mit Drehzahlsensor

(einschlieBlich Pollageerkennung)

Zahlreiche Optionen

— Das neue Modell bietet Optionskarten mit verschiedenen Schnittstellen, zum Beispiel fir serielle High-Speed-Kommunikation.
— Die Optionskarten werden einfach in die Steckplatze im Inneren des Wechselrichters eingesteckt.
Bis zu vier Karten kdnnen installiert werden. (Kombinationen mit der eingebauten Steuerung finden Sie auf Seite 48)

Bezeichnung

Typ

Schnittstellenkarte flr synchrone Tanzerregelung

OPC-VG1-SN

Analoge Eingangs-/Ausgangsschnittstellen-Erweiterungskarte

OPC-VG1-AIO

DI-Erweiterungskarte

OPC-VG1-DI

DIO-Erweiterungskarte

OPC-VG1-DIO

Encoder-Schnittstellenkarte +5 V RS422

OPC-VG1-PG

Open Collector

OPC-VG1-PGo

Absolut-Encoder mit 17-Bit-Aufldsung

OPC-VG1-SPGT

Encoder-Karte fur +5 V RS422

OPC-VG1-PMPG

Synchronmotor Open Collector

OPC-VG1-PMPGo

T-Link-Kommunikationskarte

OPC-VG1-TL

CC-Link-Kommunikationskarte

OPC-VG1-CCL

Karte fiir serielle Hochgeschwindigkeitskommunikation (fir UPAC) *1

OPC-VG1-SIU

SX-Bus-Kommunikationskarte

OPC-VG1-SX

E-SX-Bus-Kommunikationskarte

OPC-VG1-ESX

Benutzerprogrammierbare Karte

OPC-VG1-UPAC

PROFINET-IRT-Kommunikationskarte

OPC-VG1-PNET

Funktionssicherheitskarte

OPC-VG1-SAFE

PROFIBUS-DP-Kommunikationskarte

OPC-VG1-PDP

DeviceNet-Kommunikationskarte

OPC-VG1-DEV

Hochgeschwindigkeits-Synchronisations-Karte

OPC-VG1-TBSI

*1 in Kirze lieferbar



Auslegung fir Installationen im Schaltschrank (Stack-Variante)

Weniger Platzbedarf im Schaltschrank
Die Verwendung einer Stack-Variante, die speziell fiir die Installation in Schaltschranken entwickelt wurde, hat gegentiber den Vorganger-
modellen zu einer Verringerung des Platzbedarfs im Schaltschrank gefiihrt.
Gegenliber den Vorgangermodellen (Beispiel fir Krananlage) wurde eine Reduzierung der Schaltschrankbreite um 34 % erreicht.
Das Design ermdglicht auch einen einfacheren Einbau und Ausbau der Produkte im Schaltschrank.

<Konfigurationsbeispiel fiir den Schaltschrank einer Krananlage>
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ung fur Ultrahochgeschwindigkeitsbus

Die SPS (Serie MICREX-SX: SPH3000MM) und der FRENIC-VG kdnnen Uber den Ultrahochgeschwindigkeits-Kommunikationsbus

E-SX verbunden werden.
Mit der Ultrahochgeschwindigkeitskommunikation kénnen noch schnellere und prézisere Gerate unterstitzt werden.

| | E-SX-Bus

Baudrate: 100 Mbit/s I I ‘ |
Abstand zwischen den Stationen: 100 m 8 . 3 ¢
Gesamtausdehnung: 1.000 m

| § 4

E-SX-Bus

Leichtere Wartung

Umrichter-Produktpalette und einfacher

tausch (Stack-Variante)

Fir die Umrichter (Stack-Variante) ist eine spezielle Anordnung vorgesehen, die einen einfachen Einbau des Produkts im Schaltschrank sowie

einen leichteren Austausch ermdéglicht.
Die Umrichter (Stack-Variante, 132 bis 315 kW) kdnnen u.a. deshalb so leicht eingebaut bzw. ausgewechselt werden, weil sie Uber Rollen

verfligen.
Bei den Umrichtern (Stack-Variante, 630 bis 800 kW) sind die Module in einzelne Ausgangsphasen aufgeteilt (U, V und W).

Motornennleistung . . .
[KW] (MD-Spez.) 30 bis 110 132 bis 450 630 bis 800
400 V: FRN30SVG1S-4[] bis 400 V: FRN132SVG1S-4[] bis FRN630BVG1S-4[ ] bis
FRN110SVG1S-4 [ ] FRN315SVG1S-4[ ] FRN800BVG1S-4[ ]
Typ
690 V: FRN90SVG1S-69[ ] bis 690 V: FRN132SVG1S-69[ |bis
FRN110SVG1S-69 [ | FRN450SVG1S-69[ ]
Kategorie Einzelne Einheit Einzelne Einheit Stack nach Phase
Rollen Nicht im Lieferumfang enthalten Mitgeliefert Mitgeliefert
P
N[
{ i
! i
! i
Anordnung T | (T e i
! i
! i
! i
M
Durch das geringere Gewicht der | Modelle mit besonders Das Gewicht ist reduziert, da die
einzelnen Stacks (50 kg oder | schweren Stacks sind Module nach Ausgangsphasen
darunter) ist der Austausch unkom- | mit Rollen ausgestattet, (U, V und W) in drei Teile
Wart plizierter. um den Austausch zu aufgeteilt sind. Bei einem Ausfall
amung erleichtern. muss deshalb nur die betroffene
Fir den Austausch ist Phase ersetzt werden. Es darf
ein Hebegerét erhaltlich. nur der Typ BVG (Block Stack
Hebegerat | VG) verwendet werden.
(Konzeptdarstellung)
Gewicht ca. [kg] 30 bis 45 95 bis 135 135x 3

_8_




FRENI

Einfache Wartung und hohe Zuverlassigkeit

Funktionen

Die Verbindung mit FRENIC Loader kann Uber den USB-Anschluss (Mini B) an der Geratefront hergestellt werden.

USB-Mini-B-
Anschluss

- Frontabdeckung muss nicht entfernt werden.
- Kein RS-485-Wandler erforderlich.

— Handelstibliche Kabel sind einsetzbar.

PC

FRENIC-VG

USB-Kabel

[Fehlerdiagnose mit Trace-Back-Funktion]

Aufbereitung am Trace-Bildschirm
mit FRENIC Loader

- Interne Daten, Zeit und Datum im Fehlerkontext werden
aufgezeichnet.
Die Echtzeituhr ist serienmaBig eingebaut.

— Die Daten werden Uber Batteriespannung gesichert.
Die Kurvendaten kénnen im internen Speicher abgelegt werden,
selbst wenn das Gerat ausgeschaltet ist.
* Batterie: ab 30 kW serienmaBig, bis 22 kW als Option erhéltlich

(OPK-BP)

— Der Kurvenverlauf kann mit FRENIC-Loader-Software

verfolgt werden.

Anschluss
von vorne méglich

[Einfache Aufbereitung und Detailmonitor]

Die Datenaufbereitung und detaillierte Datenmonitor-Analyse
sind wesentlich einfacher als mit einem herkémmlichen
PC-Loader.

Parameter-Einstellung Benutzerdefinierte (kundenspezische) Anzei-

gen, Datendeutungsanzeige fir jeden Code.

L PPN Real-time Trace: fUr die kontinuierliche

Uberwachung
Historical Trace: detailreiche Kurvendarstel-
lung fiir kurze Zeitabschnitte
Fehleranalyse der vorange-
gangenen 3 Alarmereignisse

Trace Back:

* Real-time Trace und Historical Trace werden von der kosten-
pflichtigen FRENIC-Loader-Software (WPS-VG1-PCL)
unterstutzt.

* Die kostenlose FRENIC-Loader-Software (WPS-VG1-STR)
befindet sich auf der mit dem Produkt gelieferten CD-ROM und
steht auch zum Download zur Verfligung.

Multifunktions-Bedienteil

— Breite 7-Segment-LEDs sorgen fiir gute Sichtbarkeit

- Beleuchtete LCD-Anzeige garantiert eine klare Sicht auf die Daten — selbst bei Dunkelheit.

— Erweiterte Kopierfunktion

Die Parameter kénnen einfach auf andere Frequenzumrichter Gibertragen werden.
(Drei Parameter-Profile kbnnen gespeichert werden.) Wenn Probleme auftreten und die Daten im
Voraus kopiert wurden, kann das System beim Umrichterwechsel durch einfaches Austauschen des

Bedienteils rasch wiederhergestellt werden.
- Fernbedienung ist méglich.

Das Bedienteil kann abgenommen und mit einem Standard-Patchkabel (RJ45) als abgesetztes

Bedienteil verwendet werden.
— Tippbetrieb (JOQG) ist Uber das Bedienteil mdglich.
— Die HELP-Taste zeigt Bedienungshinweise an.

— Untersttitzte Sprachen: Englisch, Chinesisch, Koreanisch (Hangul), Japanisch
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Mehr Funktionen zur Fehlerdiagnose

Auswahl des Alarmschweregrads
Um das Risiko einer Anlagenabschaltung bei geringfligigen

Speichern von Alarmdaten

Zu den letzten 4 Alarmen werden el Fehlern auszuschlieBen, ist der Alarmschweregrad einstellbar
detaillierte Daten festgehalten, u.a.: (geringfligig/schwerwiegend).
_ : LU Relais- | Y-Klemme |Umrichter
glarhmz:lltmlllnktrt ausgang 30 | Ausgang | Ausgang Auswahl
- Drehzahlsollwe o ;
Ertasster Drehzahlwert Motoriiberlastung, Kein Signal Signal Betrieb .
- Erfasster Drenzaniwel Kommunikationsfehler, [(geringf. Fehlen| >'9 fortsetzen|  Ist fir jede
- _I?rehmorrentsollwert DC-Lifterausfall usw. Signal Kein Signal | Abschalten Funktion wahlbar.
- Temperatur
(Kahlkarper, Innentemperatur) ﬁ:;ﬁ: :E?g g:"sctrr'g;bfannt Signal | KeinSignal |Abschalten| Festgelegt
- Betriebsstundenzéhler Erdschlussfehler us‘w.

- Erfasster Ausgangsstrom
- Magnetfluss-Sollwert
- E/A-Zustand

Encoder-Fehlerdiagnose

— Die Encoder-Schnittstelle ist serienm&Big integriert und
erkennt Unterbrechungen der Stromzufiihrung und der
Encoder-Signalleitung.

— Ein neu hinzugefliigter Modus ermittelt, ob der Fehler auf

Es kénnen mehr Alarmdaten gespeichert werden als beim

Vorgangermodell.

Die serienméBig integrierte Echtzeituhr erm&glicht das Speichern der
letzten drei Alarmereignisse mit Uhrzeit, Drehzahlbefehl, Drehmoment,
Strom und anderen Parametern. Dadurch lassen sich Maschineneinheiten

Seiten des Encoders oder des Umrichters liegt.

Der Encoder-Impulsausgang (FA und FB) ist mit einer Simulationsfunktion
ausgerustet. Der Betrieb kann durch Verschalten dieses Ausgangs mit
dem Encoder-Eingang Uberpriift werden.

gezielt auf Abweichungen Uberprifen.

Leichtes Auswechseln des Kuhlkorperlufters

. Umrichtergehduse Luftergehduse
B Kompakt-Variante Pt At -
Der Lifter kann leicht ausgetauscht werden,  emcmmmmcmesmem————— immmm——
ohne die vordere Abdeckung und die Leiter-
platte entfernen zu missen.
Bl Stack-Variante Umrichtergehause Liftergehause
Der oben installierte Kuahllifter kann einfach pUmmemmmmmmsssm—— .
ausgetauscht werden, ohne die Stacks L T

herauszuziehen. Bei den Umrichtern ab
220 kW Leistung muissen allerdings die zwei
Verbindungsleisten auf der Gleichstromseite
abgenommen werden, bevor der Lufter
ausgetauscht werden kann.



Komponenten mit erhohter Nutzungsdauer

Die voraussichtliche Nutzungsdauer der VerschleiBteile innerhalb des
Umrichters ist auf 10 Jahre verlangert worden.
Dadurch konnten auch die Wartungszyklen der Geréte verlangert werden. Kihlkorperlifter

VerschleiBteil Lebensdauer*

Betriebsbedingungen: Zwischenkreiselkos 10 Jahre
Kompakt-Variante: Umgebungstemperatur 40 °C, Lastfaktor 100 % ;
(hohe Einschaltdauer), 80 % (mittlere und niedrige Einschaltdauer). Elektrolytkondensatoren auf der Platine

Stack-Variante: Umgebungstemperatur 30 °C, Lastfaktor 100 %

(mittlere Einschaltdauer), 80 % (niedrige Einschaltdauer).

* Die voraussichtliche Nutzungsdauer beruht auf Berechnungen und wird
nicht garantiert.

Verbesserter Lebensdaueralarm

— Die Lebensdaueralarme kdnnen schnell auf dem Bedienfeld
und Uber die Software ,,FRENIC Loader” (optional) Uberprift
werden. Warnung fiir Die Informationen

- Die Lebensdaueralarme erleichtern die Wartung Ihres Gesamte Befriebszeit| Anzahl der Starts | systemwartung bezgfd';ggf;:zzesns'

des Umrichters (h) | des Umrichters | Gesamt-Betriebszeit (n) :
Systems. i () i Anzah der Starts Umrls:;fzseg?rden

Elemente

Nutzliche Funktionen fur Testlaufe und Anpassung

— Anpassung der Funktionen fiir Testlaufe und Anpassung (Es kann eingestellt werden, ob einzelne Elemente tber FRENIC Loader
angezeigt werden oder nicht.)

— Durch eine spezielle Funktion auf dem Bedienfeld wird ein simulierter Fehleralarm ausgel6st
— Monitordaten-Haltefunktion

— Modus ,,Simulierter Betrieb*
Die simulierte Verbindung erlaubt es, den Umrichter mit den internen Komponenten so zu betreiben, als wéren diese an den
Motor angeschlossen.

— Die Zustande der extern zugefihrten I/O-Monitor- und Encoder-Impulse kénnen auf dem Bedienfeld Uberprift werden.

Einfache Verdrahtung (Steuerklemmenleiste abnehmbar)

— Die Klemmenleiste kann nach der Verdrahtung des Steuerkreises am Umrichter angeschlossen werden. Die Verdrahtung ist
dadurch wesentlich einfacher.

— Die Wiederherstellungszeit nach der Aktualisierung von Anlagen, nach Problemen und nach dem Austausch von Umrichtern

wurde drastisch verkurzt:
Die verdrahtete Klemmenleiste wird einfach am neuen Umrichter montiert.

B Kompakt-Variante

B Stack-Variante
e
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Umweltfreundlichkeit und Sicherheit

Konformitat mit Normen

- Entspricht den UL- und cUL-Normen, den EG-Richtlinien
(CE-Kennzeichnung), der KC-Zertifizierung und der
RoHS-Richtlinie.

* Die dreiphasige Stack-Variante der 690-V-Serie entspricht
nicht den UL- und cUL-Normen.

- Bei Verwendung optionaler externer EMV-Filter.

- FUr den regenerativen PWM-Wandler in Kompaktbauweise
beschrankt sich die CE-Kennzeichnung auf 400V-Gerate mit
den Leistungen 7,5/11/15/22/30/ 45/ 55 kW.

USA/Kanada

EG-Richtlinie UL-Normen/ KC-Zertifizigrung
(CE-Kennzeichnung) cUL-Normen (Stack-Variante:

Zertifizierung steht noch aus)
C E G@US LISTED [E

Verbesserte Umweltbestandigkeit

Die Umweltbestandigkeit wurde im Vergleich mit herkémmlichen
Umrichtern deutlich verbessert.

(1) Die Umweltbestéandigkeit der Kuhlkdrperllfter wurde verbessert.
(2) Kupferschienen wurden mit Ni und SN beschichtet.

Die Umweltbestandigkeit wurde bei dem Modell FRENIC-VG im
Vergleich zu herkdmmlichen Umrichtern deutlich verbessert;
dennoch muss je nach Anwendungsfall beurteilt werden, ob das
Gerat in den folgenden Umgebungen eingesetzt werden kann:

a. Sulfidgase (aus Verarbeitungsprozessen, z. B. Reifenher-
stellung, Papierproduktion, Klaranlagen und Textilindustrie)

b. Leitfahiger Staub und Fremdpartikel (z. B. Metall-
verarbeitung, Strangpressen, Druckmaschinen und Abfall-
behandlung)

c. In besonderen Umgebungen, die von tblichen
Einsatzumgebungen abweichen

Bitte halten Sie Riicksprache mit Fuji Electric, bevor Sie das Produkt in
oben genannten Umgebungen einsetzen.

Konform mit Sicherheitsnormen

— Die STO-Funktion fir funktionale Sicherheit (FS) gemaB
IEC/EN61800-5-2 ist serienmaBig integriert.

— Die FS-Funktionen STO, SS1, SLS und SBC gemaB
IEC/EN61800-5-2 sind durch Installation der Optionskarte
OPC-VG1-SAFE verflugbar (nur verfigbar, wenn der Motor
durch Encoder-Rickflhrung gesteuert wird (geschlossener
Regelkreis)).

Sicherheitsfunktion STO: Sicher abgeschaltetes Moment
Bei dieser Funktion wird der Umrichter (Ausgangsdrehmoment des
Motors) sofort abgeschaltet.

Sicherheitsfunktion SS1: Sicherer Halt 1
Bei dieser Funktion wird die Motordrehzahl reduziert, um das
Ausgangsdrehmoment des Motors (durch Sicherheitsfunktion STO)
abzuschalten, wenn der Motor nach eine bestimmte Drehzahl
erreicht hat oder eine voreingestellte Zeit verstrichen ist.

Sicherheitsfunktion SLS: Sichere Drehzahlbeschrankung
Diese Funktion verhindert, dass der Motor eine voreingestellte
Drehzahl tberschreitet.

Sicherheitsfunktion SBC: Sichere Bremssteuerung
Diese Funktion gibt ein Sicherheitssignal fir die Motorbremssteue-
rung aus.

Konform mit maritimen Standards

— Mit maritimen Standards kompatible Produktvarianten
wurden als halbstandardisierte Produkte hinzugeflgt.
Diese Produkte kdnnen fir Schiffsausristung verwendet
werden.

(Zertifizierungsstelle: Klassifikationsgesellschaft DNV GL)
* Nur dreiphasige 690 V Stack-Variante

Ein separater EMV-Filter und Ferritringe sind erforderlich.
Weitere Informationen erhalten Sie von Fuji Electric.
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Erweiterung des Leistungsbereichs der Umrichter (Stack-Variante)

Eine direkte Parallelschaltung und ein Mehrwicklungs-Motorantriebssystem sind zum Antreiben eines Motors mit hoher Leistung vorgesehen.

*1) OPC-VG1-TBSl ist separat erforderlich.
System System mit direkter Parallelschaltung Motorantriebssystem mit Mehrfachwicklung *2) Betrieb mit verminderter Leistung. Wenn bei direkter
Parallelschaltung ein Stack ausféllt, wird der Betrieb

Mehrwicklungsmotor it d ich fall Stack d niedri
Antriebsmotor Motor mit Einfachwicklung (AusschlieBliche Verwendung mit den nicht ausgefallenen Stacks und niedrigerem
fr Mehrwicklungsmotoren) Ausgangsstrom fortgesetzt.
Einschrankung Die Mindestkabellange (L) Es bestehen keine
Merkmale | ger Kabellange hangt von der Leistung ab. speziellen Einschrankungen.
Betrieb mit Verfligbar
verminderter Verfiigbar (Die Verkabelung sollte allerdings
Leistung *2 umgeschaltet werden.)
Anzahl der anzuschlieBenden Umrichter 2 bis 3 Umrichter 2 bis 6 Umrichter
Wenn P Wenn P

2 Umrichter N
angeschlossen
sind

2 Umrichter N
angeschlossen
sind

(Beispiel) Fallt ein Umrichter aus, wenn zwei 200-kW-
Umrichter einen 355-kW-Motor antreiben, kann
der Betrieb mit einem der 200-kW-Umrichter
fortgesetzt werden (Leistung eines Umrichters).

(Hinweis) Beim Betrieb mit verminderter Leistung muss
ggf. die Anschaltung der Encodersignale, die
Motordaten und die Ladeschaltungssteuerung
angepasst werden. Details dazu entnehmen Sie
bitte dem Benutzerhandbuch.

Anordnungsdiagramm

H Konfigurationstabelle fiir direkte Parallelschaltung
Es kdnnen 2 oder sogar 3 Umrichter mit derselben Leistung parallel geschaltet werden, um die Kapazitat zu erh6hen oder die Systemredundanz
zu férdern. Typische Kombinationen finden Sie in Tabelle 1, jedoch sind auch andere Konfigurationen mdglich.

Tabelle 1 Beispiel fiir Kombination bei direkter Parallelschaltung (400-V-Serie, MD-Spezifikation)

Standardeinschub Phaseneinschub
P P P
N N
Anschluss-
system
Le["f\tlz‘;]ng Za::li';?:: Passender Umrichter Eﬁ%zeai‘thel n St[;o]m Passender Umrichter Passender Umrichter E‘iar‘:;siltheln St[;o]m

30 FRN30SVG1

37 FRN37SVG1

45 FRN45SVG1

55 FRN55SVG1

75 FRN75SVG1

90 FRN90OSVG1

110 FRN110SVG1

132 FRN132SVG1

160 FRN160SVG1

200 FRN200SVG1

220 FRN220SVG1

250 FRN250SVG1

280 FRN280SVG1

315 FRN315SVG1

355 FRN200SVG1 2 716

400 FRN220SVG1 2 789

500 FRN280SVG1 2 988

630 FRN220SVG1 3 1183 FRN630BVG1

710 FRN280SVG1 3 1482 FRN710BVG1

800 FRN280SVG1 3 1482 FRN800OBVG1
1000 FRN630BVG1 2 2223
1200 FRN630BVG1 2 2223
1500 FRN800BVG1 2 2812
1800 FRN630BVG1 3 3335
2000 FRN710BVG1 3 3905
2400 FRN800BVG1 3 4218

*1) Fur jeden Stack ist OPC-VG1-TBSI erforderlich.



FRENIC-VG

Erweiterung des Leistungsbereichs der PWM-Wandler (Kompakt-Variante)

Zur Erweiterung der Gesamtleistung eines Wandlers kann ein ,Parallelsystem ohne Transformatortrennung“ und ein ,Parallelsystem mit
Transformatortrennung” verwendet werden.

Parallelsystem ohne Transformatortrennung

Bei diesem System werden die Wandlereingénge an
die Stromversorgung angeschlossen, ohne mit einem
Transformator usw. getrennt zu werden.

Parallelsystem mit Transformatortrennung

Bei diesem System werden die jeweiligen
Wandlereingdnge mit einem Transformator
voneinander getrennt.

System

Betrieb mit verminderter Leistung. mdglich moglich

Anzahl der anzuschlieBenden Wandler 2 bis 3 Wandler 2 bis 6 Wandler

Wenn 2 Wandler Wenn 2 Wandler
angeschlossen sind angeschlossen sind
Transformator 12-Puls-
Transformator
Versorgungs- Versorgungs-
spannung spannung
Periph_t_e‘rie- Periph__etrie- Peripherie- Peripherie-
. eral eral 5 5
Anordnungsdiagramm d g gerdt gerct
PWM-Wandler o] =) PWM dler 3 3
PN P,N P.N P,N
P —& & p—& &
N N

*2) Fur jeden Stack ist OPC-VG7-SIR erforderlich.

*3) Fur jeden Stack ist OPC-VG7-SI erforderlich.

B Konfigurationstabelle fiir trafoloses Parallelsystem
Es kénnen 2 oder 3 Wandler mit derselben Leistung parallel geschaltet werden, um die Kapazitat zu erhdhen oder die System-
redundanz zu férdern. Typische Kombinationen finden Sie in Tabelle 2, jedoch sind auch andere Konfigurationen méglich.

Tabelle 2 Beispiel fiir eine Kombination von trafolosen Parallelsystemen (400-V-Serie, MD-Spezifikation)

Standardeinschub Phaseneinschub
Transformator Transformator
Versorgungsspannung Versorgungs-
spannung
Peripherie- Peripherie-
Anschluss- gerat gerat
system
2 2
P,N P,N P
P—e & N P
N N
Ll Passender Passender Wandler Anzahl Einheiten Passender Wandler Passender Wandler Anzahl Einheiten
[kW] Wandler
132 RHC132S-4D
160 RHC160S-4D
200 RHC200S-4D
220 RHC220S-4D
280 RHC280S-4D
315 RHC315S-4D
355 RHC200S-4D 2
400 RHC200S-4D 2
500 RHC280S-4D 2
630 RHC315S-4D 2 RHC630B-4D
710 RHC280S-4D 3 RHC710B-4D
800 RHC280S-4D 3 RHC800B-4D
1000 RHC630B-4D 2
1200 RHC630B-4D 2
1500 RHC800B-4D 2
1800 RHC630B-4D 3
2000 RHC710B-4D 3
2400 RHC800B-4D 3

*2) Fir jeden Stack ist OPC-VG7-SIR erforderlich.
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Ubersicht iiber die Systemkonfiguration
B PWM-Wandler und Umrichter

m Transformator
(mehrphasig)

Motor mit
Einfachwicklung

CNV: PWM-Wandler
INV Umrichter

@ @ Mehrwicklungsmotor

@ Versorgungsspannung

EI Filterkreis (einzeln) PWM-Wandler Unmrichter Kompakt ~ =5U] Optische Kommunikationskarte
oder Filterstack Kompakt (RHC-C) oder oder Stack FBs (Option)
Stack (RHC-D) [Est
. . . . Motorleistung
Nr.: Systemkonfiguration Systemaufbau F|Iterste:ck F|Iter. e .RHC'C (z. B. FRN315SVG1S-4[_]
(RHF)(*1) (einzelner Filter) )
Parallelbetrieb)
B Wandler Kompakt (RHC-C)
- © Verfigbar
@ verqubar W Wandler Stack (RHC-D) bis 1800 kW
1 . . - g
CNV: max. 6 Stiick © Verfiigbar| -RHC1328 Pioaber (3) | (Motor mit 6 Wickiungen)
INV: max. 6 in Parallelschaltung *RHC630B bis 800B-4D
—>© Verfligbar
X Nicht verfiigbar
2 (Nr. 3 fur direkte - - -
Parallelschaltung verwenden)
3 @ Verfiugbar .. bis 800 kW
CNV: max. 6 in Parallelschaltung © Verfiigbar lé\l\e;ng!gr;(ompakt (RHC-C)|  4NV: 3 in Parallel-
. . erfligbar
INV: max. 3 in Parallelschaltung B Wandler Stack (RHG-D) schaltung)
*RHC132S bis 315S-4D
—> X Nicht verfugbar (*2)
Verfligbar *RHC630B bis 800B-4D i
. © 9 © Verfigbar| ~©Veriober bis 1800 kKW
CNV: max. 6 Stuck ertugbar (Motor mit 6 Wicklungen,
INV: max. 6 in Parallelschaltung
X Nicht verfiigbar
5 (Bei gemeinsamem - - -
Wandlerausgang Schaltung
Nr. 7 verwenden)
X Nicht verfiigbar
6 (Bei gemeinsamem - - -
Wandlerausgang Schaltung
Nr. 8 verwenden)
© Verfiigbar
- bis 1800 kW
7 - . ;
CNV: max. 3 in Parallelschaltung @ Verqubar (Motor mit 6 Wicklungen
INV: max. 6 in Parallelschaltung
n © Verfugbar bis 800 kW
T | HF i INV: 3 in Parallel-
8 @ = | CNV: max. 3 in Parallelschaltung| © Verfiigbar | mwandler kompakt (RHC-c)|  (NV:
n c | INV: max. 3 in Parallelschaltung © Verfiigbar schaltung)
L1 | B Wandler Stack (RHC-D)
*RHC132S bis 315S-4D
— —> X Nicht verfugbar (2)
® ﬂ ol 1 © Verfiigbar “RHCB30B bis 800B-4D
9 = © Verfiigbar —>©Verfugbar bis CNV-Leistung
— INV: max. 6 in Parallelschaltung
41
@ © Verfiigbar
10 Verfiigbar bis CNV-Leistun
INV: max. 3 in Parallelschaltung @ e u9ba &

(*1) Der Filterstack (RHF-D) ist ausschlieBlich fir die Stack-Variante des PWM-Wandlers (RHC-D) vorgesehen. Es kann nicht mit der Kompakt-Variante des PWM-Wandlers
(RHC-C) verwendet werden.

(*2) Bitte beachten Sie, dass Einschréankungen gelten, wenn ein Filter der Serie RHC (separat erhaltlich) mit der Stack-Variante des PWM-Wandlers (RHC-D) verwendet wird.
Einzelheiten erfahren Sie bei Fuji Electric.

(Hinweis 1) Bei Verwendung einer direkten Parallelschaltung oder eines Mehrwicklungsmotor-Antriebs stellen Sie sicher, dass die Leistung aller Umrichter gleich ist.

(Hinweis 2) Wenn mehrere Umrichter von einem einzigen Wandler gespeist werden, stellen Sie sicher, dass die Wandlerleistung mindestens der Gesamtleistung der Umrichter

entspricht.

(Hinweis 3) Wenn Sie einen Motor mit direkter Parallelschaltung betreiben, muss eine Mindestkabellange zwischen Motor und Umrichter eingehalten werden.
(Hinweis 4) Die Hauptstromversorgung aller Wandler muss gleichzeitig eingeschaltet werden.
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B Diodengleichrichter (RHD-D) + Umrichter

Transfi t Motor mit . .
m (1rgr_1;hc;rsr1i;e; or @ Versorgungsspannung @ Einfachwicklung @ Mehrwicklungsmotor INV Umrichter
ACR ! P Umrichter Kompakt Optische Kommunikationskarte
A~ Netzdrossel Diodengleichrichter oder Stack (Option)
Anwendbares System
Nr.: Systemkonfiguration Passende Motorleistung Anmerkungen

(gesamt) (*1)

1 GR:INV=1:N

Direktes Parallelsystem
Mehrwicklungssystem

Dauerleistung (gesamt)
MD: bis 315 kW
LD: bis 355 kW

Mehrwicklungssystem

1) Wenn fur den GR-Ausgang
(DC-Ausgang) keine Zwischenkreis-

MD: bis 869 kW
LD: bis 979 kW

2 gg:mi gg Dauerleistung (gesamt) verbindung verwendet wird
’ e MD: bis 945 kW 2) Nicht anwendbar bei direkten
LD: bis 1065 kW Parallelsystemen
1) Fur den GR-Ausgang (DC-Ausgang)
muss eine Zwischenkreisverbindung
Direktes Parallelsystem verwendet werden.
Mehrwicklungssystem 2) Fur die Verkabelung zwischen TR und
3 GR:INV= 2:N INV gelten Einschrankungen.
GR:INV= 3:N Dauerleistung (gesamt) 3) Spannungsverzerrung in Eingangs-

spannung (3 %, geméaB IEC-Normen)
4) Fur die Verkabelung zwischen

Stromversorgung und Zwischenkreis-

verbindung gelten Einschrankungen.

4 GR:INV= 2:2

Mehrwicklungssystem

Dauerleistung (gesamt)
MD: bis 548 kW
LD: bis 617 kW

1) Wenn fiir den GR-Ausgang
(DC-Ausgang) keine Zwischenkreis-
verbindung verwendet wird

2) Nicht anwendbar bei direkten
Parallelsystemen

3) Spannungsverzerrung in Eingangs-
spannung (3 %, gemaB IEC-Normen)

4) Verwenden Sie eine Netzdrossel.

5 GR:INV= 2:N

Direktes Parallelsystem
Mehrwicklungssystem

Dauerleistung (gesamt)
MD: bis 548 kW
LD: bis 617 kW

1) Spannungsverzerrung in
Eingangsspannung (3 %, geméai
IEC-Normen)

2) Verwenden Sie eine Netzdrossel.

6 GR:INV= 4:N

Direktes Parallelsystem
Mehrwicklungssystem

Dauerleistung (gesamt)
MD: bis 970 kW
LD: bis 1093 kW

Bei Konfigurationen mit 4 oder 6 GR

1) Fur den GR-Ausgang (DC-Ausgang)
muss eine Zwischenkreisverbindung
verwendet werden.

2) Fur die Verkabelung zwischen
Transformator und Umrichter gelten
Einschrénkungen.

3) Spannungsverzerrung in
Eingangsspannung (3 %, geméai
IEC-Normen)

4) Verwenden Sie eine Netzdrossel.

7 GR:INV= 6:N

Direktes Parallelsystem
Mehrwicklungssystem

Dauerleistung (gesamt)
MD: bis 1450 kW
LD: bis 1640 kW

Bei Konfigurationen mit 6 GR

1) Fur den GR-Ausgang (DC-Ausgang)
muss eine Zwischenkreisverbindung
verwendet werden.

2) Fur die Verkabelung zwischen
Transformator und Umrichter gelten
Einschrankungen.

3) Spannungsverzerrung in
Eingangsspannung (3 %, geméai
IEC-Normen)

4) Verwenden Sie eine Netzdrossel.

(*1) Motorleistung wird auf Basis einer Versorgungsspannung von 400 V berechnet.

(Hinweis 1)
(Hinweis 2)

Verwenden Sie fiir direkte Parallelsysteme und Mehrwicklungs-Motorantriebssysteme Umrichter mit derselben Leistung.
Die Hauptstromversorgung aller Wandler muss gleichzeitig eingeschaltet werden.




i GroBkran und Briickenkran

Kontrollraum

=
Hohe Verlasslichkeit

Der VG-Umrichter unterstiitzt lhre Anlage durch lange
Lebensdauer und hohe Zuverlassigkeit.
Die Trace-Back-Funktion erleichtert die Fehlerdiagnose.

Laufwerk

Bussystem-Unterstiitzung

Die zentrale Steuerung und Uberwachung wird durch die
Unterstltzung von verschiedenen Feldbussen erreicht.

¢ Servo-Presse: fiir groBe Karosseriepressen

FRENIC-VG

Anwendung in Prozessanlagen

[TITT i1
F

[]
i

a0
Ansteuerung mit hoher Geschwindigkeit und Prézision

Neben den Vorzigen der hohen Geschwindigkeit und
Genauigkeit tragt der VG auch zum stabilen Anlagenbe-
trieb bei — mit hoher Zuverlassigkeit und langer Lebens-
dauer. Die Trace-Back-Funktion macht die Problemdiag-
nose einfach, wenn UnregelméBigkeiten auftreten.

Bussystem-Unterstiitzung

Die zentrale Steuerung und Uberwachung wird durch die
Unterstlitzung von verschiedenen Feldbussen erreicht.

Wickelanlagen

oder kleine Anwendungen (z. B. Crimpmaschinen) (Papier und Metall)

i /%)

=

Positionsregelung

Die Position der Presse wird Uber den unmittelbaren
Positionsbefehl der Gibergeordneten SPS gesteuert.

Die Regelung mit hoher Ansprechgeschwindigkeit tragt
zur Verkirzung des Arbeitszyklus bei.

Prazise Synchronsteuerung

GroBe Maschinen werden von mehreren Motoren
angetrieben, um die Druckkraft zu erhdhen.

Fir die prazise Steuerung der Synchronisation mit
mehreren Umrichtern und Motoren kann ein Hochge-
schwindigkeits-Bussystem eingesetzt werden.

O
O,
(3)
(e)
O]

AN
oc—
S

“©
=
o

Zugspannungsregelung

Die tanzerlose Bahnspannungsregelung in Wickelanla-
gen wurde durch hochprazise Drehmomentsteuerung
verbessert.

Die Tanzerregelung wurde Uber eine Drehzahlregelung
mit sehr schnellem Ansprechen optimiert.

Systemunterstiitzung

Der Controller berechnet den Wickeldurchmesser und
erreicht eine konstante Zugspannung.



Zufuhrungen in der Halbleiter-
produktion, Drahtsage

Aufwickler

-~ Tanzer oﬁ) M M
Traverse
M

Ténzer c/@ N M

Traverse

Hauptspindel M

Abwickler

Konstantes Drehmoment

Die geringe Drehmomentwelligkeit sorgt fir konstantes
Drehmoment und tragt damit zur Bearbeitungsqualitat
bei.

Systemunterstiitzung

Das System ist einfach und hocheffizient — durch die
Ansteuerung der Hauptachse (Spindel) und der anderen
Achsen (Quer- und Wickelachsen) mit kleinen Servos Uber
dasselbe Bussystem.

Schiffswinden

Hochzuverlassige Zugspannungsregelung

Das Drehmoment wird auch bei sehr kleinen Drehzahlen
sensorlos geregelt.

Selbst bei Lastédnderungen durch die Wellenbewegung
wird ein stabiler Antrieb aufrecht erhalten.

FRENIC-VG

Hochgeschwindigkeitsregelung

Fur Motor- und Getriebetests steht eine Hochgeschwin-
digkeits-Drehzahl- und Drehmomentregelung mit ausge-
zeichnetem Ansprechverhalten zur Verfiigung.

Systemunterstiitzung

Das System kann in Kombination mit dem Controller
zum Beispiel bei der Schwungmassensimulation in
Prifstanden eingesetzt werden.

Fliegende Séage
(Schneiden in Bewegung)

Positionsregelung

Die Positionsregelung erfolgt Uber den Positionsbefehl
von der Ubergeordneten SPS.

Die Maschine schneidet das Material und bewegt sich
mit der gleichen Geschwindigkeit wie das Material.

Systemunterstiitzung

Das System wird von einer Ubergeordneten Steuerung
konfiguriert, die den synchronen Betrieb zwischen
Materialvorschub-, Schneidvorschub- und Schneide-
achse berechnet.



Motornenn-

leistung
[kw]

Angewandte Last

]
-

200-V-Serie 400-V-Serie
Kompakt-Variante

HD
(150 %, 1 Min./
200 %, 3 Sek.)

FRNO.75VG1S-2 []
FRN1.5VG1S-2[]
FRN2.2VG1S-2[]
FRN3.7VG1S-2[]
FRN5.5VG1S-2 []
FRN7.5VG1S-2[]
FRN11VG1S-2[]
FRN15VG1S-2 []
FRN18.5VG1S-2 []
FRN22VG1S-2 [
FRN30VG1S-2 []
FRN37VG1S-2 []
FRN45VG1S-2 []
FRN55VG1S-2 []
FRN75VG1S-2 []
FRN9OVG1S-2 []

LD
(120 %, 1 min.)

m FRN30VG1S-2[]
™ FRN37VG1S-2[]
™ FRN45VG1S-2[]
m FRN55VG1S-2[]
™ FRN75VG1S-2[]

FRN9OVG1S-2[]

HD
(150 %, 1 Min./
200 %, 3 Sek.)

FRN3.7VG1S-4 []
FRN5.5VG1S-4 []
FRN7.5VG1S-4 []
FRN11VG1S-4 []
FRN15VG1S-4 []
FRN18.5VG1S-4 []
FRN22VG1S-4 []
FRN30VG1S-4 []
FRN37VG1S-4 []
FRN45VG1S-4 []
FRN55VG1S-4 []
FRN75VG1S-4 []
FRN9OVG1S-4 []
FRN110VG1S-4 []
FRN132VG1S-4 []
FRN160VG1S-4 []
FRN200VG1S-4 []
FRN220VG1S-4 []

MD
(150 %, 1 min.)

LD
(120 %, 1 min.)

Hohe Last Geringe Last m Mittlere Last Geringe Last

FRN280VG1S-4 []
FRN315VG1S-4 []
FRN355VG1S-4 []
FRN400VG1S-4 []

FRN500VG1S-4 []
FRN630VG1S-4 []

FRN630VG1S-4 []

[+
[=]
o

FRN30VG1S-4 [] EEEEE—
FRN37VG1S-4 [] EEEEE—
FRN45VG1S-4 ] —
FRN55VG1S-4 [] EEEEE—
FRN75VG1S-4 [ EEEEE—
FRN9OVG1S-4 [] FRN9OVG1S-4 [] EEEEEE—
FRN110VG1S-4 [] FRNT10VG1S-4[]
FRN132VG1S-4 [] FRN132VG1S-4[] s
FRN160VG1S-4 [] FRN160VG1S-4[]  —
FRN200VG1S-4 [] FRN200VG1S-4[]  —
FRN220VG1S-4 [] '
FRN220VG1S-4[]  —s
FRN280VG1S-4 [] |
FRN315VG1S-4 [] FRN280VG1S-4[] ~ ——
FRN355VG1S-4 [] FRN315VG1S-4[]
FRN400VG1S-4 [] FRN355VG1S-4[]  —
FRN400VG1S-4 []
FRNS0OVG1S-4[]  —

Bedeutung der Modellnummer

FRN 30 SVG1 S-4E

—
Code Serienname | Code Region / Handbuch
FRN FRENIC-Serie J Japan
E Europa
Code Motornennleistung c China
0,75 0,75 kW
1,5 1,5 kW Code Eingangsstromquelle
2,2 2,2 kW 2 Dreiphasig 200 V
l l 4 Dreiphasig 400 V
800 800 kW 69 Dreiphasig 690 V
Code Form Code Konfiguration
Ohne Kompakt-Variante S Standard
S Stack Standard
B Stack nach Phase Code Entwickelte Umrichterserie
1 1. Serie
Code Anwendungsbereich
VG Hochleistungs-Vektorregelung

A Vorsicht! Die in diesem Dokument beschriebenen Produktdetails dienen zur Auswahl eines Modells. Lesen Sie bei der Verwendung eines Produkts die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch,
und verwenden Sie das Produkt ordnungsgemésB.



Motornenn-

leistung
[kw]
Angewandte Last

0,75

»
3

&
2]

Stack-Variante

MD
(150 %, 1 min.)

Mittlere Last

FRN30SVG1S-4 []
FRN37SVG1S-4 []
FRN45SVG1S-4 []
FRN55SVG1S-4 []
FRN75SVG1S-4 []
FRN90SVG1S-4 []
FRN110SVG1S-4[]
FRN132SVG1S-4[]
FRN160SVG1S-4[]
FRN200SVG1S-4[]
FRN220SVG1S-4[]
FRN250SVG1S-4[]
FRN280SVG1S-4[]
FRN315SVG1S-4[]

LD
(110 %, 1 min.)

Geringe Last

FRN30SVG1S-4 []
FRN37SVG1S-4 []
FRN45SVG1S-4 []
FRN55SVG1S-4 []
FRN75SVG1S-4 []
FRN9OSVG1S-4 []
FRN110SVG1S-4[]
FRN132SVG1S-4[]
FRN160SVG1S-4[]
FRN200SVG1S-4[]
FRN220SVG1S-4[]
FRN250SVG1S-4[]
FRN280SVG1S-4[]
FRN315SVG1S-4[ ]

400-V-Serie 690-V-Serie

Stack-Variante

MD
0 %, 1m

Mittlere Last

FRN90SVG1S-69 []

FRN110SVG1S-69 [ ]
FRN132SVG1S-69 []
FRN160SVG1S-69 [
FRN200SVG1S-69 [ |

800

—

FRN630BVG1S-4[]
FRN710BVG1S-4[]
FRN800BVG1S-4[]

FRN630BVG1S-4[]
FRN710BVG1S-4[]
FRN800BVG1S-4[]

FRN250SVG1S-69 []
FRN280SVG1S-69 []
FRN315SVG1S-69 []
FRN355SVG1S-69 []
FRN400SVG1S-69 []
FRN450SVG1S-69 []

LD
(110 %, 1 min.)

Geringe Last

FRN90SVG1S-69 [

FRN110SVG1S-69 [
FRN132SVG1S-69 [
FRN160SVG1S-69 [
FRN200SVG1S-69 []

FRN250SVG1S-69 [
FRN280SVG1S-69 [
FRN315SVG1S-69 []
FRN355SVG1S-69 [
FRN400SVG1S-69 []



00-V-Serie 690-V-Serie
Diodengleichrichter Stack-Variante PWM m Diodengleichrichter

M:;t;::z;" MD ) MD ) D;fl'é'_e;e' MD LD
(150 %, 1 min.) (110 %, 1 min.) (150 %, 1 min.) (110 %, 1 min.) : (150 %, 1 min.) (110 %, 1 min.)
[kw] Filter
Angewandte Lost Il Wittlere Last Mittlee Last [ - N wittereLast
[ GRoR350.STV04 — GROFS50.STV04 — RHC1325-69D [] RHF160S-69D [] — GROF200.STV0S — GROF200.STV06
[ 11— GRoF500.STV04 — GROF350.STVO4 — RHC1605-69D [] ~ RHC1325-69D [] — RHF1605-69D [] ~ GROF350.STVO6 — GROF350.STVOG
[~ GRORS00.STV04 —GROFS00.STVO4 — RHC200S-69D [] — RHC160S-69D [] — RHF220S-69D [] ~ GROF350.STVO6 — GROF350.STVO6

RHF2205-69D [] ~ GROF350.STV06 — GROF350.STVO6
RHG250S-69D [] RHF280S-69D [] — GROF350.5TV06 —| GROF350.STVO6 |
RHC2805-69D [] — RHC2508-69D [] — RHF2805-69D [] — GROF500.STV06 — GROF500.STVO06 |
RHC3155-69D (] ~ RHC280S-69D [] — RHF3555-69D [ ~ GROF500.STV06 ~ GROF500.STV06
RHC3555-69D (] — RHC3155-69D [] — RHF3555-69D [ — GROF500.STV06 — GROF500.STVO06 |
RHC4005-69D (]~ RHC3555-69D [] ~ RHF450S-69D (] ~ GROF750.STV0S ~ GROF500.STVO6
RHC450-69D [] — RHCA00-69D [] — RHF4505-69D (] — GROF750.STV0S — GROF750.STVO6 |

| GROF1000.STV0S — GROF7S0STVOS

| GROF1000.STV0S ~ GROF1000.STVOG.

710 | GROF1250.5TVO6 ~— GROF1000.STVOS.

800  GRORTS00.STVOS ~— GROF1250.5TV06

1000 GRGF 25004 400Vac  GROF1750.5TV06 — GROR1500.STVOS.
100 | GREF 2750A 400Vac

1200 GREF 3000 400Vac  GROF2000STV0S ~ GROF1750.5TV06



FRENIC-VG

HD-Spezifikation fiir hohe Uberlast (Kompakt-Variante)
3-phasig 200 V

Typ FRN[IVG1S-2[]

075 | 15 | 22 | 37 | 55 | 75 | 11

22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90

Motor-Nennleistung [kW] 0,75 | 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11 15 | 18,5 | 22 30 37 45 55 75 90
Nennleistung [KVA] (*1) 19 | 30 | 41 | 68 10 14 18 24 28 34 45 65 68 81 107 | 131
Nennstrom [A] 5 8 11 18 27 37 49 63 76 90 | 119 | 146 | 180 | 215 | 283 | 346
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms -1 min (*2), 200 % -3s (*3)
sﬁ;zsi‘,)asng::r?ung, Frequenz 3-phasig 200 bis 230 V/50 Hz/60 Hz Sphesi zgg g:: 3;8 x;gg :?(*4)
g Spannungsversorgung fiir Steuerung . .
% Phase, Spannung, Frequenz 1-phasig 200 bis 230 V/50 Hz/60 Hz
§ Spannungsversorgung fiir interne Lfter _ 1-phasig 200 bis 220 V/50 Hz,
cg” Phase, Spannung, Frequenz (*5) 200 bis 230 V/60 Hz (*4)
g Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger (*6), Frequenz: +5 bis -5 %
§ Nennstrom [A] (mit DCR)| 3,2 6,1 89 | 150|211 | 288 | 422 | 57,6 | 71,0 | 84,4 | 114 | 138 | 167 | 203 | 282 | 334
(7) (ohne DCR)| 53 | 9,5 | 132 | 222 | 31,5 | 42,7 | 60,7 | 80,1 | 97,0 | 112 | 151 | 185 | 225 | 270 | - -
Erforderliche Leistung der Spannungsversorgung [KVA] ()| 1,2 22 | 31 52 | 7,4 10 15 20 25 30 40 48 | 58 71 98 116
Bremsverfahren / Bremsmoment Bremschopperbetrieb: 150 % Bremsmoment, separat installierter Bremswiderstand (Option), separat installierte Bremseinheit (Option fiir FRN75VG1S-2 [Joder hoher)
Taktfrequenz [kHz] (*9) 2 bis 15 2 bis 10
Gewicht ca. [kg] 62 |62 [62] 62 62 62| 11 [ 11| 11 [ 12| 25 [ 32 ] 42] 43 62105
Gehéuse IP20 geschlossene Ausflihrung, UL offene Ausfiihrung IP0O offene Ausfiihrung, UL offene Ausfiihrung
(IP20, geschlossene Ausfiihrung als Option erhaltlich)

3-phasig 400 V

Typ FRNLIVG1S-4[]

Motor-Nennleistung [kW] 37|55 |75 | 11| 15 (185] 22 |30 | 37 |45 |55 | 75 | 90 | 110| 132 | 160 | 200 | 220 | 280 | 315 | 355 | 400 | 500 | 630
Nennleistung [KVA] (*1) 68| 10 | 14 | 18 | 24 | 29 | 34 | 45 | 57 | 69 | 85 | 114|134 | 160 | 192 | 231 | 287 | 316 | 396 | 445 | 495 | 563 | 731 | 891
Nennstrom [A] 9,0 [ 13,5185 |24,5(32,0 39,0450 60,0 | 75,0(91,0 | 112 | 150 | 176 | 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 520 | 585 | 650 | 740 | 960 (1170
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms -1 min (*2) 200 % -3s. (*3)
s:;zsse‘?asng::r?ung, Frequenz 8-phasig 380 bis 480 V/50 Hz/60 Hz Srphasie 228 E:: :gg xﬁgg :;(*4)
(o)}
g gﬁ:g;”gg:‘éi’;:;?‘;rr‘gqfinszte“emng 1-phasig 380 bis 480 V//50 Hz/60 Hz
% Spannungsversorgung fir interne Lifter _ 1-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,
g Phase, Spannung, Frequenz (*5) 380 bis 480 V/60 Hz (*4)
g’ Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger (*6), Frequenz: +5 bis -5 %
§ Nennstrom [A] (mit DCR)| 7,5 [10,6 | 14,4 |21,1 | 288|355 | 42,2 |57,0 | 68,5 (83,2 | 102 | 138 | 164 | 210 | 238 | 286 | 357 | 390 | 500 | 559 | 628 | 705 | 881 |1115
(7) (ohne DCR)| 13,0 17,3 23,2 | 33 |43,8(52,3 /606|779 /943|114 [140| - | - | - | - | - | - | - | - | -[-| -] -]~
Erforderliche Leistung der Spannungsversorgung [KVA] (8) | 5,2 | 7,4 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 48 | 58 | 71 | 96 | 114 | 140 | 165 | 199 | 248 | 271 | 347 | 388 | 436 | 489 | 610 | 773
Bremsverfahren / Bremsmoment Bremschopperbetrieb: 150 % Bremsmoment, separat installierter Bremswiderstand (Option), separat installierte Bremseinheit (Option fiir FRN200VG1S-4[_] oder héher)
Taktfrequenz [kHz] (*9) 2 bis 15 2 bis 10 2 bis 5
Gewicht ca. [kg] 62 6262 11|11 11]11 2526 [ 81 ]3| 42] 62|64 04] 08]120]140 245245330 | 330 | 555 | 555
Gehause IP20 geschlossene Ausfiihrung, UL offene Ausfiihrung |IPOO offene Ausfiihrung, UL offene Ausfiihrung (IP20, geschlossene Ausfiihrung als Option erhéltlich)

Hinweis 1) Die oben stehenden technischen Daten gelten fur Parameter F80=0 (HD-Spezifikation).
Hinweis 2) Beachten Sie bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel die folgenden Hinweise.
« Typ FRN[CIVG1S-["]J: 55 kW oder weniger: als Option, 75 kW oder mehr: serienmaBig.
« Typ FRN[JVG1S-[JE, []C: Alle Leistungen sind optional erhéltlich.
*1) Bei der 200-V-Serie betragt die Nenn-Ausgangsspannung 220 V, bei der 400-V-Serie betragt sie 440 V.
*2) Wenn die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters 10 Hz oder weniger betragt, schaltet der Umrichter méglicherweise wegen Uberlastung zu friih ab (abhéngig von den
Umgebungsbedingungen wie z. B. Temperatur).
*3) Wenn die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters 5 Hz oder weniger betrégt, schaltet der Umrichter méglicherweise wegen Uberlastung zu friih ab (abhéngig von den
Umgebungsbedingungen wie z. B. Temperatur).
*4) 200-V-Serie: Ausfiihrungen mit 220 bis 230 V/50 Hz mussen gesondert bestellt werden.
400-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 380 bis 398 V/50 Hz und 380 bis 430 V/60 Hz missen mit einem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.
Die Ausgangsspannung des 380-V-Umrichters kann in bestimmten Situationen geringer sein. Einzelheiten finden Sie in Kapitel 10 im FRENIC-VG-Benutzerhandbuch ,,Unit Type,
Function Code Edition* 24A7-["]-0019.
*5) Der Spannungseingang wird fiir die Versorgung des Liifters verwendet, wenn der Umrichter (iber Gleichspannung eingespeist wird. Bei AC-Versorgung des Umrichters wird der
Eingang nicht benutzt.

Max. Spannung [V] - Min. Spannung [V]

67
Durchschnittliche 3-Phasen-Spannung [V] *

*6) Spannungsunsymmetrie [%] =

Eine Netzdrossel (ACR) ist zu verwenden, wenn die Spannungsunsymmetrie 2 % Ubersteigt.

*7) Zur Berechnung des Wertes wird angenommen, dass der Umrichter an eine Spannungsversorgung mit einer Leistung von 500 kVA (oder der 10-fachen Umrichterleistung, wenn diese
50 kVA Ubersteigt) angeschlossen ist und dass die Leckreaktanz %X = 5 % betrégt.

*8) Die angezeigten Werte gelten, wenn eine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist.
Wenn Sie einen Generator als Spannungsquelle verwenden, kann dieser mit hochfrequentem Strom aus dem Umrichter durchbrennen. Verwenden Sie einen Generator mit dem 3- bis
4-Fachen der angegebenen Stromversorgungsleistung (wenn keine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist: ca. das 4-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung.,
mit angeschlossener Zwischenkreisdrossel: ca. das 3-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung)

*9) Der Umrichter kann abhéngig von der Umgebungstemperatur oder dem Ausgangsstrom die Taktfrequenz automatisch reduzieren, um sich selbst zu schitzen.
Wenn die Auswahl fur die automatischen Reduzierung der Taktfrequenz (H104: Ziffer 100) aufgehoben wird, sinkt der Dauernennstrom des Gerats in Abhéngigkeit von der Einstellung
der Taktfrequenz. Daher ist Vorsicht geboten.
(Einzelheiten finden Sie in Kapitel 2 im FRENIC-VG-Benutzerhandbuch ,,Unit Type, Function Code Edition“ 24A7- D—0019.)



3-phasig 400 V

Typ FRN[IVG1S-4[]

Motornennleistung [kW] (*8) 110 132 160 200 220 250 315 355 400 450
Nennleistung [kVA] (*1) 160 192 231 287 316 356 445 495 563 640
Nennstrom [A] 210 253 304 377 415 468 585 650 740 840
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms -1 min (*2)
Netzspannung 3-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,
Phase, Spannung, Frequenz 380 bis 480 V/60 Hz (*3)
(o)}
c -
2 | Spannungsversorgung flr Steuerung | 4\ o 3a0 bis 480 V/50 H2/60 Hz
s Phase, Spannung, Frequenz
o
& | Spannungsversorgung fiir interne Lifter| 1-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,
g’ Phase, Spannung, Frequenz (*4) 380 bis 480 V/60 Hz (*3)
§’ Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger (*5), Frequenz: +5 bis -5 %
[
8 | Nennstrom [A] mitbCR)| 210 | 238 | 286 | 357 30 | 443 | 550 | e28 | 705 | 789
(*6) (ohne DCR) _
Efordeiche Leistung der Spannungsversogung lWAI(7)| 140 | 165 | 199 | 248 271 | 312 | 388 | 43 | 489 | 547
Bremschopperbetrieb: 150 % Bremsmoment | Bremschopperbetrieb: 150 % Bremsmoment
Bremsverfahren / Bremsmoment Separat installierter Bremswiderstand (Option)| Separat installierter Bremswiderstand (Option)
Taktfrequenz [kHz] Separat installierte Bremseinheit (Option)
Gewicht ca. [kg] 2 bis 4
Gehzuse 62 64 94 | 98 [ 120 | 140 245 | 245 | 330 [ 330
IP0O0 offene Ausfuihrung, UL offene Ausfiihrung (IP20, geschlossene Ausfiihrung als Option erhéltlich)

Hinweis 1) Die oben stehenden technischen Daten gelten fir Parameter F80=3 (MD-Spezifikation).
Wenn Sie die MD-Spezifikation verwenden, geben Sie dies bei Ihrer Bestellung an.
Beim Typ FRNJVG1S-[[]J ist serienmé&Big eine Zwischenkreisdrossel mit der Motornennleistung vorhanden.

Hinweis 2) Beachten Sie bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel die folgenden Hinweise.

« Typ FRN[JVG1S- [[U: Wird serienmé&Big mitgeliefert. (Geben Sie bei der Bestellung die MD-Spezifikation an.)
- Typ FRN[JVG1S- [, [] C: Option.

*1) Wenn die Ausgangs-Nennspannung 440 V betragt.

*2) Wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters unter 1 Hz liegt, kann bei bestimmten Umgebungstemperaturen eine friihere Abschaltung ausgeldst werden,
wenn der Motor Uberlastet wird.

*3) Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 380 bis 398 V/50 Hz und 380 bis 430 V/60 Hz miissen mit dem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.
Die Ausgangsspannung des 380-V-Umrichters kann in bestimmten Situationen geringer sein. Einzelheiten finden Sie in Kapitel 10 im FRENIC-VG-Benutzerhandbuch
,Unit Type, Function Code Edition* 24A7-["]-0019.

*4) Der Spannungseingang wird fiir die Versorgung des Lufters verwendet, wenn der Umrichter (iber Gleichspannung eingespeist wird. Bei AC-Versorgung des Umrichters wird der
Eingang nicht benutzt.

Max. Spannung [V] - Min. Spannung [V]
Durchschnittliche 3-Phasen-Spannung [V]

*5) Spannungsunsymmetrie [%] = x 67
Eine Netzdrossel (ACR) ist zu verwenden, wenn die Spannungsunsymmetrie 2 % lbersteigt.

*6) Zur Berechnung des Wertes wird angenommen, dass der Umrichter an eine Spannungsversorgung mit der 10-fachen Umrichterleistung angeschlossen ist und dass die
Leckreaktanz %X = 5 % betragt.

*7) Die angezeigten Werte gelten, wenn eine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist.
Wenn Sie einen Generator als Spannungsquelle verwenden, kann dieser mit hochfrequentem Strom aus dem Umrichter durchbrennen. Verwenden Sie einen Generator mit dem
3- bis 4-Fachen der angegebenen Stromversorgungsleistung (wenn keine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist: ca. das 4-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung.,
mit angeschlossener Zwischenkreisdrossel: ca. das 3-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung)

*8) Da sich die Warmeentwicklung des Motors aufgrund der niedrigen Taktfrequenz je nach Lastzustand verstarken kann, geben Sie bei der Bestellung des Motors die
MD-Spezifikation an.

*9) Wenn ein Synchronmotor bei einer niedrigen Taktfrequenz I&uft, kann es zu einer Uberhitzung des Permanentmagneten kommen, und dieser kann durch Oberschwingungen
des Ausgangsstroms entmagnetisiert werden.
Die Taktfrequenz ist niedrig (2 bis 4 kHz), und daher muss die zulassige Taktfrequenz des Motors immer Uberprift werden. Wenn der Motor nicht mit einer niedrigen Taktfrequenz
(2 bis 4 kHz) betrieben werden kann, erwagen Sie die Verwendung der HD-Spezifikation (H80 = 0).



FRENIC-VG

3-phasig 200 V

Typ FRNIVG1S-2[] | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 \ 90
Motor-Nennleistung [kW] 37 45 55 75 90 110
Nennleistung [kVA] (*1) 55 68 81 107 131 158
Nennstrom [A] 146 180 215 283 346 415
Uberlastfahigkeit 120 % des Nennstroms -1 min (*2)

Netzspannung 3-phasig 200 bis 220 V/50 Hz,
Phase, Spannung, Frequenz 200 bis 230 V/60 Hz (*3)

g ISJE::;L;':)Z;":Ji‘;rlggr'zglfz;zﬁe”erung 1-phasig 200 bis 230V, 50 Hz/60Hz

% Spannungsversorgung fiir interne Lufter _ 1-phasig 200 bis 220 V/50 Hz,

= Phase, Spannung, Frequenz (*4) 200 bis 230 V/60 Hz (*3)

g Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger (*5), Frequenz: +5 bis -5 %

2 | Nennstrom [A] (mit DCR) 138 167 203 282 334 410
(*6) (ohne DCR) 185 225 270 - - -
Erforderliche Leistung der Spannungsversorgung [kVA] (7) 48 58 71 98 116 143

Bremsverfahren / Bremsmoment Bremschopperbetrieb: 110 % Bremsmoment, separat installierter Bremswiderstand (Option), separat installierte Bremseinheit (Option fiir FRN75VG1S-2  oder hohér)]

Taktfrequenz [kHz] (*8) 2 bis 10 2 bis 5

Gewicht ca. [kg] 25 32 42 43 62 105

Gehduse IP00 offene Ausfiihrung, UL offene Ausfiihrung (IP20, geschlossene Ausfiihrung als Option erhéltlich)

3-phasig 400 V

Typ FRNLIVG1S-4[] | 30 | 90 | 110 | 132 | 160 | 200 | 220 | 280 | 315 | 55 | 400 | 500 | 630
Motor-Nennleistung [kW] 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 220 | 280 | 355 | 400 | 450 | 500 | 630 | 710
Nennleistung [kKVA] (*1) 57 69 85 114 | 134 | 160 | 192 | 231 | 287 | 316 | 396 | 495 | 563 | 640 | 731 | 891 | 1044
Nennstrom [A] 75 91 112 | 150 | 176 | 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 520 | 650 | 740 | 840 | 960 | 1170 | 1370
Uberlastfahigkeit 120 % des Nennstroms -1 min (¥2)

Netzspannung 3-phasig 380 bis 480V, 3-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,
Phase, Spannung, Frequenz 50 Hz/60 Hz 380 bis 480 V/60 Hz (*3)

je2 .

g ;E:?:’l‘sr;)zsr]v:l::;"ggzg‘j:;zﬁeuerung 1-phasig 380 bis 480 /50 Hz/60 Hz

§ Spannungsversorgung fiir interne Lifter _ 1-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,

g Phase, Spannung, Frequenz (*4) 380 bis 480 V/60 Hz (*3)

g Spannungs-/Frequenzschwankungen Spannung: +10 bis -15 % (Spannungsunsymmetrie: 2 % oder weniger (*5), Frequenz: +5 bis -5 %

S | Nennstrom [A] (mit DCR)| 68,5 | 83,2 | 102 | 138 | 164 | 210 | 238 | 286 | 357 | 390 | 500 | 628 | 705 | 789 | 881 | 1115 | 1256
(*6) (ohneDCR)| 943 | 114 | 140 | - - - - - - - - - - - - - -
Erforderliche Leistung der Spannungsversorgung [kVA] (7) 48 58 71 96 114 | 140 | 165 | 199 | 248 | 271 | 347 | 436 | 489 | 547 | 611 | 773 | 871

Bremsverfahren / Bremsmoment Bremschopperbetrieb: 110 % Bremsmoment, separat installierter Bremswiderstand (Option), separat installierte Bremseinheit (Option fiir FRN200VG1S-4  oder héhér)]

Taktfrequenz [kHz] (*8) 2bis 10 2 bis 5 2

Gewicht ca. [kg] 25 [ 26 [ 31 [ 33 | 42 [ 62 | 64 | 94 [ 98 [ 120 | 140 [ 245 [ 245 | 330 [ 330 [ 555 | 555

Gehduse IP00 offene Ausfiihrung, UL offene Ausfiihrung (IP20, geschlossene Ausfiihrung als Option erhdltlich)

Hinweis 1) Die oben stehenden technischen Daten gelten fir Parameter F80=1 (LD-Spezifikation).
Wenn Sie die LD-Spezifikation mit 55 kW oder hoher verwenden, geben Sie die LD-Spezifikation bei Ihrer Bestellung an.
Beim Typ FRN_VG1S-_D ist serienméRBig eine Zwischenkreisdrossel mit der Motornennleistung vorhanden.
Hinweis 2) Beachten Sie bei Verwendung einer Zwischenkreisdrossel die folgenden Hinweise.
« Typ FRNL_VG1S-_J): 45 kW oder weniger: als Option, 55 kW oder mehr: serienméBig. (Geben Sie bei der Bestellung die LD-Spezifikation an.)
« Typ FRNLVG1S{_J,[[]C: Alle Leistungen sind optional erhéltlich.
*1) Bei der 200-V-Serie betragt die Nenn-Ausgangsspannung 220 V, bei der 400-V-Serie betrédgt sie 440 V.
*2) Wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters unter 10 Hz liegt, kann bei bestimmten Umgebungstemperaturen eine frithere Abschaltung ausgelst werden, wenn der Motor tiberlastet wird.
*3) 200-V-Serie: Ausfiihrungen mit 220 bis 230 V/50 Hz missen gesondert bestellt werden.
400-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 380 bis 398 VV/50 Hz und 380 bis 430 V/60 Hz miissen mit einem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.
Die Ausgangsspannung des 380-V-Umrichters kann in bestimmten Situationen geringer sein. Einzelheiten finden Sie in Kapitel 10 im FRENIC-VG-Benutzerhandbuch ,Unit Type, Function Code
Edition” 24A{ }-0019.
*4) Der Spannungseingang wird fiir die Versorgung des Liifters verwendet, wenn der Umrichter Uber Gleichspannung eingespeist wird. Bei AC-Versorgung des Umrichters wird der Eingang nicht
benutzt.

Max. Spannung [V] - Min. Spannung [V]

*5) Spannungsunsymmetrie [%] = x 67

Durchschnittliche 3-Phasen-Spannung [V]
Eine Netzdrossel (ACR) ist zu verwenden, wenn die Spannungsunsymmetrie 2 % Ubersteigt.
*6) Zur Berechnung des Wertes wird angenommen, dass der Umrichter an eine Spannungsversorgung mit einer Leistung von 500 kVA (oder der 10-fachen Umrichterleistung,
wenn diese 50 kVA libersteigt) angeschlossen ist und dass die Leckreaktanz %X = 5 % betragt.
*7) Die angezeigten Werte gelten, wenn eine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist.
Wenn Sie einen Generator als Spannungsquelle verwenden, kann dieser mit hochfrequentem Strom aus dem Umrichter durchbrennen. Verwenden Sie einen Generator mit dem
3- bis 4-Fachen der angegebenen Stromversorgungsleistung (wenn keine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist: ca. das 4-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung.,
mit angeschlossener Zwischenkreisdrossel: ca. das 3-Fache der angegebenen Stromversorgungsleistung)
*8) Der Umrichter kann abhangig von der Umgebungstemperatur oder dem Ausgangsstrom die Taktfrequenz automatisch reduzieren, um sich selbst zu schiitzen. Wenn die Auswahl fir die
automatischen Reduzierung der Taktfrequenz (H104: Ziffer 100) aufgehoben wird, sinkt der Dauernennstrom des Geréts in Abhéngigkeit von der Einstellung der Taktfrequenz. Daher ist Vorsicht
geboten. (Einzelheiten finden Sie in Kapitel 2 im FRENIC-VG-Benutzerhandbuch ,Unit Type, Function Code Edition” 24A7{_1}-0019.)



3-phasig 400 V

tlere Uberlast

Typ FRNCJOVG1S-4[]

| 30S ‘ a7s | 458 ‘ 558 | 758 ‘ 90S |11os ‘ 1325 | 160S ‘ 2008 | 2208 ‘ 2508 | 2sos|31ss |630B(*5)|71OB(‘5)‘8008(*5)

Motornennleistung [kW] 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 250 280 315 630 710 800
Nennleistung [kVA] (*1) 45 57 69 85 114 134 160 192 231 287 316 356 396 | 445 891 1044 | 1127
Nennstrom [A] 60 75 91 112 150 176 210 253 304 377 415 468 520 585 1170 | 1370 1480
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms -1 min (*2)

o Netzspannung DC-Eingangstyp (siehe Spezifikationen des Diodengleichrichters und des PWM-Wandlers)

5 -

g Spannungsversorgung filr Steuerung 1-phasig 380 bis 480V, 50/60 Hz,

g Phase, Spannung, Frequenz

w

S | Spannungsversorgung

£ fiiri . Keine Spannungsversorgung 1-phasig 380 bis 440 V/50 Hz,

& | furinterne Liifter furr interne Lufter erforderlich i *

S | Phase, Spannung, Frequenz 380 bis 480 V/60 Hz (*3)

]

e Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 %, Frequenz: +5 bis -5 %
Taktfrequenz [kHz] (*4) 2
Gewicht ca. [kg] 30 | 30 [ 30 | 37 | 37 | a5 | a5 | 95 | 95 | 95 | 125 | 135 | 135 | 135 | 1353 | 135:3 | 135x3
Gehéduse IP0O, offene Ausfiihrung

3-phasig 690 V

Typ FRN[LISVG1S-69J

Motornennleistung [kW] (*6) 920 110 132 160 200 250 280 315 355 400 450
Nennleistung [KVA] (*1) 120 155 167 192 258 317 353 394 436 490 550
Nennstrom [A] 100 130 140 161 216 265 295 330 365 410 460
Uberlastfahigkeit 150 % des Nennstroms -1 min (¥2)

o Netzspannung DC-Eingangstyp (siehe Spezifikationen des Diodengleichrichters und des PWM-Wandlers)

2 | Spannungsversorgung fiir Steuerung 1-phasig 575 bis 690V, 50/60 Hz

§ Phase, Spannung, Frequenz ’ ’

A

g | Spannungsversorgung 1-phasig 660 bis 690V, 50/60 Hz,

3 | furinterne Lifter )

S | Phase, Spannung, Frequenz 575 bis 600V, 50/60 Hz (*3)

3

= Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 %, Frequenz: +5 bis -5 %
Taktfrequenz [kHz] (*4) 2
Gewicht ca. [kg] 45 45 95 95 95 135 135 135 135 135 135
Gehduse IP0O, offene Ausfiihrung

Hinweis 1) Die oben stehenden technischen Daten gelten fir Parameter F80 = 0, 2, 3 (MD-Spezifikation). (Standard = 0) Wenn F80 =0, 2, wird ,HD" auf dem Bedienfeld angezeigt.
*1) Wenn die Nenn-Ausgangsspannung 440 V (400-V-Serie) oder 690 V (690-V-Serie) betragt.
*2) Wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters unter 1 Hz liegt, kann bei bestimmten Umgebungstemperaturen eine friihere Notabschaltung ausgelst werden, wenn der Motor tiberlastet wird.

*3) 400-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 380 bis 398 V/50 Hz und 380 bis 430 V/60 Hz miissen mit dem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.

690-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 575 bis 600 V, 50/60 Hz miissen mit dem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.

*4) Wenn ein Synchronmotor bei einer niedrigen Taktfrequenz lauft, kann es zu einer Uberhitzung des Permanentmagneten kommen, und dieser kann durch Oberschwingungen des Ausgangsstroms
entmagnetisiert werden. Die Taktfrequenz ist niedrig (2 kHz), und daher muss die zulassige Taktfrequenz des Motors immer (iberprift werden.
*5) Ein Umrichtersatz besteht aus drei Stacks.
*6) Die Motornennleistung gilt fiir einen 690-V-Motor.
Wahlen Sie fiir Motoren mit unterschiedlichen Spannungsspezifikationen und detaillierten Auswahlmaglichkeiten eine Leistung aus, die sicherstellt, dass der Umrichternennstrom gleich oder

groBer als der Motornennstrom ist.



Standard-Spezifikationen

LD-Spezifikationen

3-phasig 400 V

r geringe Uberlast (Stack-Variante)

‘ 308 | 37s ‘ 458 |

Typ FRNLIOVG1S-4[]

555 ‘ 758 | 90S ‘1105 | 1328 ‘ 160S | 200S ‘ 2208 | 2508 ‘ 280S | 3158 ‘630B(*5)‘7108(*5)|8OOB(*5)

Motor-Nennleistung [kW] 37 45 55 75 920 110 | 132 160 | 200 | 220 | 250 | 280 | 315 | 355 710 800 1000
Nennleistung [KVA] (*1) 57 69 85 114 | 134 | 160 | 192 | 231 287 | 316 | 356 | 396 | 445 | 495 | 1044 | 1127 | 1409
Nennstrom [A] 75 91 112 150 | 176 | 210 | 253 | 304 | 377 | 415 | 468 | 520 | 585 | 650 | 1370 | 1480 | 1850

Uberlastfahigkeit 110 % des Nennstroms -1 min (*2)
o Netzspannung DC-Eingangstyp (siehe Spezifikationen des Diodengleichrichters und des PWM-Wandlers)
= .
g Spannungsversorgung filr Steuerung 1-phasig 380 bis 480V, 50/60 Hz,
g Phase, Spannung, Frequenz
é Spannungsversorgung . . .
3 | firinterne Lifter Kfelr.me Spannflngsversorgu‘ng 1—pha.5|g 380 bis 440://50 Hz,
é Phase, Spannung, Frequenz fiir interne Lufter erforderlich 380 bis 480 V/60 Hz (*3)
Q
e Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 %, Frequenz: +5 bis -5 %
Taktfrequenz [kHz] (*4) 2
Gewicht ca. [kg] 30 [ 30 [ 30 [ 37 [ 37 [ a5 | a5 [ 95 | 95 | o5 [ 125 | 135 [ 135 [ 135 | 135x3 | 135x3 | 135x3
Gehéuse IP00, offene Ausfiihrung

3-phasig 690 V

Typ FRNLISVG1S-69J

Motornennleistung [kW] (*6) 110 132 160 200 220 280 315 355 400 450
Nennleistung [kVA] (*1) 155 167 192 258 281 353 394 436 490 550
Nennstrom [A] 130 140 161 216 235 295 330 365 410 460
Uberlastfahigkeit 110 % des Nennstroms -1 min (*2)

o | Netzspannung DC-Einspeisung (siehe Spezifikationen des Diodengleichrichters und des PWM-Wandlers)

c

2 | Spannungsversorgung filr Steuerung 1-phasig 575 bis 690V, 50/60 Hz,

§ Phase, Spannung, Frequenz ' '

wv

g ?,pa,“'t’”"gsl‘_’?f’?'g”"g 1-phasig 660 bis 690 V, 50/60 Hz,

=l ot 575 bis 600V, 50/60 Hz (*3)

Q | Phase, Spannung, Frequenz ’

Q

= Spannungs-/Frequenzschwankungen | Spannung: +10 bis -15 %, Frequenz: +5 bis -5 %
Taktfrequenz [kHz] (*4) 2
Gewicht ca. [kg] 45 45 95 95 95 135 135 135 135 135
Gehause IP00, offene Ausfiihrung

Hinweis 1) Die oben stehenden technischen Daten gelten fiir Parameter F80=1 (LD-Spezifikation).
*1) Wenn die Nenn-Ausgangsspannung 440 V (400-V-Serie) oder 690 V (690-V-Serie) betragt.
*2) Wenn die konvertierte Ausgangsfrequenz des Umrichters unter 1 Hz liegt, kann bei bestimmten Umgebungstemperaturen eine friihere Abschaltung ausgeldst werden, wenn der Motor tberlastet

wird.

*3) 400-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 380 bis 398 /50 Hz und 380 bis 430 V/60 Hz miissen mit dem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.

690-V-Serie: Die Umrichter mit einer Stromversorgung von 575 bis 600 V, 50/60 Hz missen mit dem Jumper im Inneren des Umrichters verschaltet werden.
*4) Wenn ein Synchronmotor bei einer niedrigen Taktfrequenz lauft, kann es zu einer Uberhitzung des Permanentmagneten kommen, und dieser kann durch Oberschwingungen des Ausgangsstroms

entmagnetisiert werden.

Die Taktfrequenz ist niedrig (2 kHz), und daher muss die zuldssige Taktfrequenz des Motors immer tberprift werden.
*5) Ein Umrichtersatz besteht aus drei Stacks.
*6) Die Motornennleistung gilt fir einen 690-V-Motor.

Wahlen Sie fiir Motoren mit unterschiedlichen Spannungsspezifikationen und detaillierten Auswahlmaglichkeiten eine Leistung aus, die sicherstellt, dass der Umrichternennstrom gleich oder

groBer als der Motornennstrom ist.



Beschreibung

ompakt-Variante

Stack-Variante

Vektorregelung mit Drehzahlsensor
Fur Asynchronmotor Sensorlose Vektorregelung
Motor-
Regelung regelungs- U/f-Regelung
fah
vertanren Fiir Synchronmotor Vektorregelung mit Drehzahlrtckfihrung (einschlielich Pollageerkennung)
Priifmodus Simulierter Betrieb
Drehzahl- | Analogeinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
Aufiésung sollwert Digitaleinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
(derEinstellung) | Drehmoment-
lejlrneslﬁlgg%nt- 0,01 % des Nenndrehmoments
stromeinstellung
A h ST Analogeinstellung: + 0,1 % der max. Drehzahl (25 £ 10 °C) Analogeinstellung: + 0,1 % der max. Drehzahl (25 + 10 °C)
synchron- rehza
i c))/tor— Vektor- Regel- Digitaleinstellung: + 0,005 % der max. Drehzahl (-10°C bis +50°C) | Digitaleinstellung: £ 0,005 % der max. Drehzahl (-10 °C bis +40 °C)
genauigkeit
BRI regelung Drehmoment | + 3 % des Nenndrehmoments (mit passendem Motor)
mit Drehzahl-
sensor Regelverhalten | Drehzahl 600 Hz *1 100 Hz
Maximale Ausgangsfrequenz | 500 Hz *1 *2 150 Hz
1:1500
Drehzahlregelbereich Wenn die Grunddrehzahl 1500 1/min betrégt, 1 bis 1500 1/min bis max. Drehzahl (bei 1024 Encoder-Impulsen pro Umdrehung)
1:6 (konstanter Drehmomentbereich: konstanter Ausgangsbereich)
Drehzahl- Analogeinstellung: £0,005 % der max. Drehzahl
Auflésung sollwert Digitaleinstellung: £0,005 % der max. Drehzahl
:E(ij:;tellun) Drehmomen:
9 Spesﬁﬂlgg%m_ 0,01 % des Nenndrehmoments
stromeinstellung
Analogeinstellung: £ 0,1 % der max. Drehzahl (25 £ 10 °C) Analogeinstellung: + 0,1 % der max. Drehzahl (25 + 10 °C)
Sensorlose Regel- Drehzahl
Vektor- genauigkeit Digitaleinstellung: £0,1 % der max. Drehzahl (-10 °C bis 50 °C) Digitaleinstellung: +0,1 % der max. Drehzahl (-10 °C bis +40 °C)
regelung
Drehmoment | +5 % des Nenndrehmoments
Regelverhalten | Drehzahl 40 Hz *1 20 Hz
Asynchron- Maximale Ausgangsfrequenz | 500 Hz *1 *3 150 Hz
motor-
regelung 1:250
Drehzahlregelbereich Wenn die Grunddrehzahl 1500 1/min betragt, 6 bis 1500 1/min bis auf max. Drehzahl
1:4 (konstanter Drehmomentbereich: konstanter Ausgangsbereich)
. . Analogeinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
Auflosung (der Einstellung)
Digitaleinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
Regelgenauigkeit Analogeinstellung: + 0,2 % der max. Ausgangsfrequenz (25 £ 10°C) Analogeinstellung: £ 0,2 % der max. Ausgangsfrequenz (25 £ 10°C)
U/f-Regelung | Ausgangsfrequenz Digitaleinstellung: £0,01 % der max. Ausgangsfrequenz (-10 °C bis +50 °C) Digitaleinstellung: +0,01 % der max. Ausgangsfrequenz (-10 °Cbis +40°C)
Maximalfrequenz 500 Hz 150 Hz
0,2 bis 500 Hz 0,2 bis 150 Hz
Regelbereich ) ) . .
1:4 (konstanter Drehmomentbereich: konstanter Ausgangsbereich) 1:4 (konstanter Drehmomentbereich: konstanter Ausgangsbereich)
T Drehzahl- | Analogeinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
(der sollwert Digitaleinstellung: 0,005 % der max. Drehzahl
Einstellung) [“prehmoment-
Viliiar einstellung 0,01 % des Nenndrehmoments
Synchron- regelung ’ ) 0 i . K
motor- . Analogeinstellung: + 0,1 % der max. Drehzahl (25 £ 10 °C) Analogeinstellung: 0,1 % der max. Drehzahl (25 + 10 °C)
mit Drehzahl- | Regel- Drehzahl
regelung sensor genauigkeit Digitaleinstellung: +0,005 % der max. Drehzahl (-10 °C bis +50 °C) Digitaleinstellung: +0,005 % der max. Drehzahl (-10 °C bis +40 °C)
Drehmoment | + 3 % des Nenndrehmoments (mit passendem Motor)
Regelverhalten | Drehzahl 600 Hz *1 100 Hz
Maximale Ausgangsfrequenz | 500 Hz *1 150 Hz

*1) Maximaler Wert, wenn die Taktfrequenz 10 kHz betrégt. Je nach Bedingung (z. B. Taktfrequenz-Einstellung) wird dieser Wert méglicherweise nicht erreicht.
*2) Vektorregelung mit Drehzahlsensor: Taktfrequenz 5 kHz: 400 Hz, Taktfrequenz 2 kHz: 150 Hz
*3) Sensorlose Vektorregelung: Taktfrequenz 5 kHz: 250 Hz, Taktfrequenz 2 kHz: 120 Hz




FRENIC-VG

Allgemeine Spezifikationen fiir Frequenzumricht

Beschreibung

Kompakt-Variante ‘ Stack-Variante

Synchron-
motor-
regelung

Vektorregelung
mit Drehzahl- | Drehzahlregelbereich

sensor

1: 1500 (bei 1024 Encoder-Impulsen pro Umdrehung)
Wenn die Grunddrehzahl 1500 1/min betragt,
1 bis 1500 1/min bis auf max. Drehzahl

Regelung

Lauf und Betrieb

Bedienteilbetrieb Im bzw. gegen Uhrzeigersinn mit @ oder@- und @-Taste
Betrieb Uber digitales Eingangssignal: Vorwarts/Riickwarts, Austrudeln, Reset-Eingang, Drehzahlstufen-Auswahl usw.

Drehzahlsollwert

Bedienteilbetrieb:
Einstellwiderstand:
Analoger Eingang
Motorpotifunktion:

6- oder Q-Taste

Potentiometer (1...5 kQ)

(0 bis £10'V, 4 bis 20 mA

Drehzahl steigt an, wenn das AUFWARTS-Signal (DI) aktiv ist, und sinkt,

wenn das ABWARTS-Signal (DI) aktiv ist.

Bis zu 15 verschiedene Drehzahlen sind durch Kombination der 4 externen
Eingangssignale (DI) wahlbar.

Kann durch ,16-Bit-Parallelsignale“ eingestellt werden, die mit der Optionskarte
verfligbar sind.

Serielle Verbindung: RS-485 (Standard). Einstellung tber verschiedene Kommunikationsoptionen méglich.
Tippbetrieb (Jog-Betrieb): @ oder -Taste, bzw. FWD- oder REV-Klemmen im Tippmodus

Festfrequenzen:

Digitalsignal:

Drehzahlerfassung

Die empfangene Frequenz hangt vom verwendeten Drehzahldetektor ab.

Verwendete Encoder-Schnittstelle Drehzahldetektor Empfangene Frequenz

Encoder-Schnittstelle d.Umrichters
OPC-VG1-PGo
OPC-VG1-PG
OPC-VG1-PMPG

Encoder mit Komplementérausgéngen

Asynchron- 100 kHz/max.

Encoder-Typ offener Kollektor
motor

Encoder-Typ Leitungstreiber 500 kHz/max.
Encoder-Typ Leitungstreiber
(mit Pollageerkennung)
Encoder-Typ offener Kollektor
(mit Pollageerkennung)
Serieller Encoder

(Absolut-Encoder mit 17-Bit-Aufldsung)

Synchron-
motor

100 kHz/max.

OPC-VG1-PMPGo

OPC-VG1-SPGT

* Fir bestimmte Encoder-Schnittstellenoptionen ist ein spezielles Kabel erforderlich.

Drehzahlregelung

Regler-Berechnung erfolgt mit Vorsteuerung (feed forward).
Steuerparameterumschaltung: Der Steuerparameter kann Uber externe Signale geschaltet werden.

Betriebsstatus-Signal

Transistorausgang: Umrichter in Betrieb, Drehzahlaquivalent, Drehzahlerfassung, Umrichteriiberlast Frihwarnung,
Drehmomentbegrenzung usw. Analogausgang: Motordrehzahl, Ausgangsspannung, Drehmoment, Lastfaktor usw.

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

0,01 bis 3600s (4 unabhangige Einstellungen fir Beschleunigung und Verzégerung, wahlbar mit externen Signalen)
linear oder mit S-Kurve

Verstarkung fir Drehzahleinstellung

Legt das proportionale Verhéltnis zwischen analoger Drehzahleinstellung und Motordrehzahl im Bereich von 0 bis 200 % fest.

Resonanzdrehzahlausblendung

Sprungdrehzahl (3 Punkte) und Hysteresebreite (1 Punkt) kdnnen eingestellt werden.

Synchronisierung auf drehenden Motor (Fangfunktion)

Ein drehender Motor kann sanft vom Umrichter abgeholt werden ohne anzuhalten. (Gilt fiir Vektorregelung mit Drehzahlsensor/sensorlose Vektorregelung)

Automatischer Wiederanlauf nach kurzeitigem Spannungsausfall

Weiterbetrieb des Motors bei Netzwiederkehr ohne vorheriges Abbremsen

Schlupfkompensation

Gleicht die Drehzahlminderung bei Last aus und sorgt fir stabilen Betrieb (mit U/f-Steuerung bei Asynchronmotor).

Lastausgleichsteuerung

Regelt die Motordrehzahl fiir den Lastausgleich im Verhéltnis zum Abtriebsmoment (bei U/f-Regelung inaktiv).

Drehmomentbegrenzung

Begrenzt das Drehmoment auf vorgegebene Werte (,4 Quadranten®, ,unabhéngig Fahren und Bremsen® usw. wahlbar)
Einstellungen fir analoge und externe Signale (2 Stufen) verfiigbar.

Drehmomentregelung

Analogeinstellung: 0 bis +10 V /0 bis +150 % (bis zu 300 % mit Verstérkung)

Digitaleinstellung: Die Einstellung ,,16-Bit-Parallelsignal“ ist tiber eine Optionskarte verfligbar.

PID-Regelung

Analogeingang mit PID-Regelung ist mdglich.

Kuhlkoérperlifter EIN/AUS-Regelung

Lfter wird bei Motorstillstand und niedriger Temperatur abgeschaltet, um seine Lebensdauer zu verlangern und Gerdusche zu reduzieren.

Toggle-Bit-Funktion

Uberwacht, ob die Kommunikation zwischen SPS und Umrichter ordnungsgeméB funktioniert (Busfunktion).

Drehmomentvorsteuerung

Interne Einstellung (3 Stufen) und Analogeinstellung (Haltefunktion) durch Kombination des Festwertes
(1 Schritt, Polaritatsumschaltung Giber Motordrehrichtungs-Funktion) mit dem externen Signal (DI-Signal).




FRENIC-VG

Allgemeine Spezifikationen fiir Frequenzumrichter

Motorauswabhl 3 verschiedene Motorparametersatze kdnnen mit F79 oder Uber Digitaleingdnge angewahlt werden

T turert NTC-Thermistor (von Fuji Electric oder gleichwertiges Produkt)
emperaturerfassun .
P & PTC-Thermistor fir Motor-Uberhitzungsschutz (Ausléseschwelle Giber Parameter einstellbar)

Encoder-Detektionsschaltung Selbstdiagnose | Selbstdiagnose fiir Detektionsschaltung des Encoder-Eingangssignals (PA, PB)

Laufzeitoptimierung des System durch Berechnung der maximalen Geschwindigkeit

Lastanpassungsfunktion in Abhangigkeit von der Last bei Vertikalbewegungen.

Option: Einsatz von OPC-VG1-TBSI

Mehrwickl t
Mehr- Ar‘netriZAkIJIC ungsmotor Maximale Anzahl von Motorwicklungen: 6
wicklungs- Spezifikation Regelung: nur Vektorregelung mit Drehzahlsensor erhéltlich
motor-

Option: Einsatz von OPC-VG1-TBSI

System mit direkter
Regelung A el Maximale Anzahl von parallelen Geraten: 3

Parallelschaltung *1

Die Taktfrequenz ist fest auf 2 kHz eingestellt. Es gelten Einschrénkungen fiir Einsatzbedingungen, z. B. die Lénge des Ausgangskabels.

Regelung | AUF/AB-Steuerung Drehzahleinstellung ist durch Kombination von UP/DOWN-Befehl und Auf-Null-Befehl mit externem Signal (DI-Signal) méglich.

Stoppfunktion 3 Arten von Stoppfunktionen: STOP1 (Standardbremsrampe), 2 (weitere Bremsrampe), 3 (Stop mit max. Moment).

Gibt den Eingangsimpuls (z. B. Encoder-Signal des Motors) mit fester oder freier Frequenzteilung aus.

Encoder-Impulsausgan
2 sl Open-Collector- und Komplementérausgang (gleiche Spannung wie PGP-Klemme) kdnnen Uber geréteinternen Schalter geschaltet werden.

Observer Unterdriickt Laststérungen und Vibrationen.
Offline-Tuning Das Autotuning der Motordaten ist bei stehendem oder drehendem Motor méglich (rotatorisches/nicht-rotatorisches Tuning).
Online-Tuning Wird fiir das kontinuierliche Tuning der Motordaten zur Kompensation von Temperaturédnderungen verwendet.

Standardfunktion: Positionsregelung liber Servo-Lock und integrierte Ubertragungsschaltung.
Positionsregelung Optionen: OPC-VG1-PG (PR) : Encoder-Eingang fiir RS422
OPC-VG1-PGo (PR) : Encoder-Eingang fur Open-Collector-Typ

Optionen: OPC-VG1-PG (PR) : Encoder-Eingang fiir RS422

Impulsfolge Synchronbetrieb )
OPC-VG1-PGo (PR) : Encoder-Eingang flr Open-Collector-Typ

Display 7-Segment-LED, LCD mit Beleuchtung
Anzeigesprachen Japanisch, Englisch, Chinesisch, Koreanisch
+ Ist-Drehzahl + Solldrehzahl + Ausgangsfrequenz + Drehmomentstrom-Sollwert
+ Drehmoment-Sollwert + Drehmoment-Berechnungswert + Leistungsaufnahme (Motorausgang) * Ausgangsstrom
+ Ausgangsspannung + Zwischenkreisspannung + Magnetfluss-Sollwert + Magnetfluss-Berechnungswert
T — + Lastwellendrehzahl « PID-Sollwert + PID-Ruckfiihrungswert + PID-Ausgangswert
PP + Al-Einstellwert (12) + Al-Einstellwert (Al1) + Al-Einstellwert (AI2) + Optionaler Monitor 1 bis 6
+ Prasenz eines digitalen Eingangs-/Ausgangssignals * Motortemperatur + Kiihlkérpertemperatur
+ Lastfaktor + Eingangsleistung (*) * Integrierte Leistungsaufnahme () Betrigbszeit

+ Betriebsstundenzahl Motor/Anzahl Starts (filr jeden Motor), usw.

Einstellmodus Namen und Daten werden angezeigt.

Zeigt folgende Alarmcodes an:

+ dbH (Bremswiderstand tiberhitzt)(*) + dCF (DC-Sicherung durchgebrannt) « EF (Erdschlussfehler)
+ Er1 (Speicherfehler) + Er2 (Kommunikationsfehler BEDIENTEIL) + Er3 (CPU-Fehler)
Anzeige und * Er4 (Netzwerkfehler) + Er5 (RS-485-Fehler) + Er6 (Bedienfehler) + Er7 (Verdrahtungsfehler Ausgang)
) Bedienteil + Er8 (A/D-Wandler-Fehler)  + Er9 (Drehzahlabweichung)  + Lin (Eingangsphase ausgefallen)(*) LU (Unterspannung)
Einstellung * nrb (NTC-Thermistor getrennt)+ OC (Uberstrom) + OH1 (Uberhitzung Kiihlkdrper) + OH2 (Externer Alarm)
Alarmmodus + OH3 (Uberhitzung Umrichter) + OH4 (Uberhitzung Motor)  + OL1 (Motor 1 Uberlast) + 0L2 (Motor 2 Uberlast)
+ OL3 (Motor 3 Uberlast) + OLU (Umrichter Uberlast)  + OS (Uberdrehzahl) + OU (Uberspannung)
* P9 (Encoder-Fehler) + PbF (Ladeschaltungsfehler)  + dbA (Bremstransistor abnormal)() ~ « Err (Simulierter Fehler)
+ OPL (Ausgangsphase ausgefallen) * dFA (DC-Lifter ausgefallen) + ErH (Hardwarefehler) + EC (Encoder-Kommunikationsfehler)
* ErA (UPAC-Fehler) 1 + Et1 (Encoder-Fehler) + Erb (Umrichter-Umrichter-Kommunikationsfehler)
+ ECF (Fehler in Funktionssicherheitsschaltung) *1 + dO (UberméBige Positionsabweichung) + LOC (Startfehler)
* ArE (E-SX-Fehler) + ArF (Umschaltfehler) * SiF (Fehler Funktionssicherheitskarte) 1+ SrF (Fehler Funktionssicherheitskarte) *1

o [L-AL] wird angezeigt.
Geringfligiger Fehler i i . o
Speichert und zeigt den genauen Grund fir den geringfligigen Fehler an.

Die letzten 10 Alarmcodes und die genauen Daten der letzten 3 Alarmereignisse werden gespeichert.

Alarme werden mit Datum und Zeit gespeichert und angezeigt [Genauigkeit: +27 Sek./Monat (Umg.temp. = 25 °C)].
Zeitraum der Datenspeicherung: 5 Jahre oder mehr (bei 25 °C Umgebungstemperatur)

Batterie: serienméBig bei Modellen mit 30 kW oder mehr Leistung, fiir Modelle bis 22 kW als Option erhaltlich (verfiigbar als Option: OPK-BP)

Alarm im Betrieb

*1: Wird untersttitzt, wenn die ROM-Version H1/2 0020 oder héher ist und die Seriennumer auf BC oder hoher endet.
*) Stack-Variante wird nicht unterstutzt



FRENIC-VG

Allgemeine Spezifikationen fir Frequenzumricht

Beschreibung Kompakt-Variante Stack-Variante

Historical Trace (*1)

Ladt die im Umrichter gespeicherten Messwerte und zeigt sie als Kurve an.
Abtastzeit: 50 ps bis 1 s

Real-time Trace (*1)

L&adt Daten vom Umrichter in Echtzeit und zeigt sie als Kurve an.
Abtastzeit: 1 msbis 1s

L&dt die im Umrichter bei Alarmen gespeicherten Messwerte und zeigt sie als Kurve an. Abtastzeit: 50 ps bis 1's

Anzeige und ES:;\Q? Trace Back (Beachten Sie, dass die Abtastung mit Ausnahme des Stroms bei 400 ps oder mehr aktiviert ist.) Die Messdaten werden mit
Einstellung Batteriespannung im Speicher gehalten. Zeitraum der Datenspeicherung: 5 Jahre oder mehr (bei 25 °C Umgebungstemperatur)
Batterie: serienmaBig bei Modellen mit 30 kW oder mehr Leistung, fir Modelle bis 22 kW als Option erhaltlich (verflighar als Option: OPK-BP)
Betriebsmonitor (*1) 1/0O-Monitor, Systemmonitor, Alarmhistorie-Monitor
Parameter-Einstellung Uberpriifung der Zustande der Parameter-Einstellungen. Bearbeitung, Ubertragung, Vergleich, Initialisierung sind ebenfalls maglich
Ladekontrollleuchte Leuchtet, wenn Spannung am Umrichter anliegt. Leuchtet auch unter Steuerspannung.
Lebensdauer des Zwischenkreiskondensators | Funktion zur automatischen Bewertung der Lebensdauer installiert
Wartung * Anzeigen und Speichern der Betriebsstunden fir die Lebensdauer von PCB Kondensator und Liifter
Gemeinsame Funktionen * Anzeigen und Speichern der Umrichter-Betriebsstunden
+ Anzeigen und Speichern von max. Ausgangsstrom und max. Innentemperatur der letzten Stunde
RS-485 Eingang zum AnschlieBen von Computern und programmierbaren Steuerungen Uiber RS-485-Kommunikation.
Kommunikation USB USB-Anschluss (Typ Mini B) zur Verbindung mit einem Computer. Folgende Operationen werden von der FRENIC-
Loader-Software unterstiitzt: Bearbeiten von Parametern, Uberpriifen der Ubertragung und Statusiiberwachung.
Kompatibilitit Parameterwerte Stellen Sie die VG7-Parameter ein, um Vorgénge der Codes zu aktivieren (auBer F-Codes fiir dritten VG7-Motor).
m('Jt patibiita VG7 Vom VG7 ausgelesene Werte konnen mit FRENIC Loader in den FRENIC-VG geschrieben werden, ohne sie zu andern (einige Ausnahmen).
i
friiheren Kommunikation T-Link, SX-Bus, und CC-Link sind voll kompatibel. Host-SPS-Software kann ohne Anderung verwendet werden (einige Ausnahmen).
Modellen
Montage-Adapter Ein Adapter zur Anpassung an die EinbaumaBe frU*ﬂerer Modelle ist als Option erhaltlich.
R — Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
Ic e.r el S . ard- Stoppfunktion « Deaktiviert (EN1- bzw. EN2-Klemme) hardwareseitig die Ausgangsstufe.
funktion funktion
« Sicherheitsstandard in den USA und in Kanada UL, cUL (UL508C, C22.2 No.14)(*2)
» Maschinenrichtlinie
IEC/EN 1SO13849-1: PL-d
IEC/EN60204-1: Stoppkategorie 0
IEC/EN61800-5-2: SIL2
IEC/EN62061: SIL2
Produkt- . + Niederspannungsrichtlinie
normen Normenkonformitat EN 61800-5-1: Uberspannungskategorie 3
+ EMV-Richtlinie
IEC/EN61800-3
IEC/EN61326-3-1
(Emission) EMV Filter (Option):
Kompakt-Variante (bis zu 220 kW): Kategorie 2
Kompakt-Variante (ab 280 kW): Kategorie 3
Stack-Variante: Kategorie 3
(Storfestigkeit) 2. Umgebung
Einsatzumgebung Nur in Innenréumen. Frei von korrosiven Gasen, entflammbarem Gas, Staub und Olnebel (Verschmutzungsgrad 2, IEC60664-1). Kein direktes Sonnenlicht.
o o ; ; -10 bis +50 °C (-10 bis +40 °C: fiir Geréate bis 22 kW e
mgebungstemperatur die dicht nebeneinander installiert werden) B S+
Umgebungsluftfeuchtigkeit 5 bis 95 % relativ (nicht kondensierend)
max. 3000 m
Hohe Die Ausgangleistung des Umrichters kann bei Aufstellungshdhen von 1001 m bis 3000 m geringer werden.
Die Isolationsklasse des Steuerkreises bei Aufstellungshdhen von 2001 bis 3000 m reduziert sich von
Einsatz- sverstarkte Isolierung” auf ,,Basisisolierung®.
umgebung +200 V 55 kW oder weniger, 400 V 75 kW oder weniger 0,3 mm: 2 bis 9 Hz
3 mm: 2 bis 9 Hz oder weniger, 9,8 m/s% 9 bis 20 Hz oder weniger, 1 m/s2 9 bis 200 Hz
2 m/s? 20 bis 55 Hz oder weniger, 1 m/s% 55 bis 200 Hz oder weniger
Vibrationen +200 V 75 kW oder mehr, 400 V 90 kW oder mehr
3 mm: 2 bis 9 Hz oder weniger, 2 m/s% 9 bis 55 Hz oder weniger,
1 m/s? 55 bis 200 Hz oder weniger
Lagertemperatur -25 bis +70 °C (-10 bis +30 °C fir Langzeitlagerung)
Lagerfeuchtigkeit 5 bis 95 % relativ (nicht kondensierend)

*1) Diese Funktion ist in der Lizenzversion der FRENIC-Loader-Software verfligbar (WPS-VG1-PCL).
*2) C22.2 No.14 ist nicht konform mit FRN160, 200, 220, 355 und 400VG1S-4J.
*3) Die dreiphasige 690-V-Serie entspricht nicht den UL- und cUL-Normen.
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Klemmenfunktionen

is und analoge Eingangsklemme

Symbol Klemmenbezeichnung

ariante Stack-Variante

Kompakt-

L1/R,L2/S,L3/T | NetzanschluB Fiir den Anschluss einer dreiphasigen Stromversorgung. | Flr die Stack-Variante nicht verfugbar.
Fir den Anschluss eines Dreiphasenmotors.
Uvw Umrichterausgang Fiir den Anschluss eines Dreiphasenmotors. | So wie bei der Anzahl der Stacks pro Phase,
ist fur jede Phase (Stack) eine Klemme vorgesehen.
. Anschluss fir eine Zwischenkreisdrossel. Die Klemme ,,P1* flir den Anschluss einer
Fur den Anschluss ) . ) ;
P (+),P1 ) ) . Zwischenkreisdrossel ist bei der
einer Zwischenkreisdrossel ) . .
Modul-Variante nicht verfligbar.
Bremseinheit/ Dient dem Anschluss eines Bremswiderstands
P (+),N (-) h . Uber die Bremseinheit. Wird fur Systeme mit Wird als Zwischenkreisverbindung verwendet.
Zwischenkreis Zwischenkreisverbindung verwendet.

. o : . . Die Klemme ,,DB* fiir den Anschluss eines
Hauptstrom P (+),DB Fir den Anschluss eines Dient de.m Anschluss elines externen externen Bremswiderstands ist bei der Stack-
kreis EXTERNEN BREMSWIDERSTANDS | Bremswiderstands (optional). Variante nicht verfigbar.

gG Erdung ErdungsanschluB
RO,TO Spannungsversorgung fiir Steuerung | Zum AnschlieBen derselben AC-Versorgungsspannung wie bei dem Hauptstromkreis, die als Notstromversorgung des Steuerkreises dient.
AC-Spannungsversorgung fiir die internen AC-Spannungsversorgung flr die
Spannungsversorgung Lafter. Wird nur benétigt, wenn das Leistungsteil | internen Liifter.
it flr interne Lufter DC-gespeist wird. Nur erfoderlich ab 75 kW
(400V-Version) bzw. 37kW (200V-Version).
DCF1 Eingang fiir Auslésun Verbindung mit einem Mikroschalter zur Erkennung
gang ) 9 Fir die Kompakt-Variante nicht verfugbar. der DC-Sicherungsauslésung, entspricht dem
DCF2 der DC-Sicherung Kontaktausgang ,b*. Typ DG 24 V, 12 mA
13 Versorgungsspannung fiir Potentiometer | Wird fiir die Versorgungsspannung fiir einen Poti fiir die Drehzahleinstellung verwendet (Regelwiderstand: 1 bis 5 k). DC 10 V 10 mA max.
Drehzahl-
sollwert 12 Spannungseingang fiir Drehzahleinstellung| Wird fiir den analogen Referenzspannungseingang verwendet. Der reversible Berieb kann durch die ,+*-Signale gewahit werden: 0 bis +10 V DC /0 bis max. Drehzah.
11 0 V-Analogeingange Bezugspotential fir Klemme 12
Die folgenden Funktionen kdnnen je nach externer analoger Eingangsspannung gewahlt und eingestellt werden.
0: 0: Eingangssignal deaktiviert [OFF] 1: Einstellung Zusatzdrehzahl 1 [AUX-N1] 2: Einstellung Zusatzdrehzahl 2 [AUX-N2]
3: Drehmomentbeschrankung (Stufe 1) [TL-REF1] 4: Drehmomentbeschrankung (Stufe 2) [TL-REF2]
5: Bezugswert fir Drehmomentvorsteuerung [TB-REF] 6: Bezugswert fir Drehmoment [T-REF]
Ail Analogeingang 1 7: Bezugswert fur Drehmomentstrom [IT-REF] 8: Schleichgang 1 bei AUF/AB-Einstellung [CRP-N1]
9: Schleichgang 2 bei AUF/AB-Einstellung [CRP-N2] 10: Bezugswert fiir magnetischen Fluss [MF-REF]
Analogeingang 11: Drehzahimesswert [LINE-N] 12: Motortemperatur [M-TMP] 13: Drehzahliberschreitung [N-OR]
14: Universal-Ai [U-Al] 15: PID-Riickkopplungswert [PID-FB1] 16: PID-Sollwert [PID-REF] 17: PID-Korrektur [PID-G]
18-24: Benutzerdefinierte Ai1 bis 7 [C-Al 1 bis 7] 25: Grundeinstellung Drehzahl [N-REFV]
- - 26: Stromeingang Drehzahleinstellung [N-REFC] Ai2 kann zwischen dem Spannungs- und Stromeingang durch einen internen
Ai2 Analogeingang 2 Schalter umgeschaltet werden. Fir den Stromeingang ist allerdings nur eine ,Drehzahleinstellung” verfiigbar.
M 0 V-Analogeingange Bezugspotential fiir die Klemmen Ai1, Ai2 und Ao1 bis Ao3

Digitaleingangsklemme

[FWD-CM] ON: Der Motor lauft in Vorwartsrichtung. [FWD-CM] OFF: Der Motor wird gebremst und dann gestoppt.

[REV - CM] ON: Der Motor l&uft in Riickwartsrichtung. [REV - CM] OFF: Der Motor wird gebremst und dann gestoppt.

FWD Vorwartsbetrieb und Stopp-Befehl
REV Riickwartsbetrieb und Stopp-Befehl
X1 Digitaleingang 1
X2 Digitaleingang 2
Digitaleingang X3 Digitaleingang 3
(Es kann
AEEET X4 Digitaleingang 4
Positiv- und
Negativ-Logik
umgeschaltet | X5 Digitaleingang 5
werden.)
X6 Digitaleingang 6
X7 Digitaleingang 7
X8 Digitaleingang 8
X9 Digitaleingang 9

0, 1,2, 3: Auswahl Drehzahlstufen (Stufe 1 bis 15) [0: §S1, 1: §S2, 2: §54, 3: SS8]

4,5: ASR, Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit wahlen (4 Stufen) [4: RT1, 5: RT2] 6: Auswahl Selbstwartung [HLD]

7: Austrudeln-Befehl [BX] 8: Alarm zurticksetzen [RST] 9: Befehl Notabschaltung (externer Fehler) [THR]

10: Tippbetrieb [JOG] 11: Drehzahleinstellung N2/Drehzahleinstellung N1 [N2/N1] 12: Auswahl Motor M2 [M-CH2]

13: Auswahl Motor M3 [M-CH3] 14: Befehl Gleichstrombremse [DCBRK] 15: ACC/DEC auf Nullstellbefehl geloscht [CLR]

16: Umschaltung Schleichgang bei AUF/AB-Einstellung [CRP-N2/N1] 17: AUF-Befehl bei AUF/AB-Einstellung [UP]

18: AB-Befehl bei AUF/AB-Einstellung [DOWN] 19: Schreiben fir BEDIENFELD aktivieren (Daten kdnnen geéndert werden) [WE-KP]
20: PID-Regelung abbrechen [KP/PID] 21: Umschalten Inversbetrieb [IVS] 22: Verriegelungssignal fir 52-2 [IL]

23: Schreiben tiber Verbindung aktivieren [WE-LK] 24: Betriebswahl iiber Verbindung [LE] 25: Universal-DI [U-DI]

26: Motorfangfunktion Startmodus [STM] 27: Synchronisierungsbefehl [SYC] 28: Sperrbefehl Nulldrehzahl [LOCK]

29: Vlorerregerbefehl [EXITE] 30: Drehzahlsollwert abbrechen [N-LIM] 31: H41 (Drehmoment-Sollwert) abbrechen [H41-CCL]

32: H42 (Drehmomentstrom-Sollwert) abbrechen [H42-CCL] 33: H43 (Sollwert magnetischer Fluss) abbrechen [H43-CCL]

34: F40 (Drehmoment-Steuermodus 1) abbrechen [F40-CCL) 35: Drehmomentbegrenzung (Auswahl von Stufe 1 oder 2) [TL2/TL1]
36: Uberbriickung [BPS] 37,38: Befehl Drehmomentvorsteuerung 1 /2 [37: TB1, 38: TB2) 39: Lastausgleichsteuerung [DPROOP]
40: Halten auf Nullpunkt [ZH-AI1] 41: Ai2 Halten auf Nullpunkt [ZH-AI2] 42: Ai3 Halten auf Nullpunkt [ZH-AI3]

43: A4 Halten auf Nullpunkt [ZH-Al4] 44: 44: Ai1 Polaritatsanderung [REV-AI1] 45: Ai2 Polaritétsdnderung [REV-AI2]

46: Ai3 Polaritatsanderung [REV-AI3] 47: Ai4 Polaritétsanderung [REV-Al4] 48: PID-Ausgang Umstellung fiir Invertierung [PID-INV]
49: Encoder-Alarm abbrechen [PG-CCL] 50: Unterspannung abbrechen [LU-CCL] 51: Ai Drehmomentvorsteuerung halten [H-TB]
52: STOPP 1 (Motor wird mit Standard-Verzgerungszeit angehalten) [STOP1]

53: STOPP 2 (Motor wird gebremst und stoppt mit Verzogerungszeit 4) [STOP2]

54: STOPP3 (Motor wird mit Drehmomentbegrenzung angehalten) [STOP3] 55: DIA-Karte aktivieren [DIA]

56: DIB-Karte aktivieren [DIB] 57: Steuerung abbrechen Mehrwicklungsmotor [MT-CCL]

58-67: Benutzerdefinierte Di 1 bis 10 [C-DI 1 bis 10] 68: Adaptive Parameterauswahl laden [AN-P2/1]

69: PID aufheben [PID-CCL] 70: PID-Vorsteuerung aktiv [PID-FF] 72: Umschaltsignal 1 [TGL1] 73: Umschaltsignal 2 [TGL2]

74: Extern getriggerter Fehler [FTB] 75: NTC-Thermistoralarm ignorieren[NTC-CCL]

76: Frihwarnung fiir Lebensdaueralarm abbrechen [LF-CCL] 78: Umschaltsignal PID-Riickkopplung [PID-1/2]

79: Auswahl PID-Drehmomentvorsteuerung [TB-PID]
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Digitaleingangsklemme

c Spannungsversorgung Anschluss an die SPS-Ausgangssignalversorgung. Kann auch als Spannungsquelle fir Lasten
PL fiir SPS-Signal verwendet werden, die an den Transistorausgéngen angeschlossen sind. +24 V (22 bis 27) max. 100 mA
CM 0-V-Digitaleingang Bezugspotenzial fir Digitaleingangssignale
:DSlglaalerl]n.gtang ENT, EN2 Eingangsklemme flr Wenn der Stromkreis zwischen EN1-PS- oder EN2-PS-Klemmen geéffnet ist, werden die
icherheits-
funktion) PS Sicherheitsfunktion Schaltelemente des Umrichter-Hauptstromkreises deaktiviert, und der Ausgang wird abgeschaltet.

Analogausgangs- und Transistorausgangsklemmen

Analogausgang

AO1

Analogausgang 1

AO2

Analogausgang 2

Analogausgang 3

Produziert ein Uberwachungssignal von 0 bis +10 V DC fiir folgende Signale:

0: Drehzahlmesswert (Tachometer, unipolar) [N-FB1+] 1: Drehzahlmesswert (Tachometer, bipolar) [F-FB11]

2: Drehzahleinstellung 2 (vor Beschleunigungs-/Verzdgerungsrechnung) [N-REF2] 3: Drehzahleinstellung 4 (ASR-Eingang) [N-REF4]
4: Drehzahlmesswert [N-FB2+] 5: Messwert Lineargeschwindigkeit [LINE-N]

6: Drehmomentstrom-Sollwert (Amperemeter, bipolar) [IT-REF<] 7: Drehmomentstrom-Sollwert (Amperemeter, unipolar) [IT-REF+]
8: Drehmoment-Sollwert (Drehmomentmesser, bipolar) [IT-REFz] 9: Drehmoment-Sollwert (Drehmomentmesser, unipolar) [IT-REF+]
10: Effektivwert Motorstrom [V-AC] 11: Effektivwert Motorspannung [V-AC] 12: Eingangsstrom (Motorleistung) [PWR]

13: Zwischenkreisspannung [V-DC] 14: +10 V Ausgangstest [P10] 15: -10 V Ausgangstest [N10] 30: Universal-AO [U-AQ]

31-37: Benutzerdefinierte AO1 bis 7 [C-AO1 bis 7] 38: Eingangsleistung [PWR-IN] 39: Pollagessignal [SMP)

40: PID-Ausgangswert [PID-OUT]

0-V-Analogausgang

Bezugspotential fiir die Klemmen Ai1, Ai2 und Ao1 bis Ao3

Transistor-
ausgang

Transistorausgang 1

Transistorausgang 2

Transistorausgang 3

Transistorausgang 4

Gibt die gewahlten Signale von folgenden Elementen aus:

0: Umrichter lauft [RUN] 1: Drehzahl vorhanden [N-EX] 2: Drehzahlibereinstimmung [N-AG1] 3: Drehzahlaquivalent [N-AR]

4,5, 6: Drehzahimesswert 1, 2, 3 [4: N-DT1, 5: N-DT2, 6: N-DT3] 7: Stopp bei Unterspannung [LU]

8: Erkannte Drehmoment-Polaritét (Bremsen/Antrieb) [B/D] 9: Drehmomentbegrenzung [TL]

10, 11: Erkanntes Drehmoment [10: T-DT1, 11: T-DT2] 12: Betriebsart BEDIENTEIL [KP] 13: Umrichter wird angehalten [STOP]

14: Betriebsbereit [RDY] 15: Erkennungssignal magnetischer Fluss [MF-DT] 16: Auswahlstatus Motor M2 [16: SW-M2]

17: Auswahlstatus Motor M3 [16: SW-M3] 18: Bremsfreigabesignal [BRK] 19: Alarmanzeige 1 [AL1] 20: Alarmanzeige 2 [AL2]

21: Alarmanzeige 3 [AL4] 22: Alarmanzeige 4 [AL8] 23: Signal Lilfterbetrieb [FAN] 24: Automatisches Zuriicksetzen [TRY]

25: Universal-DO [U-DO] 26: Frihwarnung Kihlkdrperliberhitzung [INV-OH] 27: Signal fir erfolgte Synchronisierung [SY-C]

28: Lebensdaueralarm [LIFE] 29: Unzureichende Beschleunigung [U-ACC] 30: Unzureichende Verzdgerung [U-DEC]

31: Umrichterliberlast Frihwarnung [M-OL] 32: Motortemperatur Friihwarnung [M-OH] 33: Motoriiberlast Friihwarnung [M-OL]

34: DB-Uberlast Friihwarnung [M-OL] 35: Link-Ubertragungsfehler [LK-ERR] 36: Adaptive Laststeuerung unter Beschrankung [ANL]
37: Adaptive Laststeuerung unter Berechnung [ANC] 38: Analoge Drehmomentvorsteuerung halten [TBH]

39-48: Benutzerdefinierte DO 1 bis 10 [C-DO 1 bis 10] 50: Erkennungssignal Z-Phase [Z-RDY]

51: Gewahiter Status Mehrfachwicklung [MTS] 52: Mehrfachwicklung Riickmeldung abbrechen [MEC-AB]

53: Gewdhiter Master-Status [MSS] 54: Lokale Stérung in einem Parallelsystem [AL-SF] 55: Stopp bei Kommunikationsfehler [LES]
56: Alarmrelais [ALM] 57: Geringfiigiger Fehler [L-ALM] 58: Frihwarnung fiir Wartung [MNT] 59: Bremstransistor Fehler [DBAL]

60: Signal DC-Lufter ausgefallen [DCFL] 61: Drehzahliibereinstimmung 2 [N-AG2] 62: Drehzahlibereinstimmung 3 [N-AG3]

63: Stoppsignal Axialliifterbetrieb [MFAN] 66: Riickmeldung Lastausgleichsteuerung [DSAB]

67: Drehmomentbefehl/Drehmomentstrom-Befehl Riickmeldung abbrechen [TCL-C]

68: Riickmeldesignal fiir Deaktivierung der Momentenbegrenzung F40 [F40-AB] 71: 73 Ladebefehl [PRT-73]

72: Y-Klemme Testausgang EIN [Y-ON] 73: Y-Klemme Testausgang AUS [Y-OFF] 75: Akkulaufzeit Uhr

80: EN-Klemme Fehler in Detektionsschaltung [DECF] *1 81: EN-Klemme AUS [ENOFF] 1 82: Sicherheitsfunktion lauft [SF-RUN] 1
84: Durchfihrung STO-Diagnose [SF-TST] *1

CMY

Transistorausgang, Bezugsleiter

Bezugspotenzialklemme fiur Transistorausgangssignal

Relaisausgang

Y5A,Y5C

Relaisausgang

Es kénnen die gleichen Funktionen wie fur Y1 bis Y4 gewahlt werden.

30A, 30B, 30C

Alarmrelaisausgang

Potentialfreier Stérmeldekontakt

Kommunikation

DX+, DX-

RS-485-Kommunikations-

eingang/-ausgang

Eingangs-/Ausgangsklemmen fir die Kommunikation Uber RS-485.
Es kénnen bis zu 31 Umrichter tber eine Mehrpunktverbindung (Daisy-Chain) angeschlossen werden. Halbduplex.

USB-Anschluss

USB-Anschluss

Zugriff von vorne, Anschlusstyp: Mini-B, USB 2.0 Full Speed

Drehzahl-
erfassung

PA, PB

PGP, PGM

Encodereingang

Versorgungsspannung Encoder

Klemmen fur den Anschluss eines AB-Encoders (open collector HTL)

+15 V DC-Versorgungsspannung fir Encoder (kann auf +12 V geschaltet werden).

FA, FB

Encoderausgang

Encodersimulation mit einstellbarem Teilerverhéltnis (Uber Parameter)
Open Collector- oder Komplementér-Ausgang umschaltbar (gleiche Spannung wie PGP-Klemme).

CM

Gemeinsame Encoder-Ausgangsklemme

0V fir Encoderausgang

Temperatur-
erfassung

TH1,THC

NTC-Thermistor
PTC-Thermistoranschluss

Mit den NTC- und PTC-Thermistoren kann die Motortemperatur Giberwacht werden.

Die Ausléseschwelle kann durch die PTC-Thermistorfunktion E32 gewé&hlt werden.

*1: Wird untersttzt, wenn die ROM-Version H1/2 0020 oder héher ist und die Seriennumer auf BC oder héher endet.
*) Stack-Variante wird nicht unterstdtzt.




(e o [ ] Y [ [ i Y [ gl
r INLLIVIGL VA

Schutzfunktionen

hutzfunktionen (Details

Kategorie Element

Bremstransistor Anomalie (*)

Spezifikationen Anzeige | Relevante Parameter

Halt den Umrichter an wenn eine Bremstransistor-Anomalie erkannt wird.
(Kompakt-Variante: 200 V 55 kW oder darunter, 400 V 160 kW oder darunter) AhA | H103
Trennen Sie unbedingt die primare Stromversorgung des Umrichters ab, s
wenn dieser Alarm erscheint.

Fiihrt eine Berechnung der. Temperatur des Bremswiderstands durch und
Bremswiderstand Uberhitzt (*) stoppt den Umrichter bei Uberschreiten des zuldssigen Hochstwerts. ohH | E35 bis E37
Je nach Widerstand ist die Einstellung E35 bis 37 erforderlich.

Wird angezeigt, wenn die Sicherung fiir den Haupt-Gleichstromkreis
aufgrund eines Kurzschlusses in der IGBT-Schaltung oder aus einem
anderen Grund ausgel6st hat. Diese Funktion dient der Vermeidung von
DC-Sicherung durchgebrannt Folgeschaden. Da der Umrichter in einem solchen Fall beschadigt werden | o i~
kann, nehmen Sie unverziglich Kontakt zu Fuji auf.

Kompakt-Variante: Mindestens 200 V und 75 kW, mindestens 400 V, 90 kW
Stack-Variante: Volle Leistung

. Wird aktiviert, wenn die Positionsabweichung zwischen Sollwert und
UbermaBige Positionsabweichung | gemessenen Werten im Synchronbetrieb das Zehnfache von ol o018
Parameter 018 ,,UberméBige Positionsabweichung” tiberschreitet.

Wird aktiviert, wenn ein Encoder-Kommunikationsfehler erkannt wird, _
Encoder-Kommunikationsfehler | wenn ein Absolutencoder mit 17-Bit-Aufldsung verwendet wird £l
(Optionskarte OPC-VG1-SPGT).

Wird aktiviert, wenn entweder nur der Eingang fir EN1 oder nur fir EN2 abgeschaltet B
Fehler im Sicherheitskreis *1 wird (Abweichung bei Uberschreitung von 50 ms). Alarme fiir Schutzfunktionen ErCF
konnen nur durch einen Neustart der Stromversorgung zurlickgesetzt werden.

ErdschluBerkennung. Bei hohem Fehlerstrom wird anstelle EF ggfls. eine -
Erdschluss Uberstromabschaltung ausgelost. £F | H103

Wird aktiviert, wenn ein Fehler (z. B. Schreibfehler) im Speicher auftritt.

(Die Anzahl der Schreibvorgange im Speicher (permanenter Speicher) ist begrenzt
Speicherfehler (100 000 bis 1 000 000 Schreibvorgange). Wenn Daten zu haufig unnotigerweise Erd
mit der ,Alles-speichern“-Funktion gesichert werden, kann es dazu kommen,

dass Andern und Speichern nicht mehr moglich ist, was einen Speicherfehler auslost.

Wird aktiviert, wenn ein Kommunikationsfehler zwischen dem Steuer-
stromkreis des Umrichters und dem Bedienfeld erkannt wird, wenn der
BEDIENTEIL Start-/Stopp-Befehl vom Bedienfeld aus giltig ist (Parameter F02=0). c
Kommunikationsfehler HINWEIS: Wenn der Umrichter Uber einen externen Signaleingang oder die | -
Link-Funktion bedient wird, wird kein Bedienteil-Kommunikationsfehler
angezeigt und kein Alarm ausgeldst. Der Umrichter lauft ungestort weiter.

Schutz- CPU-Fehler Wird aktiviert, wenn ein CPU-Fehler auftritt. Er3
funktionen

- | FO2

Wird aktiviert, wenn ein Kommunikationsfehler aufgrund von Stérsignalen B 030,031,H107
Netzwerkfehler auftritt, bei Steuerung des Umrichters tber T-Link, SX-Bus, E-SX-Bus, £~4 | EO1 bis E14
CC-Link oder Feldbus usw. E15 bis E28

Wird aktiviert, wenn ein RS-485-Kommunikationsfehler auftritt, wenn der
Parameter H32 von 0 auf 2 gesetzt wird, wahrend der Umrichter Gber
RS-485-Kommunikation angesteuert wird, und wenn der Parameter H38 auf | -, | H32,H33
einen Wert zwischen 0,1 und 60,0 gesetzt wird. Diese Funktion wird aktiviert, | =’ H38,H107
wenn der Kommunikationskreis l&nger als die unter H38 eingestellte Zeit
unterbrochen ist.

RS-485-Fehler

Diese Funktion wird in folgenden Féllen aktiviert:

1) Wenn mehrere Optionskarten installiert sind.

2) Wenn mehrere Encoder-Optionen installiert sind und beide Schalter zur
Funktionsauswahl auf die gleiche Einstellung gesetzt sind.

3) Wenn Autotuning fiir HO1 gestartet wird, wahrend einer der Digital-
eingénge [BX], [%)Pﬂ, [STOP2] oder [STP3] aktiviert ist.

Bedienfehler E-5 | HO1

4) Wenn die Taste auf dem Bedienteil nach Auswahl von HO1 Auto-
tuning nicht mindestens 20 Sekunden lang gedriickt wird.

Ausgangsverdrahtung Fehler Wird aktiviert, wenn beim Autotuning die Leitungen nicht am Umrichter-Ausgangsstromkreis angeschlossen sind. £~ 7 | Hot

A/D-Wandler Fehler Wird aktiviert, wenn ein Fehler in der A/D-Wandlerschaltung auftritt. £~

Wird aktiviert, wenn die Differenz zwischen der Drehzahlsollwert (Drehzahleinstellung) E43.E44,E45
Drehzahlabweichung und der Motordrehzahl (Drehzahlmesswert, voraussichtliche Drehzahl) den Hochstwert £E-9 § ’
Uberschreitet. Die Erkennungsstufe und -zeit kann iber Parameter angepasst werden. H108,H149

Wird aktiviert, wenn ein Hardwarefehler der UPAC-Option oder ein
UPAC-Fehler *1 Kommunikationsfehler mit dem Umrichter-Steuerkreis auftritt oder wenn E-R
die Pufferbatterie verbraucht ist.

Umrichter Wird aktiviert, wenn wahrend der Kommunikation zwischen Umrichtern .
Lo Uber die Klemmenlelste flr serielle Hochgeschwindigkeitskommunikation £rb | H107
Kommunikationsfehler (Option) ein Ubertragungsfehler auftritt.

Ein simulierter Alarmzustand kann entweder tiber das Bedienteil oder tiber _ | EO1 bis E14

N -
Simulierter Fehler FRENIC Loader hergestellt werden. E H108,H142

Wird aktiviert, wenn ein Encoder-Fehler oder -ausfall erkannt wird, wenn
Encoder-Fehler ein Absolut-Encoder mit 17-Bit-Auflésung verwendet wird (Optionskarte
OPC-VG1-SPGT).

*1: Wird unterstiitzt, wenn die ROM-Version H1/2 0020 oder hoher ist und die Seriennumer auf BC oder hoher endet.
*) Stack-Variante wird nicht unterstutzt.

I‘n
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Schutzfunktionen

Kategorie |

Element

Eingangsphase offen (*)

Der Umrichter wird gegen Beschadigung aufgrund einer offenen Eingangsphase
geschitzt. Eine offene Phase wird méglicherweise nicht erkannt, wenn die
angeschlossene Last gering ist oder eine Zwischenkreisdrossel angeschlossen ist.

Beim Start abgewdirgt

Wird aktiviert, wenn der Bezugswert fiir den Drehmomentstrom mindestens so
groB wie der unter H140 eingestellte Wert ist, und der erfasste oder geschétzte
Drehzahlwert hdchstens so groB wie die unter F37 ,Stoppdrehzahl“ festgelegte
maximale Drehzahl ist, Uber den unter H141 festgelegten Zeitraum hinweg. Die
Erkennungsstufe und -zeit kann Uber Parameter angepasst werden.

,.\
03
™

H108,H140,H141

Unterspannung

Wird aktiviert, wenn die Zwischenkreisspannung aufgrund von Unterspannung
durch eine Abnahme der Versorgungsspannung sinkt. Es wird kein Alarm
ausgelost, wenn die Zwischenkreisspannung abnimmt und der Parameter F14 auf
»3" bis ,5" gesetzt ist.
+ Erkennungspegel fiir Unterspannung:

200-V-Serie: 180 V DC, 400 V-Serie: 360 V DC, 690 V-Serie: 470 V DC

.
c:

F14

NTC-Thermistor
Kabelbruchiiberwachung

Wird bei Kabelbruch aktiviert, wenn die Verwendung von NTC-Thermistoren fir die
Motoren M1, 2, 3 Uber die entsprechenden Parameter P30, A31 und A131
konfiguriert wird. Wird auBerdem bei extrem niedrigen Temperaturen (ca. -30 °C
und darunter) aktiviert.

i
[l

P30,A31,A131
H106

Uberstrom

Unterbricht den Ausgang, wenn der Motorstrom den angegebenen Uberstromwert des Umrichters
liberschreitet. Wird auch aktiviert, wenn der Ausgangsstrom zum Motor wéhrend der Synchronmotor-
steuerung den fiir die Uberstromschutzstufe (P44, A64, A164) eingestellten Wert Uiberschreitet.

P44,A64,A164

Kihlkérperiberhitzung

Wird aktiviert, wenn die Temperatur des Kiihlkdrpers den zuldssigen Grenzwert
Uberschreitet.

Externer Alarmeingang

Der Umrichter stoppt, wenn das externe Alarmsignal (THR) aktiviert wird.
Dieser Alarm wird tiber Steuerklemmen (zu THR zugewiesen) ausgelost,
welche wiederum mit Alarmklemmen externer Gerate verbunden sind,

z. B. Bremsen oder Bremswidersténde (bei Ausfall solcher Geréte).

EO1 bis E14
F106

Interne Uberhitzung des Umrichters

Wird aktiviert, wenn die Umgebungstemperatur der Leiterplatte aufgrund von unzureichender Ventilation zunimmt.

Motoruberhitzung

Wird aktiviert, wenn die vom integrierten NTC-Thermistor gemessene Motortempe-
ratur den unter Parameter E30 ,Schutz fir Motorliberhitzung” festgelegten Wert
Uberschreitet.

E30,H106

Schutz-

Uberlast Motor 1

Wird aktiviert, wenn die Stromstérke von Motor 1 (Umrichter-Ausgangsstrom) die unter F11 festgesetzte Stufe tberschreitet.

F11,H106

funktionen

Uberlast Motor 2

Wird aktiviert, wenn die Stromstérke von Motor 2 (Umrichter-Ausgangsstrom) die unter A3 festgesetzte Stufe iberschreitet.

A33,H106

Uberlast Motor 3

Wird aktiviert, wenn die Stromstérke von Motor 3 (Umrichter-Ausgangsstrom) die unter A133 festgesetzte Stufe iberschreitet.

A133,H106

Uberlast des Umrichters

Wird aktiviert, wenn der Ausgangsstrom die Uberlast-Charakteristiken des Zeitschutzes
Uberschreitet. Der Umrichter wird gemaB den Temperaturen der Kihleinheit des Umrichters
und anhand des Uber den Ausgangsstrom berechneten Schaltelements gestoppt.

F80

Erkennung des Ausfalls einer Ausgangsphase

Stoppt den Umrichter, wenn wahrend des Betriebs eine offene Phase in der Ausgangsverdrahtung festgestellt wird.

H103,P01,A01,A101

Uberdrehzahl

Wird aktiviert, wenn die Motordrehzahl (erfasst oder geschatzt) 120 % (kann durch
H90 angepasst werden) die Einstellung der Parameter fiir maximale Drehzahl (FO3,
A06, A106) Uberschreitet.

H90

Uberspannung

Wird aktiviert, wenn die Zwischenkreisspannung aufgrund einer Erhdhung der
Versorgungsspannung oder des regenerativen Bremsstroms vom Motor den
Uberspannungspegel Uiberschreitet. Der Umrichter kann dadurch jedoch nicht vor
versehentlich zugeftihrter Uberspannung (z. B. Hochspannung) geschiitzt werden.

« Erkennungspegel fiir Uberspannung:
200-V-Serie: 405 V DC, 400-V-Serie: 820 V DC, 690-V-Serie: 1230 V:

Encoder-Fehler

Wird aktiviert, wenn die PA-, PB-Kreise oder Versorgungsstromkreise der
Encoder-Schnittstelle unterbrochen werden. Es wird jedoch kein Encoder-Fehler
gemeldet, wenn eine sensorlose Regelung oder die U/f-Regelung ausgewahlt ist.

H104

Fehler des Ladestromkreises (*)

Wird aktiviert, wenn ein Fehler im Ladestromkreis detektiert wurde.

DC-Lufter ausgefallen (¥)

Wird aktiviert bei Stérung eines internen Lufters (ab 200V 45kW und 400V 75kW).

H108

Hardwarefehler

Stoppt den Umrichter, wenn LSI-Fehler auf der Leiterplatine erkannt werden.

E-SX-Bus-Fehler - Takt nicht synchron

Wird ausgeldst, wenn der E-SX-Taktzyklus und der Steuerzyklus des Umrichters nicht synchron sind.

H108

Umschaltfehler

Wird ausgeldst, wenn die SPS das 2-Bit-Signal des Umschaltsignals 1 [TGL1] und
des Umschaltsignals 2 [TGL2] Uberwacht, aber nicht die spezifizierten Umschalt-
muster empféngt, nachdem die unter H144 festgelegte Zeit abgelaufen ist.

H107

Fehler Funktionssicherheitskarte) *1

Dies ist eine Schutzfunktion firr die Funktionssicherheitskarte.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung der Funktionssicher-
heitskarte.

Instruction Manual INR-SI47-1541 der Funktionssicherheitskarte OPC-VG1-SAFE

*1: Wird unterstitzt, wenn die ROM-Version H1/2 0020 oder héher ist und die Seriennumer auf BC oder hoher endet.
*) Stack-Variante wird nicht unterstitzt.




FRENIC-VG

Kategorie Element

Spezifikationen

| Anzeige | Relevante Parameter

Geringfligiger Fehler (Warnung)

Schutz-
funktionen

Wenn ein Alarm oder eine Warnung auftreten, die als ,geringfligige Fehler”

registriert sind, wird auf dem Bedienfeld die entsprechende Meldung [L-AL]

angezeigt. Bei einem geringfligigen Fehler wird der entsprechende Ausgang flir

geringfiigige Fehler (Klemme Y) aktiviert. Der Alarmrelaisausgang (30ABC) wird

jedoch nicht aktiviert, und der Umrichter l&uft weiter.

Einzustellende Elemente (individuell wahlbar):
Motoriiberhitzung (OH4), Uberlast Motor (OL1-OL3), NTC-Thermistoreingang
abgetrennt (nrb), externer Alarm (OH2), RS-485-Kommmunikation (Er5),
Kommunikationsfehler Option (Er4), Umrichter-Link-Fehler (ArF), simulierter Fehler
(Err), DC-Lufter ausgefallen (dfA), Drehzahlabweichung (Er9), E-SX-Fehler (ArE),
Beim Start abgewdrgt (LOC), Frihwarnung bei Motortiberhitzung, Frihwarnung bei
Motorliberlast, Batterielebensdauer, Lebensdaueralarm, Frihwarnung Lamellentiberhit-
zung, Kiihlkérperiiberhitzung, Umrichteriiberlast Frihwarnung

Die Ursache fiir jeden geringfligigen Fehler kann tiber das Bedienteil Uberpriift werden.

L -HL | H106 bis H111

StoBspannungsschutz

Schitzt den Umrichter vor StoBspannung, die von der Stromversorgung ausgeht,
durch Verwendung des Uberspannungsableiters, der mit der Stromversorgungs-
klemme der Hauptstromkreises (nur bei Kompakt-Variante: L1/R, L2/S, L3/T) und
jener des Steuerstromkreises (Ro, To) verbunden ist.

Netzspannungsausfall-
Erkennung (*)

Uberwacht die des AC-Eingangsspannung Umrichters, um zu erkennen, ob die
AC-Eingangsspannung (Netzspannung) anliegt oder nicht. Wenn nicht, kann
ausgewahlt werden, ob der Umrichter bedient werden soll oder nicht. (Wenn das
Gerét tber einen PWM-Wandler oder eine Zwischenkreisverbindung mit Spannung
versorgt wird, darf H76 nicht gedndert werden, da kein AC-Eingang vorhanden ist.)

---- | H7e

HINWEISE:

« Samtliche Schutzfunktionen werden automatisch zuriickgesetzt, wenn die Spannung des Steuerstromkreises auf einen Wert féllt, bei dem der Steuerstromkreis des Umrichters nicht

mehr aufrechterhalten werden kann.

« Die letzten zehn Alarmcodes sowie die letzten drei detaillierten Alarminformationen werden in diesem Fall gespeichert.

« Ein durch eine Schutzfunktion verursachter Halt kann durch die Taste RST auf dem Bedienteil zurlickgesetzt werden, oder durch einen entsprechend (RST)konfigurierten Digitaleingang.
Eine steigende Flanke wird benétigt. Ein Rucksetzen ist nur moglich, wenn die Fehlerursache nicht mehr vorliegt.

« ,30A/B/C* wird bei einer Unterbrechung durch einen geringfligigen Fehler deaktiviert.

« Alarminformationen werden nicht aufgezeichnet, wenn die Zwischenkreisspannung des Hauptstromkreises kleiner oder gleich dem Unterspannungspegel ist.

*) Fur die Stack-Variante nicht verfugbar.

Sicherungen und Mikroschalter fir die Stack-Variante

3-phasig 400 V

MD-Spezifikation LD-Spezifikation Mikroschalter
Umrichtertyp Motor- : t :
nennleistung Sicherungstyp Menge | nennleistung Sicherungstyp
kW] kW]
FRN30SVG1S-4[] 30 37
170M 4-XA 1 170M 4-XA 1
FRN37SVG1S-4[] 37 OM339 45 OM339
FRN45SVG1S-4[] 45 55 170M3395-XA 1
170M -XA 1
FRN55SVG1S-4[] 55 OM3395 75 170M3396-XA 1
FRN75SVG1S-4[] 75 170M3396-XA 1 90
170M3448-XA 1
FRN9OSVG1S-4[] 90 1 110
FRN110SVG1S-4[] 110 170M3448-XA 132 170M4445-XA 1
FRN132SVG1S-4[] 132 170M4445-XA 1 160 170M5446-XA 1 170H3027 1
FRN160SVG1S-4[] 160 170M5446-XA 1 200
FRN200SVG1S-4[] 200 170MB546-XA 1 220 170ME546-XA !
FRN220SVG1S-4[] 220 250 170M6547-XA 1
FRN250SVG1S-4[] 250 170M6547-XA 1 280 170M6548-XA 1
FRN280SVG1S-4[] 280 170M6548-XA 1 315
170M -XA 1
FRN315SVG1S-4[] 315 170M6500-XA 1 355 OM6500
FRN630BVG1S-4[] 630 170M7532 3 710
FRN710BVG1S-4[] 710 170M7633 3 800 170M7633 8 170H3027 3
FRN800BVG1S-4[ ] 800 1000 170M7595 3

3-phasig 690 V

MD-Spezifikation LD-Spezifikation Mikroschalter
Umrichtertyp Motor- : t :
nennllflstung Sicherungstyp Menge nennlkestung Sicherungstyp

FRN90SVG1S-69[ ] 90 110
FRN110SVG1S-69[] 110 132
FRN132SVG1S-69[ ] 132 170M3448-XA 2 160 170M3448-XA 2
FRN160SVG1S-69[ ] 160 200
FRN200SVG1S-69["] 200 170M4445-XA 2 220 170M4445-XA 2 170H3027 2
FRN250SVG1S-69[ ] 250 280
FRN280SVG1S-69[ ] 280 170M6546-XA 2 315 170M6546-XA 2
FRN315SVG1S-69[ ] 315 355
FRN355SVG1S-69[ ] 355 400 170M6547-XA 2
FRN400SVG1S-69[] 400 170M6547-XA 2 450
FRN450SVG1S-69["] 450

* Sicherungen und Mikroschalter werden von Cooper Bussmann hergestellt, konnen aber auch bei Fuiji Electric bestellt werden.
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FRENIC-VG

[Einheit: mm]

AuBenabmessungen

o Lo [ [ [ [ws o L [ o [ [or [0 [

205 300

Serie Umrichtertyp Abb.

FRNO.75VG1S-2[]

FRN1.5VG1S-2[]
FRN2.2VG1S-2[]
FRN3.7VG1S-2[]
FRN5.5VG1S-2[]
FRN7.5VG1S-2[]
FRN11VG1S-2[]
3-phasig FRN15VG1S-2[]
200V FRN18.5VG1S-2(]
FRN22VG1S-2[]
FRN30VG1S-2[]
FRN37VG1S-2[]
FRN45VG1S-2[]
FRN55VG1S-2[]
FRN75VG1S-2[]
FRN9OVG1S-2[]
FRN3.7VG1S-4[]
FRN5.5VG1S-4[]
FRN7.5VG1S-40]
FRN11VG1S-4[]
FRN15VG1S-4[]
FRN18.5VG1S-4[]
FRN22VG1S-4[]
FRN30VG1S-4[]
FRN37VG1S-4[]
FRN45VG1S-4[]
FRN55VG1S-4[]
3-phasig FRN75VG1S-4[]
400V FRN9OVG1S-4[]
FRN110VG1S-4[]
FRN132VG1S-4[]
FRN160VG1S-4[]
FRN200VG1S-4[]
FRN220VG1S-4[]
FRN280VG1S-4[]
FRN315VG1S-4[]
FRN355VG1S-4[]
FRN400VG1S-4[]
FRN500VG1S-4[]
FRN630VG1S-4[]

* Einzelheiten zu den durch [[] angezeigten Inhalten finden Sie in den Beschreibungen der Umrichtertypen auf S. 20.
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FRENIC-VG

Benabmessungen (Stack-Variante)

Abb. A Abb. B AX. 226.200)
AX. 226,2 220
20 30 160 MAX. 406,3(D)
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FRN132SVG1S-4[] bis FRN200SVG1S-4[] FRN220SVG1S-4[] bis FRN315SVG1S-4[]
FRN132SVG1S-69[] bis FRN200SVG1S-69[] FRN250SVG1S-69[] bis FRN450SVG1S-69[1
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FRN630BVG1S-4[] bis

[Einheit: mm]
FRN800OBVG1S-4[]

[Einheit: mm]

FRN630BVG1S-4["] bis FRN800BVG1S-4[]



FRENIC-VG

Umrichtertyp

[Einheit: mm]
AuBenabmessungen

3-phasig
400 V

FRN30SVG1S-4[]

FRN37SVG1S-4[]

FRN45SVG1S-4[]

226,2

740 406,3

FRN55SVG1S-4[]

FRN75SVG1S-4[]

FRN90SVG1S-4[]

FRN110SVG1S-4[]

226,2

880 406,3

FRN132SVG1S-4[]

FRN160SVG1S-4[]

FRN200SVG1S-4[]

226,2

1100 567,3

FRN220SVG1S-4[]

FRN250SVG1S-4[]

FRN280SVG1S-4[]

FRN315SVG1S-4[]

226,2

1400 567,3

FRNB30BVG1S-4[](*1)

FRN710BVG1S-4[](*1)

FRN800BVG1S-4[](*1)

226,2

1400 567,3

3-phasig
690 V

FRN90SVG1S-69[ |

FRN110SVG1S-69[]

226,2

880 406,3

FRN132SVG1S-69[]

FRN160SVG1S-69[ ]

FRN200SVG1S-69[]

226,2

1100 567,3

FRN250SVG1S-69( ]

FRN280SVG1S-69[ ]

FRN315SVG1S-69[ ]

FRN355SVG1S-69( ]

O|O|0|0|0|0(0|0(|@m MM O|O0C|OO0|00|0| T wm > > >

FRN400SVG1S-69[ ]

FRN450SVG1S-69[ ]

w)

226,2

1400 567,3

*1) Ein Umrichtersatz besteht aus drei Stacks. Das Bedienteil wird nur mit dem Stack der V-Phase geliefert.
* Einzelheiten zu den durch [[]angezeigten Inhalten finden Sie in den Beschreibungen der Umrichtertypen auf S. 20.

Namen und Funktionen der Bedienteil-Komponenten

Aufwarts/Abwarts-Tasten

Einheiten

LED-Monitor

Zeigt die Einheiten fiir die auf dem
LED-Monitor angezeigten Werte an.

Im Betrieb:
Zeigt die Frequenzeinstellung, den Ausgangs-

Im Betrieb:
Drehzahl erhéhen oder senken.

Bei der Konfiguration:
Andern der Parameter und Eingeben der
Datenwerte.

PRG-Taste

Umschalten des Displays vom Menti- oder
Startbildschirm fiir die Betriebs- bzw.
Alarmmodi.

SHIFT-Taste (Spaltenverschiebung)
Wird verwendet, um den Cursor horizontal zu bewegen, um
Daten zu dndern und zu anderen Funktionsbausteinen zu
springen (bei Betatigung zusammen mit den Pfeiltasten).

RESET-Taste

Bei der Konfiguration:

Macht die Eingabe der derzeitigen Daten riickgangig,
und wechselt auf einen anderen Bildschirm.

Im Alarmzustand:

quittiert die Alarmmeldung.

FUNC/DATA-Taste

Wird verwendet, um den auf dem LED-Monitor

STOP-Taste

angezeigten Wert zu wechseln, die Drehzahl
einzustellen und Parameter-Informationen zu speichern.

Stoppt den Motorbetrieb.

strom, die Ausgangsspannung, die Motordrehzahl
oder die Liniengeschwindigkeit an.

Im Alarmzustand:
Zeigt den Fehlercode des Alarms an.

LCD-Monitor

Zeigt verschiedene Informationen an, vom
Betriebsstatus bis hin zu den Funktionsdaten.

Eine Echtzeituhr ist serienmBig eingebaut. €

Hilfe zu Bedienung wird im unteren Bereich des
Bildschirms angezeigt.

FWD/REV-Betriebstasten
Startet des Motorbetrieb.

Betriebs-LED

Leuchtet auf, wenn das Gerét durch die Signale
FWD/REV oder durch Betriebsbefehle tiber
Kommunikationsanschliisse betrieben wird.

HELP-Taste D
Zeigt Hilfethemen auf dem Bildschirm an,

inkl. Erklarung der Tasten fiir die einzelnen
LCD-Monitoranzeigen.
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Schaltbild

Prinzipschaltbild (Kompakt-Variante)

Transformator Versorgung Fremdliifter

Thermisches Relais
(Hinweis 15)

Bremswiderstand (Optlon)

(Hinweis7) Bremswiderstand (Option)

(Hinwes 6)
(THR)

© Bremseinheit BU
(Option)

(Hinweis 5) (o __ Dptlor |
Zwischenkreisdrossel " (THR) r P NG) | '
PE-Klemme |
Spannungs- {Hinweis 2) o Um_rlch; T inweisy ‘ i
versorgung ~ MCCB Schiitz (MC) FRENIC-VG @ ? PE-Klemme! |
200-V-Serie _(Hinweis 1) ‘
200 bis 220V _| > . ! u u |
50/60 Hz ! T T v LV \
s —r w )|
400-V-Serie i / v ] .
380Vbis480V i _____i | | ‘ot . I ‘ |
50/60 Hz | . “ [ | | !
Spannungsversorgung fiir Steuerung : RO ) p . N |
Hi 3) Hinweis 9) . i
(Finweis3) 0 T0 Basis- Strom- | [Spannungs: (--‘f---)- ‘ 4y Thermistor |
© R1 treiber | |erfassung | | erfassung |  [TH1] T
Spannungsversorgung fir interne Lﬂfter{ [THC] ) w H
(Hinweis 4) — +10VDC y i’ ,,,,,,, ! H |
3 (Hinweis9) - —— - Ladekontroll- = ¢ (Hinweis 14) |
) (ov) levehte | | |
Drehzahlsollwert-Eingang SW6 |(Hmwe\512) ‘ '
(Hinweis 14) 1 l 1 ' . |
i HI G0 e |
| [Ai1] =~ (PGM) .
’ Analogeingang 1 I T (PA
Analogeingan i - f
9eneEng [OFF] Ei (5)—t1 ! | ____ISpannungseingang ﬂmﬁsosmons- (PB) 1 |
o (Hinweis 12)1™(0'big +10 VDC) L — v — . |
(Hinweis ), - -~ 4 [Ai2] ‘ Stromeingang .
_,_\_-_Aé,_E 5 E .
Analogeingang 2 ) i T 2| | (4bis 20 mADC) | L O L
} i 1 .
[OFF] (=)—2 ! ¥[M] SW3 Open-Collector-Ausgang (A $
! (Hinweis 14) " FB.
| Komplementérausgang (FB) i
{ +24VDC ] [0V ] Verarbeitungs-Controller (S!’”»e ISSW132 (M
l Ps] v ¥ _
t X% [EN1]
- L EN2 ¥ <
O 9o . -
(Hinweis 16) 3 :> Alarmrelaisausgang (fir jeden Fehler)
Sicherheits- | SINK —! |3 B, 30C)
signal ' [PLC & 2
TQ . g :,'} Kontaktpunktausgang
i(HInWels 1801 & vs ! (Hinweis 10)
o Relaisausgang
=} . .
i % - \ﬂT [RDY] Betriebsbereit
S
(Hinweis 9) k)
£ — I} N> Transistorausgang 4
. i \ | [FWD] 8
(gt ft ¢ S [N-DT1] Drehzahlerfassung 1
und Stopp-| R W:—' = !
Riickwértsbetrieb- e [REV] % ﬁ+ Transistorausgang 3
und Stopp-Befeh! | il : ‘Kg I [N-AR] Drehzahlaquivalent
| = .
| X1 zg $ —_— _§, <¥2> Transistorausgang 2 'I;Lir‘lﬂselzt:)or)ausgang
Iss1] Auswahl Drehzahlstufen *7T W.: @ ﬁ | IN-AGT] Drehzahlabstimmung
[X2] i <Y1 Transistorausgang 1
[Ss2] Auswahl Drehzahlsmfen N < o N-EX] Drehzahl vorhanden
3 e d¥— {E | IN-EX]
o [SS4] Auswahl Drehzahlstufen v
Digitaleingang _& [X4] — <> Transi 10,
[SS8] Auswahl Drehzahlstufen o 6] W‘Z T .
L . . Analogausgang 1
[RT1]ASR Besch\eun|gung/\/ermgerung e W': Bedienteil [hor] ‘1[' [N-FB1z] Drehzahlerfassung 1
—— . Analogausgang 2
[R12] ASR Bes”"‘e“"'g“"glge’mge’””g o ¥ — L] [A02] © 7.ReF+] Drehmomentstrom-Befehl »Analogausgang
[B)q Austrudeln -Befehl i T W‘Z : Analogausgang 3
— [A03]
RS i a‘ By [X8] USB-Anschluss T [N-REF4] Drehzahlsollwert 4
[RST] Fehler- ese } [X9] W‘:_, 0-V-Analogausgang
[TH R Extemer Alarm p
0-V-Di # [ ) Daten senden/empfangen
(Hinweis 10) | (Hinweis 14) (RS-485)
| (Hinweis 12) ¢ |
(Hinweis 1) Sie einen Lei (MCCB) und ggfs.einen FI-Schutzschalter mit Uberstromschutz im (Hinweis 9) Sie fiir verdrillte und Kabel. Der Leiter muss in der Regel geerdet

Primarkreis des Umrichters, um die Verdrahtung zu schiitzen. Stellen Sie zu diesem Zeitpunkt sicher, dass die Leistung des
Leistungsschalters den empfohlenen Wert nicht iibersteigt.
(Hinweis 2) Instalheren Sie fir jeden Umrichter ein Magnetschitz (MC), damit der Umrichter bei Bedarf und unabhéngig vom
und Fl- von der getrennt werden kann. Der AnschluB eines
|" wird um von v i ilen, ...) zu
reduzieren.
Bei Versorgung dieser Klemmen bleibt die F ik auch bei in Betrieb (z.B.
Auslesen von Alarmen oder Buskommunikation). Der AnschluB ist fur den Betrieb des Umrlchters nicht erforderlich.
AAC-Spannungsversorgung fiir die internen Lifter. Wird nur benétigt, wenn das Leistungsteil DC-gespeist wird. Nur erforderlich
ab 75 kW (400V-Version) bzw. 37kW (200V-Version).
Entfernen Sie beim AnschlieBen einer Zwischenkreisdrossel (DCR Option) die Kurzschlussbriicke von den Klemmen [P1] und
[P(+)] am Hauptstromkreis des Umrichters. Die Zwi: gehort zum or von Umrichtern des
Modells VG1S-1J (Japan) fiir 55 kW (LD-Spezifikation) und fiir Modelle mlt 75kW oder mehr Leistung. Die Zwischenkreis-
drossel (Option) muss unter folgenden Bedi fiir alle Lei verwendet werden: wenn die Leistung
des Transformators 500 kVA oder mehr betrégt, wenn sie zehnmal hdher ist als die Nennleistung des Umrichters oder wenn
in demselben Stromnetz eine Last mit Thyristoren angeschlossen ist.
In den Umrichtern mit 55 kW oder weniger (200-V-Serie) und 160 KW oder weniger (400-V-Serie) ist ein Bremstransistor
eingebaut. Er kann direkt tiber P1+) DB geschaltet werden.
Beim eines an einen mit der Leistung von 75 kW oder mehr (200-V-Serie)
oder 200 kW oder mehr (400-V-Serie) muss eine Bremseinheit verwendet werden. Schalten Sie die Bremseinheit (Option)
(iber P (+) und N (-). Achten Sie bei den Hilfsklemmen [1] und [2] auf die Polaritat.
Diese Klemme dient nur als PE-Klemme (Perscnensohulz} Der Schirm der i ist
ite) bzw. EMV- um Stdrungen abzuleiten.

(Hinweis 3)

(Hinweis 4)

(Hinweis 5)

(Hinweis 6)

(Hinweis 7)

(Hinweis 8) (iber

verden. Wenn jedoch von externen Geraten bedeutende Storungen induziert werden, kénnen die Storungen durch
(Cov) (M), [11], [THC)) oder [0V J([CM]) unterdriickt werden. So weit wie méglich von der Verdrahtung des

Hauptstromkreises absetzen und nicht in demselben Kabelkanal verlegen. Es wird empfohlen, die Steuersignale mehr als
10 cm von den Kabeln des Hauptstromkreises zu trennen. Beim Kreuzen der Kabel des Hauptstromkreises, miissen die
Steuerleitungen senkrecht zu diesen verlegt werden.

(Hinweis 10) Die angegebenen Funktionen fiir Klemmen [X1] bls [XQ] (Dlglta\emgange) Klemmen [Y1] bis [Y4] (Transistorausgénge) und
Klemme [Y5A/C] (K sind die

(Hinweis 12) Dies ist ein Schalter auf der Steuerplatine.

(Hinweis 14) Die Anschiiisse (V] (IMJ, [11], [THC) und [0V ] (CM], [PGM]) sind im Umrichter isoliert.

(Hinweis 15) Stellen Sie sicher, dass der Hilfskontakt des Auslosers die thermische Uberlastung des Motors verhindert (Deaktivierung des
Motors, ggfls. nach gefiihrtem Abbremsen).

(Hinweis 16) Die Sicherheitsfunktionsklemmen [EN1] [EN2] und [PS] sind
konnen, muss die Kurzschlussbriicke vor dem Verschalten entfernt werden.

Um diese Si nutzen zu




Thermisches Relais

. Hi 11 Pass‘ender Wotor|
Versorgung Fremdliifter FUT'a/',‘,S_'g':r[‘i‘\‘” = (Hinweis 11) |
AR [ |
NN 1
Filterstack ' |
(Hinweis 1) lRHF D (Hinweis 13); | |
Mces 16| /E (DGF1) Umrichterstack ® é:';’:meis 5)‘
Spannungs- ;g; ™ T (0CF2) FARENIEE Klemmge i |
versorgung [y e —— Pl 1P
400\ - Facc— L1 ut | [ |
i — T
380V bis 480V ——T_ Rl vt Fdo | [ v I
50/ 60 Hz ﬁ; SR RIZR= - wt = i ; |
[ B | Mol = LT ING Fac | NG
690-V-Serie T (Hinweis 2) R3 _Frxg o— (Hinweis 14) |
575V bis 690 V T3
50 /60 Hz F ) 1) A
! d |
SpLGSIEONG (i 4) NTC-
L RO |
1 0>—IF17 Thermistor!
(Hinwers 15) SPmUSIESOT i Seenng |
Hinweis 3 - !
(Himeis6) 1y (1000 s03 ¥ Hinweis 10)
3 = Ladekontroll |
[ oV ] leuchte —
D t-Eingang |
(Hinweis 10) — |
Analogeingan Analogeingang 1 |
999209 orr e i Hinweis ) i |
(0 bis 10 VDC)
[Ai2) | &7 Stromei
9‘ (4 bis 20 MADC) |
M sws
Open-Collector-Ausgang (FA)
(Hinweis 10) Komplementérausgang (FB)
+24VDC_| [CoV ] Verarbeitungs- SIT.8~ (C)
[ps] ¥ ¥ Controller - (Hinweis 8) 3
¥ %N ’"’gﬁc
S [IEN2)| :'E S
— JE 0 ':> 30B | Alarmrelaisausgang (filr jeden Fehler)
Slcherhe|ts- (Hinweis 12) SINK — g @ (30A, 308, 30C)
signal 2 30A
] 2 = Kontaktpunkt-
(Hinweis gm g I+ aus
=) gang
2 Y5¢
< Relaisausgang A
SOURCE <] / ) ' (Hinweis 7)
5 H 5 Y5A | [RDY] Betriebsbereit
@ o
Vorwértsbetrieb- (Hinwieis 6) - [FWD] § % — % . Y | Transi 4
und Stopp-Befehl I o _K ’ [N-DT1] Drehzahlerfassung 1
Riickwértsbetrieb- [REV] § % = 8 3> §
und Stopp-Befehl T 2 T 3
z K i i [N-AR] Drehzahlaquivalent
Digitaleingang 1 X1 % f D s 2 Transistor-
[ss1] Auswah:)?g;;;leingang 2 @» _l/ b [N-AG1] Drehzahlabstimmung ausgang
[52] Auswahl Dret —— [x2] & % a| o )
Digitaleingang 3 X3 b ¥
Digialeingang [554] Auswah Drehea X3] ﬁ;{i o [N-EX] Drehzahl vorhanden Hinweis 7
[ss8] Auswah%%gf‘fa'“%at:?e: { [x4) t S8 Transistorausgang, Bezugsleiter
Digitaleingang 5 [X5]
[RT1] ASR Beschleunigung/Verzogerung o Analogausgang 1
[RT2] ASR Bescheumemev sy 1 ] Bedienail HAO1] 1 IN-FB1] Drehzahlertassung 1
eschleunigung/Verzogerun
[BXJAD?gn%IeImngr}gz — x7n L L [zl ﬁ?-ali‘a%%iisglﬂgnimenmrom-Befehl :Ssaéoagn-g
ustrudeln-Befel i
! [Xx8] [A03] ¢ Analogausgang 3
[jog;ﬁ:'rjg‘f;gg; A IN-REF4] Drehzahisollwert 4
Digitaleingang 9 ¢—— H ' X 0-V-Analogausgang
[THR] Externer Alarm 1 oMl
(Hinweis 7) 0-V-Digitaleingang [ ) Daten senden/empfangen
(Hinweis 10) (RS-485)
(Hinweis 10)
(Hinweis 1) Sie einen L (MCCB) und ggfs.einen FI-Schutzschalter mit Uberstromschutz im (Hinweis 10) Die Anschliisse (IM], [11], [THC]) und ["ov ] ([CM], [PGM]) sind im Umrichter isoliert.

Priméarkreis des Umrichters, um die Verdrahtung zu schiitzen. Stellen Sie zu diesem Zeitpunkt sicher, dass die Leistung des
Leistungsschalters den empfohlenen Wert nicht tibersteigt.

(Hinweis 2) Installleven Sie fiir jeden Umrichter ein Magnetschiitz (MC), damit der Umrichter bei Bedarf und unabhdngig vom

(Hinweis 3)

(Hinweis 4)
(Hinweis 5)

(Hinweis 6)

(Hinweis 7)

(Hinweis 8)

und FI-S von der getrennt werden kann. Der AnschluB eines
\" wird um itzen von vitd (i len, ...) zu
reduzieren.
Bei Versorgung dieser Klemmen bleibt die Reg: in Betrieb (z.B.

Auslesen von Alarmen oder Buskommunikation). Der AnschluB |s! 1ur den Betrieb des Umr\chters nicht erforderlich.
/AC-Spannungsversorgung fiir die internen Lifter. Erforderlich ab 90 kW.

Diese Klemme dient nur als PE-KI (F Der Schirm der i ist E iiber
ite) bzw. EMV- i um Stérungen abzuleiten.
‘erwenden Sie fiir i verdrillte und i Kabel. Der i Leiter muss in der Regel geerdet

werden. Wenn jedoch von externen Geréten bedeutende Stdrungen induziert werden, kénnen die Stérungen durch Anschlie-
Benan (M], [11], [THC)) oder [CM], [PGM]) unterdriickt werden. So weit wie mdglich von der Verdrahtung des
Hauptstromkreises absetzen und nicht in demselben Kabelkanal verlegen. Es wird empfohlen, die Steuersignale mehr als
10 cm von den Kabeln des Hauptstromkreises zu trennen. Beim Kreuzen der Kabel des Hauptstromkreises, miissen die
Steuerleitungen senkrecht zu diesen verlegt werden.

Die angegebenen Funktionen fiir Klemmen [X1] bls [X9] (Digitaleingange), Klemmen [Y1] bis [Y4] (Transistorausgange) und
Klemme [Y5A/C] sind die

Dies ist ein Umschalter auf der Steuerplatine.

(Hinweis 11) Stellen Sie sicher, dass der Hilfskontakt des Auslosers die thermische Uberlastung des Motors verhindert (Deaktivierung des
Motors, ggfls. nach gefiihrtem Abbremsen).

(Hinweis 12) Die Sicherheitsfunktionsklemmen [EN1] [EN2] und [PS] sind iti {ickt. Um diese Sit i ion nutzen zu
konnen, muss die Kurzschlussbriicke vor dem Verschalten entfernt werden.

(Hinweis 13) Weitere Informationen zum Anschluss des PWM-Wandlers (RHC-D) und des Filterstacks (RHF-D) finden Sie in den
Bedienungsanleitungen zum PWM-Wandler und zum Filterstack.

(Hinweis 14) Verwenden Sie immer eine Sicherung (Fdc). Bei der 400-V-Serie schlieBen Sie diese an der P(+)-Seite und bei der 690-V-
Serie an der P(+)-Seite und der N(-)-Seite an.

(Hinweis 15) Wenn die Klemmen RO/TO verwendet werden (siehe auch Hinweis 3), schlieBen Sie diese tiber Offnerkontakte des

itzes an. Bei ge eines Netzes (IT-Netz) ist zusétzlich ein Trenntransformator einzusetzen.




Strom- FRENIC Loader fir Windows

*1 Wenn Klemme RO, TO nicht verwendet wird, versorgung . N
schlieBen Sie an dieser Stelle ein Schiitz an. Unte_rStUtzungSSOftware fir den
£, Hauptschatter Umrichter (FRENIC Loader)
Rls I el . 5 Diese Software wird verwendet, um die
o—o ?;hme'z‘ Uberspannungsableiter Parameter des Umrichters von einem PC aus
i élélg sicherungen einzustellen und die Daten zu verwalten.
EMV-Filter (,WPS-VG1-STR“ kann kostenfrei von unserer
[FSDD, FN DD] | Schitz *1 Internetseite heruntergeladen werden.)
HHE Verléangerungskabel
RIS]|T . .
Filter fir die Kompatibilitat mit der européischen — E fiir Fernbedienung
EMV-Richtlinie (Emissionen). Beachten Sie bei der U | v |W T [CB-[]S]
Installation des Filters die Detailinformationen im THy s*m . .
. r Fir Fernbedienung
Installationshandbuch. verwendetes Kabel
T im0 : . —
*2 Wenn Klemme RO, TO verwendet wird, schlieBen ] | | Batterie fiir Speichersicherung,
i
Sie an dieser Stelle ein Schiitz an. | E (rLJiﬁiBB) D optionskarte) | Sicherung des Trace-Back-Speichers
) |
] | ] —— und fiir die Kalenderfunktion
' RJ-45 fiir ' |
ik ! BEDENTEL- | i______________: [OPK-BP]
Gliolis ' Anschluss | 30 kW und héher: serienméBig, 22 kW: optional
1l 1 Klemmenleiste
- |
I . O-0-0-0-0-0-0-0O

]
Drehzahlsollwert
EH m Drehzahlanzeige

Ferritring zur Reduzierung e iste fur Hauptstromkreis

von Hochfrequenzstérungen ©ac|[Lr[es[ar] [os | e [P
[ACLE-40B, ACLE-74B, F200160EPB]

Dient zur Reduktion von Hochfrequenzstérungen. Es ist
ein Unterdriickungseffekt fiir das Frequenzband von 1
MHz oder héher verfiigbar.

Dies ist als einfache MaBnahme gegen Storfrequenzen
angemessen, da es einen breiten Bereich im Frequenz-
band betrifft.

Bremseinheit
[BULCIC-[]

Wird zusammen mit einem Bremswiderstand
verwendet, um die regenerative Energie der
Arbeitsmaschine abzubauen.

du/dt-Filter oder Sinusfilter

Wird zu den folgenden Zwecken an die Ausgangsseite

eines Umrichters angeschlossen:

« Unterdriickung von Uberstromabschaltungenbei (44 L1
groBen Motorleitungslangen

« Vermeidung von Schéden an der Motorisolierung durch
zu steilen Spannungsanstieg

Regenerativer PMW-Wandler, Serie RHC
[RHC[I[-[1]

Wird zur Unterdriickung von Oberschwingungen

der Versorgungsspannung von Umrichtern

verwendet. Generatorische Energie wird in das

Versorgungsnetz zuriickgespeist.

* Kombiniert mit passender Hochsetzdrossel,
Widerstand und Kondensator fiir die Serie RHC
verwenden.

ZWISCHENKREISDROSSEL [DCRE[ -] ][]

HHEH
Motor Zur Glattung des Eingangsstroms
@ 1) Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel, um den Eingangsstrom des Umrichters
zu reduzieren
2) Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel, wenn die Nennleistung des Tansforma-
tors 500 kVA oder mehr betragt und10 mal so hoch ist wie die Nennleistung des
Umrichters.
3) Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel ab einer Umrichternennleistung von
75 kW.
Bremswiderstand [DBE [][]-[1[]] 4) Verwenden Sie zusatzlich eine Netzdrossel (ACRE), wenn im Versorgungsnetz
Stérungen durch Kommutierungseinbriiche durch Thyristorsteller vorliegen.
Zum Umwandeln der generativen Energie aus 5) Verwenden Sie zusatzlich eine Ntzdrossel (ACRE), wenn, die Spannungsunsym-
der Arbeitsmaschine in Warme (Bremsvorgénge). metrie des Versorgungsnetzes groBer ist als 2%

Kann auch zusétzlich zu einem PWM-Wandler
eingesetzt werden.

- und Konfigurationsoptionen

Montageeinheit fir Durchsteckmontage
Der Aufsatz dient zur Montage des Kiihlkorpers auf dem Umrichter auBerhalb des Gehauses. [PBVG7-7.5 (fir bis zu 7,5 kW)] [PB-F1-30 (fiir 11 bis 22 kW)]




Strom-
versorgung

Hauptschalter
oder
Schmelz-
sicherungen

*1 Wenn Klemme RO, TO nicht verwendet wird,
schlieBen Sie an dieser Stelle ein Schiitz an.

Uberspannungsableiter

Schiitz

® Peripheriegerét fiir
PWM-Wandler

@ Filterstack
(Serie RHF-D)

*3 Bei Verwendung eines PWM-Wandlers muss der
Anschluss an die Hauptstromversorgung tber den
Kontakt B eines elektromagnetischen Schitzes
oder tiber einen Trenntransformator erfolgen.
Einzelheiten hierzu finden Sie in der Bedienungs-
anleitung des PWM-Wandlers.

*2 Wenn Klemme RO, TO verwendet wird, schlieBen
Sie an dieser Stelle ein Schiitz an.

Ferritring zur Reduzierung
von Hochfrequenzstérungen
[ACL-40B, ACL-74B, F200160]

Dient zur Reduktion von Hochfrequenzstérungen. Es ist
ein Unterdriickungseffekt fiir das Frequenzband von 1
MHz oder héher verfiigbar.

Dies ist als einfache MaBnahme gegen Storfrequenzen
angemessen, da es einen breiten Bereich im Frequenz-
band betrifft.

du/dt-Filter oder Sinusfilter

Wird zu den folgenden Zwecken an die Ausgangsseite

eines Umrichters angeschlossen:

+ Unterdriickung von Uberstromabschaltungen bei
groBen Motorleitungsléngen

+ Vermeidung von Schéaden an der Motorisolierung durch
zu steilen Spannungsanstieg

Motor

Sicherung

Verwenden Sie ein Sicherung fiir Halbleiterschutz
(z.B. Charakteristik aR). Beim Anschlu mehrerer
Umrichter an einem PWM-Wandler ist an jedem
Gerat jeweils eine Sicherung auf der Plus-Seite
und auf der Minus-Seite zu verwenden. Beim
AnschluB nur eines Umrichters ist die Verwendung
nur einer Sicherung -wie dargestellt- zulassig.

installierte

*) Gegebenefall

Jer konnen

v
(1]
| Schiitz "1
[
s

ausgewertet werden.

N\,
s

- Of
EC

PWM-Wandler
(Stack-Variante)
oder
Diodengleichrichter
(Stack-Variante)

Schiitz 2

Bremswiderstand [DBE [J[]- ][]

Zum Umwandeln der generativen Energie aus
der Arbeitsmaschine in Warme (Bremsvorgange).
Kann auch zusétzlich zu einem PWM-Wandler
eingesetzt werden.

Bremseinheit [BU[ I -[]]

Wird zusammen mit einem Bremswiderstand
verwendet, um die regenerative Energie der
Arbeitsmaschine abzubauen.

FRENIC Loader fir Windows
Unterstiitzungssoftware fir
den Umrichter (FRENIC Loader)

Diese Software wird verwendet, um die
Parameter des Umrichters von einem PC aus
einzustellen und die Daten zu verwalten.
(,WPS-VG1-STR kann kostenfrei von unserer
Internetseite heruntergeladen werden.)

UsB
(miniB)

Umrichter
(Stack-Variante)

Verléngerungskabel fiir Fernbedienung
[CB-[]S]

Fur Fernbedienung verwendetes Kabel

il

BEDIENTEIL-

Anschluss

i
i
i
RJ-45fir |
i
i
i

ooo

(]
(=]
o

ooo

Batterie fiir Speichersicherung,
Sicherung des Trace-Back-Speichers
und fiir die Kalenderfunktion
[OPK-BP]

Im Lieferumfang enthalten.

Drehzahlsollwert

Drehzahlanzeige




Optionskarte

Kategorie Bezeichnung Typ Schalten mit SW auf der Platine Spezifikationen Anmerkungen
Analogkarte Synchronisierte Schnittstelle | OPC-VG1-SN Synchronisieren der Schnittstellen flr die Téanzerregelung
AlO-Erweiterungskarte OPC-VG1-AlIO Erweiterungskarte fiir 2 Al-Klemmen + 2A0-Klemmen
Digitalkarte DI-Schnittstellenkarte OPC-VG1-DI OPC-VG1-DI (A) 16-Bit-DI binér oder 4-Bit BCD + Zeichen
(8 Bit) OPC-VG1-DI (B) Zur Einstellung von Drehzahl-, Drehmoment- und Drehmomentstrom-Sollwert.
DIO-Erweiterungskarte OPC-VG1-DIO OPC-VG1-DIO (A) Erweiterung von DI (4 Bit) und DO (8 Bit) zur Funktionsauswahl.
DIO-Optionskarte zur direkten Haltesteuerung. Di x 16 Bit + Do x10 Bit
OPC-VG1-DIO (B) AusschlieBliche Verwendung fiir UPAC.
Encoder-Schnittstellen- OPC-VG1-PG OPC-VG1-PG (SD) +5 V-Leitungstreibertyp, Spannungsausgang Encoder
Erweiterungskarte OPC-VG1-PG (LD) (A-, B- und Z-Phasensignale).
OPC-VG1-PG (PR) Zur Erfassung von Motordrehzahl, Materialgeschwindigkeit,
OPC-VG1-PG (PD) Positionssollwert und Positionserfassung.
OPC-VG1-PGo OPC-VG1-PGo (SD) Open-Collector-Typ, Spannungsausgang Encoder
OPC-VG1-PGo (LD) (A-, B- und Z-Phasensignale).
OPC-VG1-PGo (PR) Zur Erfassung von Motordrehzahl, Materialgeschwindigkeit,
OPC-VG1-PGo (PD) Positionssollwert und Positionserfassung.
OPC-VG1-SPGT Absolut-Encoder mit 17-Bit-Auflésung
Encoder-Karte fir OPC-VG1-PMPG +5 V RS422 | A, B + Pollageerkennung
Synchronmotorantrieb OPC-VG1-PMPGo Open-Collector-Typ | (Max. 4 Bit)
T-Link-Schnittstellenkarte OPC-VG1-TL T-Link-Schnittstellenkarte
CC-Link-Schnittstellenkarte OPC-VG1-CCL CC-Link-konforme Karte (Ver. 2.00)
Serielle Hochgeschwindigkeits- | OPC-VG1-SIU Verwendung fiir UPAC-Kommunikationssystem in Kiirze lieferbar
kommunikation fiir UPAC
Digitalkarte SX-Bus-Kommunikationskarte | OPC-VG1-SX SX-Bus-Kommunikationskarte
(16 Bit) E-SX-Bus-Kommunikationskarte | OPC-VG1-ESX E-SX-Bus-Kommunikationskarte
PROFINET-IRT OPC-VG1-PNET PROFINET-IRT-Kommunikationskarte
Kompatibel nur mit Spezialumrichter Typ VG1S-LILIPN
Benutzerprogrammierbare Anwendungskarte | OPC-VG1-UPAC Benutzerprogrammierbare Karte
Feldbus PROFIBUS-DP OPC-VG1-PDP PROFIBUS-DP-Schnittstellenkarte
Schnittstellenkarte | DeviceNet OPC-VG1-DEV DeviceNet-Schnittstellenkarte
Safety-Karte Funktionssicherheitskarte OPC-VG1-SAFE Sicherheitskonforme Schnittstellenkarte
Steuerkreisklemme | Klemmenleiste fiir serielle Hoch- | OPC-VG1-TBSI Fur Mehrwicklungsmotor-Antriebe,
geschwindigkeits-Kommunikation Drossel-Anschlusssystem
FRENIC Loader FRENIC-Loader-Software WPS-VG1-STR Fir Windows. (Kostenlose Version)
fir den Umrichter-Support WPS-VG1-PCL Fur Windows. (Kostenpflichtige Version)
Softwarepaket Software flir Zugspannungsregelung | WPS-VG1-TEN Fur Windows.
Software flr Tanzerregelung | WPS-VG1-DAN CD-ROM mit FRENIC-Loader-Software (kostenpflichtig)
Software fiir Positionsregelung| WPS-VG1-POS fur Umrichter-Support im Lieferumfang.

Kategorie Bezeichnung Typ Lénge (m) Spezifikationen
Verlangerungskabel CB-58 Sm i i i _
Kabel fiir Fernbedienung CB-3S 3m Verbindungskabel zwischen Umrichter und Bedienteil
CB-1S8 1im
Passendes UPAC-Kabel CB-VG1-UPAC-3S 3m Verbindungskabel zwischen OPC-VG1-UPAC und Computer

Kombination mit eingebauter Steuerungsoption

CN scﬁru-ss Kategorie Beispiel 1 Beispiel 2 Beispiel 3
3 A Digitalkarte (firr 8-Bit-Bus), Analogkarte 1 1 1
2 B Digitalkarte (flir 8-Bit-Bus) 1 0 0
6 C Feldbus-Schnittstellenkarte 0 0 1
10 D Digitalkarte (fiir 16-Bit-Bus) 1 1 0
16 E Safety-Karte 0 1 1
1 [ Steuerkreisklemme 1 1 1

(1) Bestimmte optionale Kommunikationskarten (OPC-VG1-TL und OPC-VG1-CCL usw.) kénnen nicht gleichzeitig installiert werden.

Wenn diese Karten gleichzeitig installiert werden, wird ein Bedienfehler (Er6) angezeigt.

D-Port

(CN10) f
\. E-Port

(CN16)

2) Der Einsatz von OPC-VG1-DlI, DIO, PG und PGo kann durch Einstellen des SW auf der Platine ausgewahlt werden. Es kénnen

jeweils 2 Karten der Typen OPC-VG1-DI, DIO, PG und PGo installiert werden. Wenn jedoch die SWs zur Auswahl des
Verwendungsmodus auf die gleiche Einstellung eingestellt sind, wird ein Bedienfehler (Er6) angezeigt.
(3) Wenn Sie OPC-VG1-PG fiir die Motordrehzahimessung verwenden, werden die Eingénge der Klemmen (PA, PB) auf der

Steuerplatine der Haupteinheit deaktiviert.

(4) Bei der Installation von OPC-VG1-PG/PGo und OPC-VG1-PMPG/PMPGo gelten die Einschrankungen in der folgenden Tabelle.

VG1-PG/PGO(SD) gy ! ]
Ve PGNP0 | VE1-PG/PGO(LD) | VG1-PG/PGO(PR) | VG1-PG/PGO(PD)
VG1-PG/PGo(SD) ®
|VG1-PMPG/PMPGo
VG1-PG/PGolLD) OK NG
VG1-PG/PGo(PR) OK NG NG
VG1-PG/PGo(PD) oK NG NG NG

Legende:
OK: Kombination mdglich
NG: Kombination nicht méglich

F-Port

(CN1) &~ C-Port(CN6)

(5) Wenn Sie OPC-VG1-PMPG installieren, sollten Sie die Klemmen entsprechend der Regelmethode auswahlen. Die Klemmen (PA, PB) auf der Steuerplatine der Haupteinheit sind aktiviert, wenn die Vektorregelung fiir
den Asynchronmotor mit Drehzahlsensor ausgewahlt ist. Die Karte OPC-VG1-PMPG ist aktiviert, wenn die Vektorregelung fiir Synchronmotor mit Drehzahlsensor ausgewahlt ist.

(6) OPC-VG1-SPGT kann nur im Port B installiert werden.
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(mit Stopper)

Bremseinheit (BU[ [ ]-[])

Abmessungen [mm] Gewicht

Spannung | Typ AR T [ 2 | D feadal
3-phasig|BU55-2 A 230|130 [240 [225 [ 210] ] 6 |
200V |BU9O-2 A | 250 | 150 | 370 | 355 | 340 9
BU37-4 A | 150 | 100 | 280 | 265 | 250 | 4]
NEE A [ 230 | 130 | 280 | 265 | 250 55
8-phasig (5390 5 A | 230 | 130 | 280 | 265 | 250 55 |
400V 160 =
BU132-4 A | 250 | 150 | 370 | 355 | 340 9
BU220-4 A | 250 | 150 | 450 | 435 | 420 13 |

Die Einschaltdauer [% ED] des Modells mit externer
Bremseinheit wird durch Verwendung dieser Option

B Liftereinheit

w2 D2 -
W4 w3 von 10 % ED auf 30 % ED erhoht.
[LGftereinheit]
- Abmessungen [mm]
o2 W1 | H1 | D1 | £ (Lifter-Versorgungskabel)
BU-F 149 | 44 | 76 320
[Bremseinheit + Liftereinheit]
Abmessungen [mm]
Spannung Typ
W2 |W3| W4 | H2 [ H3 | H4 | D2 | D3 | D4
3-phasig| BU55-2+BU-F 230 47,5240 270
200V |BU90-2+BU-F 250 | >0 57,5[370 80 TG00 160] 12| &4
BU37-4+BU-F 150 7,5 | 280 310
_—_ BU55-4+BU-F 230 47,5280 310
"Phasigl g yo0-4+BU-F 230 47,5 | 280 310
0V 150130 4:BUF | 250 | 0 57,5| 370 30 T4pg| 60|12 | B4
BU220-4+BU-F | 250 57,5 | 450 480
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Betrieb von Universalmotoren

o Betrieb eines 400-V-Universalmotors

Wenn Sie einen 400-V-Universalmotor mit einem
Umrichter tiber extrem lange Kabel betreiben, kénnen
Schaden an der Isolation des Motors auftreten.
Verwenden Sie nach Riicksprache mit dem Motorenher-
steller bei Bedarf einen Sinusausgangsfilter (OFL).
Motoren von Fuji bendtigen aufgrund ihrer verstérkten
Isolierung keine Ausgangsfilter.

¢ Drehmomenteigenschaften und

Temperaturanstieg

Bei einem umrichtergeregelten Universalmotor werden bei
eigenbellifteten Motoren héhere Motortemperaturen
erreicht als im Netzbetrieb. Im unteren Drehzahlbereich ist
die Kihlwirkung schwécher. Reduzieren Sie daher das
Abtriebsmoment des Motors. Falls im unteren Drehzahl-
bereich ein konstantes Drehmoment erforderlich ist,
verwenden Sie einen fremdbel(ifteten Motor.

o Vibrationen

Bei einem an einer Maschine montierten und von einem

Umrichter angesteuerten Motor kénnen aufgrund der

Eigenfrequenz des Maschinensystems Resonanzen

auftreten. Beachten Sie, dass der Betrieb eines zweipoli-

gen Motors bei 60 Hz oder mehr zu anormalen

Vibrationen fiihren kann.

* Es empfiehlt sich die Vlerwendung einer vibrations-
démpfenden Motormontage.

*Verwenden Sie die Ausblendfrequenzfunktion des
Umrichters, um den Bereich/die Bereiche mit
Resonanzfrequenzen zu tberspringen.

¢ Gerduschentwicklung
Bei einem umrichtergeregelten Universalmotor ist der
Gerduschpegel hoher als im Netzbetrieb. Erhéhen Sie zur
Gerauschreduzierung die Taktfrequenz des Umrichters.
Auch ein Betrieb bei 60 Hz oder mehr kann zu einem
hoheren Gerauschpegel fiihren.

Betrieb von Spezialmotoren

* Explosionsgeschiitzte Motoren
Verwenden Sie beim Betrieb eines explosionsgeschiitzten
Motors zusammen mit einem Umrichter eine Motor/Um-
richter-Kombination, die (ber eine entsprechende
Zulassung verfugt.

* Motoren mit Bremsen
Bei Motoren mit parallel angeschlossenen Bremsen muss
die Stromversorgung der Bremse vom Primé&rstromkreis
des Umrichters aus vorgenommen werden. Wird die
Stromversorgung der Bremse irrtlimlich mit der
Ausgangsseite (dem Sekundarstromkreis) des Umrichters
verbunden, kénnen Probleme auftreten.
Verwenden Sie keine Umrichter zum Betrieb von Motoren
mit in Reihe geschalteten Bremsspulen.

 Getriebemotoren
Arbeitet der Kraftiibertragungsmechanismus mit einem
oOlgeschmierten Getriebe oder einer Drehzahlverstellein-
richtung bzw. einem Untersetzungsgetriebe, kann der
Dauerbetrieb bei niedriger Drehzahl zu einer verminderten
Schmierung fiihren. Vermeiden Sie eine derartige
Betriebsweise.

¢ Einphasige Motoren
Einphasige Motoren sind fiir einen umrichtergespeisten
Betrieb mit variablen Drehzahlen nicht geeignet.
Verwenden Sie dazu Dreiphasenmotoren.

HINWEISE

Umgebungsbedingungen

¢ |nstallationsort
Verwenden Sie den Frequenzumrichter bei Umgebungs-
temperaturen zwischen -10 und 50 °C.
Die Kiihlflache und der Bremswiderstand des Umrichters
kénnen sich unter bestimmten Betriebsbedingungen stark
erwérmen. Installieren Sie den Umrichter daher auf nicht
entzlindlichen Werkstoffen.
Sorgen Sie dafilr, dass der Installationsort den angegebe-
nen Umgebungsbedingungen entspricht.

Kombination mit Peripheriegeréten

¢ |nstallation eines Leistungsschalters (MCCB)
Installieren Sie zum Schutz der Verdrahtung im
Primérstromkreis eines jeden Umrichters einen empfohle-
nen Leistungsschalter und ggfs. einen FI-Schutzschalter.
Sorgen Sie dafiir, dass die Leistung des Schutzschalters
gleich oder kleiner als die empfohlene Leistung ist.

¢ [nstallation eines Magnetschiitzes im

Sekundérstromkreis

Wenn ein Magnetschiitz (MC) im Sekundérstromkreis des
Umrichters montiert wird, z. B. um den Motor in den
Netzbetrieb zu schalten, stellen Sie sicher, dass Motor
und Umrichter vollstandig zum Halten gekommen sind,
bevor Sie das Magnetschitz ein- oder ausschalten.
Entfernen Sie im Ausgang (Sekundérseite) des Umrichters
einen am Magnetschitz eventuell vorhandenen
Uberspannungsableiter.

¢ [nstallation eines Magnetschiitzes im

Primérstromkreis

Schalten Sie das Magnetschiitz auf der Primarseite
maximal einmal pro Stunde aus oder ein, da andernfalls
Stérungen am Umrichter auftreten kdnnen. Falls der
Motor wéhrend des Betriebs hdufig ein- und ausgeschal-
tet werden muss, verwenden Sie die Signale der
Anschlussklemmen [FWD]/[REV].

¢ Schutz des Motors

Der elektronische Ubertemperaturschutz des Umrichters
kann zum Schutz des Universalmotors beitragen.
Auslosewert und Motorart (Universalmotor, Umrichtermo-
tor) miissen eingestellt werden. Stellen Sie bei Motoren
mit hoher Drehzahl oder wassergekihlten Motoren einen
kleinen Wert fiir die thermische Zeitkonstante ein.

Bei Anschluss des Ubertemperaturrelais des Motors tiber
ein langes Kabel flieBt mdglicherweise ein Hochfrequenz-
strom (iber die Streukapazitat der Verdrahtung. Dadurch
spricht das Ubertemperaturrelais moglicherweise bei
einem niedrigeren Strom als dem eingestellten Wert an. In
diesem Fall miissen Sie die Taktfrequenz verringern oder
den Ausgangsfilter verwenden.

¢ Kein Kondensator zur Kompensation der

Blindleistung

SchlieBen Sie an die Primérseite des Umrichters keinen
Kondensator zur Kompensation der Blindleistung an.
Verwenden Sie eine Zwischenkreisdrossel, um den
Leistungsfaktor des Frequenzumrichters zu verbessern.
Verwenden Sie auf der Ausgangsseite (Sekundarseite)
des Umrichters keine Kondensatoren zur Kompensation
der Blindleistung. Dies fiihrt zu einer Uberstromabschal-
tung, wodurch der Motor abgeschaltet wird.

* Kein Uberspannungsableiter
SchlieBen Sie auf der Ausgangsseite (Sekundérseite) des
Umrichters keinen Uberspannungsableiter an.

~N

 Reduzierung von Stérungen
Zur Erfillung der EMV-Richtlinien wird Ublicherweise die
Verwendung eines Filters und geschirmter Leitungen
empfohlen.

¢ MaBnahmen gegen StoBstrdme

Erfolgt eine Abschaltung wegen Uberspannung, wahrend
sich der Umrichter im gestoppten Zustand oder unter
geringer Last befindet, wird angenommen, dass der
StroBstrom durch Schaltungen einer Kompensationsan-
lage verursacht wird.

SchlieBen Sie eine Zwischenkreisdrossel an den
Umrichter an.

¢ [solationspriifung
Verwenden Sie zur Prifung des Isolationswiderstands des
Umrichters ein 500-V-Isolationsmessgerét, und folgen Sie
den Anweisungen in der Bedienungsanleitung.

Verdrahtung

¢ Lénge der Verdrahtung im Steuerstromkreis
Bei Verwendung einer Fernsteuerung verwenden Sie ein
verdrilltes und geschirmtes Kabel mit maximaler Lange
von 20 Metern zwischen Umrichter und Steuerung.

e Laénge der Verdrahtung zwischen Umrichter und

Motor

Lange Motorleitungen erhéhen die Kapazitéten zwischen
den Phasen und gegen Erde (Ableitstrdme), was zu
hoherer Umrichterlast fiihrt. Die Motorleitung darf
maximal 50 m lang sein. Wird diese Lange Uberschritten,
missen Sie die Taktfrequenz verringern oder den
Ausgangsfilter verwenden.

o Leitungsquerschnitt
Verwenden Sie den Stromwerten entsprechende
Leitungsquerschnitte, oder folgen Sie den Empfehlungen
fur die Leitungsquerschnitte.

o Leitungsart
Verwenden Sie keine Multicore Kabel.

* Erdung
Sorgen Sie fiir eine sichere Erdung des Umrichters Uber
die Erdungsklemmen.

Auswahlen der Umrichterleistung

¢ Betrieb eines Universalmotors
Wahlen Sie einen Umrichter gemaB dem Motornennstrom
in der Tabelle mit den Standardspezifikationen flir den
Umrichter. Sind ein hohes Anlaufmoment oder eine
schnelle Beschleunigung oder Verzégerung erforderlich,
wahlen Sie einen Umrichter mit einer Leistung aus, die um
eine Stufe hoher ist.

¢ Betrieb von Spezialmotoren
Wéhlen Sie einen Umrichter nach der folgenden
Bedingung aus:
Nennstrom des Umrichters > Nennstrom des Motors.

Transport und Lagerung

Beachten Sie bei Transport und Lagerung von Umrichtern
zur Umrichterspezifikation passende Verfahren, und
wahlen Sie Lagerorte mit entsprechenden Umweltbedin-
gungen aus.
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