
Mobile Automation

Produkte und Leistungen

We automate your success.
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We automate your success.
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Mobile Automation

Mission Statement der Jetter AG:

Jetter ist ein führender Anbieter von 

Automatisierungssystemen. Wir verstehen 

Ihre Anwendung und liefern die optimale 

Lösung in Funktionalität, Nachhaltigkeit 

und Wirtschaftlichkeit.

Erfahrung | Know-how | Made in Germany

Die Jetter AG entwickelt, produziert und 

projektiert seit über 35 Jahren integrierte 

sowie offene Automatisierungslösungen 

für unterschiedlichste Branchen. Dabei 

kommen perfekt aufeinander abgestimmte 

Software- und Hardwarekomponenten zum 

Einsatz, die als System oder im Verbund mit 

anderen Komponenten zu beträchtlichen 

Effizienzsteigerungen beitragen können. 

Die konsequente Unterstützung offener und 

gängiger Standards der Jetter-Produkte bie-

tet jederzeit ein Höchstmaß an Flexibilität.

Die Jetter AG bietet mit einem umfangrei-

chen Produktportfolio vielseitige Lösungen 

für nahezu alle Aufgaben der Automatisie-

rungsindustrie. 
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Bediengeräte
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Eine Vielzahl an Bediengeräten für unterschiedlichste Ansprüche und Einsatz-
bereiche ist lieferbar. Insbesondere der hohe Grad an Individualisierungsmög-
lichkeiten sowie zahlreiche Schnittstellen zeichnen die Geräte aus.
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JVM-104

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Bediengerät JVM-104 eignet sich durch 

seine kompakte und robuste Ausführung 

für den Einsatz in mobilen Arbeitsmaschi-

nen quer durch alle Applikationsfelder. 

Es verfügt über eine leistungsstarke Steue-

rung, die durch zusätzliche E/A-Punkte so-

wie je eine Ethernet- und eine USB-Schnitt-

stelle erweiterbar ist. Dadurch lässt sich in 

vielen Anwendungen ein separater Control-

ler einsparen.

Die Standardbedienung über vier beleuch-

tete Tasten ist flexibel durch einen Push-

Encoder sowie durch ein Touch-Display 

erweiterbar. 

Durch den integrierten Lichtsensor lässt 

sich die Helligkeit des Displays und der Tas-

ten optimal an die Lichtverhältnisse anpas-

sen.

�� Display mit integrierter Steuerung 

32 Bit/500 MHz

�� Flexible Erweiterungsmöglichkeiten

�� Hohe Konnektivität

�� Kundenspezifisch anpassbar

�� Einbau- und Aufbauversion erhältlich
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JVM-104

Display 3,5"-TFT, LED-Backlight

Displayauflösung und Helligkeit 320 x 240 Pixel (QVGA); 350 cd/m2 (dimmbar)

CPU iMX 35, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 128 MB RAM – 512 MB Flash – 128 kB MRAM

Programmierung Grafik: JetViewSoft - Logik: IEC61131-3 STX

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich  -20 … +65 °C/-30 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 1 CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783

�� USB 1 (optional)

�� Ethernet 1 (optional)

Bedienelemente 4 Folientaster, hinterleuchtet

1 Push-Encoder (optional)

1 Touch (optional)

Signalisierung 1 Summer 83 dB/10 cm/2670 Hz

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 6 (optional)

�� Eingänge (optional)

Analog 2

0 … 15 V/0 … 20 mA, einzeln konfigurierbar
Auflösung 12 Bit, Eingangsimpedanz 50 kΩ, Bürde 120 Ω

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 50 kΩ
�� Frequenz-Eingang, 0,1 … 10 kHz, Periodenzeit > 1 µs, Eingangsimpedanz 20 kΩ
�� Zählereingang 0,1 Hz … 10 kHz, Zählbereich 32 Bit

�� Ausgänge (optional)

H-Brücke 2

2,5 A; Spitzenstrom 5 A (500 ms); Strommessung 20 %; 100 Hz … 1 kHz

alternativ zu verwenden als
�� 4x PWM 2,5 A; 100 Hz … 1 kHz, diagnosefähig
�� 4x Digitalausgang 2,5 A, high-side, diagnosefähig
�� 4x Digitaleingang active-high, Namur-fähig 8,2 V an 1 kΩ Pull-Up

Maximal zulässiger Gesamtstrom 12 A bei voll bestückter E/A-Ausstattung

Schutzart frontseitig IP65/rückseitig IP65
mit Ethernet-/USB-Schnittstelle rückseitig IP20

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JVM-104

Maßzeichnung

Aufbauvariante

Einbauvariante
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Steckerbelegung

JVM-104 - Basisversion

M12 - 8-polig z.B. Lumberg RKCN 8/9

Spannungsversorgung Logik 2 A 1

n.c. 2

Spannungsversorgung EIN 3

n.c. 4

CAN1-L 5

Masse 6

CAN1_H 7

n.c. 8

JVM 104 - mit E/A-Erweiterung

Deutsch DT06-12S

Masse 1

Ausgang 1 2

Ausgang 2 3

Ausgang 3 4

Ausgang 4 5

Spannungsversorgung Logik 2 A 6

Spannungsversorgung 
Leistungsausgänge 10 A 7

Spannungsversorgung EIN 8

CAN1_L 9

CAN1_H 10

Analogeingang 1 11

Analogeingang 2 12

USB-Host-Interface, USB 2.0

Ethernet-Interface RJ-45-Buchse
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JVM-407B

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Bediengerät JVM-407B besticht durch 

ein elegantes, hochwertiges Design und ist 

als Einbau- und Aufbauvariante lieferbar. 

Links und rechts neben dem 7“-Display 

sind 10 LEDs angeordnet, welche unabhän-

gig von der Elektronik direkt angesteuert 

werden können. Dadurch lassen sich diese 

als Warn- und Kontrollleuchten eines Kfz 

verwenden und erlauben den Einsatz des 

JVM-407B als Armaturenbrett.

Das Bediengerät verfügt über eine leis-

tungsstarke Steuerung mit umfangreichen 

Schnittstellen und kann als Master-Control-

ler für mittlere Systeme fungieren. Ein Vi-

deoeingang ermöglicht die Integration der 

Rückfahrkamera.

Die Bedienung erfolgt über vier hochwer-

tige beleuchtete Tasten sowie einen Push-

Encoder. Der Signalgeber hat eine sehr 

hohe Lautstärke und setzt sich auch in lau-

ter Umgebung durch. Ein frontseitig ange-

brachtes USB-Interface erlaubt den einfa-

chen Datenaustausch im Feld.

�� Display mit integrierter Steuerung 

32 Bit/500 MHz

�� 3 CAN-Schnittstellen, Ethernet, SD-Card 

und frontseitiger USB-Port

�� Videoeingang

�� Integrierte Kfz-LED

�� Elegantes und hochwertiges Design

�� Einbau- und Aufbauversion erhältlich
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JVM-407B

Display 7"-TFT, LED-Backlight

Displayauflösung und Helligkeit 800 x 480 Pixel (WVGA); 300 cd/m2 (dimmbar)

CPU iMX 35, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 128 MB RAM – 512 MB Flash – 128 kB MRAM

Programmierung Grafik: JetViewSoft - Logik: IEC61131-3 STX

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich  -20 … +65 °C/-30 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 3 CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783

�� USB 1 frontseitig

�� SD-Karte 1 rückseitig

�� Ethernet 1

�� FBAS 1

Bedienelemente 4 Tasten, beleuchtet

1 Push-Encoder, beleuchtet

Signalisierung 1 Summer

10 LEDs mit kundenspezifischer Maskierung

Eingänge (optional)

�� Digital 10 Schalteingang für LEDs, Versorgung mit Ub möglich

5 Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 43 kΩ

Ausgänge (optional)

�� Digital 1 3 A Maximalstrom

RTC ja, Batterie wechselbar

Schutzart Einbauvariante: frontseitig IP65/rückseitig IP20
Aufbauvariante: frontseitig IP65/rückseitig IP54

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JVM-407B

Maßzeichnung

Einbauvariante Aufbauvariante
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Steckerbelegung

JVM-407B

Molex Microfit 3.0 - 22-polig

Spannungsversorgung 1

Spannungsversorgung EIN 2

Ausgang 1 3

LED 2 4

LED 4 5

LED 6 6

LED 8 7

LED 10 8

Eingang 2 9

Eingang 4 10

Masse 11

Spannungsversorgung 12

Ausgang 1 13

LED 1 14

LED 3 15

LED 5 16

LED 7 17

LED 9 18

Eingang 1 19

Eingang 3 20

Eingang 5 21

Masse 22

JVM-407B

Molex Microfit 3.0 - 8-polig

Versorgungsspannung DC 12 V für Kamera 1

Videosignal + 2

Schirm 3

Masse 4

Videosignal - 5

Masse 6

Videosignal - 7

n.c. 8

JVM-407B

Molex Microfit 3.0 - 16-polig

CAN1_H_IN 1

CAN1_Term 2

CAN1_L_OUT 3

CAN2_L_IN 4

CAN2_H_OUT 5

CAN3_H_IN 6

CAN3_Term 7

CAN3_L_OUT 8

CAN1_L_IN 9

CAN1_U_OUT 10

CAN2_H_IN 11

CAN2_Term 12

CAN2_L_OUT 13

CAN3_L_IN 14

CAN3_H_OUT 15

Schirm 16

USB-Host-Interface, USB 2.0

Ethernet-Interface RJ-45-Buchse

SD-Card-Slot, rückseitig
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JVM-507B

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Bediengerät JVM-507B besitzt ein 

7“-Display mit 12 kundenspezifisch be-

druckbaren, beleuchteten Tasten, welche 

links und rechts neben dem Display ange-

ordnet sind. Optional ist das Display mit 

resistivem Touch lieferbar. Dadurch lassen 

sich sehr flexible und umfassende Bedien-

konzepte realisieren. Die Baugröße wurde 

für den Einbau im Doppel-DIN-Schacht in 

der Cockpit-Konsole konzipiert.

Das Bediengerät verfügt über eine leis-

tungsstarke Steuerung mit umfangreichen 

Schnittstellen und kann als Master-Control-

ler für mittlere Systeme fungieren. Vier Vi-

deoeingänge ermöglichen die Realisierung 

aufwändiger Monitor-Applikationen.

Ein Lichtsensor erlaubt die automatische 

Anpassung der Displayhelligkeit und der 

Tastenbeleuchtung. Der Signalgeber hat 

eine sehr hohe Lautstärke und setzt sich 

auch in lauter Umgebung durch. 

�� Display mit integrierter Steuerung 

32 Bit/500 MHz

�� Beschriftbare Tasten

�� 2 CAN-Schnittstellen, Ethernet, 

microSD-Card und USB-Port

�� 4 Videoeingänge

�� Robuste Frontplatte aus Aluminium
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JVM-507B

Display 7"-TFT, LED-Backlight

Displayauflösung und Helligkeit 800 x 480 Pixel (WVGA); 300 cd/m2 (dimmbar)

CPU iMX 35, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 128 MB RAM – 512 MB Flash – 128 kB MRAM

Programmierung Grafik: JetViewSoft - Logik: IEC61131-3 STX

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich  -20 … +65 °C/-30 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 2 CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783 - 125 kB/s bis 1MB/s

�� USB 1

�� microSD card 1

�� Ethernet 1

�� FBAS 4

Bedienelemente 12 Tasten, beleuchtet, kundenspezifischer Druck möglich

1 Resistiver Touch (optional)

Signalisierung 1 Summer

RTC ja, Batterie wechselbar

Schutzart Einbauvariante: frontseitig IP65/rückseitig IP20
Aufbauvariante auf Anfrage

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JVM-507B

Maßzeichnung
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Steckerbelegung

JVM-507B

Molex Microfit 3.0 - 16-polig X64

Videosignal 1+ 1

Versorgungsspannung 12 V Kamera 1 2

Masse 3

Videosignal 1- 4

Videosignal 2+ 5

Versorgungsspannung 12 V Kamera 2 6

Masse 7

Videosignal 2- 8

Videosignal 3+ 9

Versorgungsspannung 12 V Kamera 3 10

Masse 11

Videosignal 3- 12

Videosignal 4+ 13

Versorgungsspannung 12 V Kamera 4 14

Masse 15

Videosignal 4- 16

JVM-507B

Molex Microfit 3.0 - 8-polig X61

Masse 1

Zündung EIN 2

CAN2_H 3

CAN2_L 4

CAN1_H 5

CAN1_L 6

Spannungsversorgung 7

Masse 8

X13 USB-Host-Interface, USB 2.0

X14 Ethernet-Interface RJ-45-Buchse

X62 micro-SD-Card-Slot, rückseitig
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JVM-007

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Bediengerät JetViewMobile 007 ist für 

die Steuerung JetControlMobile 620 kon-

zipiert. Der Anschluss erfolgt über eine 

APIX®-Schnittstelle. 

Die Tasten sind erhaben und beleuchtet 

und lassen sich auch mit Handschuhen sehr 

gut bedienen. LEDs zeigen auf Wunsch die 

Zustände des Systems an.

�� Nur für JCM-620

�� APIX®-Schnittstelle

�� Tasten einzeln beschriftbar

�� Zustands-LEDs für die Tasten

JVM-007 in Verbindung mit JCM-620

Einbau-/Aufbaugerät Einbau-, Aufbaugerät

Displaygröße/ Typ/Backlight 7“-TFT, LED-Backlight

Displayauflösung/Helligkeit 800 x 480 Pixel (WVGA); 300 cd/m² (dimmbar)

Eingabekonzept 5 Softkeys, 5 Tasten mit je 2 Zustands-LEDs

CPU JCM-620-System

Betriebsspannung DC 8,5 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperatur -20 … +75 °C/-30 … +85 °C

Schnittstellen APIX®

Schutzart Front/Back IP65/IP65

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30 g

Verpolschutz Ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung
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JVM-010

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Bediengerät JetViewMobile 010 ist für 

die Steuerung JetControlMobile 620 kon-

zipiert. Der Anschluss erfolgt über eine 

APIX®-Schnittstelle. 

Die Tasten sind erhaben und beleuchtet und 

lassen sich auch mit Handschuhen sehr gut 

bedienen. LEDs visualisieren auf Wunsch 

die Zustände des Systems.

�� Nur für JCM-620

�� APIX®-Schnittstelle

�� Tasten einzeln beschriftbar

�� Zustands-LEDs für die Tasten

JVM-010 in Verbindung mit JCM-620

Einbau-/Aufbaugerät Einbau-, Aufbaugerät

Displaygröße/ Typ/Backlight 10“-TFT, LED-Backlight

Displayauflösung/Helligkeit 800 x 480 Pixel (WVGA); 300 cd/m² (dimmbar)

Eingabekonzept 12 Softkeys, 7 Tasten mit je 2 Zustands-LEDs

CPU JCM-620-System

Betriebsspannung DC 8,5 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperatur -20 … +75 °C/-30 … +85 °C

Schnittstellen APIX®

Schutzart Front/Back IP65/IP65

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30 g

Verpolschutz Ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung
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Steuerungen
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Die Steuerungen der JetControl-Mobile-Familie sind bestens den besonderen 
Anforderungen im mobilen Einsatz angepasst. Sie zeichnen sich durch die 
Kombination aus maximaler Robustheit, hochperformanten und skalierbaren 
Leistungsdaten sowie der Umsetzung individueller Kundenansprüche aus. Die 
Steuerungen lassen sich ohne Schaltschrank direkt im Fahrzeug verbauen. 
Das spart Platz und ermöglicht einen flexiblen Einbau.
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JetControlMobile 521 | 522

Kurzbeschreibung

Merkmale

JCM-521

JCM-522

Die Baureihe JCM-521 | 522 folgt einem 

vollmodularen Konzept und wurde für 

anspruchsvolle Steuerungssysteme mit 

höchsten Anforderungen an Flexibilität und 

Konnektivität entwickelt.

Die Steuerung besteht aus einem Main-

board sowie aus verschiedenen Erweite-

rungen mit unterschiedlicher funktionaler 

Ausprägung, den MX-Modulen. Das Main-

board beinhaltet eine leistungsstarke CPU 

samt FPGA. Je nach Ausführung lassen 

sich entweder 6 oder 15 MX-Module in be-

liebiger Kombination bestücken, so dass im 

Vollausbau bis zu 120 E/A-Punkte erreicht 

werden. Die E/A-Belegung kann dadurch 

präzise auf die Applikation zugeschnitten 

werden. Die Beschreibung der MX-Module 

finden Sie auf Seite 38.

Ein optional verfügbares Diagnosedisplay 

mit Bedienelementen erlaubt die Betriebs-

datenanzeige, Diagnose und Konfiguration 

vor Ort ohne zusätzliche Hilfsmittel wie PC 

oder Testgeräte.

�� 32-Bit-Controller mit 500 MHz

�� Programmierung entsprechend  

IEC 61131-3 STX oder in C/C++

�� Modulare E/A-Konfiguration für hohe 

Flexibilität

�� Hohe Konnektivität mit CAN-, USB-, 

LIN-, Ethernet- und RS232-Schnittstelle

�� Integrierte Bedienelemente mit Grafik-

display
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* E/A-Punkte abhängig von der Konfiguration mit MX-Modulen. Beschreibung der MX-Module siehe Seite 38.

JetControlMobile 521 | 522

CPU ARM 11, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 128 MB RAM – 512 MB Flash – 128 kB MRAM

Peripherie FPGA

Programmierung IEC 61131-3 STX, C/C++

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 2 (optional weitere)

125 kB/s bis 1 MB/s
CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783
Jetter CAN-Prim für kundenspezifische, proprietäre 
Protokolle

�� Ethernet Optional; bis 100 Mbit/s

�� USB 1 (optional weitere), Host und Client

�� RS232 1

�� LIN 1

Bedienung und Diagnose (optional)
1
6
3

LC-Display grafikfähig
LEDs rot, grün
Tasten

RTC Optional

Maximal zulässiger Gesamtstrom 40 A

Sicherheitsrelais im Lastkreis Ja, PWM-Ausgänge abschaltbar

Schutzart IP65 (IP67 - ohne USB)

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Liefervarianten

Liefervariante JetControlMobile 521 JetControlMobile 522

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge* 48 120

Maximale Anzahl MX-Module 6 15

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung JCM-521

JetControlMobile 521 | 522

Maßzeichnung JCM-522
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Power für Versorgung

und bis zu 2 MX-Module | Tyco Ampseal

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 1

MX-Modul 2 Port 1 2

MX-Modul 2 Port 4 3

MX-Modul 2 Port 7 4

MX-Modul 1 Port 2 5

MX-Modul 1 Port 5 6

MX-Modul 1 Port 8 7

CAN1 L Eingang 8

CAN1 H Eingang 9

RS-232 TX 10

RS-232 RX 11

Masse Logik 12

Masse Logik 13

Masse Leistungsausgänge 14

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 15

MX-Modul 2 Port 2 16

MX-Modul 2 Port 5 17

MX-Modul 2 Port 8 18

MX-Modul 1 Port 3 19

MX-Modul 1 Port 6 20

CAN1 L Ausgang 21

CAN1 H Ausgang 22

NOTAUS Signal 23

NOTAUS PWR 24

LIN1 25

CONFIG 26

Spannungsversorgung Logik 27

Masse Leistungsausgänge 28

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 29

MX-Modul 2 Port 3 30

MX-Modul 2 Port 6 31

MX-Modul 1 Port 1 32

MX-Modul 1 Port 4 33

MX-Modul 1 Port 7 34

CAN2 L 35

CAN2 H 36

Zündung EIN 37

TBC OFF 38

Spannungsversorgung Logik 39

Sensorversorgung 40

Sensorversorgung 41

Masse Leistungsausgänge 42

Stecker A - C für jeweils bis zu 

4 MX-Module | Tyco Ampseal

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 1

MX-Modul 4 Port 1 2

MX-Modul 4 Port 4 3

MX-Modul 4 Port 7 4

MX-Modul 3 Port 2 5

MX-Modul 3 Port 5 6

MX-Modul 3 Port 8 7

MX-Modul 2 Port 3 8

MX-Modul 2 Port 6 9

MX-Modul 1 Port 1 10

MX-Modul 1 Port 4 11

MX-Modul 1 Port 7 12

Masse Logik 13

Masse Leistungsausgänge 14

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 15

MX-Modul 4 Port 2 16

MX-Modul 4 Port 5 17

MX-Modul 4 Port 8 18

MX-Modul 3 Port 3 19

MX-Modul 3 Port 6 20

MX-Modul 2 Port 1 21

MX-Modul 2 Port 4 22

MX-Modul 2 Port 7 23

MX-Modul 1 Port 2 24

MX-Modul 1 Port 5 25

MX-Modul 1 Port 8 26

Spannungsversorgung Logik 27

Masse Leistungsausgänge 28

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 29

MX-Modul 4 Port 3 30

MX-Modul 4 Port 6 31

MX-Modul 3 Port 1 32

MX-Modul 3 Port 4 33

MX-Modul 3 Port 7 34

MX-Modul 2 Port 2 35

MX-Modul 2 Port 5 36

MX-Modul 2 Port 8 37

MX-Modul 1 Port 3 38

MX-Modul 1 Port 6 39

Sensorversorgung 40

Sensorversorgung 41

Masse Leistungsausgänge 42

Steckerbelegung
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JetControlMobile 511

Kurzbeschreibung
Die teilmodulare Kompaktsteuerung 

JetControlMobile 511 basiert auf der mo-

dularen Baureihe JCM-521. Dank der groß-

zügigen I/O-Kapazität mit leistungsstar-

ken H-Brücken, PWM-Ausgängen, flexibel 

verwendbaren  Eingängen und hoher Ge-

samtstromkapazität ist sie bereits in der 

Basisversion für zahlreiche Anwendungen 

ausreichend konzipiert und kann neben hy-

draulischen Aktoren auch Elektromotoren 

direkt ansteuern. Die Erweiterbarkeit mit 2 

MX-Modulen erlaubt die flexible funktiona-

le Anpassung an verschiedenste Applikati-

onen.

Neben den Standard-Schnittstellen verfügt 

die JCM-511 über Namur-fähige Eingänge 

sowie eine LIN-Schnittstelle, wodurch sie 

sich in nahezu alle denkbaren Systemarchi-

tekturen einfügen lässt.

Mit der Hochsprache STX nach IEC 61131-3 

lassen sich praktisch alle Steuer- und 

Regelungsaufgaben darstellen. Alternativ 

ist die Programmierung in C/C++ möglich. 

Merkmale
�� 32-Bit-Controller mit 500 MHz

�� Programmierung entsprechend  

IEC 61131-3 STX oder in C/C++

�� Teilmodulare E/A-Konfiguration für hohe 

Flexibilität

�� Hohe Konnektivität mit CAN-, USB-, LIN- 

und RS232-Schnittstelle

�� Kompakte Bauweise
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JetControlMobile 511

CPU ARM 11, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 128 MB RAM – 512 MB Flash – 128 kB MRAM

Peripherie FPGA

Programmierung IEC 61131-3 STX, C/C++

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 2
125 kB/s bis 1 MB/s
CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783
Jetter CAN-Prim für kundenspezifische, proprietäre Protokolle

�� USB 1

�� RS232 1

�� LIN 1

�� Ethernet 1 (optional)

Bedienung und Diagnose 2 Status-LEDs

RTC Optional

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 40

Eingänge (Basisbestückung)

�� Analog 8

0 … 5,7 V/0 … 15 V/0 … 22 mA, einzeln konfigurierbar
Auflösung 12 Bit, Eingangsimpedanz 75 kΩ, Bürde 120 Ω

alternativ zu verwenden als
�� Namur-Eingang mit Vorspannung 8,2 V
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 50 kΩ
�� Frequenz-Eingang, 0,1 … 10 kHz, Periodenzeit > 1 µs

�� Digital 8

active-high, Eingangsimpedanz 50 kΩ

alternativ zu verwenden als
�� Frequenz-Eingang, 0,1 … 10 kHz, Periodenzeit > 1 µs

Ausgänge (Basisbestückung)

�� PWM 4

3,5 A; Stromregelung 1 %; 10 Hz … 1 kHz

alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 3,5 A high-side

�� H-Brücke 2

15 A; 10 Hz … 1 kHz

alternativ zu verwenden als
�� 4x PWM 10 Hz … 1 kHz, 15 A
�� 4x Digitalausgang 15 A high-side
�� 4x Digitalausgang 15 A low-side

Maximale Anzahl MX-Module 
(Erweiterung) 2 Bis zu 8 Ein-/Ausgänge je MX-Modul. Mögliche Konfigurationen siehe 

Beschreibung der MX-Module auf Seite 38

Versorgungsspannung für externe Sensoren 5 V oder 10 V umschaltbar per Software Konfiguration

Maximal zulässiger Gesamtstrom 30 A, kurzzeitig 60 A

Sicherheitsrelais im Lastkreis Ja, PWM-Ausgänge abschaltbar

Diagnose Summenstromüberwachung, Verpolschutz, Überlast- und Kabelbrucherkennung, 
alle E/A sind kurzschlussfest gegen Masse und Ub 

Schutzart IP65

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JetControlMobile 511

Maßzeichnung
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JCM-511 | 70-pol. AMP Tyco 963484

H-Brücke A1 1

Zündung EIN 2

Spannungsversorgung Logik und extern 3

CAN1-L 4

CAN1-H 5

PWM3 6

PWM1 7

PWM2 8

PWM4 9

USB CNX 10

USB Dp 11

USB DM 12

Ausgang Referenzspannung 13

Analogeingang 1 14

Analogeingang 2 15

Analogeingang 3 16

Analogeingang 4 17

Analogeingang 5 18

Analogeingang 6 19

Analogeingang 7 20

Analogeingang 8 21

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 22

Masse 23

H-Brücke B1 24

H-Brücke A2 25

Masse 26

Freigabe-Relais Eingang 27

CAN2-L 28

CAN2-H 29

Digitaleingang 1 30

Digitaleingang 2 31

Digitaleingang 3 32

Digitaleingang 4 33

Digitaleingang 5 34

Digitaleingang 6 35

Digitaleingang 7 36

Digitaleingang 8 37

RS232-TX 38

Masse 39

Masse 40

JCM-511 | 70-pol. AMP Tyco 963484

MX-Modul 2 - Port 1 41

MX-Modul 2 - Port 2 42

MX-Modul 2 - Port 3 43

MX-Modul 2 - Port 6 44

MX-Modul 2 - Port 7 45

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 46

Masse 47

H-Brücke B2 48

Geschaltete Spannungsversorgung extern 49

Freigabe-Relais Versorgung 50

n.c. 51

n.c. 52

MX-Modul 1 - Port 2 53

MX-Modul 1 - Port 3 54

MX-Modul 1 - Port 8 55

MX-Modul 1 - Port 7 56

MX-Modul 1 - Port 6 57

MX-Modul 1 - Port 5 58

MX-Modul 1 - Port 4 59

LIN 60

RS232-RX 61

Masse 62

MX-Modul 1 - Port 1 63

Masse 64

Masse 65

MX-Modul 2 - Port 8 66

MX-Modul 2 - Port 4 67

MX-Modul 2 - Port 5 68

Spannungsversorgung Leistungsausgänge 69

Masse 70

Steckerbelegung
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JetControlMobile 529

Kurzbeschreibung

Merkmale

Im JCM-529 wurden die modularen Schal-

tungsteile der Baureihe JCM-521/522 in ein 

Konzept mit fester E/A-Konfiguration über-

führt. Dies führt zu einer kostenoptimierten 

Serienlösung unter Beibehaltung der Leis-

tungsmerkmale der Baureihe JCM-521/522. 

Durch Layout-Reuse-Technologie sind An-

passungen in der Bestückung zu niedrigen 

Kosten möglich. In der vollbestückten Lie-

fervariante stehen 103 E/A-Punkte zur Ver-

fügung. 

Ein optional verfügbares Diagnosedisplay 

mit Bedienelementen erlaubt die Betriebs-

datenanzeige, Diagnose und Konfiguration 

vor Ort ohne zusätzliche Hilfsmittel wie PC 

oder Testgeräte.

�� 32-Bit-Controller mit 500 MHz

�� Programmierung entsprechend  

IEC 61131-3 STX oder in C/C++

�� Feste E/A-Konfiguration mit der Mög-

lichkeit von Bestückungsvarianten

�� Hohe Konnektivität mit CAN-, LIN-, 

Ethernet- und RS232-Schnittstelle

�� Integrierte Bedienelemente mit Grafik-

display
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JetControlMobile 529

CPU ARM 11, 32 Bit, 500 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 64 MB RAM – 512 MB Flash – 64 kB MRAM

Peripherie FPGA

Programmierung IEC 61131-3 STX, C/C++

Betriebssystem WinCE 6.0

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 30 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� Ethernet 1 Bis 100 Mbit/s

�� CAN 2
125 kB/s bis 1 MB/s
CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783
Jetter CAN-Prim für kundenspezifische, proprietäre Protokolle

�� RS232 1

�� LIN 4

Bedienung und Diagnose (optional)
1
6
3

LC-Display grafikfähig
LEDs rot, grün
Tasten

RTC Optional

Anzahl Ein-/Ausgänge 103

Eingänge

�� Analog 58

0 … 5,7 V/0 … 15 V/0 … 20 mA, einzeln konfigurierbar und diagnosefähig
Auflösung 12 Bit, Eingangsimpedanz 50 … 100 kΩ, Bürde 120 Ω

alternativ zu verwenden als
�� Namur-Eingang mit Vorspannung 8,2 V
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 50 … 100 kΩ
�� Frequenz-Eingang 0,1 ... 10 kHz, Periodenzeit > 1 µs, 

Eingangsimpedanz 50 … 100 kΩ
�� Eingang für Torzeitmessung 0,1 … 10 s
�� Interrupt-fähiger Eingang, 16-Bit Time-Stamp,  Auflösung 1 µs

Ausgänge

�� PWM

4

34

5

3,8 A; Stromregelung 1 %; 10 Hz … 1 kHz
alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 3,5 A high-side

3,8 A; Stromregelung 6 %; 10 Hz … 1 kHz
alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 3,5 A high-side

0,5 A; 10 Hz … 1 kHz
alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 2,0 A high-side

�� H-Brücke 2

3,8 A; Stromregelung 6 %; 10 Hz … 1 kHz

alternativ zu verwenden als
�� 4x Digitalausgang 3,8 A high-side
�� 4x Digitalausgang 3,8 A low-side

Maximal zulässiger Gesamtstrom 40 A

Diagnose Summenstromüberwachung, Verpolschutz, Überlast- und Kabelbrucherken-
nung, alle E/A sind kurzschlussfest gegen Masse und Ub 

Schutzart IP65 (IP67 - ohne USB)

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung

Steckerbelegung

JetControlMobile 529

JVM-529

AMP-Timer 29-polig - Power

Spannungsversorgung Notstopp 1 1

Signal Notstopp 1 2

Zündung EIN 3

LIN1 4

CAN1_IN_H 5

CAN1_IN_L 6

PWM low-current 1 7

Eingang 1 8

PWM low-current 2 9

Eingang 2 10

PWM low-current 3 11

Eingang 3 12

PWM low-current 4 13

Eingang 4 14

RS232_TXD 15

JVM-529

AMP-Timer 29-polig - Power

RS232_RXD 16

CAN1_OUT_H 17

CAN1_OUT_L 18

TBC_OFF 19

PWM low-current D1 20

Spannungsversorgung Logik 21

Spannungsversorgung 22

Spannungsversorgung 23

Spannungsversorgung 24

Spannungsversorgung 25

Masse 26

Masse 27

Masse 28

Masse 29
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Steckerbelegung

JVM-529

AMP-Timer 42-polig - Gruppe A

H-Brücke 1_B

H-Brücke 2_B

Eingang 5

Eingang 6

PWM Präzisionsstrommessung 1

PWM Präzisionsstrommessung 2

PWM Präzisionsstrommessung 3

Sensorversorgung 3

Eingang 7

Eingang 8

Eingang 9

Eingang 10

PWM 1

Masse

H-Brücke 2_A

Eingang 11

PWM Präzisionsstrommessung 4

PWM 2

Sensorversorgung 1

Sensorversorgung 2

Eingang 12

Eingang 13

Eingang 14

Eingang 15

PWM 3

PWM 4

PWM 5

Masse

H-Brücke 1_A

Eingang 16

Eingang 17

Eingang 18

Eingang 19

Eingang 20

Eingang 21

Spannungsversorgung Notstopp 2

Signal Notstopp 2

UON_EXT

LIN2

CAN2_H

CAN2_L

Masse

JVM-529

AMP-Timer 42-polig - Gruppe B

Sensorversorgung 1

Eingang 22

Eingang 23

PWM 6

PWM 7

PWM 8

PWM 9

Eingang 24

Eingang 25

Eingang 26

Eingang 27

Eingang 28

Eingang 29

Masse

Sensorversorgung 2

Eingang 30

PWM 10

H-Brücke 3_A

H-Brücke 3_B

H-Brücke 4_A

H-Brücke 4_B

Eingang 31

Eingang 32

Eingang 33

Eingang 34

Eingang 35

Eingang 36

Masse

Sensorversorgung 3

Eingang 37

PWM 11

PWM 12

PWM 13

Eingang 38

Eingang 39

Eingang 40

Eingang 41

PWM 14

PWM 15

PWM 16

LIN3

Masse

JVM-529

AMP-Timer 42-polig - Gruppe C

Sensorversorgung 1 1

Eingang 42 2

Eingang 43 3

Eingang 44 4

Eingang 45 5

Eingang 46 6

Eingang 47 7

Eingang 48 8

Eingang 49 9

Eingang 50 10

PWM 17 11

PWM 18 12

PWM 19 13

Masse 14

Sensorversorgung 2 15

PWM 20 16

PWM 21 17

Eingang 51 18

Eingang 52 19

Eingang 53 20

Eingang 54 21

PWM 22 22

PWM 23 23

PWM 24 24

PWM 25 25

PWM 26 26

PWM 27 27

Masse 28

Sensorversorgung 3 29

PWM 28 30

PWM 29 31

Eingang 55 32

Eingang 56 33

Eingang 57 34

Eingang 58 35

PWM 30 36

PWM 31 37

PWM 32 38

PWM 33 39

PWM 34 40

LIN4 41

Masse 42
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MX-Module

MX-MFQE MX-LC MX-DOUT8

Betriebsspannung;  
Lastspannung getrennt DC 8 … 32 V DC 8 … 32 V DC 8 … 32 V, ja

Betriebs-/Lagertemperatur -40 … +85 °C -40 … +85 °C -40 … +85 °C

Diagnose Namur - Openload, Kurzschluss; 
Strommessung 

Max. Anzahl Ein-/Ausgänge 8 2 (LC) 8

Eingänge Multifunktionseingang Loadcell & Neigung

�� Analog 0 ... 5,7 V; 0 ...15 V; 0 ... 22 mA

Wägezelle 
2-Kanal, 0,1 % Genauigkeit;
Neigungssensor 
2 Richtungen, 1° Genauigkeit

-

�� Digital active high - -

�� Frequenz 0,1 ... 10 kHz, Periodenzeit >1us - -

Ausgänge H-Side

�� Digital; PWM - - 3,5 A (10 Hz ... 1 kHz, 
Auflösung 10 Bit)

�� H-Brücke - - -

�� Analog - DC 5 ... 10 V @ 75 mA -

Max. Summenstrom - - 32 A

Sicherheitsrelais im Lastkreis - - Ja

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g

Verpolschutz Ja Ja Ja

Kurzbeschreibung
Die MX-Module sind die konfigurierbaren, 

universellen Erweiterungen der Steuerun-

gen JCM-511, 521 und 522.

Lieferbare Ausführungen
�� Multifunktionales 8-fach-Eingangsmodul 

mit Analog-digital-Modus, Strommess-

modus und Frequenzmessmodus

�� 8-fach-Ausgangsmodul

�� 4-fach-H-Brückenmodul

�� 8-fach-Ausgangmodul mit Präzisions-

strommessung

�� 2-Kanal-Wiegemodul mit Neigungs

sensor

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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MX-DOUT8P MX-DOUT4HB

Betriebsspannung;  
Lastspannung getrennt DC 8 … 32 V, ja DC 8 … 32 V, ja

Betriebs-/Lagertemperatur -40 … +85 °C -40 … +85 °C

Diagnose Openload, Kurzschluss;
Präzisionsstrommessung (1 %) Openload, Kurzschluss; Strommessung

Max. Anzahl Ein-/Ausgänge 8 4

Eingänge

�� Analog - -

�� Digital - -

�� Frequenz - -

Ausgänge H-Side, Präzisionsregelung H-Side/L-Side, alternativ PWM einzeln

�� Digital; PWM 3,5 A (10 Hz ... 1 kHz, Auflösung 10 bit)

�� H-Brücke - 3,5 A (10 Hz ... 1 kHz, Auflösung 10 bit)

�� Analog - -

Max. Summenstrom 32 A 32 A

Sicherheitsrelais im Lastkreis Ja Ja

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g

Verpolschutz Ja Ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JetControlMobile 350-E01 | E02

Kurzbeschreibung

Merkmale

Der JCM-350 wurde für Steuerungssysteme 

mit hohem Gesamtstrom konzipiert und ist 

in den Liefervarianten -E01 bzw. -E02 mit ei-

nem Maximalstrom von 106 A bzw. 212 A 

erhältlich.

Alle Ausgänge sind auf große Ströme aus-

gelegt. Zudem betragen die zulässigen Ein-

schaltströme ein Mehrfaches der Nennströ-

me. Damit empfiehlt sich der JCM-350 für 

Beleuchtungssysteme oder als Body-Cont-

roller zur intelligenten und bedarfsoptimier-

ten Ansteuerung aller elektrischen Verbrau-

cher eines Fahrzeugs.

Leistungsstarke H-Brücken erlauben die di-

rekte Versorgung von Stellmotoren, Geblä-

sen, Heizsystemen oder Scheibenwischern. 

Durch die 5 unabhängigen CAN-Schnitt-

stellen können alle CAN-Teilnehmer des 

Fahrzeugs integriert werden. Die Steue-

rung übernimmt dabei die Aufgabe eines 

CAN-Gateways. Das optional im Gehäuse 

integrierte Bedienfeld informiert über die 

Betriebszustände.

�� 32-Bit-Controller mit 150 MHz

�� Programmierung entsprechend 

IEC 61131-3 STX

�� Große Einzelströme und hohe 

Gesamtstromkapazität 

�� Leistungsstarke H-Brücken zur Ansteue-

rung von Elektromotoren

�� 5 CAN-Schnittstellen 

�� Integriertes Bedienfeld
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JetControlMobile 350-E01 | E02

CPU 32 Bit, 150 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 16 MB RAM – 16 MB Flash – 32 kB MRAM

Programmierung IEC 61131-3 STX

Betriebssystem Jetter

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 5
125 kB/s bis 1 MB/s
CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783
Jetter CAN-Prim für kundenspezifische, proprietäre Protokolle

Bedienung und Diagnose 11 Status-LEDs, zweifarbig rot/grün
9 Tasten

Diagnose Summenstromüberwachung, Verpolschutz, Überlast- und Kabelbrucherkennung, 
alle E/A sind kurzschlussfest gegen Masse und Ub 

Schutzart IP67

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Liefervariante E01 E02

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 37 74

Eingänge

�� Analog 4 8 0 … 10 V/0 … 32 V/0 … 20 mA/4 … 20mA, einzeln konfigurierbar 
Auflösung 12 Bit, Eingangsimpedanz 35 kΩ, Bürde 400 Ω

�� Digital 11 22 Active-low/-high, einzeln konfigurierbar
Eingangsimpedanz 3,2 kΩ

�� Frequenz 4 8 Active-low mit Pull-down-Widerstand
0 … 50 kHz, Eingangsimpedanz 3,2 kΩ

Ausgänge

�� Analog 4 8 0 … 10 V/0 … 32 V, einzeln konfigurierbar 
Maximalstrom je 100 mA

�� Digital 8 16 8 A (16 A für 4 sec/40 A für 500 msec)
Summenstrom für 4 Ausgänge je 16 A

�� PWM 8 16
2 A (4 A für 4 sec/10 A für 500 msec)
25 Hz … 1 kHz, ohne Stromregelung
Summenstrom für 8 Ausgänge je 8 A

H-Brücke 2 4 16 A (32 A für 4 sec/80 A für 500 msec)

Relais

�� Hochstrom 2 4 15 A

�� Standard 2 4 2 A

Maximal zulässiger Gesamtstrom 106 A 212 A

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JCM-350*

AMPSEAL Automotive Plug Connector 60874422

Relais 1 (Hochstrom): gemeinsamer Kontakt 1

Relais 2 (Hochstrom): Ruhekontakt 2

Relais 2 (Hochstrom): Arbeitskontakt 3

Relais 2 (Hochstrom): gemeinsamer Kontakt 4

Relais 3 (Standard): gemeinsamer Kontakt 5

Relais 3 (Standard): Ruhekontakt 6

Relais 4 (Standard): Ruhekontakt 7

Relais 3 (Standard): Arbeitskontakt 8

Relais 1 (Hochstrom): Arbeitskontakt 9

Analogausgang 3 10

Analogausgang 4 11

PWM-Ausgang 7 12

Steckerbelegung

Maßzeichnung

JetControlMobile 350-E01 | E02

JCM-350*

AMPSEAL Automotive Plug Connector 60874422

PWM-Ausgang 8 13

Relais 4 (Standard): Arbeitskontakt 14

Relais 4 (Standard): gemeinsamer Kontakt 15

Relais 1 (Hochstrom): Ruhekontakt 16

Masse 17

Versorgung digitale Peripherie 18

Frequenz/Puls-Eingang 3 19

Frequenz/Puls-Eingang 4 20

Unbenutzt 21

Unbenutzt 22

Unbenutzt 23

* Hinweis: bei doppelter Bestückung JCM-350-E02 verdoppeln sich die Anschlussstecker analog.
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JCM-350*

AMPSEAL Automotive Plug Connector 60874424

Digitaler Ausgang 6 p-schaltend 1

Spannungsversorgung digitale Ausgänge 5 … 8 2

Spannungsversorgung digitale Ausgänge 5 … 8 3

Ausgang Brücke 1 rechts 4

Ausgang Brücke 1 links 5

Spannungsversorgung Brücke 1 6

Spannungsversorgung Brücke 1 7

Ausgang Brücke 2 rechts 8

Ausgang Brücke 2 links 9

Spannungsversorgung Brücke 2 10

Spannungsversorgung Brücke 2 11

Frequenzeingang 1 12

Digitaler Ausgang 5 p-schaltend 13

Digitaler Ausgang 8 p-schaltend 14

Ausgang Brücke 1 rechts 15

Ausgang Brücke 1 links 16

Masse 17

Masse 18

Ausgang Brücke 2 rechts 19

Frequenzeingang 2 20

Ausgang Brücke 2 links 21

Digitaler Eingang 11 22

Digitaler Eingang 10 23

Digitaler Ausgang 7 p-schaltend 24

Digitaler Eingang 4 25

Digitaler Eingang 5 26

Digitaler Eingang 6 27

Masse 28

Masse 29

Digitaler Eingang 7 30

Digitaler Eingang 8 31

Digitaler Eingang 9 32

Bleibt frei (Kodierung Stecker) 33

PWM-Ausgang 5 34

PWM-Ausgang 6 35

JCM-350*

AMPSEAL Automotive Plug Connector 60874423

Analoger Eingang 4 1

Analoger Eingang 3 2

Digitaler Eingang 3 3

Digitaler Eingang 2 4

Digitaler Eingang 1 5

Digitaler Ausgang 2 p-schaltend 6

Digitaler Ausgang 4 p-schaltend 7

Digitaler Ausgang 1 p-schaltend 8

Digitaler Ausgang 3 p-schaltend 9

Spannungsversorgung digitale Ausgänge 1...4 10

Spannungsversorgung digitale Ausgänge 1...4 11

Spannungsversorgung Logik und Peripherie 12

Analoger Eingang 2 13

Analoger Eingang 1 14

Analoger Ausgang 1 15

Analoger Ausgang 2 16

Masse 17

Masse 18

Spannungsversorgung analoge Ausgänge 19

Masse 20

Spannungsversorgung PWM-Ausgänge 21

Versorgung analoge Peripherie 22

Spannungsversorgung digitale Eingänge 23

PWM-Ausgang 1 24

PWM-Ausgang 2 25

PWM-Ausgang 3 26

PWM-Ausgang 4 27

Masse 28

Masse 29

CAN-L CAN-Schnittstelle 5 30

Versorgung für analoge Peripherie 31

CAN-L CAN-Schnittstelle 4 32

Nicht anschließen 33

CAN-H CAN-Schnittstelle 4 34

CAN-H CAN-Schnittstelle 5 35

Steckerbelegung

* Hinweis: bei doppelter Bestückung JCM-350-E02 verdoppeln sich die Anschlussstecker analog.
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JetControlMobile 350-E03

Kurzbeschreibung

Merkmale

Die große Anzahl individuell konfigurierba-

rer E/A-Punkte, der hohe Gesamtstrom so-

wie die robuste und kompakte Ausführung 

empfehlen den JCM-350-E03 als Master-

Controller für allgemeine Steuerungsaufga-

ben.

Der JCM-350-E03 beinhaltet einen Remote-

IO-Knoten JXM-IO-E02 sowie ein Control-

ler-Board. Beide Komponenten kommuni-

zieren über eine CANopen®-Schnittstelle, 

welche von außen adressierbar ist. 

Die CAN-ID des IO-Knotens kann über  ex-

terne Beschaltung von Digitaleingängen 

definiert werden, so dass ohne Konfigura-

tionsmaßnahmen bis zu neun JXM-IO-E02 

in einem System adressiert werden können 

(Beschreibung JXM-IO-E02 siehe Seite 50).

Die Versorgungsspannung der Ein- und 

Ausgänge teilt sich in einen Standard-Feed 

und einen Protected-Feed und erlaubt die 

unabhängige Abschaltung von Ein- und 

Ausgängen in Sicherheitsapplikationen.

�� 32-Bit-Controller mit 150 MHz

�� Programmierung entsprechend 

IEC 61131-3 STX

�� Flexible E/A-Konfiguration

�� CAN-Adressen über Kabelbaum 

konfigurierbar

�� Kompaktes, robustes Gehäuse

�� Hohe Schutzart IP66/IP68
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JetControlMobile 350-E03

CPU 32 Bit, 150 MHz

Speicher: RAM - Applikation - remanent 16 MB RAM – 16 MB Flash – 32 kB MRAM

Programmierung IEC 61131-3 STX

Betriebssystem Jetter

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 1 (optional 2)
125 kB/s bis 1 MB/s
CANopen®, SAE J1939, ISOBUS 11783
Jetter CAN-Prim für kundenspezifische, proprietäre Protokolle

RTC optional

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 32

Eingänge

�� Analog 4 0 … 5 V/0 … Ub/0 … 20 mA/4 … 20 mA, einzeln konfigurierbar
Auflösung 10 Bit, Eingangsimpedanz 50 kΩ, Bürde 240 Ω

�� Digital 5 Active-low/-high, einzeln konfigurierbar
Eingangsimpedanz 2 kΩ

�� Frequenz 2

Active-low/-high einzeln konfigurierbar
5 Hz … 20 kHz, Periodendauer 62,5 ns

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 2 kΩ

Ausgänge

�� Analog 1 0 … Ub, 10 Bit Auflösung, Erkennung auf Kurzschluss
Maximalstrom 100 mA

�� Digital

8

2

6

2,5 A high-side, diagnosefähig, kurzschlussfest

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

2,5 A High-side, diagnosefähig, kurzschlussfest, über Protected-Feed versorgt

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

5 A high-side, diagnosefähig, kurzschlussfest, über Protected-Feed versorgt

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

�� PWM 3

2,5 A, max. 2 kHz, 8 Bit Auflösung, stromgeregelt, diagnosefähg

alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 2,5 A

�� H-Brücke 1

2,5 A

alternativ zu verwenden als
�� 2x Digitalausgang 2,5 A

�� Versorgung 1 5-V-Versorgung für Sensoren

Maximal zulässiger Gesamtstrom 40 A

Schutzart IP66/IP68

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung

JetControlMobile 350-E03
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JCM-350-E03

70-pol. AMP Tyco-Stecker

Spannungsversorgung Protected Feed 1

Zündung EIN 2

Digital In 1 Standard Feed 3

Digital In 2 Standard Feed 4

Digital In 3 Standard Feed 5

Digital In 4 Standard Feed 6

Digital In 5 Standard Feed 7

Digital In 6/Out 1 Standard Feed* 8

Digital In 7/Out 2 Standard Feed* 9

Digital In 8/Out 3 Standard Feed* 10

Digital In 9/Out 4 Standard Feed* 11

Digital In 10/Out 5 Standard Feed* 12

Digital In 11/Out 6 Standard Feed* 13

Digital In 12/Out 7 Standard Feed* 14

Digital In 13/Out 8 Standard Feed* 15

Digital In 14/Out 9 Protected Feed* 16

Digital In 15/Out 10 Protected Feed* 17

Digital In 16/Out 11 Protected Feed** 18

Digital In 17/Out 12 Protected Feed** 19

Digital In 18/Out 13 Protected Feed** 20

Digital In 19/Out 14 Protected Feed** 21

Digital In 20/Out 15 Protected Feed** 22

Digital In 21/Out 16 Protected Feed** 23

Spannungsversorgung Standard Feed 24

Masse 25

Masse (Analog In 1) 26

Masse (Analog In 2) 27

Masse (Analog In 3) 28

Masse (Analog In 4) 29

Switch reference 1 * 30

Switch reference 2 * 31

Masse (Digital Out 1) 32

Masse (Digital Out 2) 33

Masse (Digital Out 3) 34

Masse (Digital Out 4) 35

Steckerbelegung

JCM-350-E03

70-pol. AMP Tyco-Stecker

Masse (Digital Out 5) 36

Masse (Digital Out 6) 37

Masse (Digital Out 7) 38

Masse (Digital Out 8) 39

Masse (Digital Out 9) 40

Masse (Digital Out 10) 41

Masse (Digital Out 11) 42

Masse (Digital Out 12) 43

Masse (Digital Out 13) 44

Masse (Digital Out 14) 45

Masse (Digital Out 15) 46

Masse (Digital Out 16) 47

Masse 48

Analog 1 In 1 Standard Feed 49

Analog 2 In 2 Standard Feed 50

Analog 3 In 3 Standard Feed 51

Analog 4 In 4 Standard Feed 52

Analog Out Standard Feed 53

Frequency In 1 Standard Feed 54

Frequency In 2 Standard Feed 55

PWM Out 1 Standard Feed* 56

PWM Out 2 Standard Feed* 57

PWM Out 3 Standard Feed* 58

Masse (PWM 1) 59

Masse (PWM 2) 60

Masse (PWM 3) 61

CAN A Lo 62

CAN A Hi 63

CAN B Lo 64

CAN B Hi 65

5 V+ Output *** 66

Node ID Input 1 67

Node ID Input 2 68

H-Brigde A Standard Feed* 69

H-Brigde B Standard Feed* 70

*	 max. Strom 2,5 A
** 	 max. Strom 5 A
*** 	 max. Strom 0,2 A

Pro Speisespannung (Protected Feed, Standard Feed) beträgt der maximale Summenstrom 20 A.
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Erweiterungsmodule

Produktfoto?
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I/O-Module mit unterschiedlicher funktionaler Ausprägung erlauben die opti-
male Vervollständigung oder Erweiterung des Steuerungssystems in mobilen 
Arbeitsmaschinen, Nutz- und Sonderfahrzeugen.
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JXM-IO-E02

Kurzbeschreibung

Merkmale

Die große Anzahl individuell konfigurierba-

rer E/As, der hohe Gesamtstrom sowie die 

robuste und kompakte Ausführung emp-

fehlen den JXM-IO-E02 als universellen 

CAN-Remote-Node.

Die Versorgungsspannung der Ein- und 

Ausgänge teilt sich in einen Standard-Feed 

und einen Protected-Feed und erlaubt die 

unabhängige Abschaltung von Ein- und 

Ausgängen in Sicherheitsapplikationen.

Die CAN-ID des IO-Knotens kann über  ex-

terne Beschaltung von Digitaleingängen 

definiert werden, so dass ohne Konfigura-

tionsmaßnahmen bis zu neun Nodes in ei-

nem System adressiert werden können.

�� Flexible E/A-Konfiguration

�� CAN-Adressen über Kabelbaum konfi-

gurierbar

�� Kompaktes, robustes Gehäuse

�� Hohe Schutzart IP66/IP68
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JXM-IO-E02

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V, Lastspannung getrennt

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

CAN 1 CANopen®

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 32

Eingänge

�� Analog 4 0 … 5 V/0 … Ub/0 … 20 mA/4 … 20 mA, einzeln konfigurierbar
Auflösung 10 Bit, Eingangsimpedanz 50 kΩ, Bürde 240 Ω

�� Digital 5 Active-low/-high, einzeln konfigurierbar
Eingangsimpedanz 2 kΩ

�� Frequenz 2

Active-low/-high einzeln konfigurierbar
5 Hz … 20 kHz, Periodendauer 62,5 ns

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 2 kΩ

Ausgänge

�� Analog 1 0 … Ub, 10 Bit Auflösung, Erkennung auf Kurzschluss
Maximalstrom 100 mA

�� Digital

8

2

8

2,5 A High-side, diagnosefähig, kurzschlussfest

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

2,5 A High-side, diagnosefähig, kurzschlussfest, über Protected-Feed versorgt

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

5 A High-side, diagnosefähig, kurzschlussfest, über Protected-Feed versorgt

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 100 kΩ

�� PWM 3

2,5 A, max. 2 kHz, 8 Bit Auflösung, stromgeregelt, diagnosefähig

alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang 2,5 A

H-Brücke 1 2,5 A

Versorgung 1 5-V-Versorgung für Sensoren

Maximal zulässiger Gesamtstrom 40 A

Schutzart IP66/IP68

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung

JXM-IO-E02
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Steckerbelegung

JXM-IO-E02

70-pol. AMP Tyco-Stecker

Spannungsversorgung Protected Feed 1

Zündung EIN 2

Digital In 1 Standard Feed 3

Digital In 2 Standard Feed 4

Digital In 3 Standard Feed 5

Digital In 4 Standard Feed 6

Digital In 5 Standard Feed 7

Digital In 6/Out1 Standard Feed* 8

Digital In 7/Out2 Standard Feed* 9

Digital In 8/Out3 Standard Feed* 10

Digital In 9/Out4 Standard Feed* 11

Digital In 10/Out5 Standard Feed* 12

Digital In 11/Out6 Standard Feed* 13

Digital In 12/Out7 Standard Feed* 14

Digital In 13/Out8 Standard Feed* 15

Digital In 14/Out9 Protected Feed* 16

Digital In 15/Out10 Protected Feed* 17

Digital In 16/Out11 Protected Feed** 18

Digital In 17/Out12 Protected Feed** 19

Digital In 18/Out13 Protected Feed** 20

Digital In 19/Out14 Protected Feed** 21

Digital In 20/Out15 Protected Feed** 22

Digital In 21/Out16 Protected Feed** 23

Spannungsversorgung Standard Feed 24

Masse 25

Masse (Analog In 1) 26

Masse (Analog In 2) 27

Masse (Analog In 3) 28

Masse (Analog In 4) 29

Switch reference 1 * 30

Switch reference 2 * 31

Masse (Digital Out 1) 32

Masse (Digital Out 2) 33

Masse (Digital Out 3) 34

Masse (Digital Out 4) 35

JXM-IO-E02

70-pol. AMP Tyco-Stecker

Masse (Digital Out 5) 36

Masse (Digital Out 6) 37

Masse (Digital Out 7) 38

Masse (Digital Out 8) 39

Masse (Digital Out 9) 40

Masse (Digital Out 10) 41

Masse (Digital Out 11) 42

Masse (Digital Out 12) 43

Masse (Digital Out 13) 44

Masse (Digital Out 14) 45

Masse (Digital Out 15) 46

Masse (Digital Out 16) 47

Masse 48

Analog 1 In 1 Standard Feed 49

Analog 2 In 2 Standard Feed 50

Analog 3 In 3 Standard Feed 51

Analog 4 In 4 Standard Feed 52

Analog Out Standard Feed 53

Frequency In 1 54

Frequency In 2 55

PWM Out 1 Standard Feed* 56

PWM Out 2 Standard Feed* 57

PWM Out 3 Standard Feed* 58

Masse (PWM 1) 59

Masse (PWM 2) 60

Masse (PWM 3) 61

CAN A Lo 62

CAN A Hi 63

CAN B Lo 64

CAN B Hi 65

5 V+ Output *** 66

Node ID Input 1 67

Node ID Input 2 68

H-Brigde A Standard Feed* 69

H-Brigde B Standard Feed* 70

*	 max. Strom 2,5 A
** 	 max. Strom 5 A
*** 	 max. Strom 0,2 A

Pro Speisespannung (Protected Feed, Standard Feed) beträgt der maximale Summenstrom 20 A.
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JXM-IO-E09

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Erweiterungsmodul JXM-IO-E09 wurde 

als Hochstrom-CAN-Node konzipiert und 

dient der Ansteuerung von Leistungsver-

brauchern wie Scheinwerfern oder Signal-

gebern in CANopen®-Netzwerken.

Durch die kompakte Bauweise kann das 

Modul sehr flexibel in unmittelbarer Nähe 

zum Verbraucher platziert werden.

�� Robustes und kompaktes Gehäuse

�� Hohe Schutzart IP67

�� Hoher Gesamtstrom

�� CAN-Schnittstelle

JXM-IO-E09

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 1 CANopen®

Ausgänge

�� Digital 4 7,5 A High-side mit Strommessung, diagnosefähig, kurzschlussfest

Maximal zulässiger Gesamtstrom 21 A

Schutzart IP67

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung

JXM-IO-E09

DEUTSCH DTM13-12 PA-R008

Spannungsversorgung 1

Spannungsversorgung 2

Spannungsversorgung 3

Masse 4

CAN_H 5

CAN_H 6

Ausgang 1 7

Ausgang 2 8

CAN_L 9

CAN_L 10

Ausgang 3 11

Ausgang 4 12

Steckerbelegung

Hinweis: Lastmasse-Rückleitung über Fahrzeug-Karrosserie bzw. separate Masseleitung.
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JXM-IO-E11

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Erweiterungsmodul JXM-IO-E11 wurde 

für die Signalverarbeitung im Armaturen-

brett oder in der Kabine konzipiert. 

20 digitale Schaltsignale, 3 analoge Joy-

stick-Achsen und ein 4-Wege-Schalter las-

sen sich zusammenfassen und als CAN-

Botschaft an die Steuerung übertragen. 

Parallel können bis zu 24 LEDs per CAN 

angesteuert werden. Hiervon sind 20 

LEDs individuell dimmbar, so dass sich im 

Bedienpanel auch mit unterschiedlichen 

Leuchtmitteln eine ausgewogene Hinter-

leuchtung einstellen lässt.

�� Bündelung von diskreten Ein- und 

Ausgangssignalen

�� CANopen®-Schnittstelle

�� 5-V-Versorgung integriert

�� Kompakte Bauform
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JXM-IO-E11

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstelle

�� CAN 1 CANopen®

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 50

Eingänge

�� Analog 3

0 … 5 V für analogen Joystick X-Y-Z, Auflösung 8 Bit

alternativ zu verwenden als
�� 4x digitaler Eingang 5 V für s/w-Joystick

�� Digital 22 5 V für Tasten

Ausgänge

�� PWM 20 5 mA für LEDs, Auflösung 4 Bit

�� Digital 4 5 mA für LEDs

Schutzart IP20

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Maßzeichnung

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JXM-IO-E11

JXM-IO-E11

X801 CAN - Molex Microfit 8-polig

Spannungsversorgung 1

CAN-H_IN 2

CAN-H_OUT 3

CAN-L_IN 4

CAN-L_OUT 5

Masse 6

n.c. 7

Masse 8

JXM-IO-E11

X802 Joystick - Molex Microfit 8-polig

n.c. 1

Joystick X-Achse oder s/w Richtung Nord 2

Joystick Y-Achse oder s/w Richtung Ost 3

Joystick Z-Achse oder s/w Richtung Süd 4

s/w Richtung West 5

Joystick Taste 1 6

Joystick Taste 2 7

Masse 8

JXM-IO-E11

X803 4-Wege-Schalter - Molex Microfit 8-polig   

Spannungsausgang 5 V 1

4-W-Schalter 3 2

4-W-LED 3 3

Masse 4

Spannungsausgang 5 V 5

4-W-Schalter 4 6

4-W-LED 4 7

Masse 8

JXM-IO-E11

X804 4-Wege-Schalter - Molex Microfit 8-polig

Spannungsausgang 5 V 1

4-W-Schalter 1 2

4-W-LED 1 3

Masse 4

Spannungsausgang 5 V 5

4-W-Schalter 2 6

4-W-LED 2 7

Masse 8

Steckerbelegung
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JXM-IO-E11

X805 Schalteingänge 1 bis 16  - Molex Microfit 22-polig

Spannungsausgang 5 V 1

Schalter 1 2

Schalter 3 3

Schalter 5 4

Schalter 7 5

Schalter 9 6

Schalter 11 7

Schalter 13 8

Schalter 15 9

Masse 10

Masse 11

Schalter 2 12

Schalter 4 13

Schalter 6 14

Schalter 8 15

Schalter 10 16

Schalter 12 17

Schalter 14 18

Schalter 16 19

Masse 20

Masse 21

Masse 22

JXM-IO-E11

X806 LED-Ausgänge 1 bis 20 (dimmbar)

Molex Microfit 22-polig

Spannungsausgang 5 V 1

Schalter 1 2

Schalter 3 3

Schalter 5 4

Schalter 7 5

Schalter 9 6

Schalter 11 7

Schalter 13 8

Schalter 15 9

Masse 10

Masse 11

Schalter 2 12

Schalter 4 13

Schalter 6 14

Schalter 8 15

Schalter 10 16

Schalter 12 17

Schalter 14 18

Schalter 16 19

Masse 20

Masse 21

Masse 22
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JXM-IO-E100 

Kurzbeschreibung

Merkmale

Das Erweiterungsmodul JXM-IO-E100 ist 

der universelle dezentrale Baustein für mo-

bile Arbeitsmaschinen. Mit seiner ausge-

wogenen E/A-Konfiguration kann es nahe-

zu alle dezentralen Aufgaben übernehmen 

und den Verkabelungsaufwand massiv 

senken. Durch den Referenzausgang lassen 

sich übliche Sensoren nutzen und vorverar-

beitende Anwendungen ermöglichen. 

Die Kommunikation mit dem JXM-IO-E100 

erfolgt über CANopen®. Damit lässt sich das 

Modul in übliche CAN-Netzwerke mobiler 

Arbeitsmaschinen einbinden. 

Durch das robuste vergossene Gehäuse 

lässt sich das Erweiterungsmodule äußerst 

flexibel bei rauen Umgebungsbedingungen 

einsetzen.

�� Vergossen – robust und dicht

�� Universelle E/A-Konfiguration

�� Referenzspannung für Sensoren

�� CAN-Schnittstelle (CANopen®)
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JXM-IO-E100

Betriebsspannungsbereich DC 8 … 30 V

Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40 … +85 °C

Schnittstellen

�� CAN 1 CANopen®

Maximale Anzahl Ein-/Ausgänge 15

Eingänge

�� Analog 4 0 … 10 V/0 … 20 mA, Auflösung 12 Bit, Eingangsimpedanz 22,6 kΩ

�� Frequenz 2 Frequenz max. 12 kHz

Ausgänge

�� Digital 2

2,5 A High-side, kurzschlussfest

alternativ zu verwenden als
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 22,6 kΩ

�� PWM 6

2,5 A, max. 1 kHz, kurzschlussfest

alternativ zu verwenden als
�� Digitalausgang high-side 2,5 A
�� Analogeingang 0 … 10 V/0 … 20 mA, Auflösung 12 Bit, 

Eingangsimpedanz 22,6 kΩ
�� Digitaleingang active-high, Eingangsimpedanz 22,6 kΩ

�� Versorgung 1 8-V-Versorgung für Sensoren

Maximal zulässiger Gesamtstrom 20 A

Schutzart IP66/IP68

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Maßzeichnung

JXM-IO-E100 
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Steckerbelegung

JXM-IO-E100

Digital-Ausgang 1 A1

Digital-Ausgang 2 A2

PWM-Ausgang 3 A3

PWM-Ausgang 4 A4

PWM-Ausgang 5 A5

PWM-Ausgang 6 A6

PWM-Ausgang 7 A7

PWM-Ausgang 8 A8

Spannungsversorgung B1

CAN1-H B2

CAN1-L B3

CAN1-H B4

CAN1-L B5

Masse B6

Sensorversorgung 8 V B7

Spannungsversorgung B8

Masse C1

Frequenzeingang 2 C2

Analogeingang 4 C3

Frequenzeingang 1 C4

Analogeingang 3 C5

Analogeingang 2 C6

Analogeingang 1 C7

Zündung EIN C8
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Antriebstechnik
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Für die Elektrifizierung von Antrieben liefern wir hochspezialisierte und be-
sonders leistungsfähige wie robuste Geräte.
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JetMoveMobile 5000

Kurzbeschreibung

Merkmale

Die Servoverstärker der JetMoveMobile-

5000-Serie sind für die Elektrifizierung 

mobiler Arbeitsmaschinen entscheidend. 

Durch die hohe Regelgüte erreichen die 

Servoverstärker einen wesentlich besseren 

Wirkungsgrad als vergleichbare hydrauli-

sche Antriebe. Die Drehzahlentkopplung er-

möglicht den optimalen Betriebspunkt des 

Dieselmotors -  unabhängig von den Pro-

zessen. Das senkt den Kraftstoffverbrauch 

und reduziert gleichzeitig die Geräuschent-

wicklung.

Die eingebaute Wasserkühlung ermöglicht 

eine sehr kompakte Bauform und eröffnet 

dadurch einen platzsparenden Einbau.

Das Gehäuse der Servoverstärker ist 

extrem robust und nach IP6K9K druckwas-

sergeschützt.

�� Extrem robust (IP6K9K)

�� Hohe Regelgüte

�� Schnelle und sichere Prozesse

�� Hoher Wirkungsgrad

�� Geringer Kraftstoffverbrauch

�� Geringe Geräuschentwicklung

�� Parallelbetrieb mit bis zu 80 kW

�� Wassergekühlt 

�� Stapelbar

Optionen
�� DC/DC-Wandler bis 200 A

JMM-5440-800

Leistungsendstufe 1 
(Dauerleistung) 40 KW

Strom 58 Aeff

Frequenz 0 ... 1000 Hz

Leistungsendstufe 2 
(Dauerleistung) 40 KW

Strom 58 Aeff

Frequenz 0 ... 1000 Hz

Zwischenkreisspannung DC 200 ... 800 V

Betriebsspannung (Logik) DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperatur -40 … +85 °C

Schnittstellen

- CAN 2

Max. Anzahl Ein-/Ausgänge 8

Eingänge

- Analog; digital; Frequenz 0, 4, (4)

Ausgänge

- Digital; PWM; H-Brücke (4); 4; 0

Kühlmedium, Betriebsdruck Wasser, max. 2 bar

Kühlmedium, Temperatur 
(Betrieb) 30 ... 65 °C

Schutzart IP6K9K

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30g

Verpolschutz Ja

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. 
Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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JMM-5330-800 JMM-5220-800 JMM-5210-800 JMM-5201-800

Leistungsendstufe 1 
(Dauerleistung) 20 KW 10 KW 10 KW 10 KW

Strom 30 Aeff 15 Aeff 15 Aeff 15 Aeff

Frequenz 0 ... 1000 Hz 0 ... 1000 Hz 0 ... 1000 Hz 0 ... 1000 Hz

Leistungsendstufe 2 
(Dauerleistung) 20 KW 10 KW 5 KW DC/DC-Wandler

Strom 30 Aeff 15 Aeff 8 Aeff DC 14 V/200 A

Frequenz 0 ... 1000 Hz 0 ... 1000 Hz 0 ... 1000 Hz DC

Zwischenkreisspannung DC 200 ... 800 V DC 200 ... 800 V DC 200 ... 800 V DC 200 ... 800 V

Betriebsspannung (Logik) DC 8 … 32 V DC 8 … 32 V DC 8 … 32 V DC 8 … 32 V

Betriebs-/Lagertemperatur -40 … +85 °C -40 … +85 °C -40 … +85 °C -40 … +85 °C

Schnittstellen

- CAN 2 2 2 2

Max. Anzahl Ein-/Ausgänge 8 8 8 8

Eingänge

- Analog; digital; Frequenz 0, 4, (4) 0, 4, (4) 0, 4, (4) 0, 4, (4)

Ausgänge

- Digital; PWM; H-Brücke (4); 4; 0 (4); 4; 0 (4); 4; 0 (4); 4; 0

Kühlmedium, Betriebsdruck Wasser, max. 2 bar Wasser, max. 2 bar Wasser, max. 2 bar Wasser, max. 2 bar

Kühlmedium, Temperatur 
(Betrieb) 30 ... 65 °C 30 ... 65 °C 30 ... 65 °C 30 ... 65 °C

Schutzart IP6K9K IP6K9K IP6K9K IP6K9K

Vibration DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2 DIN EN 60068-2-64 Kat 2

Schock DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g DIN EN 60068-2-64 30 g

Verpolschutz Ja Ja Ja Ja

Maßzeichnung

Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage. Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten.
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Systemkomponenten

Systemkomponenten ermöglichen einen erheblichen Funktions- und Komfort-
gewinn. Individuelle Anforderungen an die Bedienung und Konfiguration für 
mobile Geräte und Maschinen lassen sich dadurch schnell und einfach reali-
sieren.
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POWERTRACK | POWERKEY PRO

Kurzbeschreibung

Kurzbeschreibung

Merkmale

Merkmale

Mit dem POWERTRACK lassen sich Benut-

zerschnittstellen mit einem Drehgeber und 

6 frei programmierbaren Tasten erweitern. 

Über CAN angeschlossen ermöglicht der 

POWERTRACK eine intuitive und effiziente 

Benutzerführung.

Die Tastaturserie POWERKEY PRO zeichnet 

sich durch ein kompaktes Design aus. Aus-

gestattet mit einer CAN-Schnittstelle und in-

dividuell belegbaren Tastenkappen eröffnet 

das Gerät vielfältige Einsatzmöglichkeiten. 

Die Einrichtung spezifischer Bedienungsan-

forderungen von mobilen Maschinen lässt 

sich dadurch sehr einfach realisieren.

�� Griffiger Drehgeber, der sich auch mit 

Handschuhen bedienen lässt

�� 6 frei programmierbare und individuell 

bedruckbare Tasten

�� Tasten mit Mehrfarben-LEDs für Zu-

standsrückmeldung

�� Kompaktes Design (Schutzart IP54)

�� CAN Schnittstelle für CANopen® oder 

SAE J1939 (optional)

�� Erhabene Tasten, die sich auch mit Hand-

schuhen bedienen lassen

�� Frei programmierbare Tasten im Layout 

2x2, 3x2, 4x2 und 6x2

�� Individuell bedruckbare Tastenkappen, 

>100 Icons Standard

�� Tasten mit Mehrfarben-LEDs für Zu-

standsrückmeldung

�� Kompaktes Design (Schutzart IP67)

�� CAN Schnittstelle für CANopen® oder 

SAE J1939 (optional)
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JXM-CAM

Kurzbeschreibung

Merkmale

Die Videokamera JXM-CAM eignet sich 

speziell für den Außeneinsatz. Sie wird vor-

zugsweise als Überwachungskamera bei 

mobilen Arbeitsmaschinen oder als Rück-

fahrkamera bei Fahrzeugen eingesetzt.

Die Infrarot-LEDs schalten sich bei Dunkel-

heit mittels Lichtsensor automatisch ein 

und leuchten einen Kreis von etwa 10 m 

Durchmesser vollständig aus.

Die JXM-CAM lässt sich mit allen Geräten 

der Jetter AG betreiben, die über einen Vi-

deoeingang verfügen.

�� Kompaktes Stahlblechgehäuse

�� Schutzart IP68

�� Betriebsspannung: DC 12 V

�� Umgebungstemperatur: -30 … +65 °C
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Kabelbaum | Montagehalter RAM-Mount

Kurzbeschreibung

Kurzbeschreibung

Der Aufbau und die Verarbeitung von Ka-

belbäumen stellen einen entscheidenden 

Faktor für die Funktionssicherheit von mo-

bilen Maschinen dar. Individuell konfekti-

onierte Kabelbäume ermöglichen die Um-

setzung spezifischer Funktionswünsche. 

Die Jetter AG verfügt über ein langjähriges 

Know-how auf dem Gebiet des Kabelbaus.

Montagehalter der RAM-Mount-Serie er-

möglichen Endnutzern die individuellen 

Einstellungen schnell, einfach durchzufüh-

ren. 

Die Halterungen und diverse Montagean-

sätze sind für ausgewählte Bediengeräte 

verfügbar.
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Software
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Die Softwarelösungen der Jetter AG vereinen Einfachheit und Durchgängigkeit. 
Dabei spielt der Faktor Usability der Systeme eine zentrale Rolle.
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JetSym

Die Programmiersprache STX
STX erfüllt alle Anforderungen der Automatisierung mobiler Arbeitsmaschinen. Ihre Syntax basiert auf der IEC 

61131-3 ST. Mit dieser ablauforientierten Sprache lassen sich die realen Prozesse einer Maschine direkt abbilden 

und beschreiben. Leistungsfähige Befehle für PWM-Ventilhandling, Motorsteuerung, Bedienerführung und Zei-

chenketten vereinfachen die Steuerungsprogrammierung erheblich. 

Der objektorientierte Ansatz von STX bietet eindeutige Vorteile. Mit ihm lassen sich bewährte und getestete Routi-

nen so kapseln, dass weder der Code noch die wichtigen Daten verändert werden können. 

Darüber hinaus können Klassen auch Datenstrukturen und Methoden anderer Klassen übernehmen und erweitern. 

Gerade dieses Grundprinzip der objektorientierten Programmierung ist für die Automatisierungstechnik hochinter-

essant: Hier kann der Programmierer gemeinsame Eigenschaften von Objekten über eine Basisklasse abbilden und 

damit abgeleitete Klassen für die unterschiedlichen Ausprägungen der Objekte definieren. Die Verwendung dieser 

Programmteile ist besonders effizient.

Kurzbeschreibung

Merkmale

JetSym ist das zentrale IEC-61131-3 Pro-

grammiertool der Jetter AG, das alle Funkti-

onen für mobile Arbeitsmaschinen vereint.

Von der Programmierung der Steuerung 

bis hin zur Inbetriebnahme der mobilen 

Arbeitsmaschine lassen sich alle Entwick-

lungsschritte mit JetSym realisieren.

�� Konfiguration

�� Programmierung

�� Debugging

�� Inbetriebnahme 

�� Diagnose 

�� Versionsverwaltung
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STX kann mehr

Objektorientierung sorgt für reduziert Entwicklungs- & 
Testzeiten

STX ist gegenüber der Norm um viele wichtige Elemente erwei-

tert worden, die in der heutigen Automatisierung unerlässlich sind. 

Dazu gehört auch die Objektorientierung, die zu einem sehr hohen 

Grad in STX integriert ist. Viele weitere unverzichtbare Funktiona-

litäten lassen sich durch einfache und geläufige Befehle abbilden: 

�� Positionierung 

�� CAN-Bibliothek

�� Hydraulik-Temperaturkompensation über Stromregelung

�� Taskverwaltung 

�� Dateioperationen auf dem Dateisystem der Steuerung 

�� Stringverarbeitung 

�� Datenverarbeitung in komplexen Strukturen 

�� Ausnahmebehandlung 

�� u.v.m. 

Der objektorientierte Ansatz von STX bietet reduziert Entwicklungs- 

& Testzeiten. Mit ihm lassen sich bewährte und getestete Routinen 

so kapseln, dass weder der Code noch die wichtigen Daten verän-

dert werden können. Außer der einfachen Wiederverwendbarkeit 

können darüber hinaus Klassen auch Datenstrukturen und Metho-

den anderer Klassen übernehmen und erweitern. Gerade dieses 

Grundprinzip der objektorientierten Programmierung ist für die 

moderne Softwarearchitektur in mobilen Arbeitsmaschinen hoch-

interessant: Hier kann der Programmierer gemeinsame Eigenschaf-

ten von Objekten/Funktionen  über eine Basisklasse abbilden und 

damit abgeleitete Klassen für die unterschiedlichen Ausprägungen 

der Objekte/Funktionen  definieren. Die Verwendung dieser Pro-

grammteile ist besonders effizient und reduziert die speziell die 

Testzeit erheblich.

Pragma INTELLISENSE(OFF)

EDS (Elektronisches Datenblatt) 

Oszimodus
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JetViewSoft

Kurzbeschreibung

Merkmale

Mit der Software JetViewSoft lassen sich 

Prozesse visualisieren und individuelle 

Masken für Bediengeräte auf einfache Wei-

se gestalten. Mit dem bewährten objekto-

rientierten Ansatz können selbst komplexe 

Visualisierungsaufgaben ohne Vorkennt-

nisse einfach und effizient gelöst werden. 

Der komfortable Editor und ein Pool vorde-

finierter Objekte bieten eine aktive Unter-

stützung bei der Erstellung der Masken.

Alle wichtigen Funktionen wie Alarmhand-

ling, Trending und Bibliotheken stehen zur 

Erstellung anspruchsvoller Visualisierun-

gen zur Verfügung. Der komfortable Editor 

hilft mit seinem objektorientierten Ansatz, 

große Projekte auf einfache und effiziente 

Weise zu realisieren.

�� Unterstützt skalierbare Vektorgrafiken und SVG-Import

�� Gestenunterstützung für moderne Visualisierungen

�� Effizientes Maskendesign durch objektorientierte Struktur

�� Datenbank vordefinierter Objekte und Vorschaufunktion

�� Mehrsprachigkeit mit Export- und Importfunktion

�� Alarmhandling und Trendgraph

�� Funktionelle Erweiterungen durch STX als Skriptsprache

�� Terminal Wizard und einfacher Download auf HMI-Geräte

Volle Skalierbarkeit mit Vektorgrafik-Technologie 

Mit der Vektorgrafik-Technologie von JetViewSoft ist die vollständige verlustfreie Skalierbarkeit aller Objekte (au-

ßer Bitmap-Grafiken) gewährleistet. Projekte oder Projektteile, die für eine bestimmte Zielauflösung entworfen 

werden, lassen sich verlustfrei auf Displays mit abweichender Auflösung verwenden.

SVG-Import

Mit JetViewSoft lassen sich SVG-Dateien der Grafik/CAD-Softwaresysteme direkt in die Visualisierung importieren. 

Umständliche Konvertierungen von CAD-Zeichnungen in das Bitmap-Format sind dadurch nicht mehr notwendig.
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Effizient durch Objektorientierung

Der objektorientierte Ansatz von JetViewSoft erleichtert die Maskenerstellung beträchlich. Objekte wie beispiels-

weise Buttons müssen nur einmal definiert werden und können danach beliebig oft verwendet werden. Ändert 

sich die Eigenschaft des Objekts, wird diese Änderung automatisch an allen Stellen wirksam, wo dieses Objekt 

eingesetzt wird. Mit Hilfe von Pointern können im Steuerungsprogramm verschiedenste Visualisierungsobjekte 

zur Laufzeit dynamisch angezeigt werden.

Objekte konfigurieren statt programmieren 

In JetViewSoft lassen sich Visualisierungen aus vorhandenen gra-

fischen Objekten konfigurieren. Die vordefinierten Objekte wie 

Slider, Meter, Button, Linien, Kreise, Ellipsen, Listboxen, Checkbo-

xen, Symbole, X-Y-Graphen, Bild- und Videoobjekte werden in der 

Entwicklungsumgebung von JetViewSoft einfach per Drag&Drop 

angeordnet. Die Elemente lassen sich übereinander und nebenei-

nander legen sowie beliebig gruppieren. Die strukturierte Abspei-

cherung beliebiger Elemente ist ebenso in einer eigenen Objektbi-

bliothek möglich. 

Makro- und Skriptsprache mit optimalem Zusammenspiel

JetViewSoft bietet für einfache Abläufe Makrofunktionen an, die 

sich konfigurieren lassen. Für komplexere Abläufe, Berechnungen 

oder das Programmieren von Sonderfunktionen steht das auf der 

IEC-61131-3 basierende STX als Skriptsprache zur Verfügung. Damit 

werden auch die Jetter-Steuerungen programmiert. JetViewSoft 

und STX sorgen somit für eine optimale Kompatibilität.

Mehrsprachigkeit zentral editieren und pflegen

In JetViewSoft werden die gewählte Sprache und optionale Bild-

Fonts erst zur Laufzeit aus einer zentralen Sprachverwaltung ge-

laden. Dadurch ist auch ein einfacher Export bzw. Import als csv-

Datei zur Weiterverarbeitung in beispielsweise MS Excel möglich. 

Die Übersetzung, Pflege und Einbindung von mehreren Sprachen 

lässt sich auf diese Weise sehr einfach und komfortabel realisieren.
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ISO-Designer

Kurzbeschreibung

Merkmale

Mit dem ISO-Designer der Jetter AG lassen 

sich ISOBUS-konforme Dateien auf einfa-

che Weise erstellen. So verfügt der ISO-

Designer über einen leistungsstarken grafi-

schen Editor, dessen Funktionsumfang mit 

Grafikprogrammen vergleichbar ist. Viele 

Tätigkeiten lassen sich komfortabel mit nur 

wenigen Mausklicks ausführen.

�� ISO-11783-konforme Masken erstellen 

(.iop-Dateien)

�� Grafischer Editor

�� Einfaches Ausrichten/Anordnen 

�� Drag-and-Drop-Bedienung

�� Zoom-Funktion

�� Undo/Redo-Funktion

�� Konfigurierbare Arbeitsoberfläche

�� Intelligente Kopierfunktion 

�� Objektpool mit Vorschaufunktion

�� Bibliothek

�� Bookmarks und History

�� Unterstützung aller Norm-Levels

�� Automatische Farbkonvertierung

�� Vorschaufunktion

�� Mehrsprachigkeit einfach zu realisieren

Wir sind Mitglied
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Übersichtliche Projektverwaltung | 100 % ISO-konform

Zur optimalen Projektverwaltung werden die Objekte in einer 

Baumstruktur mit Vorschaufunktion abgelegt. Der ISO-Designer 

unterstützt alle spezifizierten Level der Norm. Beim Anlegen eines 

neuen Projektes können Sie frei wählen, welche Spezifikationen 

gelten sollen. Die automatische Farbkonvertierung importierter Bil-

der sichert stets die Einhaltung der ISO-Norm.

Bedienkomfort lässt keine Wünsche offen

Profitieren Sie von zahlreichen Komfortfunktionen, die Ihnen das 

tägliche Arbeiten erleichtern. So lässt sich auch die Arbeitsober-

fläche an Ihre individuellen Bedürfnisse anpassen. Alle Funktionen 

durchlaufen zunächst einen intensiven Praxistest, bevor sie final in 

das Programm implementiert werden. 

Mehrsprachigkeit | Mehr Möglichkeiten

Mit dem ISO-Designer konfigurieren Sie mehrsprachige Masken 

besonders einfach. Eine Ressourcendatei speichert dabei alle not-

wendigen Informationen. Je nach aktiver Sprache werden die zu-

gehörigen Texte angezeigt. Die Ressourcendatei lässt sich auch als 

Tabelle exportieren und wieder einlesen, was eine externe Überset-

zung der Texte beträchtlich erleichtert.

Registrieren Sie sich unter www.iso-designer.de und erhalten Sie 

Ihren persönlichen Freischaltcode. Profitieren Sie von den Vorteilen:

�� Normgerechte Weiterentwicklung mit Update-Service

�� Volle Funktionalität

�� Voller Support

�� Volle Kompatibilität für jedes ISOBUS-Terminal

Sprachenverwaltung schnell und effizient

Für die Praxis optimiert

Alles im Blick

ISO-Designer – jetzt kostenfrei und unbegrenzt lizenzieren
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Professional Services
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Die Professional Services der Jetter AG umfassen Serviceleistungen für den 
gesamten Maschinen- und Anlagenbau. Dabei haben Sie stets die Wahl, ob wir 
für Sie das gesamte Projekt managen oder bei spezifischen Anforderungen 
unser Know-how einbringen dürfen.

Unsere Leistungen im Überblick:

�� Beratung | Projektmanagement

�� Steuerungsprogrammierung

�� Visualisierungssysteme

�� Elektrotechnik | Schaltschrankbau

�� Service | Wartung

�� Training

�� Retrofit



82

�� Komplette Projektabwicklung

�� Einsatz gängiger Projektmanagement-Software

�� Konzeptionierung und Projektierung (zentral, dezentral), Ausle-

gung der projektspezifischen Antriebstechnik

�� Bahn-, Bewegungs- und Energieoptimierung

�� Auswahl von Sensoren, Aktoren und Motoren sowie geeigneter 

Automatisierungskomponenten

�� Beschaffung aller nötigen Komponenten

�� Programmierung in Strukturiertem Text nach IEC 61131-3-(ST)

�� Konzeptionierung und Entwicklung von Softwarestrukturen 

�� Entwicklung serienmaschinentauglicher Programmierkonzepte 

inklusive Versionsverwaltung, Updatefunktionalitäten und Vari-

antenhandling

�� Vollständiger Funktionstest und Abnahme

�� Visualisierung mit eigener oder marktüblicher Visualisierungs-

software

�� Realisierung von Datenbankanbindungen

�� Auswahl und Programmierung geeigneter Bediengeräte mit 

Tasten-, Maus- oder Touchbedienung

�� Vollständiger Funktionstest und Abnahme

Beratung und
Management

Machen Sie es sich doch einfach und lassen Sie sich von unseren Experten von Anfang an beraten. Welches 

System, welche Teil- und Gesamtlösung mit welchen Geräten für Sie am besten ist, erstellen wir gemeinsam im 

Rahmen unseres Projektmanagement-Prozesses.

Steuerungs-
programmierung

Visualisierungs
systeme
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�� Planung und Optimierung der Fertigungskapazität

�� Schalttafel- und Bedientafelbau

�� Fertigung nach aktuellen EN-Vorschriften

�� Kabelbaumfertigung

�� CE-Zertifizierung mit Risikoanalyse 

�� Elektrokonstruktion mit Eplan

�� Planung und Aufbau nach gängigen Normen

�� Erstellung von Schalt-, Klemm- und Kabelplänen

�� Hotline | Support per Telefon und E-Mail

�� 24/7-Bereitschaft auf Anfrage

�� Reparatur und Austausch vor Ort durch eigenen Service

�� Online-Support mit optionalem Fernzugriff

�� Fernwartung

�� Kompatibilitätsanalysen von Produkten und Anlagen

�� Wartungsverträge | vorbeugende Instandhaltung

�� Optionale erweiterte Gewährleistungsangebote

�� Programmieren in STX

�� Antriebstechnik/MC

�� Visualisierung

�� Service-Personal

�� Umrüstung bestehender Maschinen auf modernes, leistungsfä-

higes Steuerungssystem

�� Nahtlose Integration in bestehende IT-Struktur

�� Koordination produktionsfreier Zeiten für den Umbau

Service und
Wartung

Training

Retrofit

Elektrotechnik und
Schaltschrankbau
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