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∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
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∑-V Serie

 Rotatorische Servomotoren (Kleine Leistung)

SGMJV (Mittleres Trägheitsmoment)
0,159 Nm bis 2,39 Nm, 6000 min-1

SGMAV (Niedriges Trägheitsmoment)
0,159 Nm bis 3,18 Nm, 6000 min-1

SGMEV (Niedriges und mittleres Trägheitsmoment)
0,318 Nm bis 4,77 Nm, 5000 min-1

SGMGV (Mittleres Trägheitsmoment)
1,96 Nm bis 95,4 Nm, 3000 min-1

SGMCS (Kleine Leistung)
2 bis 35 Nm, 250 bis 500 min-1

SGMCS (Mittlere Leistung)
45 bis 200 Nm, 250 bis 300 min-1

SGLGW (eisenlose Ausführung)
12,5 bis 750 N

SGLFW (F-Ausführung mit Eisenkern)
25 bis 1120 N

SGLTW (T-Ausführung mit Eisenkern)
130 bis 1300 N

SGLC
17 bis 180 N

SGTMM ( -Trac-μ)

3,5 bis 7 N

SGTMF ( -Trac-MAG)

90 bis 200 N

Produktpalette SERVOPACKs

SGDV-¡¡¡¡01/05 SGDV-¡¡¡¡11/15

 Linear-Servomotoren Linear  Serie

 Linear Slider  -Trac Serie

 Zylinderförmiger Linear-Servomotor

SGMSV (Niedriges Trägheitsmoment)
3,18 Nm bis 22,3 Nm, 6000 min-1

 Rotatorische Servomotoren (Mittlere Leistung)  Direktantrieb-Servomotoren

 Analog/Impuls-Interface  MECHATROLINK-2  
Schnittstelle

SGDV-¡¡¡¡21/25 SGDV-¡¡¡¡E1/E5 A 100

 MECHATROLINK-3 
Schnittstelle

 Mit INDEXER

SGT-F
80 bis 1120 N

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 A 200 SGDV-¡¡¡¡E1/E5 A ¡¡¡

 Mit  Mit

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 A ¡¡¡

 Mit

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 A ¡¡¡

 Mit

Produktpalette Servomotoren
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Rotatorisches Servomotormodell Leistung Nennmoment 
Nm

Kurzfristiges 
Spitzenmoment 

Nm

Nenndrehzahl 
min-1

Max. Drehzahl 
min-1

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡

Dreiphasig 200 V AC Dreiphasig 400 V AC

SGMJV
(Mittleres 

Trägheitsmoment,  
Kleine Leistung) 

6000 min-1

SGMJV-A5A 50 W 0,159 0,557

3000 6000

R70A*1

—
SGMJV-01A 100 W 0,318 1,11 R90A*1

SGMJV-02A 200 W 0,637 2,23 1R6A*1

SGMJV-04A 400 W 1,27 4,46 2R8A*1

SGMJV-08A 750 W 2,39 8,36 5R5A*1

SGMAV
(Niedriges 

Trägheitsmoment,  
Kleine Leistung) 

6000 min-1

SGMAV-A5A 50 W 0,159 0,477

3000 6000

R70A*1

—

SGMAV-01A 100 W 0,318 0,955 R90A*1

SGMAV-C2A 150 W 0,477 1,43
1R6A*1

SGMAV-02A 200 W 0,637 1,91
SGMAV-04A 400 W 1,27 3,82 2R8A*1

SGMAV-06A 550 W 1,75 5,25
5R5A*1

SGMAV-08A 750 W 2,39 7,16
SGMAV-10A 1 kW 3,18 9,55 120A*2

SGMEV
(Niedriges und 

mittleres 
Trägheitsmoment, 
Kleine Leistung, 
optional IP67) 

5000 min-1

SGMEV-01A 100 W 0,318 0,955

3000 5000

R90A*1

—
SGMEV-02A 200 W 0,637 1,91 1R6A*1

SGMEV-04A 400 W 1,27 3,82 2R8A*1

SGMEV-08A 750 W 2,39 7,16 5R5A*1

SGMEV-15A 1,5 kW 4,77 14,3 120A*2

SGMEV-02D 200 W 0,637 0,191 —
1R9DSGMEV-03D*3 300 W 0,955 3,82 —

SGMEV-04D 400 W 1,27 3,82 —
SGMEV-07D*3 650 W 2,07 7,16 —

3R5D
SGMEV-08D 750 W 2,39 7,16 —
SGMEV-15D 1,5 kW 4,77 14,3 — 5R4D

SGMGV
(Mittleres 

Trägheitsmoment,
Mittlere Leistung) 

3000 min-1

SGMGV-03A 300 W 1,96 5,88

1500
3000

3R8A

—

SGMGV-05A 450 W 2,86 8,92
SGMGV-09A 850 W 5,39 13,8 7R6A
SGMGV-13A 1,3 kW 8,34 23,3 120A
SGMGV-20A 1,8 kW 11,5 28,7 180A

SGMGV-30A
2,9 kW

2,4 kW*4
18,6

15,1*4 45,1 330A/200A*4

SGMGV-44A   4,4 kW 28,4 71,1 330A
SGMGV-55A 5,5 kW 35,0 87,6 470A
SGMGV-75A 7,5 kW 48,0 119 550A
SGMGV-1AA 11 kW 70,0 175

2000
590A

SGMGV-1EA 15 kW 95,4 224 780A
SGMGV-03D 300 W 1,96 5,88

1500
3000

—

1R9D
SGMGV-05D 450 W 2,86 8,92
SGMGV-09D 850 W 5,39 13,8 3R5D
SGMGV-13D 1,3 kW 8,34 23,3 5R4D
SGMGV-20D 1,8 kW 11,5 28,7 8R4D
SGMGV-30D 2,9 kW 18,6 45,1 120D
SGMGV-44D   4,4 kW 28,4 71,1 170D
SGMGV-55D 5,5 kW 35,0 87,6 210D
SGMGV-75D 7,5 kW 48,0 119 260D
SGMGV-1AD 11 kW 70,0 175

2000
280D

SGMGV-1ED 15 kW 95,4 224 370D

SGMSV 
(Niedriges 

Trägheitsmoment,  
Mittlere Leistung) 

6000 min-1

SGMSV-10A 1,0 kW 3,18 9,54

3000

6000 7R6A

—

SGMSV-15A 1,5 kW 4,90 14,7

5000

120A
SGMSV-20A 2,0 kW 6,36 19,1 180A
SGMSV-25A 2,5 kW 7,96 23,9

200A
SGMSV-30A 3,0 kW 9,80 29,4
SGMSV-40A 4,0 kW 12,6 37,8

330A
SGMSV-50A 5,0 kW 15,8 47,6
SGMSV-70A 7,0 kW 22,3 54 550A
SGMSV-10D 1,0 kW 3,18 9,54

3000

6000

—

3R5D
SGMSV-15D 1,5 kW 4,9 14,7

5000

5R4D
SGMSV-20D 2,0 kW 6,36 19,1 8R4D
SGMSV-25D 2,5 kW 7,96 23,9

120D
SGMSV-30D 3,0 kW 9,8 29,4
SGMSV-40D 4,0 kW 12,6 37,8

170D
SGMSV-50D 5,0 kW 15,8 47,6

*1: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
*2:  Einphasige 200-VAC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich (SERVOPACK-Modell für Sockelmontage: SGDV-120A¡¡A008000, SERVOPACK-Modell mit Montage im 

Gestell: SGDV-120A¡¡A009000).
*3:  Unterschiedliche Motorlänge für SGMEV-03D und SGMEV-07D.
*4: Verwenden Sie diese Werte beim Einsatz von SGDV-200A SERVOPACKs mit SGMGV-30A Servomotoren.

 Rotatorische Servomotoren und SERVOPACKs

Seite 1

Seite 15

Seite 31

Seite 45

Seite 69
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Linear-Servomotor Modell
Nennkraft 

N
Spitzenkraft 

N

Spitzenge-
schwindigkeit 

m/s

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡

Dreiphasig 200 V AC Dreiphasig 400 V AC

SGLGW
(Eisenlose Ausführung,  

Mit Magnetbahnen  
in Standardausführung)

SGLGW-30A050C 12,5 40

5,0

R70A*

—

SGLGW-30A080C 25 80
R90A*

SGLGW-40A140C 47 140

SGLGW-40A253C 93 280
1R6A*

SGLGW-60A140C 70 220

SGLGW-40A365C 140 420

4,8
2R8A*

SGLGW-60A253C 140 440

SGLGW-60A365C 210 660 5R5A*

SGLGW-90A200C 325 1300

4,0

120A

SGLGW-90A370C 550 2200 180A

SGLGW-90A535C 750 3000 200A

SGLGW
(Eisenlose Ausführung,  

Mit Magnetbahnen  
in Premium-
Ausführung)

SGLGW-40A140C 57 230

4,2

1R6A*

—

SGLGW-60A140C 85 360

SGLGW-40A253C 114 460 2R8A*

SGLGW-40A365C 171 690
3R8A

SGLGW-60A253C 170 720

SGLGW-60A365C 255 1080 7R6A

SGLFW
(F-Ausführung mit 

Eisenkern)

SGLFW-20A090A 25 86

5,0

1R6A*

—

SGLFW-20A120A 40 125

SGLFW-35A120A 80 220

SGLFW-35A230A 160 440 3R8A

SGLFW-50A200B 280 600 5R5A*

SGLFW-50A380B 560 1200
120A

SGLFW-1ZA200B 560 1200
4,9

SGLFW-1ZA380B 1120 2400 200A

SGLFW-35D120A 80 220
4,5

—

1R9D
SGLFW-35D230A 160 440

SGLFW-50D200B 280 600

5,0

3R5D

SGLFW-50D380B 560 1200
5R4D

SGLFW-1ZD200B 560 1200

SGLFW-1ZD380B 1120 2400 120D

SGLFW-1ED380B 1500 3600
2,4

8R4D

SGLFW-1ED560B 2250 5400 120D

SGLTW
(T-Ausführung mit 

Eisenkern)

SGLTW-20A170A 130 380
5,0

3R8A

—

SGLTW-35A170A 220 660

5R5A*SGLTW-35A170H 300 600 4,8

SGLTW-50A170H 450 900 3,2

SGLTW-20A320A 250 760

5,0

7R6A

SGLTW-20A460A 380 1140

120A
SGLTW-35A320A 440 1320

SGLTW-35A320H 600 1200 4,8

SGLTW-50A320H 900 1800 3,1

SGLTW-35A460A 670 2000 5,0
180A

SGLTW-40A400B 670 2600
3,1

SGLTW-40A600B 1000 4000
330A

SGLTW-80A400B 1300 5000
2,5

SGLTW-80A600B 2000 7500 550A

SGLTW-35D170H 300 600 5,0

—

3R5D
SGLTW-50D170H 450 900 4,0

SGLTW-35D320H 600 1200 5,0
8R4D

SGLTW-50D320H 900 1800 4,0

SGLTW-40D400B 670 2600

3,1

120D

SGLTW-40D600B 1000 4000
170D

SGLTW-80D400B 1300 5000

SGLTW-80D600B 2000 7500 260D

 Linear-Servomotoren und SERVOPACKs

Seite 115

Seite 119

Seite 131

Seite 151

*: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
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Linear-Servomotor Modell
Nennkraft 

N
Spitzenkraft 

N

Spitzenge-
schwindigkeit 

m/s

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡

Dreiphasig 200 V AC

SGLC
(Zylindrische 
Ausführung)

SGLC-D16A085A 17 60

4,0

R70A*
SGLC-D16A115A 25 90

SGLC-D16A145A 34 120 R90A*

SGLC-D20A100A 30 150
1R6A*

SGLC-D20A135A 45 225

SGLC-D20A170A 60 300 2R8A*

SGLC-D25A125A 70 280 1R6A*

SGLC-D25A170A 105 420
2R8A*

SGLC-D32A165A 90 420

SGLC-D25A215A 140 560

5R5A*SGLC-D32A225A 135 630

SGLC-D32A285A 180 840

 Zylinderförmige Servomotoren ( -Stick) und SERVOPACKs

Linear-Servomotor Modell
Nennkraft 

N
Spitzenkraft 

N

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡

Dreiphasig 200 V AC Dreiphasig 400 V AC

SGTMM
( -Trac-μ)

SGTMM01 3,5 10 R70A

SGTMM03 7 25 R90A

SGTMF
( -Trac-MAG)

SGTMF4A 90 270
1R6A

SGTMF4B 120 360

SGTMF5A 150 540
5R5A

SGTMF5B 200 720

SGTF *
( -Trac-SGT-F)

SGT-F35A120 80 220 1R6A 5A

SGT-F35A230 160 440 3R8A 5A

SGT-F50A200 280 600 5R5A 5A

SGT-F50A380 560 1200 5R5A 5A

SGT-F1ZA200 560 1200 120A 5A**

SGT-F35D120 80 220 1R9D 5A

SGT-F35D230 160 440 1R9D 5A

SGT-F50D200 280 600 3R5D 5A

SGT-F50D380 560 1200 5R4D 5A

SGT-F1ZD200 560 1200 5R4D 5A

SGT-F1ZD380  1120 2400 120D 5A

 Linear Slider ( -Trac) und SERVOPACKs

 Direktantrieb-Servomotoren und SERVOPACKs

Direktantrieb-Servomotor 
Modell

Nenndreh-
moment 

Nm

Spitzendreh-
moment 

Nm

Nenndreh-
zahl 
min-1

Max. 
Drehzahl 

min-1

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡

Dreiphasig 200 V AC

SGMCS
(Kleine 

Leistung)

SGMCS-02B 2 6

200

500

2R8A

SGMCS-05B 5 15

SGMCS-07B 7 21

SGMCS-04C 4 12

SGMCS-10C 10 30 400

SGMCS-14C 14 42 300

SGMCS-08D 8 24 500

SGMCS-17D 17 51 350

SGMCS-25D 25 75 150 250

SGMCS-16E 16 48 200 500
5R5A

SGMCS-35E 35 105 150 250

SGMCS
(Mittlere 
Leistung)

SGMCS-45M 45 135

150

300

7R6A

SGMCS-80M 80 240
120A

SGMCS-80N 80 240

SGMCS-1AM 110 330 180A

SGMCS-1EN 150 450
250 200A

SGMCS-2ZN 200 600

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
** Einphasig 200 VAC, 1,5 kW, SGDV-120A  1A008000

Seite 179

Seite 209

Seite 217

Seite 201

Seite 97

Seite 100

*: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
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 Inkrementale Längenmesssysteme

 Absolutes Längenmesssystem

 Absolutes rotatorisches Längenmesssystem

Ausgangssig-
nal

Hersteller
Art des 
Maß-
stabs

Modell Teilungs-
periode 

μm

Auflö-
sung
nm

Max. 
Dreh-
zahl*4 
min-1

Linear-
motor

Direktes 
Mess-
system

Maß-
stab

Abtast-
kopf

Interpolator (ser. 
Konvertereinheit)

Geeignet für 
Yaskawa’s 

serielle 
Schnittstelle

Magnescale 
Co., Ltd.

Ge-
kap-
selt

RU77-4096ADF — 20 2000 — j

RU77-4096AFFT01 — 22 2000 — j

Ausgangssig-
nal

Hersteller
Art des 
Maß-
stabs

Modell Teilungs-
periode 

μm

Auflö-
sung
nm

Max. 
Geschwin-
digkeit*4 

m/s

Hall-
Sensor-
Eingang

Linear-
motor

Direktes 
Mess-
system

Maß-
stab

Abtast-
kopf

Interpolator (ser. 
Konvertereinheit)

Geeignet für 
Yaskawa’s 

serielle 
Schnittstelle*3

Magnescale 
Co., Ltd.

(ehemals Sony)

Gekap-
selt

SR77-¡¡¡¡¡LF — 80 9,8 3,33 — j j

SR77-¡¡¡¡¡MF — 80 78,1 3,33 — j j

SR87-¡¡¡¡¡LF — 80 9,8 3,33 — j j

SR87-¡¡¡¡¡MF — 80 78,1 3,33 — j j

Mitutoyo 
Corporation

Offen

ST781A — 256 500 5 — j j

ST782A — 256 500 5 — j j

ST783A — 51,2 100 5 — j j

ST784A — 51,2 100 5 — j j

Ausgangssig-
nal

Hersteller
Art des 
Maß-
stabs

Modell Teilungs-
periode 

μm

Auflö-
sung
nm

Max. 
Geschwin-
digkeit*4 

m/s

Hall-
Sensor-
Eingang

Linear-
motor

Direktes 
Mess-
system

Maß-
stab

Abtast-
kopf

Interpolator (ser. 
Konvertereinheit)

1 Vp-p 
Analog 

Spannung*2 

HEIDENHAIN 
GmbH

Offen

LIDA48¡
(JZDP-D003/-D006)

20
78,1 5 j j j

(JZDP-G003/-G006) 4,9 2 j j —

LIDA18¡
(JZDP-D003/-D006)

40
156,3 5 j j j

(JZDP-G003/-G006) 9,8 4 j j —

LIF48¡
(JZDP-D003/-D006)

4
15,6 1 j j j

(JZDP-G003/-G006) 1,0 0,4 j *6 —

Renishaw plc*5 Offen RGS20 RGH22B
(JZDP-D005/-D008)

20
78,1 5 j j j

(JZDP-G005/-G008) 4,9 2 j j —

Geeignet für 
Yaskawa’s 

serielle 

Schnittstelle*3 

Magnescale 
Co., Ltd.

(ehemals Sony)

Offen SL7¡0
PL101-RY

800 97,7 5
— j j

PL101 MJ620-T13 j j —

Ge-
kap-
selt

SR75-¡¡¡¡¡LF — 80 9,8 3,33 — j j

SR75-¡¡¡¡¡MF — 80 78,1 3,33 — j j

SR85-¡¡¡¡¡LF — 80 9,8 3,33 — j j

SR85-¡¡¡¡¡MF — 80 78,1 3,33 — j j

*1:  Wenden Sie sich vor dem Einsatz von Längenmesssystemen an den Hersteller, und erfragen Sie die Spezifikationen einschließlich Genauigkeit, Abmessungen 
und empfohlene Betriebsbedingungen.

*2:  Der Einsatz der seriellen Konvertereinheiten von Yaskawa ist erforderlich. Ausgangssignale werden in den seriellen Konvertereinheiten in 256 (8-Bit-Vervielfacher) 
oder 4096 Inkremente (12-Bit-Vervielfacher) unterteilt.

*3: Jedes Längenmesssystem besitzt einen unterschiedlichen Vervielfacher (Anzahl der Unterteilungen). Schreiben Sie vor der Verwendung die Parameter der 
Linear-Servomotoren in die Längenmesssysteme. 
*4: Die angegebene maximale Geschwindigkeit gilt für das Längenmesssystem in Verbindung mit einem Yaskawa-SERVOPACK.

Entweder die in dieser Tabelle angegebene maximale Geschwindigkeit des Linear-Servomotors oder die des Längenmesssystems begrenzt die maximale 
Drehzahl.

*5:  Wenn das Nullimpuls-Signal in Verbindung mit dem Renishaw-Längenmesssystem eingesetzt wird, kann die Genauigkeit beeinträchtigt sein und das Nullimpuls-
Signal an einer anderen als der tatsächlichen Position erkannt werden. Verwenden Sie in diesem Fall die BID- und DIR-Signale, um den Nullimpuls in einer 
Richtung zu senden.

*6: Kontaktieren Sie Ihren Ansprechpartner bei Yaskawa.

Empfohlene Längenmesssysteme
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Modellbezeichnungen

SGMJV

2Ohne Getriebe

7. Stelle Optionen

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen

C
Mit Haltebremse  
(24 VDC)

E
Mit Öldichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

S Mit Öldichtung

Code Spezifikationen

3
20 Bit Absolutwertgeber 

(Standard)

D
20 Bit Inkrementalgeber 

(Standard)

A
13 Bit Inkrementalgeber 

(Standard)

4. Stelle Serieller Encoder

Code Spezifikationen

A5 50 W

01 100 W

02 200 W

04 400 W

08 750 W

1.+2. Stelle Nennleistung

Code Spezifikationen

2
Gerade ohne Passfeder 

(Standard)

6
Gerade mit Passfeder und 
Gewindebohrung
(optional)

B
Mit zwei Abflachungen 

(optional)

6. Stelle Wellenende

Code Spezifikationen

A Standard

5. Stelle Design-Änderungsindex

Code Spezifikationen

A 200 V AC

3. Stelle Versorgungsspannung

SGMJV - 01 A D A 2 1
 Serie

Servomotor

SGMJV

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

Rotatorische Servomotoren
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Anwendungsbeispiele

2Mittleres Massenträgheitsmoment

2Kurzfristiges Spitzendrehmoment 
(350% des Nennmoments)

2Montierter serieller Encoder mit hoher Auflösung:  
13, 20 Bit

2Maximale Drehzahl: 6000 min-1

2Großer Auswahlbereich: 50 W bis 750 W Leistung, 
Haltebremse optional

2Maschinen für die Halbleiterin-
dustrie

2Chipbestückungsmaschinen

2Leiterplattenbohrmaschinen

2Roboter

2Materialhandhabungsmaschi-
nen

2Maschinen zur Nahrungsmit-
telverarbeitung

Modell SGMJV-08ADA61 SGMJV-04ADA61 SGMJV-01ADA61

Nennleistung 750 W 400 W 100 W

Flanschfläche 80 mm x 80 mm 60 mm x 60 mm 40 mm x 40 mm
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Spannung 230 V

Servomotormodell: SGMJV-¡¡¡ A5A 01A 02A 04A 08A

Nennleistung*1 W 50 100 200 400 750

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 0,159 0,318 0,637 1,27 2,39

Kurzfristiges Spitzendrehmoment*1 Nm 0,557 1,11 2,23 4,46 8,36

Nennstrom*1 A eff. 0,61 0,84 1,6 2,7 4,7

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 16,9

Nenndrehzahl*1 min-1 3000

Max. Drehzahl*1 min-1 6000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,285 0,413 0,435 0,512 0,544

Massenträgheitsmoment des Rotors ×10-4 kgm2
0,0414

(0,0561)
0,0665

(0,0812)
0,259

(0,323)
0,442

(0,506)
1,57

(1,74)

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 6,11 15,2 15,7 36,5 36,3

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 38400 47800 24600 28800 15200

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ R70¡ R90¡ 1R6A 2R8¡ 5R5A

*1: Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten für den Betrieb mit einem SGDV-SERVOPACK und bis zu einer Temperatur der Ankerwicklung von 100°C. 
Andere Werte nur bei 20°C.

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 °C mit montiertem Aluminium-Kühlkörper mit den nachfolgend genannten Abmessungen.
 SGMJV-A5A, -01A: 200 mm × 200 mm × 6 mm
 SGMJV-02A, -04A, -08A: 250 mm × 250 mm × 6 mm
Anmerkung: Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

2Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien   A : Dauerbetriebsbereich   B : Aussetzbetriebsbereich
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A B
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Drehmoment (Nm)
0 2 4 6 8
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschmontage
Temperaturklasse: B

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse: Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP65
  (mit Ausnahme der Wellendurchführung)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver 

Sollwertvorgabe, gesehen von der Lastseite

Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs hängen von der Versorgungsspannung ab. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien sowie die Linien mit 
Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

	 	 	 •	Die	durchgezogene	Linie:	Mit	einem	dreiphasigen	200-V-	oder	einphasigen	230-V-SERVOPACK
	 	 	 •	Die	gepunktete	Linie:	Mit	einem	einphasigen	200-V-SERVOPACK
	 	 	 •	Die	Linie	mit	Strichen	und	Punkten:	Mit	einem	einphasigen	100-V-SERVOPACK
   Ein SGMJV-A5A Servomotor in Verbindung mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK hat dieselben Kenndaten wie dieser Servomotor in Verbindung mit einem
   dreiphasigen 200-V-SERVOPACK.
  2 Wenn das effektive Drehmoment innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
  3  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 

Außenleiterspannung abfällt.
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2Leistungsreduzierung für Servomotoren mit Öldichtung
Bei Motoren mit einer Öldichtung verwenden Sie bitte aufgrund der höheren Reibung die folgenden Leistungsabstufungswerte.

Servomotormodell

SGMJV-
A5A 01A 02A 04A 08A

Leistungsreduzierung auf % 80 90 95

2Elektrische Spezifikationen der Haltebremse

Haltebremse
Nennspannung

Servomotor
Modell

Servomotor
Nennleistung

W

Technische Daten der Haltebremse

Leistung
W

Haltemoment  
Nm

Wicklungswiderstand

W (bei 20˚C)

Nennstrom
A (bei 20 ˚C)

Lüftungszeit der 
Bremse in ms

Einfallzeit der
Bremse in ms

24 VDC +10%
–10%

SGMJV-A5A 50 5,5 0,159 103 0,23 60 100

SGMJV-01A 100 5,5 0,318 103 0,23 60 100

SGMJV-02A 200 6 0,637 97,4 0,25 60 100

SGMJV-04A 400 6 1,27 97,4 0,25 60 100

SGMJV-08A 750 6,5 2,39 87,7 0,27 80 100

Hinweis: 1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last verwendet werden und nicht zum Bremsen des Servomotors.
   2  Die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse hängen vom verwendeten Entladekreis ab. Stellen Sie sicher, dass die Lüftungszeit und die Einfallzeit der 

Haltebremse für den verwendeten Servomotor korrekt sind.
   3 Eine 24 V DC Spannungsversorgung wird kundenseitig bereitgestellt.

2Kenndaten für Überlast
Die Überlasterkennungsschwelle wird unter Warmstartbedingungen bei einer Umgebungstemperatur des Servomotors von 

40 °C festgelegt.

Zeit (s)

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

10000

1000

100

10

1
100 150 250200 300 350

Technische Daten und Spezifikationen

Anmerkung: Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb mit 100 % 
oder mehr Ausgangsleistung. Setzen Sie einen Servomotor mit einem effektiven Drehmo-
ment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien ein.
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2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion.

Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. Dieser 
Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des Servomotors ab.
Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu überprü-
fen. Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das Mas-
senträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem eingebauten 
Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in diesem Fall einen der 
folgenden Schritte durch.
	•	Verringern	Sie	den	Drehmomentgrenzwert.
	•	Verlängern	Sie	die	Bremsrampe.
	•	Verringern	Sie	die	maximale	Drehzahl.
	•		Installieren	Sie	einen	externen	Bremswiderstand,	wenn	der	Alarm	mit	einer	der	gerade	genannten	Maßnahmen	nicht	

gelöscht werden kann. Siehe Bremswiderstände auf Seite 364.

Bremswiderstände sind in SERVOPACKs für 400 W Motoren oder Motoren mit kleinerer Leistung nicht eingebaut. 
Externe Bremswiderstände sind erforderlich, wenn dieser Wert oder die zulässige Verlustleistung (W) des eingebauten 
Bremswiderstands aufgrund der regenerativen Bedingungen des Antriebs überschritten werden und bereits ein Bremswi-
derstand eingebaut ist.

2Zulässige Radial- und Axiallast
Konzipieren Sie die Mechanik so, dass während des Betriebs radiale und axiale Lasten auf das Servomotorwellenende 
innerhalb der in der Tabelle angegebenen Grenzen liegen.

Servomotormodell
Zulässige 

Radiallast (Fr)  N

Zulässige Axiallast 

(Fs)  N

LF

mm
Referenzabbildung

SGMJV-

A5A
78 54 20

01A

02A
245 74 25

04A

08A 392 147 35

Fr

Fs

LF

Technische Daten und Spezifikationen

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle
Das Massenträgheitsmoment des Rotors gilt für einen Servomotor ohne Getriebe und Bremse.

Servomotormodell
Nennleistung 
Servomotor

Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last
(Massenträgheitsverhältnis des Rotors)

SGMJV-

A5A, 01A 50, 100 W 20-fach

02A 200 W 15-fach

04A, 08A 400, 750 W 10-fach
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(1) 50, 100 W

Modell

SGMJV-
L LL LM

Gewindeboh-

rung ×  Tiefe

Passfedermaße Gewicht ca. 

(kg)QK U W T

A5A¡A21
(A5A¡A2C) 94

(139)
69

(114)
37

Kein 

Gewinde
Keine Passfeder

0,3
(0,6)A5A¡A61

(A5A¡A6C)
M3 × 6L 14 1,8 3 3

01A¡A21
(01A¡A2C) 107,5

(152,5)
82,5

(127,5)
50,5

Kein 

Gewinde
Keine Passfeder

0,4
(0,7)01A¡A61

(01A¡A6C)
M3 × 6L 14 1,8 3 3

QH

H
1

H2

8
ø

  0 -0
,0

09

Modell

SGMJV-

Abmessungen des Wellenendes mit zwei Abflachungen  mm

QH H1 H2

A5A¡AB¡
15 7,5 7,5

01A¡AB¡

Anmerkung: Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

Y

Y

Querschnitt Y-Y

Wellenende
Mit Passfeder und
Gewindebohrung

ø 46

¡40

L

LM

25,5

2,5

25

QK

LL

T

172

ø
30

W

U

8
ø

5

0,02

A

0,04 A

A

Gewindebohrung × Tiefe

ø 2-4.3

ø 0,04

  0 -0
,0

09

  0 -0
,0

21

6,1

20,5

14

20

20

12,2

20,5

14

20

20

Abmessungen  Einheit: mm

<Wellenende und sonstige Optionen>
2Mit zwei Abflachungen

ø
 3

0

ø
 2

9,
8

7,5

1,5

Abdeckung Öldichtung

  0 -0
,0

21

2Mit Öldichtung

Hinweis: 1 Die 7. Stelle der Modellbezeichnung lautet „S“ oder „E“.
  2 Die Passfedermaße entsprechen den Abmessungen in der 

 Tabelle weiter oben.
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7 YASKAWA ∑-V Serie

Y

Y
Querschnitt Y-Y

Wellenende
Mit Passfeder und
Gewindebohrung

MV

171,5

LM

L

QK

ø
 S

M
H

MW

¡LC

ø
 L

B

LG

LE

LRLL

MD
20,5

14

T

W

U

ø LA

0,04 A

0,02

ø 0,04 A

A Gewindebohrung
 × Tiefe

ø 4-LZ

MW

M
H

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(2) 200 bis 750 W

Modell
SGMJV-

L LL LM
Maße der Flanschfläche

S
Gewindeboh-

rung × Tiefe

Passfedermaße
MD MW MH MV

Gewicht 
(ca.) kgLR LE LG LC LA LB LZ QK U W T

02A¡A21
(02A¡A2C) 110

(150)
80

(120)
51 30 3 6 60 70 50  0

–0.025 5,5 14  0
-0.011

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

8,3 23,1 20,4 27,8
0,9
(1,5)02A¡A61

(02A¡A6C)
M5×8L 14 3 5 5

04A¡A21
(04A¡A2C) 128,5

(168,5)
98,5

(138,5)
69,5 30 3 6 60 70 50  0

–0.025 5,5 14  0
-0.011

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

8,3 23,1 20,4 27,8
1,3
(1,9)04A¡A61

(04A¡A6C)
M5×8L 14 3 5 5

08A¡A21
(08A¡A2C) 155

(200)
115
(160)

85 40 3 8 80 90 70  0
-0.030 7 19  0

-0.013

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

13,8 30 21,6 23,5
2,7
(3,6)08A¡A61

(08A¡A6C)
M6×10L 22 3,5 6 6

QH

H
1

H2

ø
 S

Modell
SGMJV-

Abmessungen des Wellenendes mit zwei Abflachungen  mm

QH S H1 H2

02A¡AB¡
15 14  0

–0.011 13 13
04A¡AB¡

08A¡AB¡ 22 19  0
–0.013 18 18

Anmerkung: Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

Abmessungen  Einheit: mm

Modell
SGMJV-

Maße eines Servomotors mit Öldichtung

E1 E2 LS1 LS2

02A, 04A 36 48 4 10

08A 49 66 6 11

Hinweis: 1 Die 7. Stelle der Modellbezeichnung lautet „S“ oder „E“.
  2 Die Passfedermaße entsprechen den Abmessungen in der Tabelle weiter 

 oben.

LE

LS1

LS2

ø
 E

1

ø
 E

2

Abdeckung Öldichtung

<Wellenende und sonstige Optionen>
2Mit zwei Abflachungen 2Mit Öldichtung
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Leitungsverbindungen
2Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 2Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

(Siehe Seite 8 und 9.)

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung

Encoderleitung (Siehe Seite 12.)

Batteriegehäuse
(erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber
 verwendet wird.)

SGMJV
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

(Beispiel)

Encoder-Verlängerungsleitung
(Siehe Seite 14.)

Leitung mit einer Batterie
(erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber
verwendet wird.)

Encoderseitige Leitung

SGMJV
Servomotor

(Siehe Seite 8 und 9.)

Leitung mit Steckern oder
Leitung

Servomotorleitung

3

4

2

1

(Siehe Seite 14.)

VORSICHT

•	Verlegen	Sie	die	Servomotorleitung	in	einem	Mindestabstand	von	30	cm	von	der	E/A-Signalleitung	und	
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.
•	Wenn	die	Leitungslänge	über	20	m	hinaus	geht,	sollten	Sie	eine	Encoder-Verlängerungsleitung	einsetzen.
•	Wenn	die	Länge	der	Netzleitung	20	m	überschreitet,	ist	zu	beachten,	dass	der	Aussetzbetriebsbereich	
der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

2Servomotorleitung

Bezeichnung
Servomotor

Nennleistung
Länge

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Standard-Ausführung Flexibler Typ

Für 
Servomotoren 
ohne 
Haltebremse

50, 100 W

3 m JZSP-CSM01-03-E-G# JZSP-CSM21-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CSM01-05-E-G# JZSP-CSM21-05-E-G#

10 m JZSP-CSM01-10-E-G# JZSP-CSM21-10-E-G#

15 m JZSP-CSM01-15-E-G# JZSP-CSM21-15-E-G#

20 m JZSP-CSM01-20-E-G# JZSP-CSM21-20-E-G#

200, 400 W

3 m JZSP-CSM02-03-E-G# JZSP-CSM22-03-E-G#

5 m JZSP-CSM02-05-E-G# JZSP-CSM22-05-E-G#

10 m JZSP-CSM02-10-E-G# JZSP-CSM22-10-E-G#

15 m JZSP-CSM02-15-E-G# JZSP-CSM22-15-E-G#

20 m JZSP-CSM02-20-E-G# JZSP-CSM22-20-E-G#

750 W

3 m JZSP-CSM03-03-E-G# JZSP-CSM23-03-E-G#

5 m JZSP-CSM03-05-E-G# JZSP-CSM23-05-E-G#

10 m JZSP-CSM03-10-E-G# JZSP-CSM23-10-E-G#

15 m JZSP-CSM03-15-E-G# JZSP-CSM23-15-E-G#

20 m JZSP-CSM03-20-E-G# JZSP-CSM23-20-E-G#

(Fortsetzung)

SERVOPACK-SeiteServomotor-Seite

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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9 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bezeichnung
Servomotor 

Nennleistung
Länge

Bestellnummer
Spezifikationen Details

Standard-Ausführung Flexibler Typ

Für 

Servomotoren 

mit Haltebremse

50, 100 W

3 m JZSP-CSM11-03-E-G# JZSP-CSM31-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CSM11-05-E-G# JZSP-CSM31-05-E-G#

10 m JZSP-CSM11-10-E-G# JZSP-CSM31-10-E-G#

15 m JZSP-CSM11-15-E-G# JZSP-CSM31-15-E-G#

20 m JZSP-CSM11-20-E-G# JZSP-CSM31-20-E-G#

200, 400 W

3 m JZSP-CSM12-03-E-G# JZSP-CSM32-03-E-G#

5 m JZSP-CSM12-05-E-G# JZSP-CSM32-05-E-G#

10 m JZSP-CSM12-10-E-G# JZSP-CSM32-10-E-G#

15 m JZSP-CSM12-15-E-G# JZSP-CSM32-15-E-G#

20 m JZSP-CSM12-20-E-G# JZSP-CSM32-20-E-G#

750 W

3 m JZSP-CSM13-03-E-G# JZSP-CSM33-03-E-G#

5 m JZSP-CSM13-05-E-G# JZSP-CSM33-05-E-G#

10 m JZSP-CSM13-10-E-G# JZSP-CSM33-10-E-G#

15 m JZSP-CSM13-15-E-G# JZSP-CSM33-15-E-G#

20 m JZSP-CSM13-20-E-G# JZSP-CSM33-20-E-G#

Steckersatz 

Servomotor-

Seite

50, 100 W JZSP-CSM9-1-E-G1 (3)

200, 400 W JZSP-CSM9-2-E-G1 (4)

750 W JZSP-CSM9-3-E-G1 (5)

Crimp-Kontakt
(Sie benötigen eine Crimpzange.)

(1) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren ohne Haltebremse (2) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren mit Haltebremse

Auswahl der Leitungen

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

−

−

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

SERVOPACK-seitige Adern

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

Schwarz 4

Schwarz 5

SERVOPACK-seitige Adern

Anmerkung: Für den Anschluss an eine Haltebremse gibt es keine Polarität.

Abschirmung
Ader

Anschluss-
gehäuse FGDie abgeschirmte Leitung auf der

SERVOPACK-Seite wie unten
dargestellt befestigen.

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung
(Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung befestigen
und mit einem leitenden Metallteil erden.

Die Lackschicht von der Montage-
oberfläche entfernen.

SERVOPACK-SeiteServomotor-Seite

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(3) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren: Für 50 und 100 W Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-1-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMJV-A5A, -01A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J1FSN-06V-K (YE)

Steckerkontakt SJ1F-01GF-P0.8

Geeignete Leitungsgröße AWG 20 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,11 bis 1,53 mm

Befestigungsschraube M2 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

7±ø 0,3 mm

(4) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren:  Für 200 und 400 W Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-2-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMJV-02A, -04A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J2FSN-06V-K (YE)

Steckerkontakt SJ2F-01GF-P1.0

Geeignete Leitungsgröße AWG 20 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,11 bis 1,53 mm

Befestigungsschraube M2 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

7±ø 0,3 mm

(5) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren:  Für 750 W Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-3-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMJV-08A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J3FSN-06V-K (YE)

Leitungstyp Flexibel

Steckerkontakt SJ3F-01GF-P1.8

Geeignete Leitungsgröße AWG 16 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,53 bis ø 2,5 mm

Befestigungsschraube M2.5 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

8±ø 0,3 mm

Anmerkung: Sie benötigen eine Crimpzange (Modellnummer YRS-8841). Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.

Anmerkung: Sie benötigen eine Crimpzange (Modellnummer YRS-8861). Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.

Anmerkung: Die folgenden Crimp-Werkzeuge werden benötigt.
 Für Netzklemmen: Modell-Nr. YRF-880
 Für Bremsklemmen: Modell-Nr. YRF-881
 Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.
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11 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(6) Leitungsspezifikationen: Für 50 bis 400 W Servomotoren

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CSM90-¡¡-E (max. 50 m) JZSP-CSM80-¡¡-E (max. 50 m)

Spezifikationen

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG20×6C

Für Netzleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,53 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,53 mm

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG22×6C

Für Netzleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Fertigmaße 7±ø 0,3 mm

Interne Konfiguration und Aderfarbe

Yaskawa Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 30 m, 40 m, 50 m

(7) Leitungsspezifikationen: Für 750 W Servomotoren

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CSM91-¡¡-E (max. 50 m) JZSP-CSM81-¡¡-E (max. 50 m)

Spezifikationen

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG16×4C, AWG20×2C

Für Netzleitungen: AWG16 (1,31 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,15 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,6 mm

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG16×4C, AWG22×2C

Für Netzleitungen: AWG16 (1,31 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,35 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Fertigmaße 8±ø 0,3 mm

Interne Konfiguration und Aderfarbe

Yaskawa Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 30 m, 40 m, 50 m

schwarz

grün/
(gelb)

blau weiß

rot

schwarz

schwarz

weiß

blau rot

schwarz

grün/
(gelb)

Auswahl der Leitungen

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CSM90-05-E (5 m)

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CSM91-05-E (5 m)
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Encoderleitungen (Länge: max. 20 m)

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen Details
Standard-Ausführung Flexibler Typ*1

Leitung mit Steckern 
(Für Inkrementalgeber)

3 m JZSP-CSP01-03-E-G# JZSP-CSP21-03-G#

(1)

5 m JZSP-CSP01-05-E-G# JZSP-CSP21-05-G#

10 m JZSP-CSP01-10-E-G# JZSP-CSP21-10-G#

15 m JZSP-CSP01-15-E-G# JZSP-CSP21-15-G#

20 m JZSP-CSP01-20-E-G# JZSP-CSP21-20-G#

Leitung mit Steckern*2

(Für Absolutwertgeber, 
mit einem 
Batteriegehäuse)

3 m JZSP-CSP05-03-E-G# JZSP-CSP25-03-G#

(2)

5 m JZSP-CSP05-05-E-G# JZSP-CSP25-05-G#

10 m JZSP-CSP05-10-E-G# JZSP-CSP25-10-G#

15 m JZSP-CSP05-15-E-G# JZSP-CSP25-15-G#

20 m JZSP-CSP05-20-E-G# JZSP-CSP25-20-G#

SERVOPACK-Seite 
Steckersatz

JZSP-CMP9-1-E

(3)

Encoder-Seite 
Steckersatz

JZSP-CSP9-2-E

Crimp-Kontakte (Sie benötigen eine 
Crimpzange.)

Gelötet

*1: Verwenden Sie flexible Leitungen für die beweglichen Teile wie z. B. Roboterarme.
*2: Wenn die Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen ist, ist kein Batteriegehäuse erforderlich. Verwenden Sie in diesem Fall eine Leitung für Inkrementalgeber.

Stecker 
(Crimp-Verbindung) (Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)

L

Stecker
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Encoder-Seite SERVOPACK-Seite

(1) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Inkrementalgeber)
	•	Standardtyp

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Absolutwertgeber, mit einem Batteriegehäuse)
	•	Standardtyp

	•	Flexibler	Typ

Pin-Nr. Leitungsfarbe

braun

weiß

gelb

grün

pink

grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

braun

weiß

gelb

grün

pink

grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

	•	Flexibler	Typ

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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13 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Beschreibung Steckersatz SERVOPACK-Seite Encoderseitiger Steckersatz

Bestell-Nr.
JZSP-CMP9-1-E

(Leitungen sind nicht enthalten.)

JZSP-CSP9-2-E

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Hersteller Molex Japan Co., Ltd. Molex Japan Co., Ltd.

Spezifikationen

55100-0670 (gelötet)

Produktspezifikation: PS-54280

54346-0070 (Crimp-Verbindung)*

Befestigungsschraube: M2 Flachkopfschraube (× 2)

Geeigneter Außendurchmesser der geeigneten 

Leitung: ø 6,3 bis 7,7 mm

Geeignete Leitungsgröße: AWG22 bis 26

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,05 bis 

1,4 mm

Anwendungsspezifikation: AS-54992

Crimp-Spezifikation: CS-56161

Anschlussklemmen 
Abmessungen 
(Einheiten: mm)

(3) Spezifikationen des Steckersatzes für SERVOPACK- und Encoder-Seite

1 2
3 4
5 6

(12) (33)

(1
9)

6
9

17

5˚

17
11

20,5

(27)

2-M2
Flachkopf-
schrauben

*: Sie benötigen eine Crimpzange.
 Für die von Yaskawa gelieferten Leitungen kann folgende Crimpzange verwendet werden. Falls Sie andere Leitungsgrößen verwenden, wenden Sie sich bitte an 

den Crimpzangenhersteller.
 Geeignete Crimpzange für die Leitungsgröße von Yaskawa: Handwerkzeug Modellnummer 57175-5000

(4) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CMP09-¡¡-E JZSP-CSP39-¡¡-E

Leitungslänge max. 20 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P

AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,15 mm

AWG24 (0,20 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,09 mm

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P

AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,35 mm

AWG24 (0,20 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,21 mm

Fertigmaße ø 6,5 mm ø 6,8 mm

Interne Konfiguration 

und Aderfarbe

Yaskawa 
Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m

schwarz/
hellblau

rot/
hellblau

schwarz/
pink

rot/
pink

orange grün

Auswahl der Leitungen

hellblau/
weiß

orange

orange/
weiß

hellblau

rot schwarz

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP09-05-E (5 m)
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Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen Details
Standard-Ausführung

j

Encoderseitige Leitungen
(für Inkremental- und Absolutwertgeber)

0,3 m JZSP-CSP11-E (1)

k

Leitung mit Steckern 
(für Inkremental- und Absolutwertgeber)

30 m JZSP-UCMP00-30-E

(2)40 m JZSP-UCMP00-40-E

50 m JZSP-UCMP00-50-E

l

Leitung mit einem Batteriegehäuse
(Erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber 
eingesetzt wird*.)

0,3 m JZSP-CSP12-E (3)

m

Leitung

30 m JZSP-CMP19-30-E

(4)40 m JZSP-CMP19-40-E

50 m JZSP-CMP19-50-E

*: Nicht erforderlich, wenn eine Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen wird.

2Encoder-Verlängerungsleitungen (für eine Verlängerung von 30 bis 50 m)

(1)  Verdrahtungsanleitung für encoderseitige Leitungen

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite
0,3 m

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

0,3 m
SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Stecker
(Molex Japan Co., Ltd.)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite
L

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuseFG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange3

5

4

6

2

1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(2)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern  

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange3

5

4

6

2

1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(3)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit 
einem Batteriegehäuse

(4) Leitungsspezifikationen

Gegenstand Standard-Ausführung

Bestell-Nr.* JZSP-CMP19-¡¡-E

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG16×2C+AWG26×2P

AWG16 (1,31 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,0 mm

AWG26 (0,13 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 0,91 mm

Fertigmaße ø 6,8 mm

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

Yaskawa Standardspe-
zifikationen
(Standardlänge)

Leitungslänge: 30 m, 40 m, 50 m

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP19-30-E (30 m)

rot

hellblau
/weiß

hellblau

orange/
weiß

orange

schwarz

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMJV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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15 YASKAWA ∑-V Serie

2Ohne Getriebe

Optionen

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen

C
Mit Haltebremse  
(24 VDC)

E
Mit Öldichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

S Mit Öldichtung

Code Spezifikationen

3
20 Bit Absolutwertgeber 

(Standard)

D
20 Bit Inkrementalgeber 

(Standard)

Serieller Encoder

Code Spezifikationen

A5 50 W

01 100 W

C2 150 W

02 200 W

04 400 W

06 550 W

08 750 W

10 1,0 kW

Nennleistung

Code Spezifikationen

2 Gerade ohne Passfeder (Standard)

6
Gerade mit Passfeder und 
Gewindebohrung (optional)

B Mit zwei Abflachungen (optional)

Wellenende

Code Spezifikationen

A Standard

Design-Änderungsindex

Code Spezifikationen

A 200 V AC

Versorgungsspannung

SGMAV - 01 A D A 2 1
 Serie

Servomotor

SGMAV

7. Stelle

4. Stelle

1.+2. Stelle

6. Stelle

5. Stelle

3. Stelle

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

Modellbezeichnungen

Rotatorische Servomotoren

SGMAV
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2Super dynamisch 
(Extrem niedriges Massenträgheitsmoment)

2Kurzfristiges Spitzendrehmoment 
(300 % des Nennmoments)

2Montierter serieller Encoder mit hoher Auflösung:  
20 Bit

2Maximale Drehzahl: 6000 min-1

2Großer Leistungsbereich: 50 W bis 1,0 kW 
Leistung, Haltebremse optional

2Maschinen für die 
Halbleiterindustrie

2Chipbestückungsmaschinen

2Leiterplattenbohrmaschinen

2Roboter

2Materialhandhabungsmaschinen

2Maschinen zur 
Nahrungsmittelverarbeitung

Merkmale
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Anwendungsbeispiele

Modell SGMAV-10ADA61 SGMAV-06ADA61 SGMAV-01ADA61

Nennleistung 1,0 kW 550 W 100 W

Flanschfläche 80 mm x 80 mm 60 mm x 60 mm 40 mm x 40 mm



17 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

Spannung 230 V

Servomotormodell: SGMAV- A5A 01A C2A 02A 04A 06A 08A 10A

Nennleistung*1 W 50 100 150 200 400 550 750 1000

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 0,159 0,318 0,477 0,637 1,27 1,75 2,39 3,18

Kurzfristiges Spitzendrehmoment*1 Nm 0,477 0,955 1,43 1,91 3,82 5,25 7,16 9,55

Nennstrom*1 A eff. 0,66 0,91 1,3 1,5 2,6 3,8 5,3 7,4

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 2,1 2,8 4,2 5,3 8,5 12,2 16,6 23,9

Nenndrehzahl*1 min-1 3000

Max. Drehzahl*1 min-1 6000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,265 0,375 0,381 0,450 0,539 0,496 0,487 0,467

Massenträgheitsmoment des 

Rotors
×10-4 kgm2

0,0242
(0,0389)

0,0380
(0,0527)

0,0531
(0,0678)

0,116
(0,180)

0,190
(0,254)

0,326
(0,403)

0,769
(0,940)

1,20
(1,41)

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 10,4 26,6 42,8 35,0 84,9 93,9 74,1 84,3

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 65800 83800 89900 54900 67000 53700 31000 26500

Passender SERVOPACK SGDV- R70 R90 1R6A 2R8 5R5A 5R5A 120A

*1: Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten für den Betrieb mit einem SGDV-SERVOPACK und bis zu einer Temperatur der Ankerwicklung von 100°C. 
Andere Werte nur bei 20°C.

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 °C mit montiertem Aluminium-Kühlkörper mit den nachfolgend genannten Abmessungen.
 SGMAV-A5A, -01A: 200 mm × 200 mm × 6 mm
 SGMAV-C2A, -02A, -04A, -06A, -08A: 250 mm × 250 mm × 6 mm
 SGMAV-10A: 300 mm × 300 mm × 12 mm
Anmerkung: Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

2Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien   A : Dauerbetriebsbereich   B : Aussetzbetriebsbereich

Drehmoment (Nm)

SGMAV-06A SGMAV-08A

A B A B A B

M
o

to
rd

re
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ah
l (

m
in

-1
)

Drehmoment (Nm)
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rd

re
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ah
l (

m
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-1
)

Drehmoment (Nm)
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o

to
rd
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l (
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-1
)

Drehmoment (Nm)
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o

to
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l (

m
in

-1
)

Drehmoment (Nm)
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o

to
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l (
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-1
)

Drehmoment (Nm)
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0 1,5 3 4,5 6

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0
0 2 4 6 8

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

0 0,15 0,3 0,45 0,6

SGMAV-A5A

A B

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

SGMAV-01A

A B

0 0,25 0,5 0,75 1

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

SGMAV-C2A

A B

0 0,4 0,8 1,2 1,6

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

SGMAV-02A

A B

0 0,5 1 1,5 2

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

SGMAV-10A

0 2,5 5 7,5 10

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

SGMAV-04A

A B

0 1 2 3 4

4000

3000

2000

1000

5000

6000

0

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschmontage
Temperaturklasse: B

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse: Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP65 
  (mit Ausnahme der Wellendurchführung)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver 

Sollwertvorgabe, gesehen von der Lastseite

Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs hängen von der Versorgungsspannung ab. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien sowie die Linien mit 
Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

	 	 •	Die	durchgezogene	Linie:	Mit	einem	dreiphasigen	200-V-	oder	einphasigen	230-V-SERVOPACK
	 	 •	Die	gepunktete	Linie:	Mit	einem	einphasigen	200-V-SERVOPACK
	 	 •	Die	Linie	mit	Strichen	und	Punkten:	Mit	einem	einphasigen	100-V-SERVOPACK
   Ein SGMAV-A5A Servomotor in Verbindung mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK hat dieselben Kenndaten wie dieser Servomotor in Verbindung mit einem 

dreiphasigen 200-V-SERVOPACK.
 2 Wenn das effektive Drehmoment innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
 3  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 

Außenleiterspannung abfällt.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen
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2Leistungsreduzierung für Servomotoren mit Öldichtung

Bei Motoren mit einer Öldichtung verwenden Sie bitte aufgrund der höheren Reibung die folgenden Leistungsabstufungswerte.

Servomotormodell
SGMAV-

A5A 01A C2A 02A 04A 06A 08A 10A

Leistungsreduzierung auf % 80 90 95

Haltebremse
Nennspannung

Servomotor
Modell

Servomotor
Nennleistung

W

Technische Daten der Haltebremse

Leistung
W

Haltemoment  
Nm

Wicklungswiderstand

W (bei 20˚C)

Nennstrom
A (bei 20 ˚C)

Lüftungszeit der 
Bremse in ms

Einfallzeit der
Bremse in ms

24 VDC +10%
–10%

SGMAV-A5A 50
5,5

0,159
103 0,23 60 100

SGMAV-01A 100 0,318

SGMAV-C2A 150 5,1 0,477 114 0,21 60 100

SGMAV-02A 200
6

0,637
97,4 0,25 60 100

SGMAV-04A 400 1,27

SGMAV-06A 550 8 1,75 74,3 0,32 80 100

SGMAV-08A 750 6,5 2,39 87,7 0,27 80 100

SGMAV-10A 1000 7 3,18 82,8 0,29 80 100

Hinweis: 1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last verwendet werden und nicht zum Bremsen des Servomotors.
 2 Die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse hängen vom verwendeten Entladekreis ab. Stellen Sie sicher, dass die Lüftungszeit und die Einfallzeit 

der Haltebremse für den verwendeten Servomotor korrekt sind.
 3 Eine 24 V DC Spannungsversorgung wird kundenseitig bereitgestellt.

2Kenndaten für Überlast

Die Überlasterkennungsschwelle wird unter Warmstartbedingungen bei einer Umgebungstemperatur des Servomotors von 

40 °C festgelegt.

Zeit (s)

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

SGMAV-A5A, 01A, C2A

SGMAV-02A, 04A, 06A, 08A,10A

10000

1000

100

10

1
100 200 300

2Elektrische Spezifikationen der Haltebremse

Anmerkung: Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb 
mit 100 % oder mehr Ausgangsleistung. Setzen Sie einen Servomotor mit einem 
effektiven Drehmoment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment-
Drehzahl-Kennlinien ein. 
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion.
Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. 
Dieser Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des Servomotors 
ab.
Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu 

überprüfen. Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das 
Massenträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem 
eingebauten Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in diesem 
Fall einen der folgenden Schritte durch.
	•	Verringern	Sie	den	Drehmomentgrenzwert.
	•	Verlängern	Sie	die	Bremsrampe.
	•	Verringern	Sie	die	maximale	Drehzahl.
	•		Installieren	Sie	einen	externen	Bremswiderstand,	wenn	der	Alarm	mit	einer	der	gerade	genannten	Maßnahmen	

nicht gelöscht werden kann. Siehe Bremswiderstände auf Seite 364.

Bremswiderstände sind in SERVOPACKs für 400 W Motoren oder Motoren mit kleinerer Leistung nicht eingebaut.
Externe Bremswiderstände sind erforderlich, wenn dieser Wert oder die zulässige Verlustleistung (W) des eingebauten 
Bremswiderstands aufgrund der regenerativen Bedingungen des Antriebs überschritten werden und bereits ein 
Bremswiderstand eingebaut ist.

2Zulässige Radial- und Axiallast
Konzipieren Sie die Mechanik so, dass während des Betriebs radiale und axiale Lasten auf das Servomotorwellenende 
innerhalb der in der Tabelle angegebenen Grenzen liegen.

Servomotormodell
Zulässige 

Radiallast (Fr)  N

Zulässige Axiallast 

(Fs)  N

LF

mm
Referenzabbildung

SGMAV-

A5A

78 54 2001A

C2A

02A

245 74 2504A

06A

08A
392 147 35

10A

Fr

Fs

LF

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle

Das Massenträgheitsmoment des Rotors gilt für einen Servomotor ohne Getriebe und Bremse.

Servomotormodell
Servomotor 

Nennleistung
Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last

(Massenträgheitsverhältnis des Rotors)

SGMAV-

A5A, 01A, C2A, 02A 50 bis 200 W 30-fach

04A, 06A, 08A 400 bis 750 W 20-fach

10A 1000 W 10-fach
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Anmerkung: Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

*: Wenn Sie denselben Wellendurchmesser wie bei konventionellen Servomotoren benötigen, wenden Sie sich bitte an Ihren Ansprechpartner bei Yaskawa.

2Mit zwei Abflachungen

ø
 3

0

ø
 2

9,
8

7,5

1,5

Abdeckung Öldichtung

2Mit Öldichtung

Anmerkung: Die 7. Stelle der Modellbezeichnung lautet „S“ oder „E“.
  Die Passfedermaße entsprechen den Abmessungen in der 

Tabelle weiter oben.

<Wellenende und sonstige Optionen>

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(1)  50 bis 150 W

Modell
SGMAV-

L LL LM S
Gewindeboh-

rung ×  Tiefe

Passfedermaße Gewicht 
(ca.) kgQK U W T

A5A¡A21
(A5A¡A2C) 95,5

(140,5)
70,5

(115,5)
38,5

8
 0       
*  

–0.009

Kein 

Gewinde
Keine Passfeder

0,3
(0,6)A5A¡A61

(A5A¡A6C)
M3 × 6L 14 1,8 3 3

01A¡A21
(01A¡A2C) 107,5

(152,5)
82,5

(127,5)
50,5 8  0

–0.009

Kein 

Gewinde
Keine Passfeder

0,4
(0,7)01A¡A61

(01A¡A6C)
M3 × 6L 14 1,8 3 3

C2A¡A21
(C2A¡A2C) 119,5

(164,5)
94,5

(139,5)
62,5 8  0

–0.009

Kein 

Gewinde
Keine Passfeder

0,5
(0,8)C2A¡A61

(C2A¡A6C)
M3 × 6L 14 1,8 3 3

QH

H
1

H2

ø
 8

Modell

SGMAV-

Abmessungen des WE mit zwei Abflachungen

QH H1 H2

A5A¡AB¡
15 7,5 7,501A¡AB¡

C2A¡AB¡

Y

Y

Querschnitt Y-Y

Wellenende 
Mit Passfeder

und Gewindebohrung

ø 46

¡40

L

LM 2,5

25

QK

LL

T

6,1

20

20,5

14

172

20

W

U

ø
 3

0

ø 
S

5

0,02

A

0,04 A

A
Gewinde-
bohrung × Tiefe

ø 2-4.3

ø 0,04

25,5

R
o

ta
to

ri
sc

he
 S

er
vo

m
o

to
re

n
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Y

Y

171,5

LM

L

QK

ø
 S

ø LA

M
H

MW

¡LC

ø
 L

B

LG

LE

LRLL

MD

20,5

14

0,04 A

0,02
Gewinde-
bohrung × Tiefe

ø 4-LZ

ø 0,04 A

A

MV

Querschnitt Y-Y
Wellenende

Mit Passfeder
und Gewindebohrung

T

W

U

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(2) 200 W bis 1,0 kW

Modell
SGMAV- L LL LM

Maße der Flanschfläche
S

Gewindebohrung  
×  Tiefe

Passfedermaße
MD MW MH MV

Gewicht (ca.)
kgLR LE LG LC LA LB LZ QK U W T

02A¡A21
(02A¡A2C) 110

(150)
80

(120)
51 30 3 6 60 70 50  0

-0.025 5,5 14  0
-0.011

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

8,5 23,1 20,4 27,8
0,9

(1,5)02A¡A61
(02A¡A6C)

M5×8L 14 3 5 5

04A¡A21
(04A¡A2C) 128,5

(168,5)
98,5

(138,5)
69,5 30 3 6 60 70 50  0

-0.025 5,5 14  0
-0.011

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

8,5 23,1 20,4 27,8
1,2

(1,8)04A¡A61
(04A¡A6C)

M5×8L 14 3 5 5

06A¡A21
(06A¡A2C) 154,5

(200,5)
124,5
(170,5)

95,5 30 3 6 60 70 50  0
-0.025 5,5 14  0

-0.011

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

8,5 23,1 20,4 27,8
1,7

(2,4)06A¡A61
(06A¡A6C)

M5×8L 14 3 5 5

08A¡A21
(08A¡A2C) 155

(200)
115
(160)

85 40 3 8 80 90 70  0
-0.030 7 19

 0     *
–0.013

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

13,8 30 21,6 23,5
2,6

(3,2)08A¡A61
(08A¡A6C)

M6×10L 22 3,5 6 6

10A¡A21
(10A¡A2C) 185

(235)
145
(195)

115 40 3 8 80 90 70  0
-0.030 7 19

 0     *
–0.013

Kein 
Gewinde

Keine Passfeder

13,8 30 21,6 23,5
3,6

(4,6)10A¡A61
(10A¡A6C)

M6×10L 22 3,5 6 6

Modell
SGMAV-

Abmessungen des WE mit zwei Abflachungen

QH S H1 H2

02A¡AB¡

14 14 0
–0.011 13 1304A¡AB¡

06A¡AB¡

08A¡AB¡
22 19 0

–0.013 18 18
10A¡AB¡

 2Mit zwei Abflachungen

  <Wellenende und sonstige Optionen> 2Mit Öldichtung

QH

H
1

H2

ø
 S

Anmerkung: Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.
*: Wenn Sie denselben Wellendurchmesser wie bei konventionellen Servomotoren benötigen, wenden Sie sich bitte an Ihren Ansprechpartner bei Yaskawa.

Modell
SGMAV-

Maße eines Servomotors mit Öldichtung

E1 E2 LS1 LS2

02A, 04A, 06A 36 48 4 10

08A,10A 49 66 6 11

Anmerkung: Die 7. Stelle der Modellbezeichnung lautet „S“ oder „E“.
  Die Passfedermaße entsprechen den Abmessungen in der Tabelle 

weiter oben.

LE

LS1

LS2

ø
 E

1

ø
 E

2

Abdeckung Öldichtung
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2Servomotorleitung

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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2Leitungsverbindungen
2Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 2Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

(Siehe Seite 22.)

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung

Encoderleitung (Siehe Seite 26.)

Batteriegehäuse
(erforderlich, wenn ein
Absolutwertgeber verwendet wird.)

SGMAV
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

(Beispiel)

Encoder-Verlängerungsleitung
(Siehe Seite 28.)

3 Leitung mit einer Batterie
  (erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber 
   verwendet wird.)

1 Encoderseitige Leitung

SGMAV
Servomotor

(Siehe Seite 22.)

2 Leitung mit Steckern oder
4 LeitungServomotorleitung

VORSICHT

•	Verlegen	Sie	die	Servomotorleitung	in	einem	Mindestabstand	von	30	cm	von	der	E/A-Signalleitung	und	
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.
•	Wenn die Leitungslänge über 20 m hinaus geht, sollten Sie eine Encoder-Verlängerungsleitung einsetzen.
•	Wenn	die	Länge	der	Netzleitung	20	m	überschreitet,	ist	zu	beachten,	dass	der	Aussetzbetriebsbereich	
der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

(Fortsetzung)

(Siehe Seite 28.)

Bezeichnung
Servomotor

Nennleistung
Länge

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Standard-Ausführung Flexibler Typ

Für 
Servomotoren 
ohne 
Haltebremse

50 bis 150 W

3 m JZSP-CSM01-03-E-G# JZSP-CSM21-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CSM01-05-E-G# JZSP-CSM21-05-E-G#

10 m JZSP-CSM01-10-E-G# JZSP-CSM21-10-E-G#

15 m JZSP-CSM01-15-E-G# JZSP-CSM21-15-E-G#

20 m JZSP-CSM01-20-E-G# JZSP-CSM21-20-E-G#

200 bis 550 W

3 m JZSP-CSM02-03-E-G# JZSP-CSM22-03-E-G#

5 m JZSP-CSM02-05-E-G# JZSP-CSM22-05-E-G#

10 m JZSP-CSM02-10-E-G# JZSP-CSM22-10-E-G#

15 m JZSP-CSM02-15-E-G# JZSP-CSM22-15-E-G#

20 m JZSP-CSM02-20-E-G# JZSP-CSM22-20-E-G#

750 W, 

1,0 kW

3 m JZSP-CSM03-03-E-G# JZSP-CSM23-03-E-G#

5 m JZSP-CSM03-05-E-G# JZSP-CSM23-05-E-G#

10 m JZSP-CSM03-10-E-G# JZSP-CSM23-10-E-G#

15 m JZSP-CSM03-15-E-G# JZSP-CSM23-15-E-G#

20 m JZSP-CSM03-20-E-G# JZSP-CSM23-20-E-G#

SERVOPACK-SeiteServomotor-Seite

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Crimp-Kontakt
(Sie benötigen eine Crimpzange.)

SERVOPACK-SeiteServomotor-Seite

(1) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren ohne Haltebremse (2) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren mit Haltebremse

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

−

−

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

SERVOPACK-seitige Adern

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

Schwarz 4

Schwarz 5

SERVOPACK-seitige Adern

Anmerkung: Für den Anschluss an eine Haltebremse gibt es keine Polarität.

Abschirmung
Ader

Anschluss-
gehäuse FGDie abgeschirmte Leitung auf der

SERVOPACK-Seite wie unten dargestellt
befestigen.

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung (Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung befestigen und
mit einem leitenden Metallteil erden.

Die Lackschicht von der Montageoberfläche
entfernen.

Bezeichnung
Servomotor 

Nennleistung
Länge

Bestellnummer
Spezifikationen Details

Standard-Ausführung Flexibler Typ

Für 

Servomotoren 

mit Haltebremse

50 bis 150 W

3 m JZSP-CSM11-03-E-G# JZSP-CSM31-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CSM11-05-E-G# JZSP-CSM31-05-E-G#

10 m JZSP-CSM11-10-E-G# JZSP-CSM31-10-E-G#

15 m JZSP-CSM11-15-E-G# JZSP-CSM31-15-E-G#

20 m JZSP-CSM11-20-E-G# JZSP-CSM31-20-E-G#

200 bis 550 W

3 m JZSP-CSM12-03-E-G# JZSP-CSM32-03-E-G#

5 m JZSP-CSM12-05-E-G# JZSP-CSM32-05-E-G#

10 m JZSP-CSM12-10-E-G# JZSP-CSM32-10-E-G#

15 m JZSP-CSM12-15-E-G# JZSP-CSM32-15-E-G#

20 m JZSP-CSM12-20-E-G# JZSP-CSM32-20-E-G#

750 W, 

1,0 kW

3 m JZSP-CSM13-03-E-G# JZSP-CSM33-03-E-G#

5 m JZSP-CSM13-05-E-G# JZSP-CSM33-05-E-G#

10 m JZSP-CSM13-10-E-G# JZSP-CSM33-10-E-G#

15 m JZSP-CSM13-15-E-G# JZSP-CSM33-15-E-G#

20 m JZSP-CSM13-20-E-G# JZSP-CSM33-20-E-G#

Steckersatz 

Servomotor-

Seite

50 bis 150 W JZSP-CSM9-1-E-G1 (3)

200 bis 550 W JZSP-CSM9-2-E-G1 (4)

750 W, 1,0 kW JZSP-CSM9-3-E-G1 (5)

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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(4) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren:  Für 200 bis 550 W Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-2-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMAV-02A, -04A, -06A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J2FSN-06V-K (YE)

Steckerkontakt SJ2F-01GF-P1.0

Geeignete Leitungsgröße AWG 20 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,11 bis 1,53 mm

Befestigungsschraube M2 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

7±ø 0,3 mm

(5) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren:  Für 750 W, 1,0 kW Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-3-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMAV-08A,-10A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J3FSN-06V-K (YE)

Leitungstyp Flexibel

Steckerkontakt SJ3F-01GF-P1.8

Geeignete Leitungsgröße AWG 16 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,53 bis ø 2,5 mm

Befestigungsschraube M2.5 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

8±ø 0,3 mm

(3) Spezifikationen der Steckersätze für Servomotoren: Für 50 bis 150 W Servomotoren

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen in mm

Bestell-Nr.
JZSP-CSM9-1-E-G1

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Geeignete Servomotoren SGMAV-A5A, -01A, -C2A

Hersteller J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

Steckergehäuse J1FSN-06V-K (YE)

Steckerkontakt SJ1F-01GF-P0.8

Geeignete Leitungsgröße AWG 20 bis 24

Außendurchmesser des 
Isoliermantels

ø 1,11 bis 1,53 mm

Befestigungsschraube M2 Flachkopfschraube

Außendurchmesser der
geeigneten Leitung

7±ø 0,3 mm

Anmerkung: Sie benötigen eine Crimpzange (Modellnummer YRS-8841). Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.

Anmerkung: Sie benötigen eine Crimpzange (Modellnummer YRS-8861). Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.

Anmerkung: Die folgenden Crimp-Werkzeuge werden benötigt.
 Für Netzklemmen: Modell-Nr. YRF-880
 Für Bremsklemmen: Modell-Nr. YRF-881
 Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(6) Leitungsspezifikationen: Für 50 bis 550 W Servomotoren

(7) Leitungsspezifikationen: Für 750 W, 1,0 kW Servomotoren

schwarz

blau weiß

rot

schwarz

grün
(gelb)

schwarz

weiß

blau rot

schwarz

grün/
(gelb)

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CSM90-¡¡-E (max. 50 m) JZSP-CSM80-¡¡-E (max. 50 m)

Spezifikationen

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG20×6C

Für Netzleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,53 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,53 mm

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG22×6C

Für Netzleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Fertigmaße 7±ø 0,3 mm

Interne Konfiguration und Aderfarbe

Yaskawa Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 30 m, 40 m, 50 m

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CSM91-¡¡-E (max. 50 m) JZSP-CSM81-¡¡-E (max. 50 m)

Spezifikationen

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG16×4C, AWG20×2C

Für Netzleitungen: AWG16 (1,31 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,15 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG20 (0,52 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,6 mm

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG16×4C, AWG22×2C

Für Netzleitungen: AWG16 (1,31 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,35 mm

Für Haltebremsleitungen: AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Fertigmaße 8±ø 0,3 mm

Interne Konfiguration und Aderfarbe

Yaskawa Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 30 m, 40 m, 50 m
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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2Encoderleitungen (Länge: max. 20 m)

Crimp-Kontakte (Sie benötigen eine 
Crimpzange.)

Gelötet

Stecker 
(Crimp-Verbindung) (Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)

L

Stecker
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

(1) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Inkrementalgeber)

(2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Absolutwertgeber, mit einem Batteriegehäuse)

•	Flexibler	Typ •	Flexibler	Typ

Encoder-Seite SERVOPACK-Seite

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuseFG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

*1: Verwenden Sie flexible Leitungen für die beweglichen Teile wie z. B. Roboterarme.
*2: Wenn die Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen ist, ist kein Batteriegehäuse erforderlich. Verwenden Sie in diesem Fall eine Leitung für Inkrementalgeber.

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen Details
Standard-Ausführung Flexibler Typ*1

Leitung mit Steckern 
(Für Inkrementalgeber)

3 m JZSP-CSP01-03-E-G# JZSP-CSP21-03-G#

(1)

5 m JZSP-CSP01-05-E-G# JZSP-CSP21-05-G#

10 m JZSP-CSP01-10-E-G# JZSP-CSP21-10-G#

15 m JZSP-CSP01-15-E-G# JZSP-CSP21-15-G#

20 m JZSP-CSP01-20-E-G# JZSP-CSP21-20-G#

Leitung mit Steckern*2

(Für Absolutwertgeber, 
mit einem 
Batteriegehäuse)

3 m JZSP-CSP05-03-E-G# JZSP-CSP25-03-G#

(2)

5 m JZSP-CSP05-05-E-G# JZSP-CSP25-05-G#

10 m JZSP-CSP05-10-E-G# JZSP-CSP25-10-G#

15 m JZSP-CSP05-15-E-G# JZSP-CSP25-15-G#

20 m JZSP-CSP05-20-E-G# JZSP-CSP25-20-G#

SERVOPACK-Seite 
Steckersatz

JZSP-CMP9-1-E

(3)

Encoder-Seite 
Steckersatz

JZSP-CSP9-2-E

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Beschreibung Steckersatz SERVOPACK-Seite Encoderseitiger Steckersatz

Bestell-Nr.
JZSP-CMP9-1-E

(Leitungen sind nicht enthalten.)

JZSP-CSP9-2-E

(Leitungen sind nicht enthalten.)

Hersteller Molex Japan Co., Ltd. Molex Japan Co., Ltd.

Spezifikationen

55100-0670 (gelötet)

Produktspezifikation: PS-54280

54346-0070 (Crimp-Verbindung)*

Befestigungsschraube: M2 Flachkopfschraube 

(×2)
Außendurchmesser der geeigneten Leitung: ø 6,3 

bis 7,7 mm

Geeignete Leitungsgröße: AWG22 bis 26

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,05 bis 

1,4 mm

Anwendungsspezifikation: AS-54992

Crimp-Spezifikation: CS-56161

Anschlussklemmen 
Abmessungen 
mm

(3) Spezifikationen des Steckersatzes für SERVOPACK- und Encoder-Seite

1 2
3 4
5 6

(12) (33)

(1
9)

6
9

17

5°

17
11

20,5

(27)

2-M2
Flachkopf-
schrauben

*: Sie benötigen eine Crimpzange.
 Für die von Yaskawa gelieferten Leitungen kann folgende Crimpzange verwendet werden. Falls Sie andere Leitungsgrößen verwenden, wenden Sie sich bitte an den 

Crimpzangenhersteller.
 Geeignete Crimpzange für die Leitungsgröße von Yaskawa: Handwerkzeug Modellnummer 57175-5000

(4) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Standard-Ausführung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CMP09-¡¡-E JZSP-CSP39-¡¡-E

Leitungslänge max. 20 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P

AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,15 mm

AWG24 (0,20 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,09 mm

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P

AWG22 (0,33 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,35 mm

AWG24 (0,20 mm2)

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,21 mm

Fertigmaße ø 6,5 mm ø 6,8 mm

Interne Konfiguration 

und Aderfarbe

Yaskawa 
Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 5 m, 10 m, 15 m, 20 m

schwarz/
hellblau

rot/
hellblau

schwarz/
pink

rot/
pink

orange grün

hellblau/
weiß

orange

orange/
weiß

hellblau

rot schwarz
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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nBezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Standard-Ausführung
Spezifikationen Details

j

Encoderseitige Leitungen
(für Inkremental- und Absolutwertgeber)

0,3 m JZSP-CSP11-E (1)

k

Leitung mit Steckern 
(für Inkremental- und Absolutwertgeber)

30 m JZSP-UCMP00-30-E

(2)40 m JZSP-UCMP00-40-E

50 m JZSP-UCMP00-50-E

l

Leitung mit einem Batteriegehäuse
(Erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber eingesetzt 
wird.*.)

0,3 m JZSP-CSP12-E (3)

m

Leitung

30 m JZSP-CMP19-30-E

(4)40 m JZSP-CMP19-40-E

50 m JZSP-CMP19-50-E

*: Nicht erforderlich, wenn eine Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen wird.

2Encoder-Verlängerungsleitungen (für eine Verlängerung von 30 bis 50 m)

(1)  Verdrahtungsanleitung für encoderseitige Leitungen (2)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern

9

4

8

5

3

6

6

5

4

3

2

1

FG

/PS

PS

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

BAT (-)

BAT (+) 3

5

4

6

2

1

6

5

4

3

2

1

FG

/PS

PS

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

BAT (-)

BAT (+)

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

0,3 m
SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Stecker
(Molex Japan Co., Ltd.)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite
L

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite 0,3 m

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2

1

3

5

4

6

2

1

6

5

4

3

2

1

FG FG

/PS

PS

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Signal

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

(3)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit einem Batteriegehäuse

(4) Leitungsspezifikationen

Gegenstand Standard-Ausführung

Bestell-Nr.* JZSP-CMP19-¡¡-E

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG16×2C+AWG26×2P

AWG16 (1,31 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,0 mm

AWG26 (0,13 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 0,91 mm

Fertigmaße ø 6,8 mm

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

Yaskawa 
Standardspezifikationen
(Standardlänge)

Leitungslänge: 30 m, 40 m, 50 m

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP19-30-E (30 m)

rot

hellblau
/weiß

hellblau

orange
/weiß

orange

schwarz
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMAV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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ModellbezeichnungenModellbezeichnungen

SGMEV - 02 D A A 2 1

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen

C
Mit Haltebremse  
(24 VDC)

E
Mit Öldichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

S Mit Öldichtung

Nennleistung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

Versorgungsspannung

Code Spezifikationen

3 20 Bit Absolutwertgeber (Standard)

D 20 Bit Inkrementalgeber (Standard)

Serieller Encoder

Code Spezifikationen

A IP-55 Standard

E

IP-67 Schutzart für 

Wasserschutz 

(SGMEV-01, 02, 04, 08, 15)

F

Vorbereitet für die Montage 

einer Öldichtung 

(SGMEV-03, 07)

Design-Änderungsindex

Code Spezifikationen

2 Gerade ohne Passfeder (Standard)

4 Gerade mit Passfeder (Option)

6
Gerade mit Passfeder und 
Gewindebohrung (Option)

8 Gerade mit Gewindebohrung (Option)

Wellenende

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

1.+2. Stelle

3. Stelle

4. Stelle

5. Stelle

6. Stelle

7. Stelle Optionen

Rotatorische Servomotoren

2Ohne Getriebe

Serie

Servomotor

SGMEV

Code Spezifikationen

Kubi-

sche 

Bau-

form

01 100 W *

02 200 W

04 400 W

08 750 W

15 1,5 kW

Kleiner 

Flansch

03 300 W **

07 650 W **

* : Versorgungsspannung nur 200 VAC
** : Versorgungsspannung nur 400 VAC

SGMEV
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Merkmale
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Anwendungsbeispiele

3Niedriges und mittleres Trägheitsmoment

3Großer Leistungsbereich: 100 W bis 1,5 kW Leistung, 
Haltebremse optional

3Montierter serieller Encoder: 20 Bit, hochauflösend

3Schutzart: Standard-Schutzart IP55, erweiterbar auf 
IP67

3Transfermaschinen

3Materialhandhabungsma-
schinen

3Maschinen zur Nahrungs-
mittelverarbeitung

3Verpackungsmaschinen

SGMEV-03DDA61

(Kleiner Flansch)

SGMEV-08DDA61

(Kubische Bauform)
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMEV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschmontage
Temperaturklasse: B (130 ˚C)

Prüfspannung:  1500 VAC für eine Minute
Gehäuse: Vollständig geschlossen, selbstkühlend, 

IP55 (mit Ausnahme der Wellendurchführung)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung: Gegenuhrzeigersinn bei positiver 

Sollwertvorgabe, gesehen von der Lastseite

*1: Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten für den Betrieb mit einem SGDV-SERVOPACK und bis zu einer Temperatur der 
Ankerwicklung von 100°C. Andere Werte nur bei 20°C.

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 °C mit montiertem Aluminium-Kühlkörper mit den nachfolgend 
genannten Abmessungen.

 SGMEV-02D, -03D, -04D, -07D: 250 mm × 250 mm × 6 mm
 SGMEV-08D, -15D: 300 mm × 300 mm × 12 mm
Hinweis:  Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

Servomotormodell: SGMEV-¡¡¡ 02D 03D 04D 07D 08D 15D

Nennleistung*1 kW 0,2 0,3 0,4 0,65 0,75 1,5

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 0,637 0,955 1,27 2,07 2,39 4,77

Kurzfristiges Spitzendrehmoment*1 Nm 1,91 3,82 3,82 7,16 7,16 14,3

Nennstrom*1 A eff. 1,4 1,3 1,4 2,2 2,6 4,5

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 4,5 5,1 4,4 7,7 7,8 13,7

Nenndrehzahl*1 min-1 3000

Max. Drehzahl*1 min-1 5000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,481 0,837 0,963 1,02 0,994 1,135

Massenträgheitsmoment des Rotors ×10-4 kgm2
0,193
(0,302)

0,173
(0,231)

0,331
(0,440)

0,672
(0,812)

2,1
(2,975)

4,02
(4,895)

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 21,0 52,9 49,0 63,8 27,1 56,7

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 33000 55300 38500 30800 11400 11900

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 1R9D 1R9D 1R9D 3R5D 3R5D 5R4D

400-V-Klasse

200-V-Klasse

*1: Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten für den Betrieb mit einem SGDV-SERVOPACK und bis zu einer 
Temperatur der Ankerwicklung von 100°C. Andere Werte nur bei 20°C.

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 °C mit montiertem Aluminium-Kühlkörper mit den 
nachfolgend genannten Abmessungen.

 SGMEV-01A, -02A, -04A: 250 mm × 250 mm × 6 mm
 SGMEV-08A, -15A: 300 mm × 300 mm × 12 mm
*3: Einphasige 200-VAC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich (SERVOPACK-Modell für Sockelmontage: SGDV-

120A¡¡A008000, SERVOPACK-Modell mit Montage im Gestell: SGDV-120A¡¡A009000).
Hinweis:  Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

Servomotormodell: SGMEV-¡¡¡ 01A 02A 04A 08A 15A

Nennleistung*1 kW 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 0,318 0,637 1,27 2,39 4,77

Kurzfristiges Spitzendrehmoment*1 Nm 0,955 1,91 3,82 7,16 14,3

Nennstrom*1 A eff. 0,89 2,0 2,6 4,1 7,5

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 2,8 6,5 8,5 13,9 23,0

Nenndrehzahl*1 min-1 3000

Max. Drehzahl*1 min-1 5000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,392 0,349 0,535 0,641 0,687

Massenträgheitsmoment des Rotors ×10-4 kgm2
0,0491

(0,0781)

0,193

(0,302)

0,331

(0,440)

2,10

(2,975)

4,02

(4,895)

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 20,6 21,0 49,0 27,1 56,7

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 64800 33000 38500 11400 11900

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*3
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SGMEV-01A

Die Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
hängen von den Werten der Eingangs-
spannungsversorgung ab.

*1.

*2.

Die durchgezogene Linie des 
Aussetzbetriebsbereichs zeigt die 
Kenndaten bei dreiphasig 200 V AC 
und einphasig 230 V AC, die gepunk-
tete Linie bei einphasig 200 V AC. 
Bezogen auf den SGMEV-02A sind 
die Kenndaten bei einphasig 200 V 
AC, dreiphasig 200 V AC und 
einphasig 230 V AC identisch. Beim 
SGMEV-15A ist die Eingangsspan-
nungsversorgung des SERVOPACKs 
"SGDV" nur dreiphasig 200 V AC.

2Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien (200 V/400 V)   A : Dauerbetriebsbereich   B : Aussetzbetriebsbereich

Hinweis: 1 Wenn das effektive Drehmoment im Aussetzbetrieb innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
  2 Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die  

 Außenleiterspannung abfällt.
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Technische Daten und Spezifikationen

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle
Das Massenträgheitsmoment des Rotors gilt für einen Servomotor ohne Getriebe und Bremse.

Servomotormodell
Nennleistung 
Servomotor

Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last
(Massenträgheitsverhältnis des Rotors)

SGMEV-

01A 0,1 kW 25-fach

02A, 02D 0,2 kW 15-fach

03D 0,3 kW 20-fach

04A, 04D 0,4 kW 7-fach

07D 0,65 kW 20-fach

08A, 08D 0,75 kW 5-fach

15A, 15D 1,5 kW 5-fach

2Elektrische Spezifikationen der Haltebremse

Servomotor-
modell

Servomotor
Nennleistung

kW

Technische Daten der Haltebremse

Haltemo-
ment
Nm

Nennspannung 24 V DC

Leistung
W

Wicklungswiderstand 
Ohm (bei 20 ˚C)

Nennstrom
A (bei 20 ˚C)

Lüftungszeit der 
Breme  ms

Einfallzeit der 
Breme  ms

SGMEV-01 0,1 0,318 6 114 0,25

60 100

SGMEV-02 0,2 0,637 5 115 0,21

SGMEV-03 0,3 0,955 6,9 83,5 0,29

SGMEV-04 0,4 1,27 7,6 76 0,32

SGMEV-07 0,65 2,07 7,7 75,2 0,32

SGMEV-08 0,75 2,39 7,5 76,8 0,31

SGMEV-15 1,5 4,77 10 57,6 0,42

Hinweis: 1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last verwendet werden und nicht zum Bremsen des Servomotors.
  2 Die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse hängen vom verwendeten Entladekreis ab. Stellen Sie sicher, dass die Lüftungszeit und die Einfallzeit 

 der Haltebremse für den verwendeten Servomotor korrekt sind.
  3 Eine 24 V DC Spannungsversorgung wird kundenseitig bereitgestellt.

2Kenndaten für Überlast
Die Überlasterkennungsschwelle wird unter Warmstartbedingungen bei einer Umgebungstemperatur des Servomotors von 

40˚C festgelegt.

Anmerkung:  Kennlinie A gilt für SGMEV-Motoren bis 400 W 
Kennlinie B gilt für Motoren mit einer Leistung von 650 W bis 1,5 kW

10000

1000

100

10

5

1

Einfallzeit

Nenn-
drehmoment

Max.
Drehmoment

Motordrehmoment

B

A

Gewicht (ca.)
Nenndrehmoment + Max. Drehmoment

2

2Leistungsreduzierung für Servomotoren mit Öldichtung
Bei Motoren mit einer Öldichtung verwenden Sie bitte aufgrund der höheren Reibung die folgenden Leistungsabstufungswerte.

Servomotormodell SGMEV- 01A 02A, 02D 03D 04A, 04D 07D 08A, 08D 15A, 15D

Leistungsreduzierung auf % 90 95
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2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion.

Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. Dieser 
Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des Servomotors ab.
Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu 
überprüfen. Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das 
Massenträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem eingebauten 
Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in diesem Fall einen der 
folgenden Schritte durch.

 • Verringern Sie den Drehmomentgrenzwert.
 • Verlängern Sie die Bremsrampe.
 • Verringern Sie die maximale Drehzahl.
 • Installieren Sie einen externen Bremswiderstand, wenn der Alarm mit einer der gerade genannten Maßnahmen nicht 

gelöscht werden kann. In den 400 W SGDV-2R8 SERVOPACKs sind keine Bremswiderstände eingebaut.

2Zulässige Radial- und Axiallast
Konzipieren Sie die Mechanik so, dass während des Betriebs radiale und axiale Lasten auf das Servomotorwellenende 
innerhalb der in der Tabelle angegebenen Grenzen liegen.

Servomotormodell
Zulässige 

Radiallast (Fr)  N
Zulässige Axiallast 

(Fs)  N
LF

mm
Referenzabbildung

SGMEV-

01A 78 49 20

02A, 02D

245

68 25

03D 74 30

04A, 04D 68 25

07D
392

147
35

08A, 08D

15A, 15D 490 40

Fr

Fs

LF

Servomotormodell SGMEV- 01A 02A, 04A, 08A 15A

Encoderseitiger Stecker SRUC17GMRWN087

Anschluss 021.402.1020

Hersteller Interconnectron

Servomotorseitiger Stecker SRUC06JMSCN027 SRUC06JMSCN109 SRUC06JMSCN276

Anschluss 021.423.1020

Hersteller Interconnectron

Servomotormodell SGMEV- 02D, 03D, 04D, 07D, 08D, 15D

Encoderseitiger Stecker SRUC17GMRWN087

Anschluss 021.402.1020

Hersteller Interconnectron

Servomotorseitiger Stecker LRRA06AMRPN182

Anschluss 021.279.1020

Hersteller Interconnectron

2Steckerspezifikationen 200-V-Klasse

2Steckerspezifikationen 400-V-Klasse
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen SGMEV-02D, -04D, -08D, -15D  Einheit: mm

Modell
SGMEV-

L LL LM
Maße der Flanschfläche Maße Wellenende Gewicht 

(ca.)
kgLA LB LC LE LG LZ S QK W T U Gewindebohrung x Tiefe

02D¡A61
(02D¡A6C)

97 
(128.5)

67 (98.5)

30 90 70  0
-0.030 80 3 8 7 14  0

-0.011 16

5 5 3 M5 x 8L

1,4 (1.9)

04D¡A61
(04D¡A6C)

117 
(148.5)

87 
(118.5)

2,1 (2.6)

08D¡A61
(08D¡A6C)

126,5 
(160)

86,5 
(120)

40 145 110  0
-0.035 120 3,5 10 10

16  0
-0.011

22

4,2 (4.7)

15D¡A61
(15D¡A6C)

154,5 
(188)

114,5 
(148)

19  0
-0.013 6 6 3,5 M6 x 10L 6,6 (8.1)

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.
  Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

• Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker • Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 0 V (Batterie) Orange/Weiß

2 3,6 V (Batterie) orange

3 Data + blau

4 Data - blau/weiß

5 - 7 Frei -

8 + 5 V (Spannungsversorgung) rot

9 0 V (Spannungsversorgung) schwarz

10 - 17 Frei -

Steckergehäuse Gehäusemasse Abschirmung

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 Phase U rot

2 Phase V weiß

4 Phase W blau

5, 6 Bremse und/oder Frei schwarz

Gehäusemasse Grün/Gelb

EncoderleitungEncoderleitung

Motorleitung Motorleitung

EncoderTypenschildEncoder Magnetbremse Typenschild

φΣ φΛ
Β

φΣ φΛ
Β

QK

L

LL

LG LE

LM

QK

L

LL

LG LE

LM ���

4-fLZ

φΛΑ

Gewindebohrung
x Tiefe

Modelle ohne Bremse Modelle mit Bremse

T

U

W

Wellenende
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∑-V Serie∑-V Serie
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen SGMEV-03D, -07D  Einheit: mm

Encoderleitung Encoderleitung

Motorleitung

φΣ φΛ
Β

QK

L

LL

LG LE

LM

φΣ φΛ
Β

QK

L

LL

LG LE

LM

TypenschildEncoder Encoder Magnetbremse Typenschild

T

U

W

Wellenende

���

4-fLZ

φΛ�

Gewindebohrung
x Tiefe

Modelle ohne Bremse Modelle mit Bremse

Motorleitung

Modell
SGMEV-

L LL LM
Maße der Flanschfläche Maße Wellenende Gewicht 

(ca.)
kgLA LB LC LE LG LZ S QK W T U Gewindebohrung x Tiefe

03D¡A61
(03D¡A6C)

154,5 
(194)

124,5 
(164)

30 70 50  0
-0.025 60 3 6 5,5 14  0

-0.011 20

5 5 3 M5 x 8L

1,7 (2.2)

07D¡A61
(07D¡A6C)

185 
(229.5)

145 
(189.5)

40 90 70  0
-0.025 80 3 8 70 16  0

-0.011 30 3,4 (4.3)

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.
  Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

• Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker • Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 0 V (Batterie) Orange/Weiß

2 3,6 V (Batterie) orange

3 Data + blau

4 Data - blau/weiß

5 - 7 Frei -

8 + 5 V (Spannungsversorgung) rot

9 0 V (Spannungsversorgung) schwarz

10 - 17 Frei -

Steckergehäuse Gehäusemasse Abschirmung

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 Phase U rot

2 Phase V weiß

4 Phase W blau

5, 6 Bremse und/oder Frei schwarz

Gehäusemasse Grün/Gelb
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Abmessungen SGMEV-01A, -02A, -04A, -08A, -15A  Einheit: mm

φΣ φΛ
Β

φΣ φΛ
Β

QKQK

Encoderleitung

Motorleitung

Encoder Magnetbremse TypenschildTypenschildEncoder

L
LL

LG LE

LM

���

4-fLZ

φΛ�

Gewindebohrung
x Tiefe

T

U

W

Wellenende

Encoderleitung

Motorleitung

L

LL

LG LE

LM

Modelle ohne Bremse Modelle mit Bremse

Modell
SGMEV-

L LL LM
Maße der Flanschfläche Maße Wellenende Gewicht 

(ca.)
kgLA LB LC LE LG LZ S QK W T U Gewindebohrung x Tiefe

01A¡A61
(01A¡A6C)

87 (116) 62 (91) 25 70 50  0
-0.030 60 3 6 8  0

-0.011 14 3 3 1,8 M3 x 6L 0,7 (0.9)

02A¡A61
(02A¡A6C)

97 
(128.5)

67 (98.5)

30 90 70  0
-0.030 80 6 8 7 14  0

-0.011 16

5 5 3 M5 x 8L

1,4 (1.9)

04A¡A61
(04A¡A6C)

117 
(148.5)

87 
(118.5)

2,1 (2.6)

08A¡A61
(08A¡A6C)

126,5 
(160)

86,5 
(120)

40 145 110  0
-0.035 120 3,5 10 10

16  0
-0.011

22

4,2 (4.7)

15A¡A61
(15A¡A6C)

154,5 
(188)

114,5 
(148)

19  0
-0.013 6 6 3,5 M6 x 10L 6,6 (8.1)

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.
  Die in Klammern genannten Modelle und Werte beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.

• Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker • Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 0 V (Batterie) Orange/Weiß

2 3,6 V (Batterie) orange

3 Data + blau

4 Data - blau/weiß

5 - 7 Frei -

8 + 5 V (Spannungsversorgung) rot

9 0 V (Spannungsversorgung) schwarz

10 - 17 Frei -

Steckergehäuse Gehäusemasse Abschirmung

Pin-Nr. Beschreibung Farbe

1 Phase U rot

2 Phase V weiß

4 Phase W blau

5, 6 Bremse und/oder Frei schwarz

Gehäusemasse Grün/Gelb
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Auswahl der Leitungen (SGMEV 200-V-Klasse)

2Servomotorleitung

Servomotor
Nennleistung

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen
Flexibler Typ*

0,1 kW
0,75 kW

Für Servomotoren ohne 
Haltebremse

03 m DP9325252-3G

05 m DP9325252-5G

10 m DP9325252-10G

15 m DP9325252-15G

20 m DP9325252-20G

Für Servomotoren mit 
Haltebremse

03 m DP9325253-3G

05 m DP9325253-5G

10 m DP9325253-10G

15 m DP9325253-15G

20 m DP9325253-20G

1,5 kW

Für Servomotoren ohne 
Haltebremse

03 m DP9325254-3G

05 m DP9325254-5G

10 m DP9325254-10G

15 m DP9325254-15G

20 m DP9325254-20G

Für Servomotoren mit 
Haltebremse

03 m DP9325255-3G

05 m DP9325255-5G

10 m DP9325255-10G

15 m DP9325255-15G

20 m DP9325255-20G

2Leitungsverbindungen

3Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m)

VORSICHT

• Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 
cm von der E/A-Signalleitung und der Encoderleitung. Sie dürfen 
nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.

• Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, 
dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-
Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung

SGMEV
Servomotor

Encoderleitung

V

U

W

O

B

B

V

U

W

O

B

B
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∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen
Flexibler Typ

Leitungen beidseitig mit 
Stecker

3 m DP9325256-3G

5 m DP9325256-5G

10 m DP9325256-10G

15 m DP9325256-15G

20 m DP9325256-20G

2Encoderleitungen (max. Länge: 20 m)

Spezifikation Modell

Hypertac-Motorstecker IP67 für SGMEV-Motoren mit 200 V AC SPOC-06K-FSDN169

Hypertac-Encoderstecker IP67 für SGMEV-Motoren SPOC-17H-FRON169

Ersatzteil, Hypertac-Motorstecker für 200-V-Motoren (im Lieferumfang der SGMEV-Motoren enthalten) SRUC-06J-MSCN236

Ersatzteil, Hypertac-Encoderstecker (im Lieferumfang der SGMEV-Motoren enthalten) SRUC-17G-MRWN087

2Stecker

2Spezifikation des Motorsteckers
3Motorstecker (Leitungsseite) mit Erdungsanschluss

Teilenummer
Stecker mit Leitungs-

Zugentlastung

S PU C 06J MS CN 236 Leitungsdurchmesser 7 mm

S PU C 06J MS CN 020 Leitungsdurchmesser 9,5 mm

Referenz: Original Yaskawa Ader

Anmerkung: Spezifikation in Übereinstimmung mit VDE 0110/0627 - Verschmutzungsgrad: 3 
Überspannungskategorie: 3 - Aufstellhöhe < oder = 4000 m

Spezifikationen

Pole 6

Temperaturbereich -25 °C bis +125 °C

Leitungs-Zugentlastung in Tabelle dargestellt

Schutzart
IP67 angeschlossen

IP00 nicht angeschlossen

Elektrische Leistung

Stromstärke 15 A, Umgebungstemperatur 60 °C

Max. Strom 23 A zyklisch (5 s EIN, 10 s AUS)

Betriebsspannung 250 V

Prüfspannung 4000 V

Kontaktwiderstand < 5 mOhm

Passende Zyklen > 500

Werkstoffe

Gehäuse PA 6.6, glasfaserverstärkt

Isolator Peek

Kontakte Messing / vergoldet

Dichtungen FPM

Kontakte

Typ Pin Durchm. 2

Teilenummer 021.421.1020

Terminierung Lötschuh

Rückhaltevermögen des 
Schnappverschlusses

> 35 N

51 mm ø 28

1

2

3 4

5

P6

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung (Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung befestigen und
mit einem leitenden Metallteil erden.

Die Lackschicht von der Montageoberfläche entfernen.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMEV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen (SGMEV 400-V-Klasse)

2Servomotorleitung

Servomotor
Nennleistung

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen
Flexibler Typ*

0,2 kW
1,5 kW

Für Servomotoren ohne 
Haltebremse

03 m JZSP-CMM20D15-03G

05 m JZSP-CMM20D15-05G

10 m JZSP-CMM20D15-10G

15 m JZSP-CMM20D15-15G

20 m JZSP-CMM20D15-20G

Für Servomotoren mit 
Haltebremse

03 m JZSP-CMM30D15-03G

05 m JZSP-CMM30D15-05G

10 m JZSP-CMM30D15-10G

15 m JZSP-CMM30D15-15G

20 m JZSP-CMM30D15-20G

2Leitungsverbindungen
3Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m)

VORSICHT

• Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 
cm von der E/A-Signalleitung und der Encoderleitung. Sie dürfen 
nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.

• Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, 
dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-
Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

*: Diese flexiblen Leitungen werden standardmäßig geliefert.
Anmerkung: Leitungen ohne Stecker können auf Nachfrage geliefert werden.

SGDV
SERVOPACK

400V

Servomotorleitung

SGMEV
Servomotor

Encoderleitung

V

U

W

O

B

B
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMEV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen
Flexibler Typ

Leitungen beidseitig mit 
Stecker

03 m DP9325256-3G

05 m DP9325256-5G

10 m DP9325256-10G

15 m DP9325256-15G

20 m DP9325256-20G

2Encoderleitungen (max. Länge: 20 m)

Spezifikation Modell

Hypertac-Motorstecker IP67 für SGMEV-Motoren LPRA-06B-FRBN170

Hypertac-Encoderstecker IP67 für SGMEV-Motoren SPOC-17H-FRON169

Ersatzteil, Hypertac-Motorstecker für 400-V-Motoren (im Lieferumfang der SGMEV-Motoren enthalten) LRRA-06A-MRPN182

Ersatzteil, Hypertac-Encoderstecker (im Lieferumfang der SGMEV-Motoren enthalten) SRUC-17G-MRWN087

2Stecker

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung (Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung befestigen und
mit einem leitenden Metallteil erden.

Die Lackschicht von der Montageoberfläche entfernen.

Auswahl der Leitungen (SGMEV 400-V-Klasse)

2Spezifikation des Motorsteckers
3Motorstecker (Leitungsseite) mit Erdungsanschluss

Teilenummer

L RR A 06A ...

Anmerkung: Spezifikation in Übereinstimmung mit VDE 0110/0627 - Verschmutzungsgrad: 3 
Überspannungskategorie: 3 - Aufstellhöhe < oder = 4000 m

Spezifikationen

Pole 6 (5 + PE)

Temperaturbereich -40°C bis +125 °C

Leitungs-Zugentlastung nicht zutreffend

Schutzart
IP67 angeschlossen

IP00 nicht angeschlossen

Elektrische Leistung

Stromstärke 20 A

Betriebsspannung 250 V

Prüfspannung 4000 V

Kontaktwiderstand < 3 mOhm

Passende Zyklen > 500

Werkstoffe

Gehäuse Messing / nickelbeschichtet

Isolator PA 6.6

Kontakte Messing / nickelbeschichtet

Dichtungen FPM

Kontakte

Typ Pin Durchm. 2 mm

Teilenummer 021.279.1020

Terminierung Crimp; 0,4 bis 2,5 mm2

Rückhaltevermögen des Schnappverschlusses > 40 N

Werkzeuge

Crimpzange B 151; B 179

Positionierer B 165

Kontakteinbau B 117

Entriegelung B 037 A

61 mm

5

6
4

2

1

ø 27,2
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMEV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Spezifikationen

Pole 17

Temperaturbereich -25 °C bis +125 °C

Leitungs-Zugentlastung Durchm. 5,5 mm

Schutzart
IP67 angeschlossen

IP00 nicht angeschlossen

Elektrische Leistung

Stromstärke 9 A

Betriebsspannung 20 V

Prüfspannung 800 V

Kontaktwiderstand < 5 mOhm

Passende Zyklen > 500

Werkstoffe

Gehäuse PA 6.6 glasfaserverstärkt

Isolator PBT, glasfaserverstärkt

Kontakte Messing / vergoldet

Dichtungen FPM

Kontakte

Typ Pin Durchm. 1 mm Pin Durchm. 1 mm

Teilenummer 021.311.1020 021.402.1020

Terminierung Crimp; 0,24 bis 1,0 mm2 Crimp; 0,05 bis 0,34 mm2

Rückhaltevermögen des Schnappverschlusses > 30 N > 30 N

Auswahl der Leitungen (SGMEV 200-V- und 400-V-Klasse)

2Spezifikation des Encodersteckers
3Encoderstecker (encoderseitig)

Teilenummer

S RU C 17 MR WN 087

Anmerkung: Spezifikation in Übereinstimmung mit VDE 0110/0627 - Verschmutzungsgrad: 3 
Überspannungskategorie: 3 - Aufstellhöhe < oder = 4000 m
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Modellbezeichnungen

SGMGV - 03 A D A 2 F

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen
(in Europa nicht verwendet)

F Mit Staubdichtung

H
Mit Staubdichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

E
Mit Öldichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

S Mit Öldichtung

Nennleistung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

Versorgungsspannung

Code Spezifikationen

3 20 Bit Absolutwertgeber (Standard)

D 20 Bit Inkrementalgeber (Standard)

Serieller Encoder

Code Spezifikationen

A Standard

Design-Änderungsindex

Code Spezifikationen

2 Gerade ohne Passfeder (Standard)

6
Gerade mit Passfeder und 
Gewindebohrung (optional)

Wellenende

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

1.+2. Stelle

3. Stelle

4. Stelle

5. Stelle

6. Stelle

7. Stelle Optionen

Rotatorische Servomotoren

2Ohne Getriebe

Serie

Servomotor

SGMGV

Code Spezifikationen

03 300 W

05 450 W

09 850 W

13 1,3 kW

20 1,8 kW

30 2,9 kW

44 4,4 kW

55 5,5 kW

75 7,5 kW

1A 11 kW

1E 15 kW

SGMGV
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Anwendungsbeispiele

2Antrieb mit hoher Geschwindigkeit von Zugspindeln 
für unterschiedliche Maschinen

2Großer Leistungsbereich: 300 W bis 15 kW Leistung, 
Haltebremse optional

2Montierter serieller Encoder: 20 Bit, hochauflösend

2Schutzart: IP67

2Werkzeugmaschinen

2Transfermaschinen

2Materialhandhabungsmaschinen

2Maschinen zur 
Nahrungsmittelverarbeitung

SGMGV-03/-05
Die Stecker werden nur für Yaskawa-Servomotoren verwendet.
Bestellen Sie die von Yaskawa angegebenen Stecker.
Sowohl der Schutzart IP67 als auch den europäischen Sicherheitsnormen 
entsprechende Stecker sind erhältlich.
Weiterführende Informationen finden Sie auf Seite 57 und 58.

SGMGV-09 bis -1E
Die Stecker für diese Modelle sind rund. Die von Yaskawa angegebenen 
Stecker müssen verwendet werden.  Beachten Sie, dass je nach den 
Umgebungsbedingungen während des Betriebs unterschiedliche Stecker 
für die Servomotoren verwendet werden müssen.
Zwei Steckertypen sind erhältlich.
 • Standardstecker:

Weiterführende Informationen finden Sie auf Seite 61 und 62.
 •  Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen 

entsprechen:
Weiterführende Informationen finden Sie auf Seite 63.

Die Konfigurationen der Stecker für die Netzleitung hängen von der Leistung der Servomotors ab.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschmontage
Temperaturklasse: F

Prüfspannung:  1500 V AC für die Dauer einer Minute (200-V-Klasse) 
1800 V AC für die Dauer einer Minute (400-V-Klasse)

Gehäuse: Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP67
  (mit Ausnahme der Wellendurchführung)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver Sollwertvorgabe, 

gesehen von der Lastseite

*: Diese in Verbindung mit einem SERVOPACK angegebenen Daten und Drehmoment-Drehzahl-Kenndaten gelten für eine Ankerwicklungstemperatur von 20 °C.
Hinweis:  1 Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.
   2 Die genannten Spezifikationen gelten unter Kühlbedingungen bei Montage der nachfolgend genannten Kühlkörper an den Servomotoren.
    SGMGV-03D/-05D: 250 mm × 250 mm × 6 mm (Aluminium)
    SGMGV-09D/-13D/-20D: 400 mm × 400 mm × 20 mm (Eisen)
    SGMGV-30D/-44D/-55D/-75D: 550 mm × 550 mm × 30 mm (Eisen)
    SGMGV-1AD/-1ED: 650 mm × 650 mm × 35 mm (Eisen)

Servomotormodell: SGMGV-¡¡¡ 03D 05D 09D 13D 20D 30D 44D 55D 75D 1AD 1ED

Nennleistung* kW 0,3 0,45 0,85 1,3 1,8 2,9 4,4 5,5 7,5 11 15

Nenndrehmoment* Nm 1,96 2,86 5,39 8,34 11,5 18,6 28,4 35,0 48,0 70,0 95,4

Kurzfristiges 

Spitzendrehmoment*
Nm 5,88 8,92 13,8 23,3 28,7 45,1 71,1 87,6 119 175 224

Nennstrom* A eff. 1,4 1,9 3,5 5,4 8,4 11,9 16,5 20,8 25,7 28,1 37,2

Kurzfristiger max. Strom* A eff. 4 5,5 8,5 14 20 28 40,5 52 65 70 85

Nenndrehzahl* min-1 1500

Max. Drehzahl* min-1 3000 2000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 1,55 1,71 1,72 1,78 1,50 1,70 1,93 1,80 1,92 2,64 2,74

Massenträgheitsmoment des 

Rotors
×10-4 kgm2

2,48
(2,73)

3,33
(3,58)

13,9
(16)

19,9
(22)

26
(28,1)

46
(54,5)

67,5
(76,0)

89,0
(97,5)

125
(134)

242
(261)

303
(341)

Nennleistung pro Zeiteinheit* kW/s
15,5 
(14,1)

24,6
(22,8) 

20,9
(18,2) 

35,0
(31,6) 

50,9
(47,1) 

75,2
(63,5) 

119
(106) 

138
(126)

184
(172)

202
(188)

300
(283)

Nenn-Winkelbeschleunigung* rad/s2
7900
(7180)

8590
(7990)

3880
(3370)

4190
(3790)

4420
(4090)

4040
(3410)

4210
(3740)

3930
(3590)

3840
(3580)

2890
(2680)

3150
(2960)

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 1R9D 1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

400-V-Klasse

200-V-Klasse

*1: Diese in Verbindung mit einem SERVOPACK angegebenen Daten und Drehmoment-Motordrehzahl-Kenndaten gelten für eine Ankerwicklungstemperatur von 20 °C.
*2: Verwenden Sie diese Werte beim Einsatz von SGDV-200A SERVOPACKs mit SGMGV-30A Servomotoren.
Hinweis:  1 Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.
   2 Die genannten Spezifikationen gelten unter Kühlbedingungen bei Montage der nachfolgend genannten Kühlkörper an den Servomotoren.
    SGMGV-03A/-05A: 250 mm × 250 mm × 6 mm (Aluminium)
    SGMGV-09A/-13A/-20A: 400 mm × 400 mm × 20 mm (Eisen)
    SGMGV-30A/-44A/-55A/-75A: 550 mm × 550 mm × 30 mm (Eisen)
    SGMGV-1AA/-1EA: 650 mm × 650 mm × 35 mm (Eisen)

Servomotormodell: SGMGV-¡¡¡ 03A 05A 09A 13A 20A 30A 44A 55A 75A 1AA 1EA

Nennleistung*1 kW 0,3 0,45 0,85 1,3 1,8
2,9

2,4*2
4,4 5,5 7,5 11 15

Nenndrehmoment*1 Nm 1,96 2,86 5,39 8,34 11,5
18,6

15,1*2
28,4 35,0 48,0 70,0 95,4

Kurzfristiges 

Spitzendrehmoment*1
Nm 5,88 8,92 13,8 23,3 28,7 45,1 71,1 87,6 119 175 224

Nennstrom*1 A eff. 2,8 3,8 6,9 10,7 16,7
23,8

19,6*2
32,8 42,1 54,7 58,6 78

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 8 11 17 28 42 56 84 110 130 140 170

Nenndrehzahl*1 min-1 1500

Max. Drehzahl*1 min-1 3000 2000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,776 0,854 0,859 0,891 0,748 0,848 0,934 0,871 0,957 1,32 1,37

Massenträgheitsmoment des 

Rotors
×10-4 kgm2

2,48

(2,73)

3,33

(3,58)

13,9

(16)

19,9

(22)

26

(28,1)

46

(54,5)

67,5

(76,0)

89,0

(97,5)

125

(134)

242

(261)

303

(341)

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s
15,5

(14,1)

24,6

(22,8)

20,9

(18,2)

35,0

(31,6)

50,9

(47,1)

75,2

(63,5)

119

(106)

138

(126)

184

(172)

202

(188)

300

(283)

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2
7900

(7180)

8590

(7990)

3880

(3370)

4190

(3790)

4420

(4090)

4040

(3410)

4210

(3740)

3930

(3590)

3840

(3580)

2890

(2680)

3150

(2960)

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 3R8A 3R8A 7R6A 120A 180A
330A

200A*2
330A 470A 550A 590A 780A
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen
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2Elektrische Spezifikationen der Haltebremse

Servomotormodell
Nennleistung 
Servomotor

kW

Technische Daten der Haltebremse

Haltemoment
Nm

Nennspannung 24 V DC

Leistung
W

Nennstrom
A (bei 20 ˚C)

SGMGV-03 0,3 4,5 10 0,42

SGMGV-05 0,45 4,5 10 0,42

SGMGV-09 0,85 12,7 10 0,41

SGMGV-13 1,3 19,6 10 0,41

SGMGV-20 1,8 19,6 10 0,41

SGMGV-30 2,9 43,1 18,5 0,77

SGMGV-44 4,4 43,1 18,5 0,77

SGMGV-55 5,5 72,6 25 1,05

SGMGV-75 7,5 72,6 25 1,05

SGMGV-1A 11 84,3 32 1,33

SGMGV-1E 15 114,6 35 1,46

Hinweis: 1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last verwendet werden und nicht zum Bremsen des Servomotors.
  2  Die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse hängen vom verwendeten Entladekreis ab. 

Stellen Sie sicher, dass die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse für den verwendeten Servomotor korrekt sind.
  Eine 3 A 24 V DC Spannungsversorgung wird kundenseitig bereitgestellt.

2Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien (200 V/400 V)   A : Dauerbetriebsbereich   B : Aussetzbetriebsbereich

Hinweis: 1 Wenn das effektive Drehmoment im Aussetzbetrieb innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
2  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 
Außenleiterspannung abfällt.

A B A B

SGMGV-75A,-75D SGMGV-1AA,-1AD SGMGV-1EA,-1EDSGMGV-55A,-55D

0 50 100 150 0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 2500 20 40 60 80 100
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(Bei Verwendung mit SGDV-330A) SGMGV-44A,-44D

SGMGV-05A,-05D SGMGV-09A,-09D SGMGV-13A,-13D
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle
Das Massenträgheitsmoment des Rotors gilt für einen Servomotor ohne Getriebe und Bremse.

Servomotormodell
Nennleistung 
Servomotor

Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last
(Massenträgheitsverhältnis des Rotors)

SGMGV-03 bis -1E 0,3 bis 1,5 kW 5-fach

2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion der Last.

Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. Dieser 
Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des Servomotors ab.
Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu 
überprüfen. Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.
 
Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das 
Massenträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem eingebauten 
Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in diesem Fall einen der 
folgenden Schritte durch.

 • Verringern Sie den Drehmomentgrenzwert.
 • Verlängern Sie die Bremsrampe.
 • Verringern Sie die maximale Drehzahl.
 •  Installieren Sie einen externen Bremswiderstand, wenn der Alarm mit einer der gerade genannten Maßnahmen nicht 

gelöscht werden kann. Siehe Bremswiderstände auf Seite 364.

2Zulässige Radial- und Axiallast
Konzipieren Sie die Mechanik so, dass während des Betriebs radiale und axiale Lasten auf das Servomotorwellenende 
innerhalb der in der Tabelle angegebenen Grenzen liegen.

Servomotormodell
Zulässige 

Radiallast (Fr)  N
Zulässige Axiallast 

(Fs)  N
LF

mm
Referenzabbildung

SGMGV-

03¡¡A21 490 98 37

05¡¡A21 490 98 40

09¡¡A21 490 98 58

13¡¡A21 686 343 58

20¡¡A21 980 392 58

30¡¡A21 1470 490 79

44¡¡A21 1470 490 79

55¡¡A21 1764 588 113

75¡¡A21 1764 588 113

1A¡¡A21 1764 588 116

1E¡¡A21 4998 2156 116

Fr

Fs

LF
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Ohne Haltebremse
(1) 300 W, 450 W

R1

ø 
S

Q

ø
 1

8

5

LR

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen 
Wellenenden finden Sie auf Seite 56.

ø
 3

5

ø 100
¡90ø 120

50

17
38

80
D

ur
ch

m
.

0 -0
,0

30

ø 
S

L
LL

LM36
LR

510

KB1
KB2

70

ø 4-6,6 Montagebohrungen
A

ø
 7

9

0,04 A

ø 0,04 A

0,02

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2
Maße Wellenende Gewicht (ca.)

kgS Q

03¡¡A21 163 126 90 37 75 114 14  0
-0.011 25 2,6

05¡¡A21 179 139 103 40 88 127 16  0
-0.011 30 3,2

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom Leitungsquerschnitt 

abhängigen, Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -

3 - 8 -

4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

 •  Leitungsspezifikationen für den 
servomotorseitigen Stecker

PE FG (Gehäusemasse)

5 -

4 -

3 Phase U

2 Phase V

1 Phase W

1
2

3
4

5
P

E

Hersteller:  Japan Aviation Electronics 
Industry,Ltd.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

LE

LR

ø
 4

4

R1

LE

LR

ø
 2

8 Q

R1

ø S

ø 
45

ø 
S

Q

Wellenende

SGMGV-30 bis -75SGMGV-09 bis -20

Anmerkung: Spezifikationen für die anderen
Wellenenden siehe Seite 56.

ø LA

17

36

L

LL LR

LM

LG LE

ø 
S

ø
 L

B

50
K

L1

KB1

KB2

IE

ø LH

0,04

0,04 A

ø 0,04 A

0,02
*

*: Beim Einsatz von SGMGV-55 und
     -75 Servomotoren

A ø 4-LZ 
Montage-
bohrungen

ø
 7

9

ø 
62

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2 IE KL1
Maße der Flanschfläche

Maße 
Wellenende

Gewicht 
(ca.)
(ca.)
kgLA LB LC LE LG LH LZ S Q

09¡¡A21 195 137 101 58 83 125 – 104 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 19  0

-0.013 40 5,5

13¡¡A21 211 153 117 58 99 141 – 104 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 22  0

-0.013 40 7,1

20¡¡A21 229 171 135 58 117 159 – 104 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 24  0

-0.013 40 8,6

30¡¡A21 239 160 124 79 108 148 – 134 200 114,3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 35 +0.01

 0 76 13,5

44¡¡A21 263 184 148 79 132 172 – 134 200 114,3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 35 +0.01

 0 76 17,5

55¡¡A21 334 221 185 113 163 209 123 144 200 114.3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 42  0

-0.016 110 21,5

75¡¡A21 380 267 231 113 209 255 123 144 200 114.3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 42  0

-0.016 110 29,5

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den 
servomotorseitigen Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

A

BC

D

(2) 850 W bis 7,5 kW

Hersteller: DDK Ltd.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen 
Wellenenden finden Sie auf Seite 56.

R1

ø LAø LH

IE

□LC

56 56

LR

LE

LM

LL

L

LR

36

LG LE

ø
 S

ø
 L

B
KB2

KB1

50
K

L1

17

ø 
S1 110

ø
 S

0,04

0,06 A

ø 0,04 A

A

ø
 7

9

ø
 8

0

ø 4-LZ 
Montage-
bohrungen

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

(3) 11 kW, 15 kW

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2 IE KL1
Maße der Flanschfläche

Maße 
Wellenende

Gewicht 
(ca.)
(ca.)
kgLA LB LC LE LG LH LZ S S1

1A¡¡A21 447 331 295 116 247 319 150 168 235 200  0
-0.046 220 4 20 270 13,5 42  0

-0.016 50 57

1E¡¡A21 509 393 357 116 309 381 150 168 235 200  0
-0.046 220 4 20 270 13,5 55 +0.030

+0.011 60 67

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen 
Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

A

BC

D

Hersteller: DDK Ltd.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Mit Haltebremse
(1) 300 W, 450 W

R1

ø S

Qø
 1

8

5

LR

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen
der anderen Wellenenden finden
Sie auf Seite 56.

35
 D

ur
ch

m
.

100 Durchm.¡90120 Durchm.

80
D

ur
ch

m
.

0 -0
,0

30
KB1

KB2

ø 
S

10 5
LM

LL
L

LR
36

70
50

17
38

ø 4-6.6 Montagebohrungen
A

ø
 7

9

0,04 A

ø 0,04 A

0,02

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2
Maße Wellenende Gewicht (ca.)

kgS Q

03¡¡A2¡ 196 159 123 37 75 147 14  0
-0.011 25 3,6

05¡¡A2¡ 212 172 136 40 88 160 16  0
-0.011 30 4,2

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen 
Stecker

PE FG (Gehäusemasse)

5 Haltebremsklemme

4 Haltebremsklemme

3 Phase U

2 Phase V

1 Phase W

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

1
2

3
4

5
P

E

Hersteller:  Japan Aviation Electronics 
Industry,Ltd.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(2) 850 W bis 7,5 kW

LE

LR

ø
 4

4

R1

LE

LR

ø
 2

8 Q

R1

ø S

ø
 4

5

ø 
S

Q

Wellenende

SGMGV-30 bis -75SGMGV-09 bis -20

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen
Wellenenden finden Sie auf Seite 56.

ø
 6

2

ø LA
ø LH

36

50

1711

IE

LELG

LL
L

LR
LM

ø 
LB

ø S

KB1
KB3

KB2

K
L1 K
L3

0,04
0,02

A

ø 4-LZ 
Montage-
bohrungen

ø
 7

9

0,04 A

ø 0,04 A

*

*: Beim Einsatz von SGMGV-55 und
     -75 Servomotoren

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2 KB3 IE KL1 KL3
Maße der Flanschfläche

Maße 
Wellenende

Gewicht 
(ca.)
(ca.)
kgLA LB LC LE LG LH LZ S Q

09¡¡A2¡ 231 173 137 58 83 161 115 – 104 80 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 19  0

-0.013 40 7,5

13¡¡A2¡ 247 189 153 58 99 177 131 – 104 80 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 22  0

-0.013 40 9,0

20¡¡A2¡ 265 207 171 58 117 195 149 – 104 80 145 110  0
-0.035 130 6 12 165 9 24  0

-0.013 40 11,0

30¡¡A2¡ 287 208 172 79 108 196 148 – 134 110 200 114,3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 35 +0.01

 0 76 19,5

44¡¡A2¡ 311 232 196 79 132 220 172 – 134 110 200 114,3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 35 +0.01

 0 76 23,5

55¡¡A2¡ 378 265 229 113 163 253 205 123 144 110 200 114.3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 42  0

-0.016 110 27,5

75¡¡A2¡ 424 311 275 113 209 299 251 123 144 110 200 114.3  0
-0.025 180 3,2 18 230 13,5 42  0

-0.016 110 35

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

3

7

10 8

4
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 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen 
Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

A

BC

D

 •  Leitungsspezifikationen für den bremsenseitigen 
Stecker

Steckergehäuse: CM10-R2P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10Y-AP2S-¡-D-G1 (Winkelstecker)
 CM10-SP2S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

Haltebremsklemme

Haltebremsklemme

Anmerkung:  Für den Anschluss an die Bremsklemmen gibt es keine Polarität.

Hersteller: DDK Ltd.

1
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -

3 - 8 -

4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

A

BC

D

 •  Leitungsspezifikationen für den bremsenseitigen 
Stecker

Steckergehäuse: CM10-R2P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10Y-AP2S-¡-D-G1 (Winkelstecker)
 CM10-SP2S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

Haltebremsklemme

Haltebremsklemme

Anmerkung:  Für den Anschluss an die Bremsklemmen gibt es keine Polarität.

Hersteller: DDK Ltd.

(3) 11 kW, 15 kW

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der
anderen Wellenenden finden Sie
auf Seite 56.

R1

ø LA
ø LH

IE

□LC

56 56

LR
LE

ø
 S

ø
 L

B

LL LR

LM
LG LE

36

KB1

KB3

KB2

50
K

L3
K

L1

11 17

L

ø
 S

1

ø 
S

110

0,04

ø 0,04 A

A

0,06 A

ø
 7

9

ø
 8

0

ø 4-LZ Montagebohrungen

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

Modell
SGMGV-

L LL LM LR KB1 KB2 KB3 IE KL1 KL3

Maße der Flanschfläche
Maße 

Wellenende
Gewicht 

(ca.)
(ca.)
kg

LA LB LC LE LG LH LZ S S1

1A¡¡A2¡ 498 382 346 116 247 370 315 150 168 125 235 200  0
-0.046 220 4 20 270 13,5 42  0

-0.016 50 65

1E¡¡A2¡ 598 482 446 116 309 470 385 150 168 125 235 200  0
-0.046 220 4 20 270 13,5 55 +0.030

+0.011 60 85

Abmessungen  Einheit: mm

1

2
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Code Spezifikationen Anmerkungen

2 Gerade ohne Passfeder Standard

6
Gerade mit Passfeder und Gewindebohrung 
(Passfedernut entspricht Befestigungstyp JIS 
B1301-1996)

Optional

2Wellenende

SGMGV - ¡¡¡¡¡¡¡

Wellenende
Modell SGMGV-

03 05 09 13 20 30/44 55/75 1A 1E

Code: 2 (Gerade ohne Passfeder)

LR 37 40 58 58 58 79 113 116 116

Q 25 30 40 40 40 76 110 110 110

S
14  0 
-0.011

16  0 
-0.011

19  0 
-0.013

22  0 
-0.013

24  0 
-0.013

35 +0.01
 0

42 0 
-0.016

42 0 
-0.016

55 +0.030 
+0.011

Code: 6 (Gerade mit Passfeder und Gewindebohrung)

LR 37 40 58 58 58 79 113 116 116

Q 25 30 40 40 40 76 110 110 110

QK 15 20 25 25 25 60 90 90 90

S
14  0 
-0.011

16  0 
-0.011

19  0 
-0.013

22  0 
-0.013

24  0 
-0.013

35 +0.01
 0

42 0 
-0.016

42 0 
-0.016

55 +0.030 
+0.011

W 5 5 5 6 8 10 12 12 16

T 5 5 5 6 7 8 8 8 10

U 3 3 3 3,5 4 5 5 5 6

P
M4 

Schraube,
Tiefe 10

M5 Schraube, Tiefe 12
M12 

Schraube,
Tiefe 25

M16 Schraube,  
Tiefe 32

M20 
Schraube, 
Tiefe 40

LR

Q

R1 ø S

LR

Q
QK

U

R1

P

T

W ø
 S

Abmessungen  Einheit: mm
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(Fortsetzung)

Auswahl der Leitungen (SGMGV-03 / -05)

2Servomotorleitung

Servomotor
Nennleistung

Bezeichnung Länge

Bestell-Nr.

Spezifikationen DetailsStandard (Flexible 

Leitung)*

0,3 kW
0,45 kW

Für Servomotoren ohne 
Haltebremse

03 m JZSP-CVM21-03-E-G#

(1)

05 m JZSP-CVM21-05-E-G#

10 m JZSP-CVM21-10-E-G#

15 m JZSP-CVM21-15-E-G#

20 m JZSP-CVM21-20-E-G#

Für Servomotoren mit 
Haltebremse

03 m JZSP-CVM41-03-E-G#

(2)

05 m JZSP-CVM41-05-E-G#

10 m JZSP-CVM41-10-E-G#

15 m JZSP-CVM41-15-E-G#

20 m JZSP-CVM41-20-E-G#

Steckersatz Servomotor-
Seite

– JZSP-CVM9-1-E (3)

SERVOPACK-Seite Servomotor-Seite

M4 Quetschverbindungen

Drahtmarkierungen

L50 mm

SERVOPACK-Seite Servomotor-Seite

M4 Quetschverbindungen

Drahtmarkierungen

L50 mm

2Leitungsverbindungen
2Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 2Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung
(Siehe Seite 57.)

Encoderleitung (Siehe Seite 64.)

Batteriegehäuse
(erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber
 verwendet wird.)

SGMGV-03/-05
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

(Beispiel)

Encoder-Verlängerungsleitung
(Siehe Seite 66.)

3 Leitung mit einer Batterie
  (erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber 
   verwendet wird.)

1 Encoderseitige Leitung

SGMGV-03/-05
Servomotor

2 Leitung mit Steckern oder
4 Leitung

Servomotorleitung
(Siehe Seite 57.)

(Siehe Seite 66.)

Crimp-Kontakt
(Sie benötigen eine Crimpzange.)

VORSICHT

• Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 cm von der E/A-Signalleitung und 
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.
• Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich 
der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

*: Diese flexiblen Leitungen werden standardmäßig geliefert.

Hinweis: Leitungen ohne Stecker können auf Nachfrage geliefert werden, Spezifikation siehe (4).
  Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.



58

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen (SGMGV-03 / -05)
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(1) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren ohne 

Haltebremse

(2) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren mit 

Haltebremse

(3) Spezifikationen der servomotorseitigen Steckersätze (4)  Leitungsspezifikationen (flexible Leitungen)

Beschreibung Für Servomotoren ohne Haltebremse (4 Adern) Für Servomotoren mit Haltebremse (6 Adern)

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikatio-
nen

UL2586 
(Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG20×4C
Für Netzleitungen: AWG20

(0,55 mm2)
Außendurchmesser des 
Isoliermantels: ø 1,77

UL2586 
(Nenntemperatur: 105 ˚C)

AWG20×6C
Für Netzleitung: AWG20

(0,55 mm2)
Außendurchmesser des 
Isoliermantels: ø 1,77
Für Haltebremsleitung: 

AWG20 (0,55 mm2)
Außendurchmesser des 
Isoliermantels: ø 1,77

Fertigmaße ø 7,3±0,3 ø 7,4±0,3

Interne 
Konfiguration 
und Aderfarbe

rot

blau

weiß
grün/
gelb

schwarz

schwarz

blau rot

weiß

grün/
gelb

Beschreibung Spezifikationen Abmessungen  mm

Bestell-Nr.
JZSP-CVM9-1-E
(Leitungen sind 
nicht enthalten.)

Geeignete 
Servomotoren

SGMGV-03/-05

Hersteller
Japan Aviation 
Electronics 
Industry, Ltd.

Stecker JNYFX06SJ3

Steckerkon-
takt

ST-TMH-S-C1B

Geeignete 
Leitungsgrö-
ße

AWG18 bis 22

Außendurch-
messer des 
Isoliermantels

ø 1,3 bis 
ø 1,8

Befestigungs-
schraube

M3 Flachkopf-
schraube

Außendurch-
messer der
geeigneten 
Leitung

ø 6,9 bis 
ø 8,3

1
2

3
4

5
PE

39,638

18

Pin-Nr.Signal

1

2

3

4

5/6

FG

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

−
Anschluss-

gehäuse

SignalLeitungsfarbe

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

SERVOPACK-seitige Adern

Abschirmung
Ader

Die abgeschirmte Leitung auf der
SERVOPACK-Seite wie unten

dargestellt befestigen.

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

Schwarz 4

Schwarz 5

SERVOPACK-seitige Adern

Anmerkung: Für den Anschluss an eine Haltebremse gibt es keine Polarität.

Abschirmung
Ader

Anschluss-
gehäuse FGDie abgeschirmte Leitung auf der

SERVOPACK-Seite wie unten
dargestellt befestigen.

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung
(Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung
befestigen und mit einem leitenden
Metallteil erden.

Die Lackschicht von der
Montageoberfläche entfernen.

Anmerkung:  Sie benötigen eine Crimpzange (Modellnummer CT160-3-TMH5B). Bitte wenden 
Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung

Encoderleitung (Siehe Seite 64.)

Batteriegehäuse
(erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber
 verwendet wird.)

SGMGV-09 bis -1E
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

(Beispiel)

Encoder-Verlängerungsleitung
(Siehe Seite 66.)

3 Leitung mit einer Batterie
  (erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber 
   verwendet wird.)

1 Encoderseitige Leitung

SGMGV-09 bis -1E
Servomotor

2 Leitung mit Steckern oder
4 Leitung

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

2Leitungsverbindungen
3Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 3Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

(Siehe Seite 66.)

VORSICHT

•  Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 cm von der E/A-Signalleitung und 
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.

•  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich 
der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

2Servomotorleitung

R
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nBezeich-

nung

Servomotor
Nennleistung

Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen Details
Flexibler Typ

Für 
Servomo-
toren ohne 
Haltebrem-
se

0,85 kW

3 m JZSP-CVMCA11-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CVMCA11-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA11-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA11-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA11-20-E-G#

1,3 bis 1,8 kW

3 m JZSP-CVMCA12-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA12-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA12-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA12-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA12-20-E-G#

2,9 kW bis 

4,4 kW

3 m JZSP-CVMCA13-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA13-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA13-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA13-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA13-20-E-G#

5,5 kW

3 m JZSP-CVMCA14-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA14-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA14-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA14-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA14-20-E-G#

7,5 kW bis 

11 kW

3 m JZSP-CVMCA15-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA15-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA15-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA15-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA15-20-E-G#

15 kW

3 m JZSP-CVMCA16-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA16-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA16-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA16-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA16-20-E-G#

Für 
Servomo-
toren mit 
Haltebrem-
se

0,85 kW bis 

15 kW

3 m JZSP-CVB12Y-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CVB12Y-05-E-G#

10 m JZSP-CVB12Y-10-E-G#

15 m JZSP-CVB12Y-15-E-G#

20 m JZSP-CVB12Y-20-E-G#

Steckersatz 

Servomotor-

Seite

0,85 kW bis 

1,8 kW

CE05-6A18-10SD-D (Stecker),
CE18BA-S-D (Endgehäuse),
CE05-18BS-S-D (Adapterge-

häuse),
CE3057-10A-1-D (Klemme)

(3)2,9 kW bis 

4,4 kW

CE05-6A22-22SD-D (Stecker),
CE22BA-S-D (Endgehäuse),
CE05-22BS-S-D (Adapterge-

häuse),
CE3057-12A-1-D (Klemme)

5,5 kW bis 

15 kW

CE05-6A32-17SD-D 
(Stecker),

CE05-32BSSC-S-D (Gehäuse),
CE3057-20A-X-D (Klemme)

Steckersatz 

Haltebremse

0,85 kW bis 

15 kW
CM10Y-AP2S-M-D-G1

L

Servomotor-Seite DC-Eingangsseite

L

Servomotor-Seite SERVOPACK-Seite

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

(1) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren ohne 

Haltebremse

(2) Verdrahtungsspezifikationen für Servomotoren mit Haltebremse

Pin-Nr.Signal

1

2

3

4

5/6

FG

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

−
Anschluss-

gehäuse

SignalLeitungsfarbe

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

SERVOPACK-seitige Adern

Abschirmung
Ader

Die abgeschirmte Leitung auf der
SERVOPACK-Seite wie unten

dargestellt befestigen.

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Haltebremse

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

Schwarz 4

Schwarz 5

SERVOPACK-seitige Adern

Anmerkung: Für den Anschluss an eine Haltebremse gibt es keine Polarität.

Abschirmung
Ader

Anschluss-
gehäuse FGDie abgeschirmte Leitung auf der

SERVOPACK-Seite wie unten
dargestellt befestigen.

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung
(Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung
befestigen und mit einem leitenden
Metallteil erden.

Die Lackschicht von der
Montageoberfläche entfernen.

2Servomotorleitung (200-V-Klasse)
Der Anwender muss die Servomotorleitungen konfektionieren und Steckverbinder anbringen, um die SERVOPACKs an die 
SGMGV-Servomotoren anzuschließen.

Die von Yaskawa angegebenen Stecker müssen verwendet werden. Beachten Sie, dass je nach den 
Umgebungsbedingungen während des Betriebs unterschiedliche Stecker für die Servomotoren verwendet werden müssen. 

Zwei Steckertypen sind erhältlich.

 • Standardstecker

 • Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen entsprechen

Yaskawa macht keine Angaben zu den zu verwendenden Leitungen. Wählen Sie für die Steckverbinder geeignete Leitungen.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Servomotorseitiger Stecker

Servomotorseitiger Stecker

Stecker Spannungsversorgung Bremse

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

2Standardstecker
3Steckerkonfiguration

(1) Ohne Haltebremse

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker (Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa 

enthalten)

L-Stecker
Leitungs-

Zugentlastung

0,85
CE05-2A18-10PD-D
(MS3102A18-10P)

MS3108B18-10S MS3057-10A1,3

1,8

2,9 CE05-2A22-22PD-D
(MS3102A22-22P)

MS3108B22-22S MS3057-12A
4,4

5,5
bis
15

CE05-2A32-17PD-D
(MS3102A32-17P

MS3108B32-17S MS3057-20A

Servomotorseitiger Stecker
Für 0,85 bis 15 kW

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker 

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa 

enthalten)

L-Stecker Hersteller

0,85
bis
15

CM10-R2P-D
CM10Y-AP2S-M-D-G1
Geeignete Leitung: ø 
6,0 bis 9,0

DDK Ltd.

Stecker Spannungsversorgung Bremse
0,85 bis 15 kW

Leitungsklemme LeitungL-Stecker

SGMGV
Servomotor

Servomotorseitiger Stecker
(Gegenstecker)

(2) Mit Haltebremse

Servomotoren mit einer Leistung von 0,85 bis 15 kW benötigen einen servomotorseitigen Stecker und einen Stecker für die 
Spannungsversorgung der Bremse.
Der servomotorseitige Stecker ist identisch zu dem bei Servomotoren ohne Haltebremse verwendeten Stecker.

Hinweis:  1  Die servomotorseitigen Stecker (Gegenstecker) entsprechen der RoHS-Richtlinie. Wenden Sie sich an die 
jeweiligen Steckerhersteller für leitungsseitige Stecker, die der RoHS-Richtlinie entsprechen (nicht im 
Lieferumfang von Yaskawa enthalten).

  2  Servomotorseitige Stecker (Gegenstecker) können mit MS-Steckern verwendet werden. Für die Modellnummer 
des MS-Gegensteckers siehe die in Klammern angegebene Nummer des Gegensteckers, und wählen Sie den 
entsprechenden Stecker.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Leitungsseitige Steckverbinder

(1) MS3108B¡¡-¡¡S:

L-Stecker

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

An-
schlussge-

häuse
Größe

Schraubver-
bindung

A

Länge 
des

Verbin-
dungs-

teils

J±0.12

Ge-
samte
Länge
L max.

Außen-
durchmes-

ser der 
Verbin-

dungsmut-
ter

Q +0
-0.38

R

±0.5

U

±0.5

Leitungs-
Zugentlastung 
Stellschraube

V

Effektive 
Schrau-
benlän-

ge 
W min.

18 1-1/8-18UNEF 18,26 68,27 34,13 20,5 30,2 1-20UNEF 9,53

22 1-3/8-18UNEF 18,26 76,98 40,48 24,1 33,3 1-3/16-18UNEF 9,53

32 2-18UNS 18,26 95,25 56,33 32,8 44,4 1-3/4-18UNS 11,13

(2) MS3057-¡¡A : Leitungs-Zugentlastung mit Gummitülle

Leitungs-
Zugentlastung

Typ

Geeigneter
Stecker

Gehäusegröße

Gesam-
te

Länge

A±0.7

Effektive
Schrauben-

länge
C

E 
Durch-
messer

G±0.7 H
J  

Durch-
messer

Stellschraube
V

Außen-
durch-
messer

ø Q±0,7

Befestigte
Gummitülle

MS3057-10A 18 23,8 10,3 15,9 31,7 3,2 14,3 1-20UNEF 30,1 AN3420-10

MS3057-12A 20, 22 23,8 10,3 19 37,3 4 15,9 1-3/16-18UNEF 35,0 AN3420-12

MS3057-20A 32 27,8 11,9 31,7 51,6 6,3 23,8 1-3/4-18UNS 51,6 AN3420-20

U
R

W

J

A

Q

L

V

G

H (Gleitbereich)

ø E

(Innendurchmesser
 der Leitungs-Zugentlastung)

ø J (Innendurchmesser der Gummitülle)

A

V

ø
 Q

1,6

C

Einheiten: mm

Einheiten: mm

3Maßzeichnungen der Spannungsversorgung der Bremse

Gerader Stecker L-Stecker

32
,5

ø
 2

1

ø 21

(34)

ø 
21

(51,4)

ø 
21

Beschreibung Spezifikationen

Stecker Bestell-Nr. CM10-¡P2S-¡-D (Leitungen sind nicht enthalten.)

Schutzart IP67

Hersteller DDK Ltd.

Anweisungen L-Stecker (CM10Y-AP2S-¡-D-G1): TC-573

Steckerkontakt 

Bestell-Nr.

Steckerkontakt (100 Stück in einem Beutel)

• Crimp-Kontakte: CM10-#22SC(C3)(D8)-100, Leitungsgröße: AWG16 bis 20, 

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,87 bis 2,45, Handwerkzeug: 357J-50448T

• Lötkontakte: CM10-#22SC(S2)(D8)-100, Leitungsgröße: max. AWG16

Bandkontakt (4000 Stück auf einem Band)

•  Crimp-Kontakte: CM10-#22SC(C3)(D8)-4000, Leitungsgröße: AWG 16 bis 20,  

Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,87 bis 2,45, 

halbautomatisches Werkzeug: AP-A50541T (Produktbezeichnung für einen Satz),

AP-A50541T-1 (Produktbezeichnung für den Crimp-Einsatz)

Anmerkung:  Die Produktbezeichnung des halbautomatischen Werkzeugs bezieht sich auf 

die Produktbezeichnung von Presse und Crimp-Einsatz als Satz. 
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGMGV Servomotor

Servomotorseitiger Stecker
(Gegenstecker)

Wasserdichte
Leitungs-Zugentlastung LeitungWasserdichter

L-Stecker

Servomotorseitiger Stecker

Servomotorseitiger Stecker
(Identisch mit dem Stecker, der für
 Servomotoren ohne Haltebremse
 verwendet wird.)

Stecker Spannungsversorgung Bremse

Auswahl der Leitungen (SGMGV-09 bis -1E)

2Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen entsprechen
3Steckerkonfiguration

Anmerkung:  Angaben zur Erdung der Leitung erhalten Sie vom Hersteller der verwendeten Leitung.

(1) Ohne Haltebremse

Leistung
kW

Servomotorseiti-
ger Stecker 

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker (nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

L-Stecker
Leitungs-Zugentla-

stung

Geeigneter Lei-
tungsdurchmesser

(als Referenz)
Hersteller

0,85

1,3

1,8

CE05-2A18-
10PD-D

CE05-8A18-
10SD-D-BAS

CE3057-10A-1-D ø 10,5 bis 14,1

DDK Ltd.

CE3057-10A-2-D ø 8,5 bis 11,0

CE3057-10A-3-D ø 6,5 bis 8,7

2,9

4,4

CE05-2A22-
22PD-D

CE05-8A22-
22SD-D-BAS

CE3057-12A-1-D ø 12,5 bis 16,0

CE3057-12A-2-D ø 9,5 bis 13,0

CE3057-12A-3-D ø 6,8 bis 10,0

CE3057-12A-7-D ø 14,5 bis 17,0

5,5

bis

15

CE05-2A32-
17PD-D

CE05-8A32-
17SD-D-BAS

CE3057-20A-1-D ø 22 bis 23,8 

CE3057-20A-2-D ø 24 bis 26,6

CE3057-20A-3-D ø 22 bis 22,5

Servomotorseitiger Stecker
Für 0,85 bis 15 kW

(2) Mit Haltebremse

Servomotoren mit einer Leistung von 0,85 bis 15 kW benötigen einen servomotorseitigen Stecker und einen Stecker für die 
Spannungsversorgung der Bremse.
Der servomotorseitige Stecker ist identisch zu dem bei Servomotoren ohne Haltebremse verwendeten Stecker.

Stecker Spannungsversorgung Bremse
0,85 bis 15 kW

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker 

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa 

enthalten)

L-Stecker Hersteller

0,85
bis
15

CM10-R2P-D
CM10Y-AP2S-M-D-G1
Geeignete Leitung: ø 
6,0 bis 9,0

DDK Ltd.
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65 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Encoderleitungen (max. Länge: 20 m)

Bezeichnung
Länge

(L)

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Flexibler Typ

Encoderleitung mit 
Steckern 
(Für Inkrementalgeber)

3 m JZSP-CVP12-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CVP12-05-E-G#

10 m JZSP-CVP12-10-E-G#

15 m JZSP-CVP12-15-E-G#

20 m JZSP-CVP12-20-E-G#

Encoderleitung mit 
Steckern
(Für Absolutwertgeber, 
mit einem 
Batteriegehäuse)

3 m JZSP-CVP27-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CVP27-05-E-G#

10 m JZSP-CVP27-10-E-G#

15 m JZSP-CVP27-15-E-G#

20 m JZSP-CVP27-20-E-G#

SERVOPACK-Seite 
Steckersatz

JZSP-CMP9-1-E (3)

Encoderseitige Stecker für
Schutzart IP67
L-Stecker

CM10-AP10S-M-D-G1

(Steckersatz inkl. Kontakte)
–

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
L

m
ole

x

Stecker
(Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)

L

m
ole

x

m
ol

ex

(Molex Japan Co., Ltd.)

Gelötet

(DDK Ltd.)

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(1) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
(Für Inkrementalgeber)

(2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
(Für Absolutwertgeber, mit einem Batteriegehäuse)

• Flexibler Typ • Flexibler Typ

Auswahl der Leitungen

(4) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Flexibler Typ

Leitungslänge max. 20 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P
AWG22 (0,33 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,35

AWG24 (0,20 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,21

Fertigmaße ø 6,8

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

orange grün

schwarz/
hellblau

schwarz/
pink

rot/
hellblau

rot/
pink

(3) Spezifikationen der SERVOPACK-seitigen Stecker

Beschreibung Spezifikationen

Bestell-Nr. JZSP-CMP9-1-E

Hersteller Molex Japan Co., Ltd.

Steckermodell
(Für Standard) 55100-0670 (gelötet)

Abmessungen  
(Einheit: mm)

1 2
3 4
5 6

(1
9)

(12) (33)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuseFG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1
Anschluss-

gehäuse
Anschluss-

gehäuseFG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V
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67 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Encoderleitungen (für eine Verlängerung von 30 bis 50 m)

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Encoderseitige Leitungen
(für Inkremental-  
und Absolutwertgeber)

0,3 m

JZSP-CVP01-E

(1)

JZSP-CVP02-E

k

Leitung mit Steckern 
(für Inkremental-  
und Absolutwertgeber)

30 m JZSP-UCMP00-30-E

(2)40 m JZSP-UCMP00-40-E

50 m JZSP-UCMP00-50-E

l

Leitung mit einem Batteriegehäuse
(Erforderlich, wenn ein 
Absolutwertgeber eingesetzt 
wird.*)

0,3 m JZSP-CSP12-E (3)

m

Leitung

30 m JZSP-CMP19-30-E

(4)40 m JZSP-CMP19-40-E

50 m JZSP-CMP19-50-E

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-SP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
0,3 m

m
ole

x

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
0,3 m

m
ole

x

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
L

m
ole

x

m
olex

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse 
(Batterie befestigt)

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite0,3 m

m
olex

m
ole

x

*: Nicht erforderlich, wenn eine Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen wird.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMGV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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(1)  Verdrahtungsanleitung für encoderseitige Leitungen 
(Für Inkremental- und Absolutwertgeber)

Anmerkung:  Die Signale BAT(+) und BAT(-) werden beim Einsatz eines 
Absolutwertgebers verwendet.

(2)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Stecker 
(Für Inkremental- und Absolutwertgeber)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz
rot

hellblau/weiß
hellblau

orange/weiß
orange3

5

4

6

2
1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal
6

5

4
3
2
1

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuseFG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)
BAT (+)

PG 5V
PG 0V

(3)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit einem Batteriegehäuse 
(für Absolutwertgeber)

Pin-Nr. Signal

2
1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß
hellblau

orange/weiß
orange3

5
4

6

2

1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal
6
5
4
3
2

1
FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS
PS

BAT (-)
BAT (+)

BAT (-)
BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(4) Leitungsspezifikationen

Gegenstand Standard-Ausführung

Bestell-Nr.* JZSP-CMP19-¡¡-E

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG16×2C+AWG26×2P
AWG16 (1,31 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,0 

AWG26 (0,13 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 0,91 

Fertigmaße ø 6,8

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

Yaskawa Standardspe-
zifikationen
(Standardlänge)

Leitungslänge: 30 m, 40 m, 50 m

rot

hellblau
/weiß

hellblau

orange
/weiß

orange

schwarz

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP19-30-E (30 m)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange6

1

5

2

9

4

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1
Anschluss-

gehäuse FG 10 FG

SERVOPACK-Seite

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Abschirmung
Ader
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ModellbezeichnungenModellbezeichnungen

SGMSV - 10 A D A 2 1

Code Spezifikationen

10 1,0 kW

15 1,5 kW

20 2,0 kW

25 2,5 kW

30 3,0 kW

40 4,0 kW

50 5,0 kW

70 7,0 kW*

Code Spezifikationen

A Standard

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen
(in Europa nicht verwendet)

F Mit Staubdichtung

H
Mit Staubdichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

E
Mit Öldichtung und 
Haltebremse (24 VDC)

S Mit Öldichtung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

Code Spezifikationen

3 20 Bit Absolutwertgeber (Standard)

D 20 Bit Inkrementalgeber (Standard)

Code Spezifikationen

2 Gerade ohne Passfeder (Standard)

6
Gerade mit Passfeder und 
Gewindebohrung (optional)

Serie

Servomotor

SGMSV

SGMSV
Rotatorische Servomotoren

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

1.+2. Stelle Nennleistung

3. Stelle Versorgungsspannung

4. Stelle Serieller Encoder

5. Stelle Design-Änderungsindex

6. Stelle Wellenende

7. Stelle Optionen

*: Nur für 200-VAC-Modelle erhältlich.
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Anwendungsbeispiele

1Sehr hohe Leistung

1Großer Auswahlbereich: 1,0 kW bis 7,0 kW Leistung, 
Haltebremse optional

1Montierter serieller Encoder: 20 Bit, hochauflösend

1Schutzart: IP67 (mit Ausnahme des 
IP22-Gehäuses für den 7,0-kW-Motor)

1Chipbestückungsmaschinen

1Leiterplattenbohrmaschinen

1Zuführungen für 
Werkzeugmaschinen

Konfigurationen der Stecker für den Netzanschluss

SGMSV-10 bis -70
Die Stecker für diese Modelle sind rund. Die von Yaskawa angegebenen 
Stecker müssen verwendet werden. Beachten Sie, dass je nach den 
Umgebungsbedingungen während des Betriebs unterschiedliche Stecker 
für die Servomotoren verwendet werden müssen. 
Zwei Steckertypen sind erhältlich.
 • Standardstecker
 Weiterführende Informationen finden Sie auf den Seiten 78 bis 80.
 •  Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen 

entsprechen
 Weiterführende Informationen finden Sie auf Seite 81 und 82.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

*: Diese in Verbindung mit einem SERVOPACK angegebenen Daten und Drehmoment-Drehzahl-Kenndaten gelten für eine Ankerwicklungstemperatur von 20 °C.
Hinweis:  1 Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.
  2 Die genannten Spezifikationen gelten unter Kühlbedingungen bei Montage der nachfolgend genannten Kühlkörper an den Servomotoren.

  SGMSV-10D/-15D/-20D/-25D : 300 mm × 300 mm × 12 mm (Aluminium)
  SGMSV-30D/-40D/-50D : 400 mm × 400 mm × 20 mm (Aluminium)

Servomotormodell: SGMSV-¡¡¡ 10D 15D 20D 25D 30D 40D 50D

Nennleistung* kW 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 4,0 5,0

Nenndrehmoment* Nm 3,18 4,9 6,36 7,96 9,8 12,6 15,8

Kurzfristiges 

Spitzendrehmoment*
Nm 9,54 14,7 19,1 23,9 29,4 37,8 47,6

Nennstrom* A eff. 2,8 4,7 6,1 7,4 8,9 12,5 13,8

Kurzfristiger max. Strom* A eff. 8,5 14 20 25 28 38 42

Nenndrehzahl* min-1 3000

Max. Drehzahl* min-1 6000 5000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 1,27 1,23 1,18 1,15 1,16 1,06 1,21

Massenträgheitsmoment des 

Rotors
×10-4 kgm2 

1,74
(1,99)

2,00
(2,25)

2,47
(2,72)

3,19
(3,44)

7,00
(9,2)

9,60
(11,8) 

12,3
(14,5)

Nennleistung pro Zeiteinheit* kW/s
58
(51)

120
(107)

164
(149)

199
(184)

137
(104)

165
(135)

203
(172)

Nenn-Winkelbeschleunigung* rad/s2
18300
(16000)

24500
(21800)

25700
(23400)

25000
(23100)

14000
(10700)

13100
(10700)

12800
(10900)

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 3R5D 5R4D 8R4D 120D 120D 170D 170D

400-V-Klasse

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschmontage
Temperaturklasse: F

Prüfspannung: 1500 V AC für eine Minute (200-V-Klasse)
 1800 V AC für eine Minute (400-V-Klasse)
Gehäuse: Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP67 

(mit Ausnahme der Wellendurchführung) 
Anmerkung: IP22 für SGMSV-70 Servomotoren.

Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver 

Sollwertvorgabe, gesehen von der Lastseite

*: Diese in Verbindung mit einem SERVOPACK angegebenen Daten und Drehmoment-Motordrehzahl-Kenndaten gelten für eine Ankerwicklungstemperatur von 20 °C.
Hinweis:  1 Die Angaben in Klammern beziehen sich auf Servomotoren mit Haltebremse.
  2 Die genannten Spezifikationen gelten unter Kühlbedingungen bei Montage der nachfolgend genannten Kühlkörper an den Servomotoren.

   SGMSV-10A/-15A/-20A/-25A : 300 mm×300 mm×12 mm (Aluminum)
   SGMSV-30A/-40A/-50A/-70A : 400 mm×400 mm×20 mm (Aluminum)

Servomotormodell: SGMSV-¡¡¡ 10A 15A 20A 25A 30A 40A 50A 70A

Nennleistung* kW 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 4,0 5,0 7,0 

Nenndrehmoment* Nm 3,18 4,90 6,36 7,96 9,80 12,6 15,8 22,3

Kurzfristiges 

Spitzendrehmoment*
Nm 9,54 14,7 19,1 23,9 29,4 37,8 47,6 54

Nennstrom* A eff. 5,7 9,3 12,1 13,8 17,9 25,4 27,6 38,3

Kurzfristiger max. Strom* A eff. 17 28 42 44,5 56 77 84 105

Nenndrehzahl* min-1 3000

Max. Drehzahl* min-1 6000 5000

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 0,636 0,590 0,561 0,610 0,582 0,519 0,604 0,604

Massenträgheitsmoment des 

Rotors
×10-4 kgm2 

1,74
(1,99)

2,00
(2,25)

2,47
(2,72)

3,19
(3,44)

7,00
(9,2)

9,60
(11,8) 

12,3
(14,5)

12,3

Nennleistung pro Zeiteinheit 
*

kW/s
58
(51)

120
(107)

164
(149)

199
(184)

137
(104)

165
(135)

203
(172)

404

Nenn-Winkelbeschleunigung* rad/s2
18300
(16000)

24500
(21800)

25700
(23400)

25000
(23100)

14000
(10700)

13100
(10700)

12800
(10900)

18100

Passender SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 7R6A 120A 180A 200A 200A 330A 330A 550A

200-V-Klasse
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∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen
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2Elektrische Spezifikationen der Haltebremse

Servomotormodell
Servomotor

Nennleistung
kW

Technische Daten der Haltebremse

Haltemoment
Nm

Nennspannung 24 V DC

Leistung
W

Nennstrom
A (bei 20 ˚C)

SGMSV-10 1,0 7,84 12 0,5

SGMSV-15 1,5 7,84 12 0,5

SGMSV-20 2,0 7,84 12 0,5

SGMSV-25 2,5 10 12 0,5

SGMSV-30 3,0 20 10 0,41

SGMSV-40 4,0 20 10 0,41

SGMSV-50 5,0 20 10 0,41

Hinweis: 1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last verwendet werden und nicht zum Bremsen des Servomotors.
  2  Die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse hängen vom verwendeten Entladekreis ab. 

Stellen Sie sicher, dass die Lüftungszeit und die Einfallzeit der Haltebremse für den verwendeten Servomotor korrekt sind.
  Eine 3 A 24 V DC Spannungsversorgung muss kundenseitig bereitgestellt werden.

SGMSV-10A, -10D SGMSV-15A, -15D SGMSV-20A, -20D SGMSV-25A, -25D

A B

SGMSV-30A, -30D SGMSV-40A, -40D SGMSV-50A, -50D

A B A B A B

A B A B A B

20 4 6 8 10 0 5 10 15 20 50 10 15 20 25 250 20105 15 30
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SGMSV-70A

A B

5000
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Hinweis: 1  Wenn das effektive Drehmoment innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
 2  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 

Außenleiterspannung abfällt.

2Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien (200 V/400 V)   A : Dauerbetriebsbereich   B : Aussetzbetriebsbereich



73 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

2Zulässige Radial- und Axiallast
Konzipieren Sie die Mechanik so, dass während des Betriebs radiale und axiale Lasten auf das Servomotorwellenende 
innerhalb der in der Tabelle angegebenen Grenzen liegen.

Servomotormodell
Zulässige 

Radiallast (Fr)  N
Zulässige Axiallast 

(Fs)  N
LF

mm
Referenzabbildung

SGMSV-

10¡¡A21

686 196 45
15¡¡A21

20¡¡A21

25¡¡A21

30¡¡A21 980

392 63
40¡¡A21

117650¡¡A21

70¡¡A21

Fr

Fs

LF

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle
Das Massenträgheitsmoment des Rotors gilt für einen Servomotor ohne Getriebe und Bremse.

Servomotormodell
Nennleistung 
Servomotor

Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last
(Massenträgheitsverhältnis des Rotors)

SGMSV-10 bis -70 1,0 bis 7,0 kW 5-fach

2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion.
Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. Dieser 
Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des Servomotors ab.
Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu überprüfen. 
Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das 
Massenträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem eingebauten 
Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in diesem Fall einen der 
folgenden Schritte durch.

 • Verringern Sie den Drehmomentgrenzwert.
 • Verlängern Sie die Bremsrampe.
 • Verringern Sie die maximale Drehzahl.
 •  Installieren Sie einen externen Bremswiderstand, wenn der Alarm mit einer der gerade genannten Maßnahmen nicht 

gelöscht werden kann. Siehe Bremswiderstände auf Seite 364.
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∑-V Serie
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Abmessungen Einheit: mm
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2Ohne Haltebremse
(1) 1.0 bis 5,0 kW

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen 
Wellenenden finden Sie auf Seite 76.

17

R1

Q

ø LAø LH

LG LE

ø
 L

B

ø 
S

KB1

50
K

L1

KB2

ø 
S

ø 
30

LE

LR

□LC

L

36 LM
LL LR

4-LZ Durchm. 
Montagebohrungen

A

ø
 7

9

ø 
45

0,02

0,04 A

ø 0,04 A

Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

•  SGMSV-10 bis -25 
Hersteller: DDK Ltd.

•  SGMSV-30 bis -50 
Hersteller:  Japan Aviation Electronics 

Industry, Ltd.

Modell 

SGMSV-
L LL LM LR KB1 KB2 KL1

Maße der Flanschfläche Maße Wellenende Gewicht (ca.)

kgLA LB LC LE LF LG LH LZ S Q

10¡¡A21 192 147 111 45 76 135 96 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 4,1 

15¡¡A21 202 157 121 45 86 145 96 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 4,6 

20¡¡A21 218 173 137 45 102 161 96 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 5,4 

25¡¡A21 241 196 160 45 125 184 96 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 6,8 

30¡¡A21 259 196 160 63 124 184 114 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 10,5 

40¡¡A21 296 233 197 63 161 221 114 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 13,5 

50¡¡A21 336 273 237 63 201 261 114 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 16,5 

3

7

10 8

4

1

 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -

3 - 8 -

4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen 
Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

A

BC

D
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Abmessungen Einheit: mm

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen 
Wellenenden finden Sie auf Seite 76.
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0,04 A

ø 0,04 A

0,02

A

(2) 7,0 kW (nur für 200-V-Servomotoren)

Hersteller:  Japan Aviation Electronics Industry, Ltd.

 • Leitungsspezifikationen für den lüfterseitigen Stecker

Steckergehäuse: MS3102A14S-6P
Geeigneter Stecker 
Anschluss: MS3108B14S-6S
Leitungs-Zugentlastung: MS3057-6A

A Lüftermotor

B Lüftermotor

C -
D Alarmklemme

E Alarmklemme

F FG (Gehäusemasse)

A

B

C

D

E

F

Anmerkung:  Die servomotorseitigen Stecker (Gegenstecker) 
entsprechen der RoHS-Richtlinie. Wenden Sie sich 
an die jeweiligen Steckerhersteller für leitungsseitige 
Stecker, die der RoHS-Richtlinie entsprechen.

Anmerkung:  Lassen Sie um den Servomotor einen Freiraum von mindestens 70 mm, damit eine ausreichende Zirkulation des Kühlluft gewährleistet ist.

Gewicht (ca.): 18,5 kg
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10 8
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 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker (20-Bit-Drehgeber)
Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss:  CM10-SP10S-¡-D (Gerade) 

 (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Verwenden Sie gerade Stecker, um räumliche Konflikte mit der Lüfterabdeckung zu 
vermeiden.
Hersteller: DDK Ltd.

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen 
Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

A

BC

D

 • Spezifikationen des Lüfters
 Einphasig 220 V
 50/60 Hz
 17/15 W
 0,11/0,09 A

• Spezifikationen für die Drehrichtungsfehler-Erkennung
 Kontaktleistung:
   Max. zulässige Spannung: 350 V (AC, DC)
   Max. zulässiger Strom: 120 mA (AC, DC)
   Max. regelbare Leistung: 360 mW
 Alarmkontakt:
   EIN bei normaler Drehrichtung des Lüfters.
   AUS bei 1680±100 min-1 oder weniger.
   (AUS für die Dauer von 3 Sekunden beim Einschalten)

49 17

Lüfter

Stecker für Lüfter

Stecker für 
Encoder

Stecker für 
Motor
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Abmessungen Einheit: mm
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1Mit Haltebremse
(1) 1.0 bis 5,0 kW

Wellenende

Anmerkung: Die Spezifikationen der anderen 
Wellenenden finden Sie auf Seite 76.
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MontagebohrungenA

*: Ohne Stecker für Haltebremse
    bei 230-V-Modellen.

ø
 4

5

ø
 7

9

0,02

ø 0,04 A
0,04 A

*: Kein Stecker für die Haltebremse bei 200-V-Modellen (an den servomotorseitigen Steckern sind Bremsklemmen vorhanden).
Anmerkung: Die Modelle mit einer Öldichtung haben dieselbe Konfiguration.

 • SGMSV-10 bis -25
Hersteller: DDK Ltd.
 • SGMSV-30 bis -50
Hersteller:  Japan Aviation Electronics Industry, 

Ltd.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

A

BC

D

400-V-Klasse
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 •  Leitungsspezifikationen für den encoderseitigen Stecker 
(20-Bit-Encoder)

Steckergehäuse: CM10-R10P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10-AP10S-¡-D (Winkelstecker)
 CM10-SP10S-¡-D (gerader Stecker)
  (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

1 PS 6 BAT (+)

2 /PS 7 -

3 - 8 -

4 PG 5V 9 PG 0V

5 BAT (-) 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Absolutwertgeber

1 PS 6 -
2 /PS 7 -
3 - 8 -
4 PG 5V 9 PG 0V

5 - 10 FG (Gehäusemasse)

Mit einem Inkrementalgeber

 •  Leitungsspezifikationen für den bremsenseitigen Stecker

Steckergehäuse: CM10-R2P-D
Geeigneter Stecker (wird vom Kunden gestellt)
Anschluss: CM10Y-AP2S-¡-D-G1 (Winkelstecker)
 CM10-SP2S-¡-D (gerader Stecker)
   (Kästchen (¡) bezeichnen einen vom 

Leitungsquerschnitt abhängigen Wert.)
Hersteller: DDK Ltd.

Haltebremsklemme

Haltebremsklemme

Anmerkung:  Für den Anschluss an die Bremsklemmen gibt es keine Polarität.

 •  Leitungsspezifikationen für den servomotorseitigen Stecker

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D FG (Gehäusemasse)

E Haltebremsklemme

F Haltebremsklemme

G -

D

B
G

C

AF

E

Hersteller:  Japan Aviation Electronics Industry, Ltd.

Anmerkung:  Für den Anschluss an die Bremsklemmen gibt es keine Polarität.

200-V-Klasse

Modell 

SGMSV-
L LL LM LR

KB1
KB2

KB3* KL1 KL3* Maße der Flanschfläche Maße Wellenende Gewicht (ca.)

kg200V 400V 400V 200V 400V 400V LA LB LC LE LF LG LH LZ S Q

10¡¡A2¡ 233 188 152 45 67 76 176 118 102 96 69 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 5,5

15¡¡A2¡ 243 198 162 45 77 86 186 128 102 96 69 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 6

20¡¡A2¡ 259 214 178 45 93 102 202 144 102 96 69 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 6,8

25¡¡A2¡ 292 247 211 45 116 125 225 177 102 96 69 115 95 -0
-0.035 100 3 3 10 130 7 24 -0

-0.013 40 8,7

30¡¡A2¡ 295 232 196 63 114 124 220 176 119 114 81 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 13

40¡¡A2¡ 332 269 233 63 151 161 257 213 119 114 81 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 16

50¡¡A2¡ 372 309 273 63 191 201 297 253 119 114 81 145 110 -0
-0.035 130 6 6 12 165 9 28 -0

-0.013 55 19

1

2
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∑-V Serie
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Abmessungen Einheit: mm

2Wellenende

SGMSV - ¡¡¡¡¡¡¡

Code
Spezifikatio-

nen
Wellenende

Modell SGMSV-

10 15 20 25 30 40 50 70

2
Gerade 
ohne 
Passfeder

LR 45 63

Q 40 55

S
24  0 
-0.013

28  0 
-0.013

6

Gerade mit 
Passfeder 
und 
Gewinde-
bohrung

LR 45 63

Q 40 55

QK 32 50

S
24  0 
-0.013

28  0 
-0.013

W 8

T 7

U 4

P M8 Schraube Tiefe 16

LR

Q

R1 ø S

LR

Q
QK

U

R1

P

T

W ø
 S

Code Spezifikationen Anmerkungen

2 Gerade ohne Passfeder Standard

6
Gerade mit Passfeder und Gewindebohrung
(Passfedernut entspricht Befestigungstyp JIS 
B1301-1996)

Optional
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGMSV
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

Encoderleitung (Siehe Seite 83.)

Batteriegehäuse
(erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber
 verwendet wird.)

Servomotorleitung

Encoder-Verlängerungsleitung
(Siehe Seite 85.)

3 Leitung mit einer Batterie
  (erforderlich, wenn ein Absolutwertgeber 
   verwendet wird.)

1 Encoderseitige Leitung

2 Leitung mit Steckern oder
4 Leitung

SGMSV
Servomotor

SGDV
SERVOPACK

Servomotorleitung

(Beispiel)

Auswahl der Leitungen

2Leitungsverbindungen
2Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 2Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

 (Siehe Seite 85.)

VORSICHT

•  Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 cm von der E/A-Signalleitung und 
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.

•  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich 
der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.

2Servomotorleitung (400-V-Klasse)

Bezeich-

nung

Servomotor
Nennleistung

Länge
Bestell-Nr.

Spezifikationen Details
Flexibler Typ

Für Servo-
motoren 
ohne 
Haltebrem-
se

1,0 kW bis 

1,5 kW

3 m JZSP-CVMCA11-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CVMCA11-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA11-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA11-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA11-20-E-G#

2,0 kW bis 

2,5 kW

3 m JZSP-CVMCA12-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA12-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA12-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA12-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA12-20-E-G#

3,0 kW bis 

5,0 kW

3 m JZSP-CVMCA13-03-E-G#

5 m JZSP-CVMCA13-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA13-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA13-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA13-20-E-G#

Für Servo-
motoren mit 
Haltebrem-
se

1,0 kW bis 

5,0 kW

3 m JZSP-CVB12Y-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CVB12Y-05-E-G#

10 m JZSP-CVB12Y-10-E-G#

15 m JZSP-CVB12Y-15-E-G#

20 m JZSP-CVB12Y-20-E-G#

L

Servomotor-Seite SERVOPACK-Seite

L

Servomotor-Seite DC-Eingangsseite
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Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Standardstecker
3Steckerkonfiguration

(1) Ohne Haltebremse

Leistung
kW

Servomotorseitiger
Stecker (Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa 

enthalten)

L-Stecker
Leitungs-

Zugentlastung

1,0 bis 2,5
CE05-2A18-10PD-D
(MS3102A18-10P)

MS3108B18-10S MS3057-10A

3,0 bis 7,0
JL04HV-2E22-22PE-B-R

(MS3102A22-22P)
MS3108B22-22S MS3057-12A

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 7,0 kW

SGMSV
Servomotor

Servomotorseitiger Stecker
(Gegenstecker)

Leitungsklemme Leitung

L-Stecker

Servomotorseitiger Stecker

(1) Verdrahtungsanleitung für Servomotoren

SERVOPACK-Seite

Erdungsplatte

Leitung

Leitungs-
klemme

Abschirmung
(Mantel der Leitung abisoliert)

Die Abschirmung der Leitung
befestigen und mit einem leitenden
Metallteil erden.

Die Lackschicht von der
Montageoberfläche entfernen.

Pin-Nr.Signal

1

2

3

4

5/6

FG

Servomotorseitiger Stecker

Phase U

Phase V

Phase W

FG

−

SignalLeitungsfarbe

Phase U

Phase V

Phase W

FG

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

Grün/Gelb

SERVOPACK-seitige Adern

Abschirmung
Ader

Die abgeschirmte Leitung auf der SERVOPACK-

Seite wie unten dargestellt befestigen.
Anschluss-

gehäuse

2Servomotorleitung (200-V-Klasse)
Der Anwender muss die Servomotorleitungen konfektionieren und Steckverbinder anbringen, um die SERVOPACKs an die 
SGMSV-Servomotoren anzuschließen.
Die Stecker für diese Modelle sind rund. Die von Yaskawa angegebenen Stecker müssen verwendet werden. Beachten Sie, 
dass je nach den Umgebungsbedingungen während des Betriebs unterschiedliche Stecker für die Servomotoren verwendet 
werden müssen. 
Zwei Steckertypen sind erhältlich.
 • Standardstecker
 • Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen entsprechen
Yaskawa macht keine Angaben zu den zu verwendenden Leitungen. Wählen Sie für die Steckverbinder geeignete Leitungen.

Anmerkung: 1  Die servomotorseitigen Stecker (Gegenstecker) entsprechen der RoHS-Richtlinie. Wenden Sie sich an die 
jeweiligen Steckerhersteller für leitungsseitige Stecker, die der RoHS-Richtlinie entsprechen.

 2  Servomotorseitige Stecker (Gegenstecker) können mit MS-Steckern verwendet werden. Für die Modellnummer 
des MS-Gegensteckers siehe die in Klammern angegebene Nummer des Gegensteckers, und wählen Sie den 
entsprechenden Stecker. 
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(3) Mit Haltebremse (400 V)

Servomotorseitiger Stecker

Stecker Spannungsversorgung Bremse

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker (Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

L-Stecker Leitungs-Zugentlastung

1,0 bis 2,5
CE05-2A18-10PD-D
(MS3102A18-10P)

MS3108B18-10S MS3057-10A

3,0 bis 5,0
JL04HV-2E22-22PE-B-R

(MS3102A22-22P)
MS3108B22-22S MS3057-12A

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 5,0 kW

(2) Mit Haltebremse (200 V)

Kein Stecker für die Haltebremse bei 200 -V-Modellen  
(an den servomotorseitigen Steckern sind Bremsklemmen vorhanden).

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker 

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

L-Stecker Leitungs-Zugentlastung

1,0 bis 2,5
JL04V-2E20-15PE-B-R

(MS3102A20-15P)
MS3108B20-15S MS3057-12A

3,0 bis 5,0
JL04V-2E24-10PE-B-R

(MS3102A24-10P)
MS3108B24-10S MS3057-16A

Anmerkung: 1  Die servomotorseitigen Stecker (Gegenstecker) entsprechen der RoHS-Richtlinie. Wenden Sie sich an die 
jeweiligen Steckerhersteller für leitungsseitige Stecker, die der RoHS-Richtlinie entsprechen.

 2  Servomotorseitige Stecker (Gegenstecker) können mit MS-Steckern verwendet werden. Für die Modellnummer 
des MS-Gegensteckers siehe die in Klammern angegebene Nummer des Gegensteckers, und wählen Sie den 
entsprechenden Stecker. 

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 5,0 kW

Servomotorseitiger Stecker

Anmerkung: 1  Die servomotorseitigen Stecker (Gegenstecker) entsprechen der RoHS-Richtlinie. Wenden Sie sich an die 
jeweiligen Steckerhersteller für leitungsseitige Stecker, die der RoHS-Richtlinie entsprechen.

 2  Servomotorseitige Stecker (Gegenstecker) können mit MS-Steckern verwendet werden. Für die Modellnummer 
des MS-Gegensteckers siehe die in Klammern angegebene Nummer des Gegensteckers, und wählen Sie den 
entsprechenden Stecker. 
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Leistung
kW

Servomotorseiti-
ger Stecker 

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker 
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

L-Stecker Hersteller

1,0
bis
5,0

CM10-R2P-D
CM10Y-AP2S-M-D-G1
G eeignete Leitung: ø 6,0 bis 9,0

DDK Ltd.

Stecker Spannungsversorgung Bremse
Für 1,0 bis 5,0 kW
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

3Leitungsseitige Steckverbinder
(2) MS3108B¡¡-¡¡S : 

L-Stecker

An-
schlussge-

häuse
Größe

Schraubverbin-
dung

A

Länge des
Verbin-
dungs-

teils

J±0.12

Gesam-
te

Länge
L max.

Außen-
durch-
messer 

der 
Verbin-
dungs-
mutter

Q +0
-0.38

R

±0.5

U

±0.5

Leitungs-Zugentla-
stung 

Stellschraube
V

Effektive 
Schrau-

benlänge 
W min.

18 1-1/8-18UNEF 18,26 68,27 34,13 20,5 30,2 1-20UNEF 9,53

20 1-1/4-18UNEF 18,26 76,98 37,28 22,5 33,3 1-3/16-18UNEF
9,53

22 1-3/8-18UNEF 18,26 76,98 40,48 24,1 33,3 1-3/16-18UNEF 9,53

24 1-1/2-18UNEF 18,26 86,51 43,63 25,6 36,5 1-7/16-18UNEF 9,53

(3) MS3057-¡¡A : Leitungs-Zugentlastung mit Gummitülle

U
R

W

J

A

Q

L

V

Leitungs-
Zugentlastung

Typ

Geeigneter
Stecker

Gehäusegröße

Gesam-
te

Länge

A±0.7

Effektive
Schrauben-

länge
C

E 
Durch-
messer

G±0.7 H
J  

Durch-
messer

Stellschraube
V

Außen-
Durch-
messer

ø Q±0,7

Befestigte
Gummitülle

MS3057-10A 18 23,8 10,3 15,9 31,7 3,2 14,3 1-20UNEF 30,1 AN3420-10

MS3057-12A 20，22 23,8 10,3 19 37,3 4 15,9 1-3/16-18UNEF 35,0 AN3420-12

MS3057-16A 24 26,2 10,3 23,8 42,9 4,8 19,1 1-7/16-18UNEF 42,1 AN3420-16

G

A

V

Q
 D

ur
ch

m
.

1,6

C

H (Gleitbereich)

ø E

(Innendurchmesser
 der Leitungs-Zugentlastung)

ø J (Innendurchmesser der Gummitülle)

3Maßzeichnungen der Spannungsversorgung der Bremse

Gerader Stecker L-Stecker

32
,5

ø
 2

1

ø 21

(34)

ø
 2

1

(51,4)

ø
 2

1

Beschreibung Spezifikationen

Stecker Bestell-Nr. CM10- ¡P2S-¡ -D (Leitungen sind nicht enthalten.)

Schutzart IP67

Hersteller DDK Ltd.

Anweisungen L-Stecker (CM10Y-AP2S- ¡ -D-G1): TC-573

Steckerkontakt 

Bestell-Nr.

Steckerkontakt (100 Stück in einem Beutel)

 • Crimp-Kontakte: CM10-#22SC(C3)(D8)-100, Leitungsgröße: AWG16 bis 20, 

   Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,87 bis 2,45, Handwerkzeug: 357J-50448T

 • Lötkontakte: CM10-#22SC(S2)(D8)-100, Leitungsgröße: max. AWG16

Bandkontakt (4000 Stück auf einem Band)

 • Crimp-Kontakte: CM10-#22SC(C3)(D8)-4000, Leitungsgröße: AWG 16 bis 20, 

   Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,87 bis 2,45, 

   halbautomatisches Werkzeug: AP-A50541T (Produktbezeichnung für einen Satz), 

 AP-A50541T-1 (Produktbezeichnung für den Crimp-Einsatz)

Anmerkung:  Die Produktbezeichnung des halbautomatischen Werkzeugs bezieht sich auf die 
Produktbezeichnung von Presse und Crimp-Einsatz als Satz. 

Einheiten: mm

Einheiten: mm
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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SGMSV
Servomotor

Servomotorseitiger Stecker
(Gegenstecker)

Wasserdichte
Leitungs-Zugentlastung

Leitung

Wasserdichter L-Stecker

Auswahl der Leitungen

2Stecker, die Schutzart IP67 und den europäischen Sicherheitsnormen entsprechen
3Steckerkonfiguration

Anmerkung:  Angaben zur Erdung der Leitung erhalten Sie vom Hersteller der verwendeten Leitung.

(1) Ohne Haltebremse

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker (Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker (nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

Stek-

ker
L-Stecker

Leitungs-Zug-
entlastung

Geeigneter 
Leitungsdurch-

messer (als 
Referenz)

Hersteller

1,0

bis

2,5

CE05-2A18-10PD-D
CE05-6A18-

10SD-D

CE05-8A18-

10SD-D-BAS

CE3057-10A-1-D ø 10,5 bis 14,1

DDK Ltd.CE3057-10A-2-D ø 8,5 bis 11,0

CE3057-10A-3-D ø 6,5 bis 8,7

3,0

bis

7,0

JL04HV-2E22-22PE-B-R
JL04V-6A22-

22SE-R

JL04V-8A22-22SE-EB-R

oder

JA08A-22-22S-J1-EB-R*

JL04-2022CK (09) -R ø 6,5 bis 9,5 Japan Aviation 

Electronics 

Industry, Ltd.

JL04-2022CK (12) -R ø 9,5 bis 13,0

JL04-2022CK (14) -R ø 12,9 bis 15,9

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 7,0 kW

Servomotorseitiger Stecker

*: Entspricht nicht den europäischen Sicherheitsnormen, aber der Schutzart IP67.

(2) Mit Haltebremse (200 V)

Kein Stecker für die Haltebremse bei 200 -V-Modellen  
(an den servomotorseitigen Steckern sind Bremsklemmen vorhanden).

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 5,0 kW

Servomotorseitiger Stecker

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker (Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker (nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

Stecker L-Stecker
Leitungs-Zugentla-

stung

Geeigneter 
Leitungsdurchmes-
ser (als Referenz)

Hersteller

1,0

bis

2,5

JL04V-2E20-15PE-B-R
JL04V-6A20-

15SE-R
JL04V-8A20-15SE-EB-R

JL04-2022CK (09) -R ø 6,5 bis 9,5

Japan Aviation 

Electronics Industry, 

Ltd.

JL04-2022CK (12) -R ø 9,5 bis 13,0

JL04-2022CK (14) -R ø 12,9 bis 15,9

3,0

bis

5,0

JL04V-2E24-10PE-B-R
JL04-6A24-

10SE-R

JL04V-8A24-10SE-EB-R

oder

JA08A-24-10S-J1-EB-R*

JL04-2428CK (11) -R ø 9,0 bis 12,0

JL04-2428CK (14) -R ø 12,0 bis 15,0

JL04-2428CK (17) -R ø 15,0 bis 18,0

JL04-2428CK (20) -R ø 18,0 bis 20,0

*: Entspricht nicht den europäischen Sicherheitsnormen, aber der Schutzart IP67.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Servomotorseitiger Stecker

Stecker Spannungsversorgung Bremse

(3) Mit Haltebremse (400 V)

Auswahl der Leitungen

Stecker Spannungsversorgung Bremse
Für 1,0 bis 5,0 kW

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker

(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker
(nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

L-Stecker Hersteller

1,0

CM10-R2P-D
CM10Y-AP2S-M-D-G1
G eeignete Leitung: ø 6,0 bis 9,0

DDK Ltd.bis

5,0

Leistung
kW

Servomotorseitiger 
Stecker (Gegen-

stecker)

Leitungsseitiger Stecker (nicht im Lieferumfang von Yaskawa enthalten)

Stek-

ker
L-Stecker

Leitungs-Zug-
entlastung

Geeigneter 
Leitungsdurchmes-
ser (als Referenz)

Hersteller

1,0

bis

2,5

CE05-2A18-10PD-D
CE05-6A18-

10SD-D

CE05-8A18-

10SD-D-BAS

CE3057-10A-1-D ø 10,5 bis 14,1

DDK Ltd.CE3057-10A-2-D ø 8,5 bis 11,0

CE3057-10A-3-D ø 6,5 bis 8,7

3,0

bis

5,0

JL04HV-2E22-22PE-B-R
JL04V-6A22-

22SE-R

JL04V-8A22-22SE-EB-R

oder

JA08A-22-22S-J1-EB-R*

JL04-2022CK(09)-R ø 6,5 bis 9,5 Japan Aviation 

Electronics 

Industry, Ltd.

JL04-2022CK(12)-R ø 9,5 bis 13,0

JL04-2022CK(14)-R ø 12,9 bis 15,9

Servomotorseitiger Stecker
Für 1,0 bis 5,0 kW

*: Entspricht nicht den europäischen Sicherheitsnormen, aber der Schutzart IP67.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMSV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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Länge

(L)

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Flexibler Typ

Encoderleitung mit 
Steckern 
(Für Inkrementalgeber)

3 m JZSP-CVP12-03-E-G#

(1)

5 m JZSP-CVP12-05-E-G#

10 m JZSP-CVP12-10-E-G#

15 m JZSP-CVP12-15-E-G#

20 m JZSP-CVP12-20-E-G#

Encoderleitung mit 
Steckern
(Für Absolutwertgeber, 
mit einem 
Batteriegehäuse)

3 m JZSP-CVP27-03-E-G#

(2)

5 m JZSP-CVP27-05-E-G#

10 m JZSP-CVP27-10-E-G#

15 m JZSP-CVP27-15-E-G#

20 m JZSP-CVP27-20-E-G#

SERVOPACK-Seite 
Steckersatz

JZSP-CMP9-1-E (3)

Encoderseitige Stecker für
Schutzart IP67
L-Stecker

CM10-AP10S-M-D-G1

(Steckersatz inkl. Kontakte)
–

Auswahl der Leitungen

2Encoderleitungen (max. Länge: 20 m)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
L

m
ole

x

Stecker
(Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Batteriegehäuse
(Batterie befestigt)

L

m
ole

x

m
ol

ex

Gelötet

(Molex Japan Co., Ltd.)

(DDK Ltd.)

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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SGMSV ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(1) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Inkrementalgeber)

(2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
 (Für Absolutwertgeber, mit einem Batteriegehäuse)

• Flexibler Typ • Flexibler Typ

Auswahl der Leitungen

(4) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Flexibler Typ

Leitungslänge max. 20 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)

AWG22×2C+AWG24×2P
AWG22 (0,33 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,35

AWG24 (0,20 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,21

Fertigmaße ø 6,8

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

orange grün

schwarz/
hellblau

schwarz/
pink

rot/
hellblau

rot/
pink

(3) Spezifikationen der SERVOPACK-seitigen Stecker

Beschrei-

bung
Spezifikationen

Bestell-Nr. JZSP-CMP9-1-E

Hersteller Molex Japan Co., Ltd.

Steckermodell
(Für Standard) 55100-0670 (gelötet)

Abmessun-
gen  (Einheit: 
mm)

1 2
3 4
5 6

(1
9)

(12) (33)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

Pin-Nr. Signal

2

1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

Braun

weiß

gelb

grün

Pink

Grau9

4

8

5

3

6

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse
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SGMSV∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

R
o

ta
to

ri
sc

he
 S

er
vo

m
o

to
re

n

Auswahl der Leitungen

2Encoderleitungen (für eine Verlängerung von 30 bis 50 m)

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Encoderseitige Leitungen
(Für Inkremental- und 
Absolutwertgeber)

0,3 m

JZSP-CVP01-E

(1)

JZSP-CVP02-E

k

Leitung mit Steckern 
(Für Inkremental- und 
Absolutwertgeber)

30 m JZSP-UCMP00-30-E

(2)40 m JZSP-UCMP00-40-E

50 m JZSP-UCMP00-50-E

l

Leitung mit einem Batteriegehäuse
(Für Absolutwertgeber*)

0,3 m JZSP-CSP12-E (3)

m

Verlängerungsleitungen

30 m JZSP-CMP19-30-E

(4)40 m JZSP-CMP19-40-E

50 m JZSP-CMP19-50-E

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-SP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite
0,3 m

m
ole

x

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

CM10-AP10S-�-D
(DDK Ltd.)

SERVOPACK-Seite Drehgeber-Seite
0,3 m

m
ole

x

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Drehgeber-Seite
L

m
ole

x

m
olex

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Batteriegehäuse 
(Batterie befestigt)

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

SERVOPACK-Seite Drehgeber-Seite0,3 m

m
olex

m
ole

x

*: Nicht erforderlich, wenn eine Batterie an die übergeordnete Steuerung angeschlossen wird.

(1)  Verdrahtungsanleitung für encoderseitige Leitungen 
(Für Inkremental- und Absolutwertgeber)

Anmerkung:  Die Signale BAT(+) und BAT(-) werden beim Einsatz eines 
Absolutwertgebers verwendet.

(2)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Stecker 
(Für Inkremental- und Absolutwertgeber)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz
rot

hellblau/weiß
hellblau

orange/weiß
orange3

5

4

6

2
1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal
6

5

4
3
2
1

FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS

PS

BAT (-)
BAT (+)

PG 5V
PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(3)  Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit einem Batteriegehäuse 
(für Absolutwertgeber)

Pin-Nr. Signal

2
1

Batteriegehäuse

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß
hellblau

orange/weiß
orange3

5
4

6

2

1

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal
6
5
4
3
2

1
FG FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung
Ader

/PS
PS

BAT (-)
BAT (+)

BAT (-)
BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anschluss-
gehäuse

Anschluss-
gehäuse

(4) Spezifikationen der Encoder-Verlängerungsleitungen

Gegenstand Standard-Ausführung

Bestell-Nr.* JZSP-CMP19-¡¡-E

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG16×2C+AWG26×2P

AWG16 (1,31 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 2,0 mm

AWG26 (0,13 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 0,91 mm

Fertigmaße ø 6,8

Interne Konfiguration 
und Aderfarbe

Yaskawa Standard-
spezifikationen
(Standardlänge)

Leitungslänge: 30 m, 40 m, 50 m

rot

hellblau
/weiß

hellblau
orange
/weiß

orange
schwarz

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP19-30-E (30 m)

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange6

1

5

2

9

4

Encoder-Seite (Servomotor)

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1
Anschluss-

gehäuse FG 10 FG

SERVOPACK-Seite

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Abschirmung
Ader
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Servomotoren können horizontal oder vertikal eingebaut werden. 

Die Lebensdauer des Servomotors wird verkürzt oder es treten unerwartete Probleme auf, wenn der Servomotor falsch 
installiert oder an einem ungeeigneten Ort aufgestellt wird. Bitte beachten Sie immer die folgenden 
Installationsanweisungen.

 VORSICHT

Schließen Sie den Servomotor nicht direkt an einen Netzanschluss des Energieversorgers (EVU) 
an. Der Servomotor wird dadurch Schaden erleiden. 
Der Servomotor kann ohne einen geeigneten SERVOPACK nicht betrieben werden.

 

(1) Installationsumgebung

Beschreibung Bedingungen

Umgebungstemperatur 0 bis 40 ˚C (kein Frost)

Umgebungsfeuchtigkeit 20 % bis 80 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Aufstellort

• Frei von korrosiven und explosiven Gasen.
• Ausreichende Lüftung sowie staubfrei und trocken.
• Für eine einfache Inspektion und Reinigung geeignet.
• Max. Aufstellhöhe: 1.000 m
• Frei von starken Magnetfeldern

Lagerbedingungen

Lagern Sie einen vom Netz getrennten Servomotor unter den folgenden Bedingungen.
Umgebungstemperatur während der Lagerung: -20 bis +60 ˚C (kein Frost)
Umgebungsfeuchtigkeit während der Lagerung: 20 % bis 80 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht 
kondensierend)

(2) Gehäuse
Die nachfolgende Tabelle enthält Angaben zum Gehäuse des Servomotors*. 

*:  Ohne Wellendurchführung. Die Gehäusespezifikation kann nur erfüllt werden, wenn die vorgeschriebene 
Leitung verwendet wird.

Wellendurchführung

Welle

Flansch

Dies bezieht sich auf den Spalt, in dem
die Welle aus dem Ende
des Motors hervorragt.

3Verwenden Sie Servomotoren nicht in ölbelasteten Umgebungen. Wird der Servomotor in einer Umgebung verwendet, 
in der er Wasser oder Ölnebel ausgesetzt ist, bestellen Sie einen Servomotor mit einer Öldichtung, um die 
Wellendurchführung abzudichten.

Sicherheitsvorkehrungen für die Verwendung von Servomotoren mit Öldichtungen:
3Der Ölfüllstand sollte unterhalb des Öldichtungsringes liegen.
3Die verwendeten Öldichtungen sollten entsprechend geschmiert sein.
3Vergewissern Sie sich bei der Verwendung eines Servomotors mit nach oben zeigender Welle, dass sich kein Öl im 

Öldichtungsring befindet.

(3) Einbaulage

3Servomotoren können horizontal oder vertikal eingebaut 
werden. Wenn Sie den Servomotor senkrecht installieren, 
bilden Sie Leitungsschlaufen, um ein Eindringen von 
Wasser zu verhindern. Wenn Sie einen Servomotor mit 
nach oben zeigender Welle montieren, verhindern Sie bei 
angeschlossener Maschine, dass Öl über das Getriebe 
usw. in den Motor gelangen kann.

Modell Ohne Getriebe Mit Getriebe

SGMAV, SGMJV IP65 IP55

SGMEV
IP55

IP67 (optional)
IP55

SGMGV IP67 –

SGMSV IP67 –

Horizontal Vertikal

Leitungs- 
bogen

Sicherheitsvorkehrungen bei der Installation des Servomotors

Rotatorische Servomotoren -
allgemeine Anweisungen
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(4) Ausrichtung
Richten Sie die Servomotorwelle an der Maschinenwelle aus, und verbinden Sie die beiden Wellen.

 1    Installieren Sie den Servomotor so, dass die Ausrichtgenauigkeit innerhalb der folgenden Grenzen liegt. 

Erschütterungen beschädigen die Radiallager und Encoder, wenn die Wellen nicht richtig ausgerichtet wurden.
 

  

Kupplung

*: Genauigkeit der Ausrichtung

Anmerkung:
Zusammen mit der Kupplung drehen.

*

*

Diesen Abstand an vier 
verschiedenen Positionen auf 
dem Umfang messen. Der 
Unterschied zwischen den 
minimalen und den 
maximalen Messwerten darf 
höchstens 0,03 mm betragen.

 2    Vermeiden Sie beim Installieren der Kupplungen direkte Stöße auf die Wellen. Schlagen Sie nicht mit einem 

Hammer usw. auf den Bereich in der Nähe des Encoders, da der Encoder hierdurch beschädigt werden könnte.

  
 3    Entfernen Sie vor der Installation sorgfältig den Schutzanstrich vom Motorwellenende. Erst nachdem der 

Schutzanstrich entfernt wurde, kann der Servomotor an der Maschine installiert werden. 

  

Ein Korrosions-
schutzanstrich ist 
hier angebracht.

(5) Leitungsbelastung
3Verhindern Sie, dass die Leitungen selbst, die Anschlüsse oder die Leitungsdrähte geknickt oder Zug ausgesetzt 

werden.
   Verlegen Sie die Encoderleitungen mit besonderer Vorsicht, so dass sie keinerlei Belastungen ausgesetzt sind, da die 

Drähte in den Encoder- und den Motorleitungen einen sehr geringen Querschnitt von nur 0,2 bis 0,3 mm2 haben.

(6) Stecker
Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise:
3Achten Sie beim Anschließen der Stecker an den Motor darauf, dass die Motorleitung vor der Encoderleitung 

angeschlossen wird. 
Andernfalls kann es vorkommen, dass der Encoder aufgrund von Spannungsunterschieden zwischen den 
Gehäusemassen beschädigt wird.
3Vergewissern Sie sich vor dem Anschließen, dass sich keine Fremdkörper wie Staub und Metallspäne im Stecker 

befinden.
3Vermeiden Sie Stöße an den Kunstharzsteckern. Sie könnten sonst beschädigt werden.
3Achten Sie auf die Pin-Anordnung.
3Achten Sie darauf, dass der Stecker bei Verwendung flexibler Leitungen keinen Belastungen ausgesetzt ist. Der 

Stecker könnte sonst beschädigt werden.
3Heben Sie einen Servomotor mit angeschlossenen Leitungen nicht an den Leitungen hoch, um die Stecker und 

Leitungen nicht zu beschädigen.
3Befestigen Sie den Leitungsanschluss mit Schrauben an den Servomotoren SGMJV, SGMAV, SGMEV-01/-02/-04 oder 

SGMGV-03/-05. Siehe „Leitungsanschlüsse an SGMJV, SGMAV und SGMEV Servomotoren“ bzw. „Leitungsanschlüsse 
an SGMGV-03/-05 Servomotoren“. Vergewissern Sie sich, dass der Stecker fest verschraubt ist.

 Ist dies nicht der Fall, so sind die Schutzartanforderungen möglicherweise nicht erfüllt.
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Verbinden Sie den SGMJV bzw. SGMAV Servomotor wie folgt mit dem Netzanschluss und mit dem Encoder.

 VORSICHT

Achten Sie darauf, die Stecker-Pins des Servomotors nicht direkt zu berühren. 
Besonders der Encoder kann durch statische Elektrizität usw. beschädigt werden.

SCHRITT 1  Entfernen Sie das Schutzband und die Schutzkappe vom Stecker des Servomotors.

 

   

Schutzband

Kappe

SCHRITT 2  Bringen Sie den Leitungsstecker am Servomotor an und schrauben Sie ihn fest. Gehen Sie dabei entsprechend 

der nachfolgenden Abbildung vor.

 

 3Schließen Sie zuerst das Servomotor-Ende des Spannungskabels am Servomotor an.

3Entfernen Sie dabei nicht die Gummimanschette. Bringen Sie den Stecker so an, dass die 
Gummimanschette richtig sitzt.

   Ist dies nicht der Fall, so sind die Schutzartanforderungen möglicherweise nicht erfüllt.

Leitungsanschlüsse an SGMJV- und SGMAV-Servomotoren

WICHTIG

2-M2 Gewindebohrungen

2-M2 Gewindebohrungen

U

V

W

G

Für alle Modelle
2-M2 Flachkopfschrauben
Anzugsmoment: 0,15 Nm

Encoderleitung

Servomotorleitung

• Für Servomotoren mit einer Leistung bis 550 W
2-M2 Flachkopfschrauben
Anzugsmoment: 0,15 Nm

• Für Servomotoren mit einer Leistung ab 750 W
2-M2,5 Flachkopfschrauben
Anzugsmoment: 0,33 Nm

Gummimanschette
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Verbinden Sie den SGMAV-03/-05-Servomotor wie folgt mit dem Netzanschluss und mit dem Encoder.

 VORSICHT

Achten Sie darauf, die Stecker-Pins des Servomotors nicht direkt zu berühren. 
Besonders der Encoder kann durch statische Elektrizität usw. beschädigt werden.

SCHRITT 1  Entfernen Sie die Schutzkappe vom Stecker des Servomotors.

 

   

Schutzkappe

SCHRITT 2  Bringen Sie den Leitungsstecker am Servomotor an und schrauben Sie ihn fest. Gehen Sie dabei 

entsprechend der nachfolgenden Abbildung vor.

 

Servomotorleitung
 • SGMGV-03/-05
 4-M3 Flachkopfschrauben
   Anzugsmoment: 0,44 Nm

Encoderleitung
 • Alle Modelle

U

V

W

G

Leitung auf der Nicht-Last-Seite

Leitung auf der Last-Seite*

O-Ring

m
ol

ex

 

 3Schließen Sie zuerst das Servomotor-Ende des Spannungskabels am Servomotor an.

3Entfernen Sie dabei nicht den O-Ring. Bringen Sie den Stecker so an, dass der O-Ring richtig 
sitzt.

   Ist dies nicht der Fall, so sind die Schutzartanforderungen möglicherweise nicht erfüllt.

Leitungsanschlüsse an SGMGV-03/-05-Servomotoren

WICHTIG

*: In diesem Fall wenden Sie sich bitte an Ihren 
Ansprechpartner bei Yaskawa
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Mechanische Toleranz T.I.R. (Total Indicator Reading = Ablesung über den gesamten Messbereich)
In der nachfolgenden Abbildung werden die Toleranzen für die Hauptwelle und den Aufstellort des Servomotors angegeben.  
Weitere Toleranzwerte finden Sie unter den Angaben zu den äußeren Abmessungen des jeweiligen Servomotors.

A

A

0,02

0,04

Aø 0,04

Rechtwinkligkeit zwischen der Flanschfläche und der Hauptwelle

Wellenschlag am Ende der Welle

Passender Rundlauf 
des Flanschs O.D.

2Drehrichtung des Servomotors
Aus Lastsicht ist die positive Drehrichtung des Servomotors ohne Getriebe gegen den 
Uhrzeigersinn. Unter „Technische Daten und Spezifikationen“ für die jeweilige Serie finden Sie 
Angaben zur Drehrichtung des Motors mit Getriebe. Die Drehrichtung kann über die 
SERVOPACK-Parameter geändert werden.

Gegenuhrzeigersinn
bei positiver Sollwertvorgabe,
gesehen von der Lastseite.

2Stoßwiderstand
Montieren Sie den Servomotor mit der Achse in horizontaler Ausrichtung. Der Servomotor hält folgenden 
vertikalen Stößen stand:
3Stoßbeschleunigung: 490 m/s2

3Stoßhäufigkeit: 2

Vertikal

Auf den Servomotor wirkender Stoß

2Vibrationswiderstand
Montieren Sie den Servomotor mit der Achse in horizontaler Ausrichtung. Der Servomotor hält den 
folgenden Vibrationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand: vertikal, von Seite zu Seite und 
von vorne nach hinten.

Horizontal 

Auf den Servomotor wirkender Stoß

Vertikal

Vor und zurück

Von Seite zu
Seite

 
Der Vibrationswiderstand des Servomotors hängt von der jeweiligen Anwendung ab. Überprüfen Sie die 
Vibrationsbeschleunigung Ihres Servomotors für jede Anwendung.

2Vibrationsklasse
Die Vibrationsklasse für die Servomotoren bei Nenngeschwindigkeit des Motors ist V15.

(Eine Vibrationsklasse von höchstens 15 µm bedeutet eine Gesamtvibrationsamplitude von maximal 15 μm auf den Servomotor bei 
Nenndrehzahl.)

Massenträgheitsmoment des Rotors

Zu den Servomotoren mit geringerer Leistung gehören die Serien „SGMJV-Servomotor“ sowie „SGMEV-Servomotor“ mit 
mittlerem Massenträgheitsmoment und „SGMAV-Servomotor“ mit niedrigem Massenträgheitsmoment. Das 
Rotorträgheitsmoment des SGMJV-Servomotors und des SGMEV-Servomotors ist doppelt so groß wie das des SGMAV-
Servomotors. Wählen Sie die Servomotoren auf Grundlage der Spezifikation für Ihre Vorrichtungen wie beispielsweise dem 
Massenträgheitsmoment der Last oder der Steifigkeit der Maschine.
3 Wenn das Rotorträgheitsmoment zu groß ist:

Geringere Massenträgheitsmomente ermöglichen eine Anpassung der Servomotoren an Lastveränderungen. Dadurch 
verringern sich die Einregelzeiten und Drehzahlschwankungen. Dies verbessert auch die Regelstabilität von Maschinen 
mit geringer Steifigkeit.

3 Wenn ein Servomotor mit einem hohen Rotorträgheitsmoment an Vorrichtungen mit einem geringen 
Massenträgheitsmoment der Last angeschlossen wird:

das Beschleunigungs-/Bremsmoment und das tatsächliche Lastverhältnis werden erhöht. Überprüfen Sie das 
tatsächliche Lastverhältnis, wenn Sie die Motorleistung bestimmen.

Mechanische Spezifikationen

WICHTIG

Servomotormodell Vibrationsbeschleunigung am Flansch

SGMJV, SGMAV, SGMEV 49 m/s2

SGMGV -03 bis -44,  
SGMSV -10 bis -50

49 m/s2 (von vorne nach hinten: 24,5 m/s2)

SGMGV -55 bis -1E 24,5 m/s2

SGMSV -70 14,7 m/s2
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Die Motornennwerte gelten für eine Umgebungstemperatur von 40˚C, sofern die Servomotoren mit Kühlkörpern 
ausgestattet sind. Wird der Motor auf einer kleinen Fläche montiert, kann sich die Motortemperatur aufgrund der 
eingeschränkten Hitzeabstrahlungsmöglichkeit der Oberfläche deutlich erhöhen.  Hinsichtlich des Verhältnisses zwischen 
Kühlkörpergröße und Leistungsreduzierung siehe die folgende Abbildung (Verhältnis der Leistungsabstufung).

 Der tatsächliche Temperaturanstieg hängt davon ab, wie der Kühlkörper (Servomotorbefestigung) auf der 
Montagefläche befestigt ist, welches Material für die Motorbefestigung verwendet worden ist, sowie von der 
Drehzahl. Überprüfen Sie immer die tatsächliche Motortemperatur.
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Bedingungen, die zur Servomotorüberhitzung führen

WICHTIG
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Verzögerungszeit der Haltebremse

Haltebremsen haben eine Verzögerungszeit, die davon abhängt, wann die Bremse gelüftet wird und wann sie anzieht. In der 
nachfolgenden Tabelle werden die Bremsverzögerungszeiten für jeden Servomotor angegeben.

 

 Achten Sie darauf, dass die Bremsverzögerungszeit für Ihren Servomotor geeignet ist.

3 Beispiel, Betätigung der Haltebremsen auf der DC-Seite

WICHTIG

Modell Span-
nung

Lüftungszeit der 
Bremse 

ms

Einfallzeit der Bremse 
ms Modell Span-

nung

Lüftungszeit der 
Bremse 

ms

Einfallzeit der Bremse 
ms

SGMAV-A5 bis -04
24 V

60 100 SGMGV-55,-75,-1A

24 V

170 80

SGMAV-06 bis -10 80 100 SGMGV-1E 250 80

SGMJV-A5 bis -04
24 V

60 100 SGMSV-10 bis -25 170 80

SGMJV-08 80 100 SGMSV-30 bis -50 100 80

SGMGV-03 bis -20
24 V

100 80

SGMGV-30,-44 170 100
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2Standardleitungen
Die standardmäßigen Servomotor-, Encoder- und Relaisleitungen können nicht verwendet werden, wenn eine hohe 
Flexibilität gefordert ist, das heißt, wenn die Leitungen bewegt, gedreht oder verdreht werden.
Als Biegeradius von Standardleitungen wird mindestens R15 oder der zweifache Leitungsdurchmesser (je nachdem welcher 
Radius größer ist) empfohlen. Verwenden Sie flexible Leitungen für flexible Anwendungen.

2Flexible Leitungen
(1) Lebensdauer flexibler Leitungen

Mit der flexiblen Leitung sind 10.000.000 oder mehr Biegezyklen mit dem empfohlenen minimalen Biegeradius von R = 
90 mm oder dem Zehnfachen des Leitungsdurchmessers (je nachdem welcher Radius größer ist) unter den folgenden 
Testbedingungen möglich.
3Bedingungen

1  Bewegen Sie ein Leitungsende wiederholt um 320 mm vorwärts und zurück, und nutzen Sie hierfür die in der 
folgenden Abbildung gezeigte Testausrüstung.

2  Schließen Sie die Drähte parallel an, und zählen Sie die Anzahl der Leitungsrücklaufbewegungen, bis ein Draht 
abgetrennt wird. Beachten Sie, dass eine Hin-und-her-Bewegung als ein Test gezählt wird. 

 

Biegeradius
R=90 mm oder
10-facher
Leitungsdurch-
messer (der
größere Wert gilt)

Verschiebedistanz 320 mm

Festes Ende

Sich bewegendes Ende

Hinweis: 1  Die Lebensdauer flexibler Leitungen variiert stark, in Abhängigkeit von der Menge mechanischer Biegungen, der Leitungsmontage und den 
Befestigungsmethoden.   
Unter den genannten Bedingungen ist die Lebensdauer flexibler Leitungen begrenzt.

 2  Die Lebensdauer flexibler Leitungen gibt die Anzahl der Biegevorgänge an, bei denen die elektrische Leitung der Drähte noch sichergestellt ist und keine die 
Funktion der Leitungsummantelung beeinträchtigenden Risse und anderen Beschädigungen auftreten.  Die Abtrennung der Leitungsabschirmung wird nicht 
in Betracht gezogen.

(2) Sicherheitsvorkehrungen bei der Verdrahtung
Selbst wenn der empfohlene Biegeradius R bei der mechanischen Auslegung eingehalten wird, kann eine falsche 
Verdrahtung zu einem frühzeitigen Leitungsbruch führen. Beachten Sie bei der Verdrahtung die folgenden 
Sicherheitsvorkehrungen.
(a) Leitungsverdrehung:
 Sorgen Sie bei der flexiblen Leitung für einen geraden Verlauf der Drähte.
  Verdrehte Leitungen führen zu einem frühzeitigen Leitungsbruch. Überprüfen Sie die Markierungen auf der 

Leitungsoberfläche, damit sichergestellt ist, dass die Leitung nicht verdreht ist.
(b) Befestigungsmethode:
  Befestigen Sie die sich bewegenden Teile der flexiblen Leitung nicht, denn eine Dehnung an den Befestigungspunkten 

kann zu frühem Brechen führen.  Befestigen Sie die Leitung an so wenig Punkten wie möglich. Keinen Zug auf die 
Stecker an der Servomotor- und der SERVOPACK-Seite ausüben.

(c) Leitungslänge:
  Wenn die Leitungslänge zu groß ist, können die Leitungen durchhängen. Falls die Leitungslänge zu kurz ist, führt die 

erhöhte Spannung an den Befestigungspunkten zu frühem Brechen. Benutzen Sie eine flexible Leitung mit der 
optimalen Länge.

(d) Hindernisse zwischen Leitungen:
 Vermeiden Sie Hindernisse zwischen Leitungen:
  Die Hindernisse beschränken die Bewegung der flexiblen Leitung, was zu frühem Brechen führt. Halten Sie genug 

Abstand zwischen den Leitungen ein, oder sorgen Sie bei der Verlegung für eine Abtrennung.

Leitungen

R
o

ta
to

ri
sc

he
 S

er
vo

m
o

to
re

n 
- 

al
lg

em
ei

ne
 A

nw
ei

su
ng

en



95 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Batteriegehäuse (Modell: JUSP-BA01-E)
Verwenden Sie dieses Batteriegehäuse, wenn Ihr Batteriegehäuse wegen Beschädigung usw. ausgetauscht werden muss. 
Dieses Batteriegehäuse kann nicht zusammen mit einer Inkrementalgeberleitung verwendet werden.

(1) Einsetzen einer Batterie in ein Batteriegehäuse
     Setzen Sie eine Lithiumbatterie (JZSP-BA01) in das Gehäuse ein.

1 rot

2 rot

Stecker

ER3 V Lithiumbatterie
(3,6 V, 1000 mAh, hergestellt von Toshiba Battery Co., Ltd.)

(2) Anschluss einer Batterie an die übergeordnete Steuerung
Verwenden Sie eine Batterie, welche die Spezifikationen der übergeordneten Steuerung erfüllt. Verwenden 
Sie eine Batterie vom Typ ER6VC3N (3,6 V, 2000 mAh, vom Hersteller Toshiba Battery Co., Ltd.) oder eine 
entsprechende Batterie.

 
 1 Das Batteriegehäuse (JUSP-BA01-E) wird ohne Batterie ausgeliefert. Die Batterie muss separat beschafft werden.

 2 Das Batteriegehäuse kann bei Umgebungstemperaturen von 0 ˚C bis 55 ˚C verwendet werden.

Eine Batterie montieren (JZSP-BA01).

Batteriegehäuse (JUSP-BA01-E)

Absolutwertgeberleitung 

SERVOPACK-Seite 
Stecker

JZSP-CSP04-��-E
05-��-E
06-��-E
07-��-E

JUSP-CVP�6-��-E
�7-��-E

Anmerkung: Leitung und Steckverbinder zum Anschluss
von Encoderleitung und Batteriegehäuse sind nicht im
Lieferumfang enthalten.

Batteriegehäuse

WICHTIG
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SGMCS - 02 B 3 C 1 1
Direktantrieb-

Servomotor

SGMCS

Code Spezifikationen

02 2,0 Nm

04 4,0 Nm

05 5,0 Nm

07 7,0 Nm

08 8,0 Nm

10 10 Nm

14 14 Nm

16 16 Nm

17 17 Nm

25 25 Nm

35 35 Nm

Code Spezifikationen

B ø 135 mm

C ø 175 mm

D ø 230 mm

E ø 290 mm

M ø 280 mm

N ø 360 mm

Code Spezifikationen

3
20-Bit-Absolutwertgeber
(ohne Multiturn-Daten)
(Standard)

D
20-Bit-Inkrementalgeber 
(Option)

Serieller Encoder

Code Spezifikationen

A Servomotor-Modell, Außendurchmesser-Codes M, N

B Servomotor-Modell, Außendurchmesser-Code E

C Servomotor-Modell, Außendurchmesser-Codes B, C, D

Code
Flanschspezifikationen

Motor-Außendurchmesser-
Code

(3. Stelle)

Spezifikationen Montageseite B C D E M N

1 C-Seite

Nicht-Last-
Seite

m m m m – –

Lastseite – – – – m m

3 C-Face
Nicht-Last-
Seite

– – – – m m

4 C-Seite

Nicht-Last-
Seite (mit 
seitlichem 
Kabel)

m m m m – –

m : Modell

Code Spezifikationen

45 45 Nm

80 80 Nm

1A 110 Nm

1E 150 Nm

2Z 200 Nm

Modellbezeichnungen

SGMCS
Direktantrieb-Servomotoren

Nenndrehmoment Design-Änderungsindex

Flanschspezifikationen

Code Spezifikationen

1 Ohne Optionen

Option

7.
Stelle

6.
Stelle

5.
Stelle

4.
Stelle

3.
Stelle

1.+2.
Stelle

1.+2. Stelle

4. Stelle

5. Stelle

6. Stelle

7. Stelle

3. Stelle Motor-Außendurchmesser

2Kleine Leistung

2Mittlere Leistung
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Nenndrehmoment / Spitzendrehmoment

2Kleine Leistung 2Mittlere Leistung

Außendurchmesser 280 mm, Innendurchmesser 75 mm

Außendurchmesser 360 mm, Innendurchmesser 118 mm

SGMCS-45M 

SGMCS-80M

SGMCS-1AM

200 400 600 Nm

(Nennmoment 45 / Kurzfr. Spitzendrehmoment 135 Nm)

(80/240)

(110/330)

SGMCS-80N

SGMCS-1EN

SGMCS-2ZN

(80/240)

(150/450)

200 400 600 Nm

(200/600)

Merkmale
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Anwendungsbeispiele

SGMCS-02B

SGMCS-05B

SGMCS-07B

20 40 60 80 Nm

(Nennmoment 2,0 / Kurzfr. Spitzendrehmoment 6,0 Nm)

(5.0/15.0)

(7.0/21.0)

20 40 60 80 Nm

SGMCS-04C

SGMCS-10C

SGMCS-14C

(4.0/12.0)

(10.0/30.0)

(14.0/42.0)

20 40 60 80 Nm

SGMCS-08D

SGMCS-17D

SGMCS-25D

(8.0/24.0)

(17.0/51.0)

(25.0/75.0)

20 40 60 80 100 Nm

SGMCS-16E

SGMCS-35E

(16.0/48.0)

(35.0/105.0)

Außendurchmesser 135 mm, Innendurchmesser 20 mm

Außendurchmesser 175 mm, Innendurchmesser 35 mm

Außendurchmesser 230 mm, Innendurchmesser 60 mm

Außendurchmesser 290 mm, Innendurchmesser 75 mm

2Direkte Ankopplung an eine Last ohne mechanisches 

Getriebe.

2Leistungsstarker Betrieb mit hoher Laufruhe im 

gesamten Drehzahlbereich, von gering bis hoch. 
(Kurzfristiges Spitzendrehmoment: 6 bis 600 Nm  

 maximale Drehzahl: 250 bis 500 min-1)

2Hoch auflösender 20-Bit-Encoder für hohe 

Genauigkeit.

2Einfache Verdrahtung und Verrohrung durch 

Hohlstruktur.

2Maschinen für die 
Halbleiterindustrie

2Maschinen für die LCD-Fertigung

2Prüf- und Testanlagen

2Maschinen für die Fertigung 
elektronischer Bauteile

2Handhabungsvorrichtungen für 
integrierte Schaltungen

2Prüfanlagen für integrierte 
Schaltungen

2Automatische Maschinen

2Roboter

Nenndrehmoment

Kurzfr. Spitzendrehmoment
Nenndrehmoment

Kurzfr. Spitzendrehmoment
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SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

Technische Daten und Spezifikationen

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse:  Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP42  

(mit Ausnahme von Luftspalten im drehenden Bereich der Welle)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20 % bis 80 % (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver Sollwertvorgabe, gesehen von 

der Lastseite

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschbefestigung
Temperaturklasse: A

Spannung 200 V

Servomotormodell SGMCS-¡¡¡¡¡ 02B¡C 05B¡C 07B¡C 04C¡C 10C¡C 14C¡C 08D¡C 17D¡C 25D¡C 16E¡B 35E¡B

Nennleistung*1 W 42 105 147 84 209 293 168 356 393 335 550

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 2,0 5,0 7,0 4,0 10,0 14,0 8,0 17,0 25,0 16,0 35,0

Kurzfr. Spitzendrehmoment*1 Nm 6,0 15,0 21,0 12,0 30,0 42,0 24,0 51,0 75,0 48,0 105

Stillstandsmoment*1 Nm 2,05 5,15 7,32 4,09 10,1 14,2 8,23 17,4 25,4 16,5 35,6

Nennstrom*1 A eff. 1,8 1,7 1,4 2,2 2,2 2,8 1,9 2,5 2,6 3,3 3,5

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 5,4 5,1 4,1 7,0 7,0 8,3 5,6 7,5 8,0 9,4 10,0

Nenndrehzahl*1 min-1 200 200 200 150 200 150

Max. Drehzahl*1 min-1 500 500 400 300 500 350 250 500 250

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 1,18 3,17 5,44 2,04 5,05 5,39 5,1 7,8 10,8 5,58 11,1

Trägheitsmoment des Rotors ×10-4 kgm2 28 51 77 77 140 220 285 510 750 930 1430

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 1,4 4,9 6,4 2,1 7,1 8,9 2,2 5,7 8,3 2,75 8,57

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 710 980 910 520 710 640 280 330 330 170 240

Absolute Genauigkeit Sekunde ±15 ±15 ±15 ±15

Wiederholgenauigkeit Sekunde ±1,3 ±1,3 ±1,3 ±1,3

Geeigneter SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 2R8A 2R8A 2R8A 5R5A

*1: Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten für den Betrieb mit einem SGDV-SERVOPACK und bis zu einer Temperatur der Ankerwicklung von 100 °C. 
Andere Werte gelten für eine Temperatur von 20 °C.

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 ˚C mit montiertem Stahlkühlkörper.
 Kühlkörper: SGMCS-¡¡B : 350 mm × 350 mm × 12 mm  SGMCS-¡¡C : 450 mm × 450 mm × 12 mm
   SGMCS-¡¡D : 550 mm × 550 mm × 12 mm  SGMCS-¡¡E : 650 mm × 650 mm × 12 mm
Hinweis: 1 Ein SGMCS-Servomotor mit Haltebremse ist nicht erhältlich.
   2  Bei den in den SGMCS-Servomotoren verwendeten Lagern hängt der Verlust von der Lagertemperatur ab. Bei geringen Temperaturen kommt es zu einem hohen Wärmeverlust.

1Kleine Leistungklasse: Drehmoment-Drehzahl-Kenndaten  A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich

Drehmoment (Nm)

SGMCS-02B SGMCS-05B SGMCS-07B SGMCS-04C

SGMCS-10C SGMCS-14C SGMCS-08D SGMCS-17D

SGMCS-25D SGMCS-16E SGMCS-35E
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A

0
0

100

1,5 3,0 4,5 6,0 7,5

200

300

400

500

B A

0
0

100

3 6 9 12 15

200

300

400

500

B A

0
0

100

5 10 15 20 25

200

300

400

500

B A

0
0

100

3 6 9 12 15

200

300

400

500

B

A

0
0

100

6 12 18 24 30

200

300

400

500

B A

0
0

100

10 20 30 40 50

200

300

400

500

B
100

200

300

400

500

A

0
0

100

6 12 18 24 30

200

300

400

500
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2Kleine Leistungsklasse

Hinweis:  1 Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs hängen von der Versorgungsspannung ab. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien des 
Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

	 	 			•	Die	durchgezogene	Linie:	Mit	einem	dreiphasigen	200-V-SERVOPACK	 •	Die	gepunktete	Linie:	Mit	einem	einphasigen	100-V-SERVOPACK
  2 Wenn das effektive Drehmoment innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
  3  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 

Außenleiterspannung abfällt.
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Technische Daten und Spezifikationen

2Mittlere Leistungsklasse

Spannung 200 V

Servomotormodell SGMCS-¡¡¡¡¡ 45M¡A 80M¡A 1AM¡A 80N¡A 1EN¡A 2ZN¡A

Nennleistung*1 W 707 1260 1730 1260 2360 3140

Nenndrehmoment*1, *2 Nm 45 80 110 80 150 200

Kurzfristiges Spitzendrehmoment*1 Nm 135 240 330 240 450 600

Stillstandsmoment*1 Nm 45 80 110 80 150 200

Nennstrom*1 A eff. 5,80 9,74 13,4 9,35 17,4 18,9

Kurzfristiger max. Strom*1 A eff. 17 28 42 28 56 56

Nenndrehzahl*1 min-1 150

Max. Drehzahl*1 min-1 300 250

Drehmomentkonstante Nm/A eff. 8,39 8,91 8,45 9,08 9,05 11,5

Massenträgheitsmoment des Rotors ×10-4 kgm2 388 627 865 1360 2470 3060

Nennleistung pro Zeiteinheit*1 kW/s 52,2 102 140 47,1 91,1 131

Nenn-Winkelbeschleunigung*1 rad/s2 1160 1280 1270 588 607 654

Absolute Genauigkeit Sekunde ±15 ±15

Wiederholgenauigkeit Sekunde ±1,3 ±1,3

Geeigneter SERVOPACK SGDV-¡¡¡¡ 7R6A 120A 180A 120A 200A 200A

*1: Diese in Verbindung mit einem SGDV SERVOPACK angegebenen Daten und Drehmoment-Drehzahl-Kenndaten gelten für eine Ankerwicklungstemperatur 
von 20 °C. 

*2: Die Nenndrehmomente sind zulässige Dauerdrehmomente bei 40 ˚C mit montiertem Stahlkühlkörper.
 Kühlkörper: 750 mm × 750 mm × 45 mm
Hinweis: 1 Ein SGMCS-Servomotor mit Haltebremse ist nicht erhältlich.
   2  Bei den in den SGMCS-Servomotoren verwendeten Lagern hängt der Verlust von der Lagertemperatur ab. Bei geringen Temperaturen kommt es zu 

einem hohen Wärmeverlust.

2Mittlere Leistungsklasse: Drehmoment-Drehzahl-Kenndaten  A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich
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Hinweis:  1 Wenn das effektive Drehmoment innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
   2  Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die 

Außenleiterspannung abfällt.

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse:  Vollständig geschlossen, selbstkühlend, IP44  

(mit Ausnahme der Wellendurchführung)
Umgebungsfeuchtigkeit: 20 % bis 80 % (nicht kondensierend)
Antriebsart: Direktantrieb
Drehrichtung:  Gegenuhrzeigersinn bei positiver Sollwertvorgabe, gesehen von 

der Lastseite

Betriebsart: Dauerbetrieb
Vibrationsklasse: V15
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Montage: Flanschbefestigung
Temperaturklasse: F



101 YASKAWA ∑-V Serie

ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

Technische Daten und Spezifikationen

2Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle

Servomotormodell
Nenndrehmoment

Nm

Zulässiges Massenträgheitsmoment 
der Last

(Massenträgheitsverhältnis des 
Rotors)

SGMCS-

02B¡C, 05B¡C, 07B¡C, 04C¡C 2,0 5,0 7,0 4,0 10-fach

10C¡C 10,0 5-fach

14C¡C, 08D¡C, 17D¡C, 25D¡C, 16E¡B, 35E¡B 14,0 8,0 17,0 25,0 16,0 35,0 3-fach

45M¡A, 80M¡A, 1AM¡A, 80N¡A, 1EN¡A, 2ZN¡A 45 80 110 150 200 3-fach

2Massenträgheitsmoment der Last
Je größer das Massenträgheitsmoment der Last ist, desto schlechter ist die Bewegungsreaktion.

Das zulässige Massenträgheitsmoment der Last (JL) hängt, wie oben dargestellt, von der Leistung des Motors ab. 

Dieser Wert ist lediglich ein Richtwert. Die tatsächlichen Werte hängen von den Betriebsbedingungen des 

Servomotors ab.

Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Betriebsbedingungen zu 

überprüfen. Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

Das Auftreten eines Überspannungsalarms (A.400) während des Bremsvorgangs ist sehr wahrscheinlich, wenn das 

Massenträgheitsmoment der Last das zulässige Massenträgheitsmoment übersteigt. SERVOPACKs mit einem 

eingebauten Bremswiderstand können einen Alarm "Regenerative Overload" (A.320) verursachen. Führen Sie in 

diesem Fall einen der folgenden Schritte durch.

	•	Verringern	Sie	den	Drehmomentgrenzwert.

	•	Verlängern	Sie	die	Bremsrampe.

	•	Verringern	Sie	die	maximale	Drehzahl.

	•		Installieren	Sie	einen	externen	Bremswiderstand,	wenn	der	Alarm	mit	einer	der	gerade	genannten	Maßnahmen	

nicht gelöscht werden kann. Siehe Bremswiderstände auf Seite 364.
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F

Wobei F die externe Kraft ist,
  Axiallast: Fa=F+Lastmasse
  Momentenlast: M=F×L

F

L

Wobei F die externe Kraft ist,
  Axiallast: Fa=F+Lastmasse
  Momentenlast: M=0

F

L

A

Wobei F die externe Kraft ist,
   Axiallast: Fa=Lastmasse
   Momentenlast: M=F×(L+A)

(Siehe nachfolgende Tabelle 
für das Maß A von 
jedem Servomotormodell.)

2Zulässige Lasten
Die während des Betriebs des Servomotors anliegenden Lasten können grob wie folgt klassifiziert werden. Legen Sie die 
Maschine so aus, dass die axiale Last und das Lastträgheitsmoment nicht die in der Tabelle angegebenen Werte übersteigen.

Servomotormodell
SGMCS-¡

02B 05B 07B 04C 10C 14C 08D 17D 25D 16E 35E 45M 80M 1AM 80N 1EN 2ZN

Maß A mm 0 0 0 0 33 37,5

Zulässige Axiallast (Fa) N 1500 3300 4000 11000 9000 16000

Zulässige Momentenlast (M) Nm 40 50 64 70 75 90 93 103 135 250 320 180 350

Anmerkung: Für die SGMCS-02B bis -35E-Servomotoren sind die Abmessungen A gleich 0 (Null).

2Mechanische Toleranz
In der nachfolgenden Tabelle werden die Toleranzen für die Hauptwelle und den Aufstellort des Servomotors angegeben.
Weitere Details zu den Toleranzen entnehmen Sie bitte der Maßzeichnung des jeweiligen Servomotors.

Toleranz T.I.R. 
(Total Indicator Reading = Ablesung über 

den gesamten Messbereich)

Servomotormodell  SGMCS-

02B 05B 07B 04C 10C 14C 08D 17D 25D 16E 35E

j Planlauf der Oberfläche der Welle 0,02 0,02 0,02 0,02

k Wellenschlag am Ende der Welle 0,04 0,04 0,04 0,04

l Rechtwinkligkeit zw. der Flanschfläche und der Hauptwelle 0,07 0,07 0,08 0,08

m Koaxialität v. Hauptachse u. Montagebuchsen-Verbindung 0,07 0,07 0,08 0,08

B
A

A B

Antriebsseite

Dem Antrieb 
gegenüberliegende Seite

4 Durchm.

1

2

3

¡

¡ Durchm.

Durchm.

2Drehrichtung
Aus Lastsicht ist die positive 
Drehrichtung des Servomotors 
gegen den Uhrzeigersinn.

2Vibrationswiderstand

Montieren Sie den Servomotor mit der Achse in horizon-

taler Ausrichtung. Der Servomotor hält den folgenden Vi-

brationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand: verti-

kal, von Seite zu Seite und von vorne nach hinten.

2Stoßwiderstand
Montieren Sie den Servomotor mit 
der Achse in horizontaler Ausrich-
tung. Der Servomotor hält folgen-
den vertikalen Stößen stand:
	•	Stoßbeschleunigung:	490	m/s2

	•	Stoßzahl:	2

2Vibrationsklasse

Die Vibrationsklasse bei Nenndrehzahl des Servomotors ist 

V15. (Eine Vibrationsklasse von V15 bedeutet eine Gesamt-

vibrationsamplitude von maximal 15 μm auf den Servomo-

tor bei Nenndrehzahl.)

Vertikal

Auf den Servomotor 
wirkender Stoß

Auf den Servomotor 
wirkende Vibration

Vertikal Vor und zurück

Von Seite
zu Seite

Mechanische Spezifikationen

(1) Kleine Leistungsklasse

Toleranz T.I.R. 
(Total Indicator Reading = Ablesung über den gesamten Messbereich)

Servomotormodell  SGMCS-

45M 80M 1AM 80N 1EN 2ZN

j Planlauf der Oberfläche der Welle 0,02 0,02

k Wellenschlag am Ende der Welle 0,04 0,04

l Rechtwinkligkeit zwischen der Flanschfläche und der Hauptwelle − −

m Koaxialität von Hauptachse und Montagebuchsen-Verbindung 0,08 0,08

l Rechtwinkligkeit zwischen Flanschfläche und Hauptwelle 0,08 0,08

(2) Mittlere Leistungsklasse

¡ Durchm.
¡ Durchm.
¡ Durchm.

Antriebsseite

Dem Antrieb 
gegenüber liegende Seite

B
2 1

5 A   

A
2

A B4 Durchm.

B

Servomotor-Typ
Vibrationsbeschleuni-

gung am Flansch

Kleine Leistungsklasse 49 m/s2

Mittlere Leistungsklasse: 24,5 m/s2
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1 3

4 7

8 10

Spezifikation des servomotorseitigen Steckers Spezifikation des encoderseitigen Steckers 

Modell: JN1AS04MK2
Hersteller: Japan Aviation 
 Electronics Industry, Ltd.
Geeigneter Stecker: JN1DS04FK1
(wird vom Kunden gestellt.)

Modell: JN1AS10ML1
Hersteller: Japan Aviation 
 Electronics Industry, Ltd.
Geeigneter Stecker: JN1DS10SL1
(wird vom Kunden gestellt.)

1
3

2
4

2Kleine Leistungsklasse
(1) Nenndrehmoment 2,0 bis 7,0 Nm (Außendurchmesser 135 mm, Innendurchmesser 20 mm)

2Servomotor-Stecker der kleinen Servomotor-Leistungsklasse (verwendeter Flansch: 1)

	•	Verwendeter	Flansch:	1
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Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

02B¡C11 59 51 4,8

05B¡C11 88 80 5,8

07B¡C11 128 120 8,2

	•	Verwendeter	Flansch:	4

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

02B¡C41 59 51 4,8

05B¡C41 88 80 5,8

07B¡C41 128 120 8,2

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W blau

4
FG

(Gehäusemasse)

Grün

(gelb)

1 PS Hellblau 6 – –

2 /PS Hellblau/weiß 7 FG (Gehäusemasse)
Abschir-

mung

3 – – 8 – –

4 PG5V Rot 9 PG0V Schwarz

5 – – 10 – –

Abmessungen  Einheit: mm

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.
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Abmessungen  Einheit: mm

(2) Nenndrehmoment 4,0 bis 14,0 Nm (Außendurchmesser 175 mm, Innendurchmesser 35 mm)

2Servomotor-Stecker (verwendeter Flansch: 4)

	•	Verwendeter	Flansch:	1

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

04C¡C41 69 59 7,2

10C¡C41 90 80 10,2

14C¡C41 130 120 14,2

MAX. R51Steckerbereich

6 × M5 Gewindebohrungen, Tiefe 8

2 × M5 Gewindebohrungen,
 Tiefe 8

(Nur zur Verwendung 
durch Yaskawa)
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ø 
12

0

ø
 1

75

16
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

13
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

(1: Bolzenquerschnitt) 35
   

   
D

ur
ch

m
.

+
0

,4 0

ø 130

(ø
 1

00
)

(ø
 1

00
)

 0 -0
,0

40

 0 -0
,0

40

(Unterteilt in sechs
gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

(Unterteilt in sechs
gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

(Nur zur
Verwendung 

durch
Yaskawa)

1

2

3

4

4

2

6

3

1

5

Modell
	•	Stecker	 :	350779-1
	•	Pin	 :	350561-3	oder	350690-3	(Nr.1	bis	3)
	•	Masse-Pin : 350654-1 oder 350669-1 (Nr.4)
Hersteller: Tyco Electronics AMP K.K.
Geeigneter Stecker
	•	Kappe	 :	350780-1
	•	Buchse	 :	350536-6	oder	350550-6

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W blau

4
FG

(Gehäusemasse)
Grün
(gelb)

Spezifikation des servomotorseitigen Steckers Spezifikation des encoderseitigen Steckers

Modell : 55102-0600
Hersteller : Molex Japan
   Co., Ltd
Geeigneter Stecker : 
54280-0609

1 PG5V Rot

2 PG0V Schwarz

3 - -

4 - -

5 PS Hellblau

6 /PS
Hellblau/

weiß

Stecker
Gehäuse

FG
(Gehäusemasse)

Abschir-
mung

	•	Verwendeter	Flansch:	4

D
ire

kt
an

tr
ie

b
-S

er
vo

m
o

to
re

n

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

04C¡C11 69 59 7,2

10C¡C11 90 80 10,2

14C¡C11 130 120 14,2

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

(LL)

L

5 5±0.9

(9) (1)

*1

*1

*2

2×M6 Gewinde- 
bohrungen, Tiefe 10 
(Nur zur Verwendung 
durch Yaskawa)

6×M6 Gewindebohrungen, Tiefe 10

60˚

MAX. R67,5
Steckerbereich

2×M6 Gewindebohrungen,
Tiefe 10 (Nur zur Verwendung
durch Yaskawa)

6×M6 Gewindebohrungen, Tiefe 10

R53

Typenschild Typenschild

25,4 23,4

ø 160

Aø 0,08

0,08 B B

0,02

ø
 2

30

20
0 

   
   

 D
ur

ch
m

.

0,04

A

60
   

   
D

ur
ch

m
.

+
0
,4 0

17
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

ø 
16

0

(0,5: Bolzenquerschnitt) (ø
 1

40
)

 0 -0
,0

46

 0 -0
,0

40

(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

Abmessungen  Einheit: mm

	•	Verwendeter	Flansch:	1

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

08D¡C11 74 64 14,0

17D¡C11 110 100 22,0

25D¡C11 160 150 29,7

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

08D¡C41 74 64 14,0

17D¡C41 110 100 22,0

25D¡C41 160 150 29,7

Typenschild

5

20
(LL)

L

(0,5: Bolzenquerschnitt)

0,1

*2

*1

(1)

5±0.9

300±50

(35)

30
50

(2
2)

10

6×M6 Gewindebohrungen, 
Tiefe 10 6×M6 Gewinde- 

bohrungen, Tiefe 10
(Nur zur Verwendung durch Yaskawa)

Typenschild

6×M6 Gewindebohrungen, Tiefe 10

ø 160

B
0,02

0,08 B

Aø 0,08

ø
 2

30
20

0 
   

   
D

ur
ch

m
.

17
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

60
D

ur
ch

m
.

+
0
,4 0

A
0,04

ø 
16

0

(ø
 1

40
)

(ø
 1

40
)

2×M6 Gewinde- 
bohrungen, Tiefe 10
(Nur zur Verwendung
 durch Yaskawa)

 0 -0
,0

40

 0 -0
,0

46

(Unterteilt in sechs
gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte
von sechzig Grad)

*1

	•	Verwendeter	Flansch:	4

(3) Nenndrehmoment 8,0 bis 25,0 Nm (Außendurchmesser 230 mm, Innendurchmesser 60 mm)

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB

300±50

(35)

6 (LL)
L

0,1

*1

*2
(1)

(4)Typenschild Typenschild

6×M8 Gewindebohrungen, 
Tiefe 14

30
50

(2
2)

10

2×M8 Gewinde- 
bohrungen, Tiefe 14
(Nur zur Verwendung 
durch Yaskawa)

ø 200

ø
 2

90

26
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

22
0 

   
   

 D
ur

ch
m

.

ø 
20

0
0,08 B

A0,08 Durchm.

B

0,02

A
0,04

6×M8 Gewindebohrungen, Tiefe 14
(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

20
(ø

 2
80

)

(ø
 1

80
)

(ø
 1

60
)

6±1.6

2×M8 Gewinde-
bohrungen, Tiefe 14
(Nur zur Verwendung 
durch Yaskawa)

75
   

  D
ur

ch
m

.
+

0
,4 0

 0 -0
,0

52

 0 -0
,0

46

(Unterteilt in sechs
 gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)

*1

60˚

2×M8 Gewindebohrungen, 
Tiefe 14 (Nur zur Verwendung
durch Yaskawa)

MAX. R80
Steckerbereich

Typenschild Typenschild

R65

(LL)

L

6

(9)

*1

*1
*2

(1)

(4)

6×M8 Gewindebohrungen, Tiefe 14

2×M8 Gewinde- 
bohrungen, Tiefe 14 
(Nur zur Verwendung 
durch Yaskawa)

Aø 0,08

0,08 B B

0,02

0,04

A

ø
 2

90

26
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

75
   

  D
ur

ch
m

.
+

0
,4 0

22
0 

   
   

D
ur

ch
m

.

6×M8 Gewindebohrungen, Tiefe 14

25,4 23,4

ø 200

ø 
20

0

6±1.6

(ø
 1

80
)

(ø
 2

80
)

 0 -0
,0

52

 0 -0
,0

46

(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte von 
sechzig Grad)(Unterteilt in sechs gleiche Abschnitte von 

sechzig Grad)

Abmessungen  Einheit: mm

(4) Nenndrehmoment 16,0 bis 35,0 Nm (Außendurchmesser 290 mm, Innendurchmesser 75 mm)
	•	Verwendeter	Flansch:	1

	•	Verwendeter	Flansch:	4

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

16E¡B41 88 76 26,0

35E¡B41 112 100 34,0

D
ire

kt
an

tr
ie

b
-S

er
vo

m
o

to
re

n

Modell
SGMCS-

L (LL)
Gewicht (ca.)

kg

16E¡B11 88 76 26,0

35E¡B11 112 100 34,0

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.

*1: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
*2: Der schraffiert dargestellte Bereich ist der nicht drehende Bereich.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

2Mittlere Leistungsklasse
(1) Nenndrehmoment  45 bis 110 Nm (Außendurchmesser 280 mm, Innendurchmesser 75 mm)

2Servomotor-Stecker der mittleren Servomotor-Leistungsklasse (verwendeter Flansch: 1, 3)

Modell

SGMCS-
LL KB1 KB2

Gewicht (ca.)

kg

45M¡A11 141 87,5 122 38

80M¡A11 191 137,5 172 45

1AM¡A11 241 187,5 222 51

Modell

SGMCS-
L LL KB1 KB2

Gewicht (ca.)

kg

45M¡A31 150 135 102,5 137 38

80M¡A31 200 185 152,5 187 45

1AM¡A31 250 235 202,5 237 51

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D
FG

(Gehäusemasse)

1  PS 6 –

2 /PS 7  FG (Gehäusemasse)

3 – 8 –

4 PG5V 9 PG0V

5 – 10 –

Abmessungen  Einheit: mm

A

15

14
7 18

2

41

0,04

0,04

B

A B

0,08 A B
30°

KB2

KB1

*

*

LL

6

5
1,5

ø
 2

50

ø
 1

15

(drehender 
Bereich)

ø 
28

0±
0.5

ø
 7

5,
2

15 (innerhalb 75        Durchm.)+0,019
0

15 (innerhalb 280       Durchm.)0
-0,052

75
   

   
 D

ur
ch

m
.

+
0,

01
9

0

11
0 

   
   

D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
35

28
0 

   
   

D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
52ø
 1

40

ø 0,08

12 * M6 Schrauben, Tiefe 15

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

ø 2
64

ø 88

12 * M6 Schrauben, Tiefe 18

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

*

5

*

*
*

18
2

15LL6

KB2

KB1

L

41

1,5

0,08 C

A B

ø
 2

80

10°

14
7

C
0,02

A
0,04

B
0,04

12 * M6 Schrauben, Tiefe 15

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

ø 2
64

ø 0,08

24
8 

   
   

D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
46

ø
 1

15

ø
 7

5,
2

15 (innerhalb 75         Durchm.)+0,019
0

(drehender 
Bereich)

75
 D

ur
ch

m
.

+
0,

01
9

0

11
0 

D
ur

ch
m

.0 -0
,0

35

14
0 

D
ur

ch
m

.

12 * M6 Schrauben, Tiefe 18

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

88 Durchm.

BA

CD

Spezifikation des servomotorseitigen Steckers 
(identisch für alle Modelle mit mittlerer Leistung)

Spezifikation des encoderseitigen Steckers
(identisch für alle Modelle mit mittlerer Leistung)

Modell : CE05-2A18-10PD
Hersteller : DDK Ltd.
Geeigneter Stecker und Zugentlastung
Stecker : CE05-6A18-10SD-B-BSS
Leitungs-Zugentlastung : CE3057-10A-�(D265)

Modell : JN1AS10ML1
Hersteller : Japan Aviation 
Electronics Industry, Ltd.
Geeigneter Stecker : JN1DS10SL1

1 3

4 7

8 10

	•	Verwendeter	Flansch:	3

	•	Verwendeter	Flansch:	1

*: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.

*: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB

Abmessungen  Einheit: mm

(2) Nenndrehmoment 80 bis 200 Nm (Außendurchmesser 360 mm, Innendurchmesser 118 mm)
	•	Verwendeter	Flansch:	1

Modell

SGMCS-
L LL KB1 KB2

Gewicht (ca.)

kg

80N¡A31 160 145 113 147 50

1EN¡A31 210 195 163 197 68

2ZN¡A31 260 245 213 247 86

Modell

SGMCS- LL KB1 KB2

Gewicht (ca.)

kg

80N¡A11 151 98 132 50

1EN¡A11 201 148 182 68

2ZN¡A11 251 198 232 86

	•	Verwendeter	Flansch:	3

A

30°

15

0,04

0,04

B

A B

0,08 A B

22
2

41

18
6

KB2

KB1

5

LL

6

*

*

1,5

ø
 3

25

ø
 1

66

ø 
11

8,2

ø 
36

0±
0.5

(drehender 
Bereich)

Drehender 
Bereich

15 (innerhalb 118        Durchm.)+0,022
0

15(innerhalb 360          Durchm.)0
-0,057

ø 0,08

11
8 

   
   

 D
ur

ch
m

.
+0

,0
22

0

16
0 

   
   

 D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
40

36
0 

   
   

 D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
57

ø
 1

90

12 * M8 Schrauben, Tiefe 15

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

ø 3
44

ø 135

12 * M8 Schrauben, Tiefe 20

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

*

10˚

22
2

41

1,5
*

*
*

5

LL 156

KB2
KB1

L

18
6

0,08 C C
0,02

B
0,04

A
0,04

A B

ø
 3

60

12 * M8 Schrauben, Tiefe 15

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

ø 3
44

ø 0,08

32
3 

   
   

 D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
57

ø
 1

66
ø

 1
18

,2

(Drehender Bereich)

15 (innerhalb 118        Durchm.)+0,022
0

11
8 

   
   

 D
ur

ch
m

.
+0

,0
22

0

16
0 

   
   

 D
ur

ch
m

.
0 -0

,0
40 ø
 1

90

12 * M8 Schrauben, Tiefe 20

(Unterteilt in gleiche Abschnitte)

ø 135

D
ire

kt
an

tr
ie

b
-S

er
vo

m
o

to
re

n

*: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende 
Bereich.

*: Der grau getönt dargestellte Bereich ist der drehende Bereich.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

Auswahl der Leitungen

2Servomotorleitung

Bezeichnung
Länge

(L)

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Flexibler Typ*1

K
le

in
e 

Le
is

tu
ng

sk
la

ss
e

Leitung mit offenem 
Drahtende auf 
SERVOPACK-Seite

  3 m JZSP-CSM60-03-E

(1)

  5 m JZSP-CSM60-05-E

10 m JZSP-CSM60-10-E

15 m JZSP-CSM60-15-E

20 m JZSP-CSM60-20-E

  3 m JZSP-CMM01-03-E

  5 m JZSP-CMM01-05-E

10 m JZSP-CMM01-10-E

15 m JZSP-CMM01-15-E

20 m JZSP-CMM01-20-E

Servomotorseitiger Stecker

JN1DS04FK1 (2)

JZSP-CMM9-3-E (3)

Leitung

  5 m JZSP-CSM80-05-E

(4)

10 m JZSP-CSM80-10-E

15 m JZSP-CSM80-15-E

20 m JZSP-CSM80-20-E

50 m JZSP-CSM80-50-E

Mittlere Leistungsklasse: Leitungen
Zu Leitungen mit Steckern sowie Leitungen und Steckern wenden Sie sich an Ihren Ansprechpartner 
bei Yaskawa.

(5)

*1: Verwenden Sie flexible Leitungen für die beweglichen Teile wie z. B. Roboterarme.
*2: Angaben zu den verwendeten Flanschen finden Sie auf Seite 99.
Anmerkung: SGMCS-Servomotoren mit Haltebremse sind nicht erhältlich.

Verwendeter Flansch*2: 1
Gelötet

50 mm L

M4 Quetschverbindungen

Encoder 
(Servomotor)-Seite

SERVOPACK-Seite

Kappe : 350780-1 (4-polig)
Buchse : 350536-6 (verbunden)

Schrumpfschlauch

L

M4 Quetschverbindungen

Mantel zum Binden
der Anschlussadern

Leitung: UL2517 (AWG20×4C)

50

35

(ø
 6,

5)

(Freie Anschlussadern)
8,5±0.5

Encoder 
(Servomotor)-Seite

SERVOPACK-Seite

Verwendeter Flansch*2: 4

Verwendeter Flansch*2: 1

Verwendeter Flansch*2: 4
Crimp-Kontakte (Sie benötigen eine Crimpzange.)

A

A

SGDV
SERVOPACK

Servomotor-
leitung

Servomotor-
leitung

Encoderleitung

Encoderleitung
SGMCS
Servomotor

(Siehe Seite 112.)

(Siehe Seite 109.) A

SGDV
SERVOPACK

Servomotor-
leitung

1 Encoderseitige Leitung

SGMCS
Servomotor

(Siehe Seite 109.)

2 Leitung mit Steckern oder
3 Leitung

Encoder-Verlängerungsleitung
 (Siehe Seite 114.)

(Beispiel)

2Leitungsverbindungen
3Standardverdrahtung (maximale Länge der Encoderleitung: 20 m) 3Verlängerung der Encoderleitung von 30 bis 50 m

(Siehe Seite 138.)

VORSICHT

3 Verlegen Sie die Servomotorleitung in einem Mindestabstand von 30 cm von der E/A-Signalleitung und 
der Encoderleitung. Sie dürfen nicht gebündelt oder in demselben Leitungskanal verlegt werden.
3Wenn die Leitungslänge über 20 m hinaus geht, verwenden Sie eine Encoder-Verlängerungsleitung.
3 Wenn die Länge der Netzleitung 20 m überschreitet, ist zu beachten, dass der Aussetzbetriebsbereich 

der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie kleiner wird, da die Außenleiterspannung abfällt.
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ROTATORISCHE SERVOMOTOREN

SGMCS∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB

(1) Kleine Leistungsklasse: Verdrahtungsanleitung für Leitungen

(2) Kleine Leistungsklasse: Spezifikation des servomotorseitigen Steckers

(4) Kleine Leistungsklasse: Leitungsspezifikationen

	 	•	Verwendeter	Flansch:	1

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Servomotor-Seite

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/(gelb)

blau

weiß

rot

SERVOPACK-Seite

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Servomotor-Seite

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/(gelb)

blau

weiß

rot

SERVOPACK-Seite
	 	•	Verwendeter	Flansch:	4

Beschreibung Spezifikationen

Hersteller Japan Aviation Electronics Industry, Ltd.

Bestell-Nr. JNDS04FK1 (gelötet)

Außendurchmesser der verwendeten Leitung 5,7 bis 7,3 mm

Abmessungen in mm

19

15
,5

18
,8

max. 51.5

Pin-Nr. 3

Pin-Nr. 1 Pin-Nr. 2

Masse

Beschreibung Flexibler Typ

Spezifikationen

UL2517 (Nenntemperatur: 105 ˚C)
AWG22×6C
Für Netzleitungen: AWG22 (0,33 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm
Für Haltebremsleitungen: AWG22 (0,33 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,37 mm

Fertigmaße 7± 0,3 mm

Interne Konfiguration und 
Aderfarbe

schwarz

weiß

rot

schwarz

blau

grün/
(gelb)

*: Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CSM90-15-E (15 m)

Auswahl der Leitungen

(3) Kleine Leistungsklasse: Spezifikationen zu den Steckersätzen auf der Servomotorseite

Beschreibung Spezifikationen

Hersteller Tyco Electronics AMP K.K.

Bestell-Nr. JZSP-CMM9-3-E

Kappe 350780-1

Buchse 350550-6

Geeignete Leitungsgröße AWG 20 bis 14

Abmessungen in mm

15,727,4

7,6

26
,7

Anmerkung: Sie benötigen eine Crimpzange (Modell-Nr. 90296-2). Bitte wenden Sie sich für weiterführende Informationen an den entsprechenden Hersteller.
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SGMCS ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

(5) Modellreihe für mittlere Leistung (SGMCS-¡¡M und N): Steckerspezifikation

	 	•	Maßzeichnungen	MS3108B	L-Steckergehäuse	

	 	•	Maßzeichnungen	MS3106B	gerades	Steckergehäuse

	 	•	Maßzeichnungen	MS3057-10A	Leitungs-Zugentlastung	mit	Gummitülle	

Servomotorseitiger Stecker

Nicht wasserdichte
Leitungs-Zugentlastung

Leitung

Standard Gerader Stecker

Standard L-Stecker

SGMCS-Servomotor

Servomotorseitiger Stecker
(Gegenstecker)

Leitungsseitiger Stecker

L-Stecker Gerader Stecker Leitungs-Zugentlastung 

MS3102A18-10P MS3108B18-10S MS3106B18-10S MS3057-10A

Modell 
Nr.

An-
schlussge-

häuse
Größe

Verbindungs-
Schraube

A

Länge des
Verbindungs-

teils

J±0,12

Gesamte
Länge
L max.

Außendurchm. 
Verbindungs-

mutter 

Q +0
-0.38

R

±0,5

U

±0,5

Leitungs-Zugent-
lastung

Stellschraube
V

Effektive
Schrauben-

länge 
W

Min.

MS
3108B

18
1 1/8-

18UNEF
18,26 68,27 34,13 20,5 30,2 1-20UNEF 9,53

Einheiten: mm

U
R

W

J

A

Q

L

V

Modell 
Nr.

An-
schlussge-

häuse
Größe

Verbindungs-
Schraube

A

Länge des
Verbindungs-

teils

J±0,12

Gesamte
Länge
L max.

Außendurchm.
Verbindungs-

mutter 

Q +0
-0.38

Leitungs-Zugentla-
stung

Stellschraube
V

Effektive
Schrauben-

länge 
W

Min.

Maximale
Breite 
Y max.

MS
3106B

18
1 1/8-

18UNEF
18,26 52,37 34,13 1-20UNEF 9,53 42

Einheiten: mm

Modell 
Nr.

Geeigneter
Stecker

Gehäusegröße

Gesamte
Länge

A±0.7

Effektive
Schrauben-

länge
C

E G±0.7 H J
Stellschraube

V

Außen-
durchmesser

Q±0,7

Befestigte
Gummitülle

MS3057-10A 18 23,8 10,3 15,9 31,7 3,2 14,3 1-20UNEF 30,1 AN3420-10

Einheiten: mm

G

A

V

Q

1,6
C

H (Gleitbereich)

E

(Innendurchmesser
 Leitungs-Zugentlastung)

J (Innendurchmesser der Gummitülle)

J W

A

V

YQ

L

Auswahl der Leitungen
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB

Auswahl der Leitungen
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(1) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
•	Verwendeter Flansch: 1, 3
   (Standardausführung)

SERVOPACK-Seite

Signal

PG5V

PG0V

PS

/PS

FG

Pin-Nr.

1

2

5

6
Anschluss-

gehäuse

Leitungsfarbe

rot

schwarz

hellblau

hellblau/weiß

FG Abschirmung

Pin-Nr.

4

9

1

2

7

Encoder-Seite

Abschirmung

Anmerkung: Stellen Sie sicher, dass die Abschirmung der Encoderleitung
am Steckergehäuse angeschlossen wird.

(2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern
	•	Verwendeter Flansch: 4
   (Standardausführung)

SERVOPACK-Seite

Signal

PG5V

PG0V

PS

/PS

FG

Pin-Nr.

1

2

5

6
Anschluss-

gehäuse

Leitungsfarbe

rot

schwarz

hellblau

hellblau/weiß

FG Abschirmung

Pin-Nr.

1

2

5

6

7

Encoder-Seite

Abschirmung

Anmerkung: Stellen Sie sicher, dass die Abschirmung der Encoderleitung
am Steckergehäuse angeschlossen wird.

   (Flexible Ausführung)
SERVOPACK-Seite

Signal

PG5V

PG0V

PS

/PS

FG

Pin-Nr.

1

2

5

6
Anschluss-

gehäuse

Leitungsfarbe

orange

grün

schwarz/hellblau

rot/hellblau

FG Abschirmung

Pin-Nr.

4

9

1

2

7

Encoder-Seite

Abschirmung

   (Flexible Ausführung)
SERVOPACK-Seite

Signal

PG5V

PG0V

PS

/PS

FG

Pin-Nr.

1

2

5

6
Anschluss-

gehäuse

Leitungsfarbe

orange

grün

rot/hellblau

schwarz/hellblau

FG Abschirmung

Pin-Nr.

1

2

5

6

7

Encoder-Seite

Abschirmung

2Encoderleitungen und Stecker (max. Länge: 20 m)

Bezeichnung
Länge

(L)

Bestell-Nr.
Spezifikationen Details

Flexibler Typ*1

Kabel mit Steckern (für 
Inkremental- und 
Absolutwertgeber)

  3 m JZSP-CSP60-03-E

(1)

  5 m JZSP-CSP60-05-E

10 m JZSP-CSP60-10-E

15 m JZSP-CSP60-15-E

20 m JZSP-CSP60-20-E

  3 m JZSP-CMP10-03-E

(2)

  5 m JZSP-CMP10-05-E

10 m JZSP-CMP10-10-E

15 m JZSP-CMP10-15-E

20 m JZSP-CMP10-20-E

Leitung mit mit offenem 
Drahtende auf der 
Encoderseite (für 
Inkremental- und 
Absolutwertgeber)

  3 m JZSP-CMP13-03-E

(3)

  5 m JZSP-CMP13-05-E

10 m JZSP-CMP13-10-E

15 m JZSP-CMP13-15-E

20 m JZSP-CMP13-20-E

Steckersatz SERVOPACK-Seite JZSP-CMP9-1-E

(4)

Encoderseitiger Steckersatz

JN1DS10SL1
(gerader Stecker)

JN1-22-22S-PKG100
(Buchsenkontakt)

JZSP-CMP9-2-E

*1: Verwenden Sie flexible Leitungen für die beweglichen Teile wie z. B. Roboterarme.
*2: Angaben zu den verwendeten Flanschen finden Sie auf Seite 97.

L
SERVOPACK-Seite
Geeigneter Flansch*2: 1, 3

Encoder-Seite

Gerader Stecker (Crimp-Kontakt)
(Japan Aviation Electronics 
Industry, Ltd.)

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

L

Stecker
(Molex Japan Co., Ltd.)

Geeigneter Flansch*2  : 4
SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Buchse
(Molex Japan Co., Ltd.)

L
1
2
3
4
5
6

60 mm

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.) Drahtmarkierungen

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Gelötet

Verwendeter Flansch *2: 1, 3
Crimp-Kontakte (Sie benötigen eine Crimpzange.)

(Molex Japan Co., Ltd.)

Japan Aviation Electronics Industry, Ltd.

Verwendeter Flansch *2: 4
Gelötet

(Molex Japan Co., Ltd.)
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

DIREKTANTRIEB 

(5) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Flexibler Typ

Bestell-Nr.* JZSP-CSP39-¡¡-E

Leitungslänge max. 20 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG22×2C+AWG24×2P
AWG22 (0,33 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,35 mm
AWG24 (0,20 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 1,21 mm

Fertigmaße ø 6,8 mm

Interne Konfiguration 
und Adernfarben

orange grün

schwarz/
hellblau

rot/
hellblau

schwarz/
pink

rot/
pink

Auswahl der Leitungen

* Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CSP39-05-E (5 m)

Pin-Nr.

6

5

4

3

2

1
Anschluss-

gehäuse

Signal

/PS

PS

BAT(-)

BAT(+)

PG0V

PG5V

FG

Leitungsfarbe

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange

schwarz

rot

Markierung

6

5

4

3

2

1

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Hinweis: 1 Die Signale BAT(+) und BAT(-) sind bei Verwendung
     von SGMCS-Servomotoren nicht erforderlich.
  2 Stellen Sie sicher, dass die Abschirmung der Encoder-
     leitung am Steckergehäuse angeschlossen wird.

Abschirmung

(3) Verdrahtungsspezifikationen für Leitungen mit offenem Drahtende auf der Encoderseite
  (Standardausführung)   (Flexible Ausführung)

Pin-Nr.

1

2

3

4

5

6
Anschluss-

gehäuse

Signal

PG5V

PG0V

BAT(+)

BAT(-)

PS

/PS

FG

Leitungsfarbe

orange

grün

rot/pink

schwarz/pink

rot/hellblau

schwarz/hellblau

Markierung

1

2

3

4

5

6

SERVOPACK-Seite Encoder-Seite

Abschirmung

(4) Spezifikationen des Steckersatzes für SERVOPACK- und Encoder-Seite

Beschreibung Steckersatz SERVOPACK-Seite Encoderseitiger Steckersatz

Bestell-Nr.
JZSP-CMP9-1-E

(Leitungen sind nicht enthalten.)
(Werkzeuge sind nicht enthalten.)

JZSP-CMP9-2-E
(Leitungen sind nicht enthalten.)

Hersteller Molex Japan Co., Ltd. Japan Aviation Electronics Industry, Ltd. Molex Japan Co., Ltd.

Spezifikationen

55100-0670 (gelötet)

Produktspezifikation: PS-54280

Anmerkung:  55100-0670 (gelötet) 

bei Verwendung eines 

Steckersatzes

Gerader Stecker:
JN1DS10SL1 (Crimp-Verbindung)
Buchsenkontakttyp:
JN1-22-22S-PKG100
Außendurchmesser der Leitung: 
5,7 bis 7,3 mm
Leitungsgröße: 
AWG21 bis 25
Außendurchmesser des Isoliermantels: 
0,8 bis 7,3 mm
Crimpzange (Handzange) Modell-Nr.: 
CT150-2-JN

54280-0609 (gelötet)

Produktspezifikation: PS-54280

Abmessun-
gen 
(Einheiten: 
mm)

1
3
5

2
4
6

(1
9)

(12)(44)

1 2
3 4
5 6

(10) (36)

(1
9)

13
7

10

4

8

max. 51.5

ø
 1

8,
8
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∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
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(3) Leitungsspezifikationen

Beschreibung Standardausführung

Bestell-Nr.* JZSP-CMP19-¡¡-E

Leitungslänge max. 50 m

Spezifikationen

UL20276 (Nenntemperatur: 80 ˚C)
AWG16×2C+AWG26×2P
AWG16 (1,31 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: 2,0 mm
AWG26 (0,13 mm2)
Außendurchmesser des Isoliermantels: ø 0,91 mm

Fertigmaße ø 6,8 mm

Interne Konfiguration und 
Adernfarben

Yaskawa Standardspezifikationen 
(Standardlänge)

Leitungslänge: 30 m, 40 m, 50 m

rot

orange

orange/weiß

hellblau

hellblau/weiß

schwarz

* Geben Sie die Leitungslänge in ¡¡ der Bestell-Nr. an
 Beispiel: JZSP-CMP19-30-E (30 m)

Auswahl der Leitungen

Bezeichnung Länge
Bestell-Nr.

Standardausführung
Spezifikationen Details

j Encoderseitige Leitung

(für Inkremental- und Absolutwertgeber)
0,3 m JZSP-CSP15-E (1)

k Leitung mit Steckern

(für Inkremental- und Absolutwertgeber)

30 m JZSP-UCMP00-30-E

(2)40 m JZSP-UCMP00-40-E

50 m JZSP-UCMP00-50-E

l Leitung

30 m JZSP-CMP19-30-E

(3)40 m JZSP-CMP19-40-E

50 m JZSP-CMP19-50-E

2Encoder-Verlängerungsleitungen (für eine Verlängerung von 30 bis 50 m)

(1) Verdrahtungsanleitung für encoderseitige Leitungen (2) Verdrahtungsanleitung für Leitungen mit Steckern

Pin-Nr. Leitungsfarbe

hellblau

rot

hellblau/weiß

schwarz9

4

1

2

Encoder-Seite

Pin-Nr. Signal

1

2

5

6

Anschluss-
gehäuse FG 7 FG Abschirmung

SERVOPACK-Seite

Abschirmung

/PS

PS

PG 0V

PG 5V

Pin-Nr. Leitungsfarbe

schwarz

rot

hellblau/weiß

hellblau

orange/weiß

orange3

5

4

6

2

1

Encoder-Seite

Pin-Nr. Signal

6

5

4

3

2

1

Anschluss-
gehäuse FG Anschluss-

gehäuse FG

SERVOPACK-Seite

Abschirmung

/PS

PS

BAT (-)

BAT (+)

PG 5V

PG 0V

Anmerkung:  Stellen Sie sicher, dass die Abschirmung der Encoderleitung am 
Steckergehäuse angeschlossen wird.

*: Angaben zu den verwendeten Flanschen finden Sie auf Seite 97.

Stecker
(Japan Aviation 
Electronics Industry,Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite

Stecker (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

300±30

Stecker (Crimp-Verbindung)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Encoder-SeiteSERVOPACK-Seite
L

Buchse (Gelötet)
(Molex Japan Co., Ltd.)

Verwendeter Flansch*: 1, 3

Verwendeter Flansch*: 4
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Modellbezeichnungen

(eisenlose Ausführung)

Linear-Servomotoren

SGLGW

2Motorwicklung

1. Stelle Servomotor-Typ

Code Spezifikationen

G Eisenlos

Code Spezifikationen Modell

P Mit Hall-Sensor Alle Modelle

C Zwangskühlung SGLGW
-40A, -60A, -90AH Mit Hall-Sensor und Zwangskühlung

--- Ohne Hall-Sensor Alle Modelle

Hall-Sensor/Kühlmethode10. Stelle

Code Spezifikationen Modell

---
Stecker von Tyco Electron-
ics AMP K.K.

Alle Modelle

D
Stecker von Interconnec-
tron GmbH

SGLGW 
-30A,-40A,-60A

Stecker für Netzleitung11. Stelle

5. Stelle Spannung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

A, B, C…

9. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

W Motorwicklung

6. + 7. + 8. Stelle Länge der Motorwicklung

3. + 4. Stelle Magnethöhe

S G L G W - 30 A 050 C P ¡
Linear  -Serie

Linear-Servomotor

2Magnetbahn

S G L G M - 30 108 A ¡

*:  Der eisenlose Linear-Servomotor hat den Änderungsindex CT.  
C = ohne Montagebohrungen auf dem Boden  
CT = mit Montagebohrungen auf dem Boden

Code Spezifikationen Modell

Keiner Standard Alle Modelle

-M Premium SGLGM-40, -60

Optionen9. Stelle

(wie bei der Motorwicklung)

1. Stelle Servomotor-Typ

A, B, C*…

8. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

M Magnetbahn

5. + 6. + 7. Stelle Länge der Magnetbahn

3. + 4. Stelle Magnethöhe

Linear  -Serie

Linear-Servomotor

9. 
Stelle

10. 
Stelle

11. 
Stelle

6. u. 7. u. 
8. Stelle

5. 
Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle

8. 
Stelle

9. 
Stelle

5. + 6. + 
7. Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle
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Merkmale Anwendungsbeispiele

2Direktantrieb für schnelle und 
hoch präzise Positionierung.

2Durch die nicht vorhandene magnetische 
Anziehung verlängert sich die Lebensdauer von 
Linearführungssystemen und Störungen werden 
minimiert.

2Keine Rastmomente, daher minimale 
Kraftwelligkeit.

2Zuführ- und 
Beschickungsvorrichtungen 

2Maschinen für die 
Halbleiterindustrie

2Maschinen für die LCD-Fertigung

2�Sicherheitsvorkehrungen für Motorwicklungen mit Hall-Sensor 
Bei Verwendung einer Motorwicklung mit Hall-Sensor muss die Magnetbahn den Boden des Hall-Sensors 
vollständig bedecken. Zur korrekten Installation beachten Sie bitte das Beispiel. 
Bei der Bestimmung des Hubweges der Motorwicklung oder der Magnetbahn-Länge berücksichtigen Sie 
die Gesamtlänge der Motorwicklung und der Hall-Sensoreinheit. Beachten Sie hierzu die folgende Tabelle.

<Richtig> <Falsch>

Motorwicklung 

Modell 

SGLGW-

Länge der 

Mo-

torwicklung 

L1 (mm)

Länge der Hall-Sensoreinheit 

A (mm)

Gesamtlänge 

 
L (mm)

30A050¡P¡ 50 0 

(in der Länge der Mo-

torwicklung enthalten)

50

30A080¡P¡ 80 80

40A140¡P¡ 140

16

156

40A253¡P¡ 252,5 268,5

40A365¡P¡ 365 381

60A140¡P¡ 140

16

156

60A253¡P¡ 252,5 268,5

60A365¡P¡ 365 381

90A200¡P¡ 199 0 

(in der Länge der Mo-

torwicklung enthalten)

199

90A370¡P¡ 367 367

90A535¡P¡ 535 535

Gesamtlänge der Motorwicklung mit Hall-Sensor

Hall-Sensor
Motorwicklung
Verfahrrichtung Motorwicklung

Magnetbahn

Magnetbahn-Seite

Hall-Sensor

L1A

Motorwicklung

Magnetbahn

L



117 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Betriebsart: Dauerbetrieb

Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute

Gehäuse:  Selbstkühlend, Luftkühlung (Linear-Servomotor 
SGLGW-30A nur selbstkühlend erhältlich)

Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur: 130˚C (Temperaturklasse B)

Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Größen und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (die Tabelle auf der nächsten Seite) gelten bei einer 
Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.

  2  Die oben stehenden technischen Daten gelten unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper 
(Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.

     Kühlkörpergröße   200 mm × 300 mm × 12 mm : SGLGW-30A050C, -30A080C, -40A140C, -60A140C 
300 mm × 400 mm × 12 mm : SGLGW-40A253C, -60A253C 
400 mm × 500 mm × 12 mm : SGLGW-40A365C, -60A365C 
800 mm × 900 mm × 12 mm : SGLGW-90A200C, -90A370C, -90A535C

Technische Daten und Spezifikationen

Linear-Servomotor
Modell SGLGW- 

30A 40A 60A 90A

050C 080C 140C 253C 365C 140C 253C 365C 200C 370C 535C

Spitzengeschwindigkeit* m/s 5 5 5 5 5 4,8 4,8 4,8 4 4 4

Nennkraft* N 12,5 25 47 93 140 70 140 210 325 550 750

Nennstrom* A eff. 0,51 0,79 0,8 1,6 2,4 1,2 2,2 3,3 4,4 7,5 10,2

Spitzenkraft* N 40 80 140 280 420 220 440 660 1300 2200 3000

Spitzenstrom* A eff. 1,62 2,53 2,4 4,9 7,3 3,5 7,0 10,5 17,6 30,0 40,8

Gewicht der 
Motorwicklung

kg 0,10 0,15 0,34 0,60 0,87 0,42 0,76 1,10 2,15 3,6 4,9

Kraftkonstante N/A eff. 26,4 33,9 61,5 61,5 61,5 66,6 66,6 66,6 78,0 78,0 78,0

BEMF-Konstante V/(m/s) 8,8 11,3 20,5 20,5 20,5 22,2 22,2 22,2 26,0 26,0 26,0

Motorkonstante N/QW 3,7 5,6 7,8 11,0 13,5 11,1 15,7 19,2 26,0 36,8 45,0

Elektrische Zeitkonstante ms 0,2 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5 0,5 0,5 1,4 1,4 1,4

Mechanische Zeitkonstante ms 7,30 4,78 5,59 4,96 4,77 3,41 3,08 2,98 3,18 2,66 2,42

Thermischer Widerstand
(mit Kühlkörper)

K/W 5,19 3,11 1,67 0,87 0,58 1,56 0,77 0,51 0,39 0,26 0,22

Thermischer Widerstand
(ohne Kühlkörper)

K/W 8,13 6,32 3,02 1,80 1,23 2,59 1,48 1,15 1,09 0,63 0,47

Magnetische 
Anziehungskraft

N 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

SERVOPACK SGDV- R70A R90A R90A 1R6A 2R8A 1R6A 2R8A 5R5A 120A 180A 200A

2Mit Magnetbahnen in Standard-Ausführung
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

• Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich
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Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien sowie die Linien mit 
Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

 3 Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK
 3 Die gepunktete Linie: Mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK
 3 Die Linie mit Strichen und Punkten: Mit einem einphasigen 100-V-SERVOPACK
 SGLGW-30A050C- und SGLGW-30A080C-Servomotoren in Verbindung mit einphasigen 200-V-SERVOPACKs weisen die gleichen Kenndaten auf wie solche mit 

dreiphasigen SERVOPACKs. 
 2 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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119 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Größen und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie  (die Tabelle auf der nächsten Seite) gelten bei einer  
Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.

  2  Die oben stehenden technischen Daten gelten unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden  
Tabelle angegebenen Kühlkörper (Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.

     Kühlkörpergröße   200 mm × 300 mm × 12 mm : SGLGW-40A140C, -60A140C 
300 mm × 400 mm × 12 mm : SGLGW-40A253C, -60A253C 
400 mm × 500 mm × 12 mm : SGLGW-40A365C, -60A365C

Linear-Servomotor 
Modell SGLGW- 

40A 60A

140C 253C 365C 140C 253C 365C

Spitzengeschwindigkeit* m/s 4,2 4,2 4,2 4,2 4,2 4,2

Nennkraft* N 57 114 171 85 170 255

Nennstrom* A eff. 0,8 1,6 2,4 1,2 2,2 3,3

Spitzenkraft* N 230 460 690 360 720 1080

Spitzenstrom* A eff. 3,2 6,5 9,7 5,0 10,0 14,9

Gewicht der Motorwicklung kg 0,34 0,60 0,87 0,42 0,76 1,10

Kraftkonstante N/A eff. 76,0 76,0 76,0 77,4 77,4 77,4

BEMF-Konstante V/(m/s) 25,3 25,3 25,3 25,8 25,8 25,8

Motorkonstante N/QW 9,6 13,6 16,7 12,9 18,2 22,3

Elektrische Zeitkonstante ms 0,4 0,4 0,4 0,5 0,5 0,5

Mechanische Zeitkonstante ms 3,69 3,24 3,12 2,52 2,29 2,21

Thermischer Widerstand (mit Kühlkörper) K/W 1,67 0,87 0,58 1,56 0,77 0,51

Thermischer Widerstand (ohne Kühlkörper) K/W 3,02 1,80 1,23 2,59 1,48 1,15

Magnetische Anziehungskraft N 0 0 0 0 0 0

SERVOPACK SGDV- 1R6A 2R8A 3R8A 1R6A 3R8A 7R6A

2Mit Magnetbahnen in Premium-Ausführung

2Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich

Technische Daten und Spezifikationen

2Mechanische Spezifikationen
(1) Stoßfestigkeit

· Stoßbeschleunigung: 196 m/s2

· Stoßzahl: zwei
(2) Vibrationswiderstand

Die Linear-Servomotoren halten den folgenden Vibrationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand: vertikal, von Seite zu Seite und von 
vorne nach hinten.
· Vibrationsbeschleunigung: 49 m/s2
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Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und 
gepunkteten Linien sowie die Linien mit Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, 
wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

 3 Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK
 3 Die gepunktete Linie: Mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK
 3 Die Linie mit Strichen und Punkten: Mit einem einphasigen 100-V-SERVOPACK

 2  Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben 
werden.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(1) SGLGW-30

Abmessungen  Einheit: mm

2Motorwicklung: SGLGW-30A¡¡¡C¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

3

22

24

48
,5

2-Schrauben
#4-40 UNC

(ø 5.3)

(ø 5)

Leitung
UL20276, AWG26

2 × 2-M4
Montageschrauben, Tiefe 5 (auf beiden Seiten)

15

50
0±

50

50
0±

50

L1
L3

L2

G (Luftspalt)G (Luftspalt)

Leitung
UL2517,AWG25

Typen-
schild

17

4-M4 Montageschrauben, Tiefe 5

L5 L4

1
5744

W
12

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell
SGLGW-

L1 L2 L3 L4 L5 W G (Luftspalt)
Gewicht (ca.)*

kg

30A050C¡D 50 48 30 20 20 5,9 0,85 0,14

30A080C¡D 80 72 50 30 25 5,7 0,95 0,19

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

9 6

15

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker
Buchse:
  17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
          17L-002C1

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

3

1

22

(5
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(1
)

24
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2-Schrauben
#4-40 UNC

(ø 5.3)

(ø 5)

Leitung
UL20276, AWG26

2 × 2-M4
Montageschrauben, Tiefe 5 (auf beiden Seiten)

15

50
0±

50

50
0±

50

L1
L3

L2

G (Luftspalt)G (Luftspalt)

12

Leitung
UL2517,AWG25

Typen-
schild

17

4-M4 Montageschrauben, Tiefe 5

L5 L4

3

4

2

6

5

1
Verlängerung: SROC06JMSCN169
Pin          : 021.423.1020
  von Interconnectron GmbH

Gegenstecker
Stecker          : SPUC06KFSDN236
Buchse: 020.030.1020

Elektrischer Winkel (° )

Wenn sich die Motorwicklung in die durch den
Pfeil in der Abbildung angegebene Richtung bewegt,
ist die Beziehung zwischen den Hallsensor-Ausgangs-
signalen Su, Sv, Sw und der invertierten Leistung
jeder Motorphase Vu, Vv und Vw wie in
der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

(V)

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Invertierte
Leistung

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr. Signal
Leitungs-

farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4 Nicht belegt –

5 Nicht belegt –

6
FG 

(Masse)
Grün
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121 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Magnetbahn: SGLGM-30¡¡¡A

Magnetbahn Modell
SGLGM- 

L1 L2 N
Gewicht (ca.)

kg

30108A 108 54 2 0,6

30216A 216 162 4 1,1

30432A 432 378 8 2,3

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch 
beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe 
der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.

Abstand 54

27 (27)

N-M4 Montageschrauben, Tiefe 6

L2

Typenschild Warnaufkleber

4,
5

36

N-4,5 Durchm. Montagebohrungen (pro Einheit)
ø 8 Gegenbohrung, Tiefe 5 (18)L2

L1     (1 Einheit)-0,1
-0,3

Abstand 54

44

7,6 8,2

24
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Motorwicklung: SGLGW-40A¡¡¡C¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

(2) SGLGW-40

N1-M4 Montageschrauben, 
Tiefe 6 (auf beiden Seiten)

N2-M4 Montage- 
schrauben, Tiefe 6

Typenschild

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

15

63
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L5 L6
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Hall-Sensor

15 1

25,4

Spalt 0,8Spalt 0,8

25,4

78

62

5,8

#4-40 UNC
2-Schrauben

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell
SGLGW- 

L1 L2 L3 L4 L5 L6 N1 N2
Gewicht (ca.)*

kg

40A140C¡D 140 125 90 30 52,5 45 3 4 0,40

40A253C¡D 252,5 237,5 180 37,5 60 135 5 8 0,66

40A365C¡D 365 350 315 30 52,5 270 8 14 0,93

N1-M4 Montageschrauben, 
Tiefe 6 (auf beiden Seiten)

N2-M4 Montage- 
schrauben, Tiefe 6

25,4

7,26,5
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50
0±

50

50
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1

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker
Buchse:
  17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
          17L-002C1

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Verlängerung: SROC06JMSCN169
Pin          : 021.423.1020
  von Interconnectron GmbH

Gegenstecker
Stecker     : SPUC06KFSDN236
Buchse: 020.030.1020

Typenschild

Elektrischer Winkel (° )

Wenn sich die Motorwicklung in die durch den
Pfeil in der Abbildung angegebene Richtung bewegt,
ist die Beziehung zwischen den Hallsensor-Ausgangs-
signalen Su, Sv, Sw und der invertierten Leistung
jeder Motorphase Vu, Vv und Vw wie in
der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Invertierte
Leistung

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr. Signal
Leitungs-

farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4 Nicht belegt –

5 Nicht belegt –

6
FG 

(Masse)
Grün
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123 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Magnetbahn : SGLGM-40¡¡¡C (ohne Montagebohrungen auf dem Boden)
 SGLGM-40¡¡¡CT (mit Montagebohrungen auf dem Boden)

2Magnetbahn in Premium-Ausführung : SGLGM-40¡¡¡C-M (ohne Montagebohrungen auf dem Boden)

   SGLGM-40¡¡¡CT-M (mit Montagebohrungen auf dem Boden)

Typ
Magnetbahn in Standard-Ausfüh-

rung
Modell SGLGM-

L1 L2 N Gewicht ca. (kg)

Standard-
Ausfüh-

rung

40090C oder 40090CT 90 45 2 0,8

40225C oder 40225CT 225 180 5 2,0

40360C oder 40360CT 360 315 8 3,1

40405C oder 40405CT 405 360 9 3,5

40450C oder 40450CT 450 405 10 3,9

Typ
Magnetbahn in Premium-Ausfüh-

rung
Modell SGLGM-

L1 L2 N Gewicht ca. (kg)

Premium-
Ausfüh-

rung

40090C-M oder 40090CT-M 90 45 2 1,0

40225C-M oder 40225CT-M 225 180 5 2,6

40360C-M oder 40360CT-M 360 315 8 4,1

40405C-M oder 40405CT-M 405 360 9 4,6

40450C-M oder 40450CT-M 450 405 10 5,1

7

Abstand 45

Typenschild Warnaufkleber

L222,5

L222,5

Abstand 45

N-M5 Montageschrauben, Tiefe 13 (pro Einheit)

-0,1
-0,3L1 (1 Einheit)

N-5.5 Durchm. Moontagebohrungen (pro Einheit)

(22,5)

(22,5)

X-X X-X

SGLGM-
40¡¡¡C

SGLGM-
40¡¡¡CT

(Nur für     SGLGM-           CT)

X

X

X

X

5,4

9

62

10
 D

ur
ch

m
.

5,
5 

D
ur

ch
m

.

7,4

25,4

9

12,7

62

10
 D

ur
ch

m
.

5,
5 

D
ur

ch
m

.

5,4

(1
3)

7,4

25,4

Typenschild Warnaufkleber

L222,5

22,5 (22,5)

(22,5)

L2

Abstand 45

N-5.5 Durchm. Moontagebohrungen (pro Einheit)

Abstand 45

7

L1 (1 Einheit)-0,1
-0,3

SGLGM-
40¡¡¡C-M

SGLGM-
40¡¡¡CT-M

X-X X-X

N-M5 Montageschrauben, Tiefe 13 (pro Einheit)
(Nur für     SGLGM-          CT-M)

X

X

X

X

62 62
12,27,4

31,8
15,9

12,2

31,8

7,4

5,4

5,
5 
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(1
3)5,4

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder 
anderen magnetisch beeinflussbaren  
Implantaten dürfen sich nicht  
in der Nähe der Magnetbahn des Linear-
Servomotors aufhalten.

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder 
anderen magnetisch beeinflussbaren  
Implantaten dürfen sich nicht  
in der Nähe der Magnetbahn des 
Linear-Servomotors aufhalten.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(3) SGLGW-60

2Motorwicklung: SGLGW-60A¡¡¡C¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

Abmessungen  Einheit: mm

2-Schrauben
# 4-40 UNC

N1-M4 Montageschrauben, 
Tiefe 6 (auf beiden Seiten)

N2-M4 Montage- 
schrauben, Tiefe 6

15

83

L6
45

L5

30

(ø 7)

50
0±

50

16 L4

45

L1

L3

(7,5)L2

(ø 5,3)

50
0±

50

4

17

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Typenschild

Hall-Sensor

15 1

25,4

Spalt 0,8Spalt 0,8

25,4

98

82

5,8

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell
SGLGW- 

L1 L2 L3 L4 L5 L6 N1 N2
Gewicht (ca.)*

kg

60A140C¡D 140 125 90 30 52,5 45 3 4 0,48

60A253C¡D 252,5 237,5 180 37,5 60 135 5 8 0,82

60A365C¡D 365 350 315 30 52,5 270 8 14 1,16

2-Schrauben
# 4-40 UNC

7

15

25,4

83

7,26,5

L6
45

L5

30

(ø 7)

50
0±

50

16

Hall-Sensor

L4

45

L1

L3

(7,5)L2

(ø 5,3)

50
0±

504,8

1
15

0,
5

14

Spalt 0,8Spalt 0,8

98

4

17

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

9 6

15

3

4

2

6

5

1

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker
Buchse:
  17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
          17L-002C1

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Verlängerung: SROC06JMSCN169
Pin          : 021.423.1020
  von Interconnectron GmbH

Gegenstecker
Stecker      : SPUC06KFSDN236
Buchse: 020.030.1020

Typenschild

N1-M4 Montageschrauben, 
Tiefe 6 (auf beiden Seiten)

N2-M4 Montage- 
schrauben, Tiefe 6

(V)

Elektrischer Winkel (° )

Wenn sich die Motorwicklung in die durch den
Pfeil in der Abbildung angegebene Richtung bewegt,
ist die Beziehung zwischen den Hallsensor-Ausgangs-
signalen Su, Sv, Sw und der invertierten Leistung
jeder Motorphase Vu, Vv und Vw wie in
der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Invertierte
Leistung

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr. Signal
Leitungs-

farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4 Nicht belegt –

5 Nicht belegt –

6
FG 

(Masse)
Grün
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125 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

2Magnetbahn : SGLGM-60¡¡¡C (ohne Montagebohrungen auf dem Boden)
 SGLGM-60¡¡¡CT (mit Montagebohrungen auf dem Boden)

2Magnetbahn in Premium-Ausführung : SGLGM-60¡¡¡C-M (ohne Montagebohrungen auf dem Boden)

   SGLGM-60¡¡¡CT-M (mit Montagebohrungen auf dem Boden)

Typ
Magnetbahn in Standard-Ausfüh-

rung Modell SGLGM-
L1 L2 N Gewicht ca. (kg)

Standard-
Ausfüh-

rung

60090C oder 60090CT 90 45 2 1,1

60225C oder 60225CT 225 180 5 2,6

60360C oder 60360CT 360 315 8 4,1

60405C oder 60405CT 405 360 9 4,6

60450C oder 60450CT 450 405 10 5,1

Typ
Magnetbahn in Premium-

Ausführung
Modell SGLGM-

L1 L2 N Gewicht ca. (kg)

Premium-
Ausfüh-

rung

60090C-M oder 60090CT-M 90 45 2 1,3

60225C-M oder 60225CT-M 225 180 5 3,3

60360C-M oder 60360CT-M 360 315 8 5,2

60405C-M oder 60405CT-M 405 360 9 5,9

60450C-M oder 60450CT-M 450 405 10 6,6

22,5

7

Abstand 45

Abstand 45

Typenschild Warnaufkleber

L2

L2

(1 Einheit)  L1
-0,1
-0,3

22,5

N-5.5 Durchm. Moontagebohrungen (pro Einheit)
(22,5)

(22,5)

X-X X-X

SGLGM-
60¡¡¡C

SGLGM-
60¡¡¡CT

N-M5 Montageschrauben, Tiefe 13 (pro Einheit)
(Nur für     SGLGM-            CT)

X

X

X

X

5,4

9

82

10
 D

ur
ch

m
.

5,
5 

D
ur

ch
m

.

7,4

25,4 12,7

82

10
 D

ur
ch

m
.

5,
5 

D
ur

ch
m

.

5,4

(1
3)

7,4

25,4

9

けがの恐れあり

WARNUNG
危険

away.

May cause injury.
磁性体を近づけるな！

Keep magnetic materials

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION JAPAN

W A
Ins.

CORELESS LINEAR SERVO MOTOR

N

□□□□□ - □□□□□□□□

  □   □
  □   □

  □   □
  □

O/N□□□□□□ - □
S/N□□□□□□□□□□□□□□□

L222,5 (22,5)

（22.5）22,5 L2

7

X

X

X

X

Typenschild Warnaufkleber

L1 (1 Einheit)-0,1
-0,3

Abstand 45

N-5.5 Durchm. Montagebohrungen (pro Einheit)

Abstand 45

N-M5 Montageschrauben, Tiefe 13 (pro Einheit)
(Nur für     SGLGM-          CT-M)

SGLGM-
60¡¡¡C-M

SGLGM-
60¡¡¡CT-M

X-X X-X

82 82

12,27,4

31,8
15,9

12,2

31,8

7,4

5,4

5,
5 
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m
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5 

D
u

rc
h

m
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h
m

.

（
13
）5,4

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder 
anderen magnetisch beeinflussbaren  
Implantaten dürfen sich nicht  
in der Nähe der Magnetbahn des Linear-
Servomotors aufhalten.

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder 
anderen magnetisch beeinflussbaren  
Implantaten dürfen sich nicht  
in der Nähe der Magnetbahn des 
Linear-Servomotors aufhalten.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(4) SGLGW-90

2Motorwicklung: SGLGW-90A¡¡¡C¡ (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

Abmessungen  Einheit: mm

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell
SGLGW- 

L1 L2 L3 L4 L5 L6 N1 N2
Gewicht (ca.)*

kg

90A200C¡ 199 189 130 40 60 95 3 4 2,2

90A370C¡ 367 357 260 40 55 285 5 8 3,65

90A535C¡ 535 525 455 40 60 380 8 10 4,95

2

50,8

Spalt1
Spalt1

11,8

26

49

13
8

11
0

32

50
0±

50

L2

95

8

12
1UL2517,AWG15

50
0±

50

65

L3L4

L1
UL20276,AWG26

(ø 5,3)

(ø
 1

0,
5)

L6L5

2-Schrauben
#4-40 UNC

Leitung

Leitung

N2-M6 Montageschrauben, Tiefe 9

2×N1-M6 Montageschrauben, Tiefe 9
(auf beiden Seiten)Typenschild

Stecker: 350779-1
Pin   : 350218-3 oder
350547-3 (Nr.1 oder 3)
350654-1
350669-1 (Nr.4)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Gegenstecker
Kappe     : 350780-1
Buchse: 350536-3 oder
350550-3

9 6

15

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
  17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
          17L-002C1

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, 
wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

(V)

Elektrischer Winkel (° )

Wenn sich die Motorwicklung in die durch den
Pfeil in der Abbildung angegebene Richtung bewegt,
ist die Beziehung zwischen den Hallsensor-Ausgangs-
signalen Su, Sv, Sw und der invertierten Leistung
jeder Motorphase Vu, Vv und Vw wie in
der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Invertierte
Leistung

2

50,8

Spalt1
Spalt1

11,8

26

49

13
8

11
0

32

50
0±

50

L2

95

8

12
1UL2517,AWG15

50
0±

50

65

L3L4

L1
UL20276,AWG26

(ø 5,3)

(ø
 1

0,
5)

L6L5

2-Schrauben
#4-40 UNC

Leitung

Leitung

N2-M6Montageschrauben, Tiefe 9

2×N1-M6 Montageschrauben, Tiefe 9
(auf beiden Seiten)Typenschild

Stecker: 350779-1
Pin   : 350218-3 oder
350547-3 (Nr.1 oder 3)
350654-1
350669-1 (Nr.4)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Gegenstecker
Kappe     : 350780-1
Buchse: 350536-3 oder
350550-3

9 6

15

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
  17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
          17L-002C1

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, 
wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

(V)

Elektrischer Winkel (° )

Wenn sich die Motorwicklung in die durch den
Pfeil in der Abbildung angegebene Richtung bewegt,
ist die Beziehung zwischen den Hallsensor-Ausgangs-
signalen Su, Sv, Sw und der invertierten Leistung
jeder Motorphase Vu, Vv und Vw wie in
der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Invertierte
Leistung

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr. Signal
Leitungs-

farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4
FG 

(Masse)
Grün
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127 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Magnetbahn: SGLGM-90¡¡¡A

Magnetbahn
SGLGM-

L1 L2 N
Gewicht (ca.)

kg

90252A 252 189 4 7,3

90504A 504 441 8 14,7

Hinweis:  Personen mit Herzschrittmacher oder 
anderen magnet isch beeinf lussbaren 
Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der 
Magnetbahn des L inear-Servomotors 
aufhalten.

Abmessungen  Einheit: mm

L2

L231,5

L1

(31,5)

Abstand 63

Abstand 63

N-M6 Montageschrauben, Tiefe 14,5

N-Montagebohrungen (pro Einheit)

8,
5

Typenschild

 (1 Einheit)

19 (44)

-0,1
-0,3

Warnaufkleber

X

X

ø
 1

2

ø
 6

,6

6,5

50,8

11
0

13,8 18,5

X-X
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGDV
SERVOPACK

Linearmaßstab
(Wird vom Kunden bereitgestellt)

Linear-Servomotor

Hall-Sensoreinheit

4 Anschlussleitung für den Hall-Sensor
    (Zwischen seriellem Konverter und Hall-Sensor)

Serieller Konverter
(Siehe Seite 193.)

1 Motorleitung des Linear-Servomotors

2 Anschlussleitung für Längenmesssysteme

3 Anschlussleitung für seriellen Konverter*
    (Zwischen SERVOPACK Stecker  CN2  und seriellem Konverter)

2Leitungen 

Bezeichnung
Linear-

Servomotormodell
Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Linear-Servomotor 

Motorleitungen

SGLGW-30, -40, -60

1 m JZSP-CLN11-01-E

(1)

3 m JZSP-CLN11-03-E

5 m JZSP-CLN11-05-E

10 m JZSP-CLN11-10-E

15 m JZSP-CLN11-15-E

20 m JZSP-CLN11-20-E

SGLGW-90

1 m JZSP-CLN21-01-E

(2)

3 m JZSP-CLN21-03-E

5 m JZSP-CLN21-05-E

10 m JZSP-CLN21-10-E

15 m JZSP-CLN21-15-E

20 m JZSP-CLN21-20-E

SGLGW

-30¡¡¡¡¡¡D

-40¡¡¡¡¡¡D

-60¡¡¡¡¡¡D

3 m DP9325252-03G

(3)

5 m DP9325252-05G

10 m DP9325252-10G

15 m DP9325252-15G

20 m DP9325252-20G

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

2Leitungsverbindungen

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

*1

*1

*2

*1: Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.
*2: Stecker von Interconnectron GmbH

(Fortsetzung)

Auswahl der Leitungen

*: Ein serieller Konverter kann direkt an ein absolutes Längenmesssystem angeschlossen werden.

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

Hinweis: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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129 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Leitungen

Bezeichnung
Linear-

Servomotormodell
Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

k

Anschlussleitungen für 

Längenmesssysteme*

Alle Modelle

1 m JZSP-CLL00-01-E-G#

(4)

3 m JZSP-CLL00-03-E-G#

5 m JZSP-CLL00-05-E-G#

10 m JZSP-CLL00-10-E-G#

15 m JZSP-CLL00-15-E-G#

l

Anschlussleitungen für serielle 

Konverter

Alle Modelle

1 m JZSP-CLP70-01-E-G#

(5)

3 m JZSP-CLP70-03-E-G#

5 m JZSP-CLP70-05-E-G#

10 m JZSP-CLP70-10-E-G#

15 m JZSP-CLP70-15-E-G#

20 m JZSP-CLP70-20-E-G#

m

Anschlussleitungen für 

Hall-Sensoren

Alle Modelle

1 m JZSP-CLL10-01-E-G#

(6)

3 m JZSP-CLL10-03-E-G#

5 m JZSP-CLL10-05-E-G#

10 m JZSP-CLL10-10-E-G#

15 m JZSP-CLL10-15-E-G#

(2) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN21-¡¡-E • Verdrahtungsanleitung

(3) Motorleitungen des Linear-Servomotors: DP9325252-¡¡G • Verdrahtungsanleitung

U

V

W
G Leitung (UL2570)

AWG14/4C

50 mm

Fertigmaß ø 11,9

L 35 mm

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen

8,5  mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

Kappe: 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350537-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 1

Schwarz 2

Schwarz 3

SERVOPACK-seitige Adern

Auswahl der Leitungen

(1) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN11-¡¡-E • Verdrahtungsanleitung

U
V

W
G

50 mm

Fertigmaß 
6,8 Durchm.

L 35 mm

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen Kappe: 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350536-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Leitung (UL2464)
AWG18/4C

8,5 mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

Pin. Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

blau

weiß

rot

SERVOPACK-seitige Adern

Pin. Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

blau

weiß

rot

SERVOPACK-seitige Adern

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

Längenmesssystem-SeiteSeite des seriellen
Konverters

Seite des seriellen
Konverters

Seite des
Hall-Sensors

SERVOPACK-Seite
Seite des seriellen

Konverters

U

V

W

G

50 mm 51 mm

Fertigmaß ø 6,8

L

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen

Leitung (UL2464)
AWG18/4C

SPUC06KFSDN236
von Interconnectron GmbH

8,5 mm

SERVOPACK-Seite

SERVOPACK-Seite

Linear-Servomotor-Seite

1

2

3 4

5
P6

5
6

4
3

2

1

28 Durchm.

Hinweis: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLGW
(eisenlose Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(4) Anschlussleitungen für Längenmesssysteme: JZSP-CLL00-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

(5) Anschlussleitungen für serielle Konverter: JZSP-CLP70-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

(6) Anschlussleitungen für Hall-Sensoren: JZSP-CLL10-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

SERVOPACK-Seite Seite des seriellen Konverters
L

Fertigmaß ø 6,8

Stecker:
55100-0670
(6-Pin, gelötet)
von Molex Japan Co., Ltd.

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.Leitung (UL20276)

(AWG22×2C+AWG24×2P)

1

2

3

4

5

7

8

9

6

+5V

0V

−
−

−

−

−
−

−

−

+5V

0V

1

2

3

4

5

7

8

9

6

Hall-Sensor-SeiteSeite des seriellen Konverters

Pin-Nr. Pin-Nr. SignalSignal

Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

Gehäuse Abschirmung

Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

Gehäuse Abschirmung

1

5

6

9

1

5

6

9

L

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Seite des seriellen Konverters

Fertigmaß ø 6,8

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

Hall-Sensor-Seite

Stecker:
17JE-13090-02 (D8C)
(mit Bolzen)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

1

2

3

4

5

6

−

−

−

PG5V

PG0V

−

−

PS

/PS

1

5

3

4

2

6

7

8

9

−

−
−
−

−
−
−

−

−

−

−

+5V

0V

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

Anschluss-
gehäuse

hellblau

hellblau/weiß

rot

schwarz

Abschirmung

SERVOPACK-Seite

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

Gehäuse

hellblau

hellblau/weiß

rot

schwarz

Phase S Ausgang

Phase /S Ausgang

Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

Längenmesssystem-SeiteSeite des seriellen Konverters

1

8

9

15

1

8

9

15

Stecker:
17JE-23150-02(D8C)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker:
17JE-13150-02(D8C)
(mit Bolzen)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

L

Fertigmaß ø 9,5

Leitung (UL2584)
(AWG22×3C+AWG25×6P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10

11

12

13

14

15

Gehäuse

6

/Cos(V1-)

/Sin(V2-)

Ref(V0+)

/Ref(V0+)

+5V

0V

0Vs

DIR

Innere

Abschirmung

5Vs

BID

Vx

Vq

Cos(V1+)

Sin(V2+)

Längenmesssystem-Seite

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10

11

12

13

14

15

Gehäuse

6

/Cos(V1-)

/Sin(V2-)

Ref(V0+)

/Ref(V0-)

+5V

0V

0Vs

DIR

Innere

Abschirmung

5Vs

BID

Vx

Vq

Cos(V1+)

Sin(V2+)

Seite des seriellen Konverters

Auswahl der Leitungen
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2Motorwicklung

Code Spezifikationen

P Mit Hall-Sensor 

--- Ohne Hall-Sensor

Hall-Sensor1. Stelle Servomotor-Typ

Code Spezifikationen

F F-Ausführung mit Eisenkern

10. Stelle

Code Spezifikationen Modell

---
Stecker 
von Tyco Electronics 
AMP K.K.

Alle Modelle

D
Stecker 
von Interconnectron 
GmbH

SGLFW-35,-50,
-1Z¡200B,
-1ZD380B

Stecker für Netzleitung11. Stelle

5. Stelle Spannung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

A, B…

9. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

W Motorwicklung

6. + 7.+ 8. Stelle Länge der Motorwicklung

3. + 4. Stelle Magnethöhe

S G L F W - 20 A 090 A P ¡
Linear- Serie

Linear-Servomotor

9. 
Stelle

10. 
Stelle

11. 
Stelle

6. + 7. + 
8. Stelle

5. 
Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle

8. 
Stelle

9. 
Stelle

2Magnetbahn

S G L F M - 20 324 A ¡

Code Spezifikationen

--- Standard

C Mit Magnetabdeckung

Optionen9. Stelle

(wie bei der Motorwicklung)

1. Stelle Servomotor-Typ

A, B…

8. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

M Magnetbahn

5. + 6. + 7. Stelle Länge der Magnetbahn

3. + 4. Stelle Magnethöhe

Linear- Serie

Linear-Servomotor

5. + 6. + 
7. Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle

Modellbezeichnungen

Linear-Servomotoren

SGLFW
(F-Ausführung mit 
Eisenkern)
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Merkmale Anwendungsbeispiele

3Direktantrieb für schnelle und hoch präzise 
Positionierung.

3Die magnetische Anziehungskraft zwischen den 
beweglichen und den stationären Elementen kann 
effektiv zur Erhöhung der Steifigkeit der 
Linearführung genutzt werden, indem die Linearlager 
vorgespannt werden.

3Durch die magnetische Vorspannung bestimmter 
Arten geeigneter Linearlager lässt sich das 
Frequenzverhalten des Systems und damit sein 
Brems- und Einregelverhalten verbessern.

3Zuführ- und Beschickungs-
vorrichtungen

3Maschinen für die Halblei-
terindustrie

3Maschinen für die LCD-
Fertigung

2�Sicherheitsvorkehrungen zu Motorwicklungen mit Hall-Sensor 

Bei Verwendung einer Motorwicklung mit Hall-Sensor muss die Magnetbahn den Boden des Hall-Sensors 
vollständig bedecken. Zur korrekten Installation beachten Sie bitte das Beispiel. 
Bei der Bestimmung des Hubweges der Motorwicklung oder der Magnetbahn-Länge berücksichtigen Sie 
die Gesamtlänge der Motorwicklung und der Hall-Sensoreinheit. Beachten Sie hierzu die folgende Tabelle.

<Richtig> <Falsch>

Motorwicklung 

Modell SGLFW-

Länge der 

Motorwick-

lung 

L1 (mm)

Länge der Hall-Sensoreinheit 

 
A (mm)

Gesamtlänge 

 
L (mm)

20A090AP¡ 91
22

113

20A120AP¡ 127 149

35¡120AP¡ 127
22

149

35¡230AP¡ 235 257

50¡200¡P¡ 215
22

237

50¡380¡P¡ 395 417

1Z¡200¡P¡ 215
22

237

1Z¡380¡P¡ 395 417

Gesamtlänge der Motorwicklung mit Hall-Sensor

Motorwicklung

Hall-Sensor
Magnetbahn

Motorwicklung
Verfahrrichtung

Magnetbahn-Seite

Motorwicklung

Magnetbahn

L

L1A
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Linear-Servomotor Modell

SGLFW-

20A 35A 50A 1ZA

090A 120A 120A 230A 200B 380B 200B 380B

Spitzengeschwindigkeit m/s 5,0 5,0 5,0 5,0 5,0 5,0 4,9 4,9

Nennkraft* N 25 40 80 160 280 560 560 1120

Nennstrom* A eff. 0,70 0,80 1,4 2,8 5,0 10,0 8,7 17,5

Spitzenkraft* N 86 125 220 440 600 1200 1200 2400

Spitzenstrom* A eff. 3,0 2,9 4,4 8,8 12,4 25,0 21,6 43,6

Gewicht der Motorwicklung kg 0,7 0,9 1,3 2,3 3,5 6,9 6,4 11,5

Kraftkonstante N/A eff. 36,0 54,0 62,4 62,4 60,2 60,2 69,0 69,0 

BEMF-Konstante V/(m/s) 12,0 18,0 20,8 20,8 20,1 20,1 23,0 23,0 

Motorkonstante N/QW 7,9 9,8 14,4 20,4 34,3 48,5 52,4 74,0 

Elektrische Zeitkonstante ms 3,2 3,3 3,6 3,6 15,9 15,8 18,3 18,3

Mechanische Zeitkonstante ms 11,0 9,3 6,2 5,5 3,0 2,9 2,3 2,1

Thermischer Widerstand (mit Kühlkörper) K/W 4,35 3,19 1,57 0,96 0,56 0,38 0,47 0,2

Thermischer Widerstand (ohne Kühlkörper) K/W 7,69 5,02 4,10 1,94 1,65 0,95 1,3 0,73

Magnetische Anziehungskraft N 314 462 809 1590 1650 3260 3300 6520

SERVOPACK SGDV- 1R6 1R6 1R6 3R8 5R5 120A 120A 200A

Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Eigenschaften und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (die Tabelle auf der nächsten Seite) gelten bei einer 
Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.

 2  Die oben stehenden technischen Daten zeigen die Werte unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper 
(Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.

 Kühlkörpergröße : 125 mm×125 mm×13 mm: SGLFW-20A090A, -20A120A

  254 mm×254 mm×25 mm: SGLFW-35A120A, -35A230A
  400 mm×500 mm×40 mm: SGLFW-50A200B, -50A380B, -1ZA200B
  600 mm×762 mm×50 mm: SGLFW-1ZA380B

200-V-Klasse

Linear-Servomotor Modell

SGLFW-

35D 50D 1ZD 1ED

120A 230A 200B 380B 200B 380B 380B 560B

Spitzengeschwindigkeit m/s 4,5 4,5 5,0 5,0 5,0 5,0 2,4 2,4

Nennkraft* N 80 160 280 560 560 1120 1500 2250

Nennstrom* A eff. 0,6 1,3 2,3 4,5 4,9 9,8 6,4 9,6

Spitzenkraft* N 220 440 600 1200 1200 2400 3600 5400

Spitzenstrom* A eff. 2,0 4,0 5,6 11,0 12,3 24,6 18,1 27,2

Gewicht der Motorwicklung kg 1,3 2,3 3,5 6,9 6,4 11,5 20 29

Kraftkonstante N/A eff. 136,0 136,0 134,7 134,7 122,6 122,6 250 250

BEMF-Konstante V/(m/s) 45,3 45,3 44,9 44,9 40,9 40,9 83,2 83,2

Motorkonstante N/QW 14,2 20,1 33,4 47,2 51,0 72,1 95,4 117

Elektrische Zeitkonstante ms 3,7 3,6 15,0 15,0 17,4 17,2 16,9 16,9

Mechanische Zeitkonstante ms 5,2 5,1 3,2 3,2 2,5 2,2 2,2 2,1

Thermischer Widerstand (mit Kühlkörper) K/W 1,57 0,96 0,56 0,38 0,47 0,2 0,19 0,15

Thermischer Widerstand (ohne Kühlkörper) K/W 4,1 1,94 1,65 0,95 1,3 0,73 0,45 0,37

Magnetische Anziehungskraft N 810 1590 1650 3260 3300 6520 9780 14600

SERVOPACK SGDV- 1R9D 1R9D 3R5D 5R4D 5R4D 120D 8R4D 120D

400-V-Klasse

Technische Daten und Spezifikationen

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)

Zulässige Wicklungstemperatur:  130˚C (Temperaturklasse B)

Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Eigenschaften und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (die Tabelle auf der nächsten Seite) gelten bei einer 
Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.

 2  Die oben stehenden technischen Daten zeigen die Werte unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper 
(Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.

 Kühlkörpergröße : 254 mm×254 mm×25 mm: SGLFW-35D120A, -35D230A

  400 mm×500 mm×40 mm: SGLFW-50D200B, -50D380B, -1ZD200B

  600 mm×762 mm×50 mm: SGLFW-1ZD380B
  609 mm×762 mm×50 mm: SGLFW-1ED380B, SGLFW-1ED560B
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

3Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie  A : Dauerbetriebsbereich  B : Aussetzbetriebsbereich 

   200-V-Klasse

1Mechanische Spezifikationen
(1) Stoßfestigkeit

 3Stoßbeschleunigung: 196 m/s2

 3Anzahl Stöße: zwei

(2) Vibrationswiderstand
  Die Linear-Servomotoren halten den folgenden Vibrationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand: vertikal, von Seite 

zu Seite und von vorne nach hinten.
 3Vibrationsbeschleunigung: 49 m/s2
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Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien des 
Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

 l Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 400-V-SERVOPACK
 l Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK

 2  Bei Verwendung des Servomotors mit einer dreiphasigen Eingangsspannungsversorgung von 200 V wird ein anderer serieller Konverter benötigt. Einzelheiten hierzu 
erhalten Sie auf Anfrage von Ihrem Ansprechpartner bei Yaskawa.

 3 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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   400-V-Klasse

Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien sowie die Linien mit 
Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

 l Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK
 l Die durchgezogene Linie: Mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK
 l Die Linie mit Strichen und Punkten: Mit einem einphasigen 100-V-SERVOPACK

 2 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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135 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(1) SGLFW-20

3Motorwicklung: SGLFW-20A¡¡¡A¡ (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

A A2
0

2

5,
5

22
,5

40

17
,5

12
,5

45±0.1

34

(4
4)

(2
2)

(2
2)

(32)

0,5

(6)

(2
0)

22

(Spalt 0.8: Mit Magnetabdeckung)
(Spalt 1: Ohne Magnetabdeckung)

(10.2: Mit Magnetabdeckung)
(10: Ohne Magnetabdeckung)

(4.2: Mit Magnetabdeckung)
(4 : Ohne Magnetabdeckung)

12

500±50

500±50

A−A

7

Min. 30

82,
5

5,
5

L3

(ø 6,1)

(ø 4,2)

36

(25)
L1

L23030

(1
2)

(7
,5

)

(1
0)

(1
2,

5)

Typenschild

Min. 50

Hall-Sensor
Magnetbahn

2-Schrauben
#4-40 UNC

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Siehe Abbildungen 1
und 2 im Anschluss.

2-M4 Gewindebohrungen, Tiefe 5,5

20
12

,5

22
,5

30 36

1 SGLFW-20A090A¡
3-M4 Gewindebohrungen, Tiefe 5,5

20
12

,5

22
,5

30 36

72

2 SGLFW-20A120A¡

Motorwicklung Modell 
SGLFW-

L1 L2 L3
Gewicht (ca.)

kg

20A090A¡ 91 36 72 0,7

20A120A¡ 127 72 108 0,9

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungs-

versorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungs-

versorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gegenstecker

Kappe    : 350780-1

Buchse: 350536-3 oder
             350550-3

Pin-Nr. Signal Ader
Farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Schwarz

4 FG Grün

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Ausgangssignale des Hall-
Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen Motorphasen 
Vu, Vv, Vw.

Stecker:350779-1
Pin  :350218-3 oder
 350547-3 (Nr.1 bis 3)
 350654-1
 350669-1 (Nr.4)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Pin Stecker:
  17JE-13090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

9 6

15

Elektrischer Winkel (°)

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Invertierte
Leistung

(V)

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Anmerkung:  Es sind auch Modelle mit Steckern von 
Interconnectron GmbH erhältlich.



136

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

Magnetbahn Modell 
SGLFM-

L1-0,1
-0,3 L2 (L3) N

Gewicht (ca.)
kg

20324A 324 270 (54×5) (331,6) 6 0,9

20540A 540 486 (54×9) (547,6) 10 1,4

20756A 756 702 (54×13) (763,6) 14 2

3Magnetbahn: SGLFM-20¡¡¡A

(Spalt1)

Die Höhe des Schraubenkopfes: max. 4,2
Montageabmessungen

2 × N-4.8 Durchm.
Montagebohrungen

(Bezugsmarkierung)

SNSN

Bezugsmarkierung
(Zwei ø 4 Markierungen sind eingraviert.)

S/NYASKAWAYASKAWA

Bezugsmarkierung

MADE

O/N

Typenschild

S/N
O/N

MADE IN JAPAN

YASKAWA

Motorwicklung

6

9,9°

10

4

(4
0)

(2
2,

5)
(1

7,
5)

(34)

4,
5

3544

(4
,5

)

(2
2)

22

54

30,8 -0,2
0

L1

L2

(L3)

(54)

(30,8)

-0,3
-0,1

TYP:TYP:

SNSN

45±0.1

Hinweis: 1  Es können mehrere SGLFM-20¡¡¡A-Magnetbahnen miteinander verbunden werden. Verbinden Sie die Magnetbahnen so, dass sich die Referenzmarkierungen 
wie in der Abbildung dargestellt gegenüberliegen.

 2  Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.
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137 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(2) SGLFW-35

3Motorwicklung: SGLFW-35¡¡¡¡A¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

A - A

12

500±50

500±50

A A

7

L1

30

(ø 6,1)

(ø 4,2)

5,
5

(1
0,

5)2

5,
5

8

(1
2,

5)
(7

,5
)

35

L3
Min. 30

L230

45±0.1

34

(32)

0,5

(6)

2,
5

25

36

55

30
25

12
,5

(3
0)

(3
0)

(8
,5

)
18(6
0)

(Spalt 0.8: Mit Magnetabdeckung)

(Spalt 1: Ohne Magnet-
abdeckung)

(10.2: Mit Magnetabdeckung)

(10: Ohne Magnetabdeckung)

(4.2: Mit Magnetabdeckung)
(4: Ohne Magnetabdeckung)

Typenschild

Min. 50

2-Schrauben
#4-40 UNC

Siehe Abbildungen j und k
im Anschluss.

(3
5) 37

6-M4 Gewindebohrungen, Tiefe 5,5

35 18

30

8,
5

12
,5 30 36

72

1 SGLFW-35¡120A¡D

12-M4 Gewindebohrungen, Tiefe 5,5

35 18
8,

5

12
,5 30 36

180(36 × 5)

30

2 SGLFW-35¡230A¡D 

Hall-Sensor
Magnetbahn

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Motorwicklung Modell 
SGLFW-

L1 L2 L3 N
Gewicht (ca.)

kg

35¡120A¡D 127 72 108 6 1,3

35¡230A¡D 235 180 216 12 2,3

Verlängerung: ARRA06AMRPN182
Pin           : 021.279.1020
von Interconnectron GmbH

Gegenstecker

Stecker    : APRA06BFRDN170
Buchse: 020.105.1020

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (°)

Invertierte
Leistung

(V)

9 6

15

65

4

1

2

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungs-

versorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungs-

versorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Ausgangssignale des Hall-
Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen Motorphasen 
Vu, Vv, Vw.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

Magnetbahn Modell 
SGLFM-

L1-0,1
-0,3 L2 (L3) N

Gewicht (ca.)
kg

35324A 324 270 (54×5) (334,4) 6 1,2

35540A 540 486 (54×9) (550,4) 10 2

35756A 756 702 (54×13) (766,4) 14 2,9

3Magnetbahn: SGLFM-35¡¡¡A

Hinweis: 1  Es können mehrere SGLFM-35¡¡¡A-Magnetbahnen miteinander verbunden werden. Verbinden Sie die Magnetbahnen so, dass sich die Referenzmarkierungen 
wie in der Abbildung dargestellt gegenüberliegen.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
    aufhalten.

L1

L2
(Spalt1)

(34)

Die Höhe des Schraubenkopfes: max. 4,2

Montageabmessungen

Bezugsmarkierung

2 × N-4,8 Durchm. Montagebohrungen

(Bezugsmarkierung)

S SNS SNNN

(Zwei ø 4 Markierungen sind eingraviert.)

Bezugsmarkierung

MADE
S/N
O/N

TYP:
YASKAWA

Typenschild

S/N
O/N

TYP: MADE IN JAPAN DATE

YASKAWA

Motorwicklung

(L3)

6

10

4

45±0.1

60 51

30
(3

0)

(4
,5

)
4,

5

(5
5)

(3
0)

(2
5)

9,9°

32,2

54

-0,2
0

(54)

(32,2)

-0,3
-0,1
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139 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Motorwicklung: SGLFW-50¡¡¡¡B¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

50
,5

33
,7

5
37

,7
5

7

71
,5

14

3

(3
7,

5)(7
5) (3

7,
5)

(40)

43

58±0.1

0,5
(9)

(Spalt 0.8: Mit Magnetabdeckung)

(Spalt 1: Ohne Magnetabdeckung)

(14.2: Mit Magnetabdeckung)
(14: Ohne Magnetabdeckung)

(5.2: Mit Magnetabdeckung)
(5: Ohne Magnetabdeckung)

2-Schrauben
#4-40 UNC

500±50

500±50

10

30

(ø 7,4)

(ø 4,2)

(1
5)

L3

L2

L1

25

55 40

60

(1
2)

23
,5

48

Min. 50

Min. 50

Hall-Sensor
Magnetbahn

Typenschild

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

6-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 9,5

48

23
,5

1214

55 60

120

Siehe Abbildungen j
und k im Anschluss.

(4
8)

1 SGLFW-50¡200B¡D

12-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 9,5

48 23
,5

1214

55 60
300(60 × 5)

2 SGLFW-50¡380B¡D 

Motorwicklung Modell 
SGLFW-

L1 L2 L3 N
Gewicht (ca.)

kg

50¡200B¡D 215 120 180 6 3,5

50¡380B¡D 395 300 360 12 6,9

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (°)

Invertierte
Leistung

(V)

65

4

1

2

9 6

15

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungs-

versorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungs-

versorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Ausgangssignale des Hall-
Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen Motorphasen 
Vu, Vv, Vw.

Verlängerung: ARRA06AMRPN182
Pin           : 021.279.1020
von Interconnectron GmbH

Gegenstecker

Stecker    : APRA06BFRDN170
Buchse: 020.105.1020

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

Magnetbahn Modell 
SGLFM-

L1-0,1
-0,3 L2 (L3) N

Gewicht (ca.)
kg

50405A 405 337,5 (67,5×5) (416,3) 6 2,8

50675A 675 607,5 (67,5×9) (686,3) 10 4,6

50945A 945 877,5 (67,5×13) (956,3) 14 6,5

3Magnetbahn: SGLFM-50¡¡¡A

Hinweis: 1  Es können mehrere SGLFM-50¡¡¡A-Magnetbahnen miteinander verbunden werden. Verbinden Sie die Magnetbahnen so, dass sich die Referenzmarkierungen 
wie in der Abbildung dargestellt gegenüberliegen.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.

(Spalt1)

Bezugsmarkierung

Motorwicklung

Montageabmessungen

2 × N-5.8 Durchm. Montagebohrungen

(Bezugsmarkierung)

S SSNS NNN

Bezugsmarkierung
(Zwei ø 4 Markierungen sind eingraviert.)

TYP:

YASKAWA

Typenschild

S/N

O/N

TYP:
MADE IN JAPAN DATE

YASKAWA

67,5

9 5

58±0.1

14 (43)

(5
)

5

75 65

37
,5

(3
7,

5)

(3
7,

75
)

(7
1,

5)(3
3,

75
)

8,6˚

39,4 -0,2
0

L1

L2

(L3)

-0,3
-0,1

(67,5)

(39,4)

Die Höhe des Schraubenkopfes: max. 5,2
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141 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(4) SGLFW-1Z

3Motorwicklung: SGLFW-1Z¡¡¡¡B¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

9-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 9,5

96

35
,5

35
,5

1214 55 60

120

 j SGLFW-1Z�200B�D

±50

500

500±50

60

(1
5)

10L325

96

(1
2)

L1
L25530

(ø 8,4)

(ø 4,2)

96 35
,5

35
,5

40

98

11
9

57
,5

61
,5

(6
2,

5)
(6

2,
5)

(1
25

)

3(40)

7
14

43

±0,158

0,5
(9)

Min. 50

Min. 50

Hall-SensorMagnetbahn

2-Schrauben
#4-40 UNC

Siehe Abbildungen j
und k im Anschluss.

(Spalt 0.8: Mit Magnetabdeckung)
(Spalt 1: Ohne Magnetabdeckung)

(14.2: Mit Magnetabdeckung)
(14: Ohne Magnetabdeckung)

(5.2: Mit Magnetabdeckung)
(5: Ohne Magnetabdeckung)

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

18-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 9,5

96

35
,5

35
,5

1214 55 60

300(60×5)

 k SGLFW-1ZD380B�D

Typenschild

Motorwicklung Modell 
SGLFW-

L1 L2 L3 N
Gewicht (ca.)

kg

1Z¡200B¡D 215 120 180 9 6,4

1ZD380B¡D 395 300 360 18 11,5

9 6

15

65

4

1

2

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (°)

Invertierte
Leistung

(V)

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin-Nr. Signal

1
+5 V (Spannungs-

versorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0 V (Spannungs-

versorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Verlängerung: ARRA06AMRPN182
Pin           : 021.279.1020
von Interconnectron GmbH

Gegenstecker

Stecker    : APRA06BFRDN170
Buchse: 020.105.1020

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Ausgangssignale des Hall-
Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen Motorphasen 
Vu, Vv, Vw.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLFM-1Z¡¡¡A

Magnetbahn Modell 
SGLFM-

L1 -0,1
-0,3 L2 L3 N

Gewicht (ca.)
kg

1Z405A 405 337,5 (67,5 × 5) (423,9) 6 5

1Z675A 675 607,5 (67,5 × 9) (693,9) 10 8,3

1Z945A 945 877,5 (67,5 × 13) (963,9) 14 12

Hinweis: 1  Es können mehrere SGLFM-1Z¡¡¡A-Magnetbahnen miteinander verbunden werden. Verbinden Sie die Magnetbahnen so, dass sich die 
Referenzmarkierungen wie in der Abbildung dargestellt gegenüberliegen.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.
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67,514

9 5

58±0.1

(43)

(Spalt1)

Montageabmessungen

Die Höhe des Schraubenkopfes: max. 6,7

(Bezugsmarkierung)

SS SS NNNN

Bezugsmarkierung

ø 11.5 Gegenbohrung, Tiefe 1.5

Typenschild

2×N-7 Durchm. Montagebohrungen
Motorwicklung

8,6°

43,2 -0,2
0

L1

L2

(L3)

-0,3
-0,1

1,5

φ
1

1
.5

TYP:
YASKAWA

TYP:
YASKAWA S/N

O/N

MADE IN JAPAN DATE

(67,5)

(Zwei ø 4 Markierungen sind eingraviert.)
Bezugsmarkierung
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143 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(4) SGLFW-1ED

3Motorwicklung: SGLFW-1ED¡¡¡B¡ mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.))

9 6

15

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

*

84.2 60 60 60

32
60

60

(2
0

0
)

(1
0

0
)

(1
0

0
)

(Ø
4

.2
)

17
0

(8
5)

85

L2 L3

Min. 80
500±50

(2
3)

70 L1

28

61(14,2)

76±0.1

P
"N"-M8 Gewindebohrungen, Tiefe  16
Anzugsmoment :3000 N.cm

Hallsensor-
anschlussspezifikationen anschlussspezifikationen

Linearmotor- 
an

Einheiten: mm

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt
sich die in der nachfolgenden Abbildung
dargestellte Beziehung zwischen den Aus-
gangssignalen Su, Sv, Sw des Hall-Sensors
und der inversen Spannung der einzelnen
Motorphasen Vu, Vv, Vw.

 

Invertierte
Leistung

(V)

Receptacle type: MS3102A-22-22P
made by DDK Ltd.

Pin connector type:
17JE-23090-02 (D8C)
made by DDK Ltd.

 Gegenstecker

L-shaped Steckertyp: 
MS3108E22-22S

Socket connector type:
17JE-13090-02 (D8C)
Stud type: 17L-002C oder 

17L-002C1

Ty pen schild

Hallsensor

2×Schrauben
#4-40 UNC

 
 

MagnetbahnMotorklemme

 (° )

1ED560 type only

Kabel
UL20276,AWG28

Hall sensor Klemme

Pin Nr . Name

1 +5V (Power supply)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V (Power supply)

6 Not used

7 Not used

8 Not used

9 Not used

Pin Nr . Name

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D Mass e

(Spalt 0,8)

Elektrischer Winkel

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den 
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom 
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Gegenstecker

Motorwicklung Modell 
SGLFW-

L1 L2 L3 N P
Gewicht (ca.)

kg

1ED380B¡ 390 120 - 12 0,3 20

1ED560B¡ 600 135 135 18 0,5 29
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Magnetbahn: SGLFM-1E135A¡

Magnetbahn Modell 
SGLFM-

Gewicht (ca.)
kg

1E135A 2,5

Hinweis: 1  Es können mehrere SGLFM-1E¡¡¡A-Magnetbahnen miteinander verbunden werden. Verbinden Sie die Magnetbahnen so, dass sich die 
Referenzmarkierungen wie in der Abbildung dargestellt gegenüberliegen.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.

N S N S

*

N S N S N S

9 5,2

(61)14,2

76±0.1

3,5

Ø
15

Max. 8,7

(1
7
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135 -0,1
-0,3

(1
0
)

15
0

1
0

(1
0
0
)

1
0
0

20
0

18
0

3˚

43,2 0
-0,2 67.5 (67,5)

(145,5)

Detail zeichnung der Montage

Höhe des Schraubenkopfes 
ist weniger als  8.7mm.

Montage  bohrungen  ø10
ø15 Spot facing 3,5 Tiefe
Mge " 2 x 2 "

Bezugsmarke

beinhaltet Magnetabdeckung
0.2 Stärke

Motorwicklung

Typenschild für Magnetbahn  

Seriennummerlabel  

(Spalt 0,8)

Abmessungen  Einheit: mm
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145 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Leitungsverbindungen

SGDV
SERVOPACK

Linearmaßstab
(Wird vom Kunden bereitgestellt)

Hall-Sensoreinheit

4 Anschlussleitung für den Hall-Sensor
 (Zwischen seriellem Konverter und Hall-Sensor) 

Serieller Konverter
(Siehe Seite 193.)

1 Motorleitung des Linear-Servomotors

2 Anschlussleitung für Längenmesssysteme

3 Anschlussleitung für seriellen Konverter*
   (Zwischen SERVOPACK Stecker  CN2  und seriellem Konverter)

Linear-Servomotor

*: Ein serieller Konverter kann direkt an ein absolutes Längenmesssystem angeschlossen werden.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2Leitungen

Bezeichnung Linear-Servomotor Modell Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Linear-Servomotor
Motorleitungen

SGLFW-20, -35

01 m JZSP-CLN11-01-E

(1)

03 m JZSP-CLN11-03-E

05 m JZSP-CLN11-05-E

10 m JZSP-CLN11-10-E

15 m JZSP-CLN11-15-E

20 m JZSP-CLN11-20-E

SGLFW-50, -1Z

01 m JZSP-CLN21-01-E

(2)

03 m JZSP-CLN21-03-E

05 m JZSP-CLN21-05-E

10 m JZSP-CLN21-10-E

15 m JZSP-CLN21-15-E

20 m JZSP-CLN21-20-E

SGLFW-35, 50, 1Z
A¡¡¡¡¡D

003 m DP9325254-03G

(3)

05 m DP9325254-05G

10 m DP9325254-10G

15 m DP9325254-15G

20 m DP9325254-20G

SGLFW-35, 50, 1Z
D¡¡¡¡¡D

01 m JZSP-CMM20D15-01G

(4)

03 m JZSP-CMM20D15-03G

05 m JZSP-CMM20D15-05G

10 m JZSP-CMM20D15-10G

15 m JZSP-CMM20D15-15G

20 m JZSP-CMM20D15-20G

SGLFW-1E
D¡¡¡¡¡

01 m JZSP-CVMCA13-01-E-G#

03 m JZSP-CVMCA13-03-E-G#

05 m JZSP-CVMCA13-05-E-G#

10 m JZSP-CVMCA13-10-E-G#

15 m JZSP-CVMCA13-15-E-G#

20 m JZSP-CVMCA13-20-E-G#

k

Anschlussleitungen für 
Längenmesssysteme*3

Alle Modelle

01 m JZSP-CLL00-01-E-G#

(5)

03 m JZSP-CLL00-03-E-G#

05 m JZSP-CLL00-05-E-G#

10 m JZSP-CLL00-10-E-G#

15 m JZSP-CLL00-15-E-G#

l

Anschlussleitungen für 
serielle Konverter

Alle Modelle

01 m JZSP-CLP70-01-E-G#

(6)

03 m JZSP-CLP70-03-E-G#

05 m JZSP-CLP70-05-E-G#

10 m JZSP-CLP70-10-E-G#

15 m JZSP-CLP70-15-E-G#

20 m JZSP-CLP70-20-E-G#

m

Anschlussleitungen für 
Hall-Sensoren

Alle Modelle

01 m JZSP-CLL10-01-E-G#

(7)

03 m JZSP-CLL10-03-E-G#

05 m JZSP-CLL10-05-E-G#

10 m JZSP-CLL10-10-E-G#

15 m JZSP-CLL10-15-E-G#

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

Längenmesssystem-Seite
Seite des seriellen 
Konverters

SERVOPACK-Seite
Seite des seriellen

Konverters

Seite des seriellen 
Konverters

Seite des 
Hall-Sensors

*1: Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.
*2: Stecker von Interconnectron GmbH
*3: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

Linear-Servomotor-SeiteSERVOPACK-Seite

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

*1

*2

*2

*1

L

Servomotor-SeiteSERVOPACK-Seite

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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147 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(3) Motorleitungen des Linear-Servomotors: DP9325254-¡¡G

U

V

W

G

50 mm 51 mm

Fertigmaß ø 9,5

L

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen

Leitung (UL2464)
4 x 1,5 mm2 SPUC06KFSDN236

von Interconnectron GmbH

8,5 mm

SERVOPACK-Seite

SERVOPACK-Seite

Linear-Servomotor-Seite

2ø 8

1

2

3 4

5
P6

5
6

4
3

2

1

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Linear-
Servomotorseitiger 

Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 1

Schwarz 2

Schwarz 3

SERVOPACK-seitige Adern

(1)  Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN11-¡¡-E

(2)  Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN21-¡¡-E

• Verdrahtungsanleitung

• Verdrahtungsanleitung

U
V

W
G

50 mm

Fertigmaß 
ø 6,8

L 35 mm

Schrumpf-
schlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen Kappe : 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350536-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Leitung (UL2464)
AWG18/4C

8,5 mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

blau

weiß

rot

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

SERVOPACK-seitige Adern

U
V

W

G

50 mm L 35 mm

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen Kappe : 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350537-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP K.K.

Leitung (UL2570)
AWG14/4C

8,5 mm
SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

Fertigmaß 
ø 11,9

Schrumpf-
schlauch

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

blau

weiß

rot

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

SERVOPACK-seitige Adern

• Verdrahtungsanleitung
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(4) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN15-¡¡-E-G#

Fertigmaß ø 9,5

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
verbindung

Drahtmarkierungen

Leitung
(UL2570)
4 x 1,5 mm2

APRA06BFRDN170
von Interconnectron GmbH

U

V
W
G

50 mm 61 mmL8,5 mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

5

6
4

2

1

ø 27,2

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Linear-
Servomotorseitiger 

Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 1

Schwarz 2

Schwarz 3

SERVOPACK-seitige Adern

• Verdrahtungsanleitung

(5)  Anschlussleitungen für Längenmesssysteme: JZSP-CLL00-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

Längenmesssystem-SeiteSeite des seriellen Konverters

1

8

9

15

1

8

9

15

Stecker: 17JE-23150-02 (D8C)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker: 17JE-13150-02 (D8C)
(mit Bolzen)(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

L

Fertigmaß ø 9,5

Leitung (UL 2584)
(AWG22×3C+AWG25×6P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10

11

12

13

14

15

Gehäuse

6

/Cos (V1-)

/Sin (V2-)

Ref (V0+)

/Ref (V0+)

+5V

0V

0Vs

DIR

Innere

Abschirmung

5Vs

BID

Vx

Vq

Cos (V1+)

Sin (V2+)

Längenmesssystem-Seite

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10

11

12

13

14

15

Gehäuse

6

/Cos (V1-)

/Sin (V2-)

Ref (V0+)

/Ref (V0-)

+5V

0V

0Vs

DIR

Innere

Abschirmung

5Vs

BID

Vx

Vq

Cos (V1+)

Sin (V2+)

Seite des seriellen Konverters
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149 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(6)  Anschlussleitungen für serielle Konverter: JZSP-CLP70-¡¡-E-G#

(7) Anschlussleitungen für Hall-Sensoren: JZSP-CLL10-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

• Verdrahtungsanleitung

SERVOPACK-Seite Seite des seriellen Konverters
L

Fertigmaß ø 6,8

Stecker: 55100-0670
(6-Pin, gelötet)
von Molex Japan Co., Ltd.

Stecker: 17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

6
Anschluss-

gehäuse

PG5V

PG0V

−

−

PS

/PS

Abschirmung

SERVOPACK-Seite

SignalPin-Nr.

1

5

3

4

2

6

7

8

9

Gehäuse −

−
−
−

−
−
−

−

−

−

−

+5V

0V

Seite des seriellen Konverters

Leitungsfarbe

hellblau

hellblau/weiß

rot

schwarz

−

−

−

Leitungsfarbe

hellblau

hellblau/weiß

rot

schwarz

Phase S Ausgang

Phase /S Ausgang

Abschirmung

Seite des seriellen Konverters Hall-Sensor-Seite

1

5

6

9

1

5

6

9

L

Stecker: 17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker: 17JE-13090-02 (D8C)
(mit Bolzen)(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Fertigmaß ø 6,8

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

6

+5V

Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V

−
−

−

−

−
−

−

−

+5V

Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V

Hall-Sensor-Seite

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

Gehäuse

6

AbschirmungGehäuse Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

Auswahl der Leitungen
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLFW
(F-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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151 YASKAWA ∑-V Serie

Modellbezeichnungen

Linear-Servomotoren

(T-Ausführung mit 
Eisenkern)

SGLTW

2Motorwicklung

Code Spezifikationen Modell

--- Standard Alle Modelle

C Mit Magnetabdeckung Modelle mit Kern

Y
Mit Boden und 
Magnetabdeckung

SGLTM-20, -35*, -40, -80

1. Stelle Servomotor-Typ

Code Spezifikationen

T T-Ausführung mit Eisenkern

Code Spezifikationen

P Mit Hall-Sensor

--- Ohne Hall-Sensor

Hall-Sensor10. Stelle

Stecker für Netzleitung

Code Spezifikation Modell

---

Stecker von Tyco 
Electronics AMP 
K.K.

SGLTW -20A¡¡¡¡¡ 
-35A¡¡¡¡¡ 
-50A¡¡¡¡¡

MS-Stecker
SGLTW -40¡¡¡¡B¡ 

-80¡¡¡¡B¡

D
Stecker von 
Interconnectron GmbH

SGLTW -35D¡¡¡H¡ 
-50D¡¡¡H¡

11. Stelle

5. Stelle Spannung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

A, B…

H: Premium-Ausführung

9. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

W Motorwicklung

6. + 7.+ 8. Stelle Länge der Motorwicklung

3. + 4. Stelle Magnethöhe

S G L T W - 20 A 170 A P ¡
Linear  Serie

Linear-Servomotor

2Magnetbahn

S G L T M - 20 324 A ¡

*:  Außer SGLTM-35¡¡¡H (Premium-Ausführung).

Optionen9. Stelle

(wie bei der Motorwicklung)

1. Stelle Servomotor-Typ

A, B…

H: Premium-Ausführung

8. Stelle Design-Änderungsindex

2. Stelle Motorwicklung/Magnetbahn

Code Spezifikationen

M Magnetbahn

5. + 6. + 7. Stelle Länge der Magnetbahn

3. + 4. Stelle Magnethöhe

Linear Serie

Linear-Servomotor

9. 
Stelle

10. 
Stelle

11. 
Stelle

6. + 7. + 
8. Stelle

5. 
Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle

8. 
Stelle

9. 
Stelle

5. + 6. + 
7. Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. 
Stelle
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Merkmale Anwendungsbeispiele

2  Direktantrieb für schnelle und hoch präzise Positio-
nierung.

2  Yaskawas einzigartige Konstruktionsprinzipien der 
TW-Linearmotoren kompensieren die magnetischen 
Anziehungskräfte zwischen den einzelnen Motorele-
menten.

2  Durch die nicht vorhandene magnetische Anziehung 
verlängert sich die Lebensdauer von Linearführungs-
systemen und Störungen werden minimiert.

2  Sehr geringe Rastkräfte.

2  Zuführ- und Beschickungs-
vorrichtungen

2  Bestückungsanlagen

2  Werkzeugmaschinen

2�Sicherheitsvorkehrungen zu Motorwicklungen mit Hall-Sensor 

Bei Verwendung einer Motorwicklung mit Hall-Sensor muss die Magnetbahn den Boden des Hall-Sensors 
vollständig bedecken. Zur korrekten Installation beachten Sie bitte das Beispiel. 
Bei der Bestimmung des Hubweges der Motorwicklung oder der Magnetbahn-Länge berücksichtigen Sie 
die Gesamtlänge der Motorwicklung und der Hall-Sensoreinheit. Beachten Sie hierzu die folgende Tabelle.

<Richtig> <Falsch>

Gesamtlänge der Motorwicklung mit Hall-Sensor

Motorwicklung
Hall-Sensor

Magnetbahn

Motorwicklung
Verfahrrichtung

Magnetbahn-Seite

Motorwicklung
Hall-Sensor

L

L1A

Magnetbahn

Motorwicklung 

Modell 

SGLTW-

Länge der 

Motorwick-

lung 

L1 (mm)

Länge der 
Hall-Sensoreinheit 

 
A (mm)

Gesamt- 
länge 

 
L (mm)

20A170AP¡ 170

34

204

20A320AP¡ 315 349

20A460AP¡ 460 494

35A170AP¡ 170

34

204

35A320AP¡ 315 349

35A460AP¡ 460 494

35¡170HP¡ 170
34

204

35¡320HP¡ 315 349

50¡170HP¡ 170
34

204

50¡320HP¡ 315 349

40A400AP¡ 395 26 421

40A600AP¡ 585 36 621

80A400AP¡ 395 26 421

80A600AP¡ 585 36 621

40¡400BP¡ 395
26

421

40¡600BP¡ 575 601

80¡400BP¡ 395
26

421

80¡600BP¡ 575 601



153 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

*1 :  Der einseitige Magnetspalt ist die Folge einer magnetischen Anziehungskraft auf die Wicklung durch die Installationsbedingungen der Wicklung.
*2 :  Dieser Wert gibt die auf einer Seite der Magnetbahn wirkende magnetische Anziehungskraft an.
Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Eigenschaften und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (auf der nächsten Seite) gelten bei einer 

Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.
 2 Die oben stehenden technischen Daten zeigen die Werte unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper 

(Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.
  Kühlkörpergröße  254 mm×254 mm×25 mm: SGLTW-20A170A,-35A170A
   400 mm×500 mm×40 mm: SGLTW-20A320A,-20A460A,-35A170H,-35A320A,-35A320H,-35A460A,-50A170H
   609 mm×762 mm×50 mm: SGLTW-40A400B,-40A600B,-50A320H,-80A400B,-80A600B

Linear-Servomotor Modell 
SGLTW- 

Standard-Ausführung Premium-Ausführung

20A 35A 40A 80A 35A 50A

170A 320A 460A 170A 320A 460A 400B 600B 400B 600B 170H 320H 170H 320H

Spitzengeschwindigkeit m/s 5 5 5 5 5 5 3,1 3,1 2,5 2,5 4,8 4,8 3,2 3,1

Nennkraft* N 130 250 380 220 440 670 670 1000 1300 2000 300 600 450 900

Nennstrom* A eff. 2,3 4,4 6,7 3,5 7 10,7 7,3 10,9 11,1 17,1 5,1 10,1 4,9 9,8

Spitzenkraft* N 380 760 1140 660 1320 2000 2600 4000 5000 7500 600 1200 900 1800

Spitzenstrom* A eff. 7,7 15,4 23,2 12,1 24,2 36,7 39,4 60,6 57,9 86,9 11,9 23,9 11,5 22,9

Gewicht der Motorwicklung kg 2,5 4,6 6,7 3,7 6,8 10 15 23 24 35 4,9 8,8 6 11

Kraftkonstante N/A eff. 61 61 61 67,5 67,5 67,5 99,1 99,1 126 126 64 64 98,5 98,5

BEMF-Konstante V/(m/s) 20,3 20,3 20,3 22,5 22,5 22,5 33 33 42 42 21,3 21,3 32,8 32,8

Motorkonstante N/QW 18,7 26,5 32,3 26,7 37,5 46,4 61,4 75,2 94,7 116 37,4 52,9 50,3 71,1

Elektrische Zeitkonstante ms 5,9 5,9 5,9 6,9 6,8 7 15,2 15,2 17 17 15,1 15,1 16,5 16,5

Mechanische Zeitkonstante ms 7,5 6,5 6,4 5,2 4,8 4,6 4 4 3 3 3,3 3,3 2,8 2,8

Thermischer Widerstand (mit Kühlkörper) K/W 1,01 0,49 0,38 0,76 0,44 0,32 0,24 0,2 0,22 0,18 0,76 0,4 0,61 0,3

Thermischer Widerstand (ohne Kühlkörper) K/W 1,82 1,11 0,74 1,26 0,95 0,61 0,57 0,4 0,47 0,33 1,26 0,83 0,97 0,8

Magnetische Anziehungskraft*1 N 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Magnetische Anziehungskraft (einseitig)*2 N 800 1590 2380 1400 2780 4170 3950 5890 7650 11400 1400 2780 2000 3980

SERVOPACK SGDV- 3R8A 7R6A 120A 5R5A 120A 180A 180A 330A 330A 550A 5R5A 120A 5R5A 120A

200-V-Klasse

400-V-Klasse

Linear-Servomotor Modell 
SGLTW-

Standard-Ausführung Premium-Ausführung

40D 80D 35D 50D

400B 600B 400B 600B 170H 320H 170H 320H

Spitzengeschwindigkeit m/s 3,1 3,1 3,1 3,1 5 5 4 4

Nennkraft* N 670 1000 1300 2000 300 600 450 900

Nennstrom* A eff. 3,7 5,5 7,2 11,1 3,2 6,5 3,2 6,3

Spitzenkraft* N 2600 4000 5000 7500 600 1200 900 1800

Spitzenstrom* A eff. 20,7 30,6 37,6 56,4 7,7 15,5 7,4 14,8

Gewicht der Motorwicklung kg 15 23 24 35 4,7 8,8 6 11

Kraftkonstante N/A eff. 196,1 196,1 194,4 194,4 99,6 99,6 153,3 153,3

BEMF-Konstante V/(m/s) 65,4 65,4 64,8 64,8 33,2 33,2 51,1 51,1

Motorkonstante N/QW 59,6 73 85,9 105,2 36,3 51,4 48,9 69,1

Elektrische Zeitkonstante ms 14,3 14,4 15,6 15,6 14,3 14,4 15,6 15,6

Mechanische Zeitkonstante ms 4,3 4,2 3,2 3,2 3,5 3,3 2,5 2,5

Thermischer Widerstand (mit Kühlkörper) K/W 0,24 0,2 0,22 0,18 0,76 0,4 0,61 0,3

Thermischer Widerstand (ohne Kühlkörper) K/W 0,57 0,4 0,47 0,33 1,26 0,83 0,97 0,8

Magnetische Anziehungskraft*1 N 0 0 0 0 0 0 0 0

Magnetische Anziehungskraft (einseitig)*2 N 3950 5890 7650 11400 1400 2780 2000 3980

SERVOPACK SGDV- 120D 170D 170D 260D 3R5D 8R4D 3R5D 8R4D

*1 :  Der einseitige Magnetspalt ist die Folge einer magnetischen Anziehungskraft auf die Wicklung durch die Installationsbedingungen der Wicklung.
*2 :  Dieser Wert gibt die auf einer Seite der Magnetbahn wirkende magnetische Anziehungskraft an.
Hinweis: 1  Die Werte zu den mit einem * gekennzeichneten Eigenschaften und unter Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (auf Seite 157) gelten bei einer 

Motorwicklungstemperatur von 100˚C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.
 2 Die oben stehenden technischen Daten zeigen die Werte unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper 

(Aluminium) an der Motorwicklung montiert ist.
  Kühlkörpergröße  400 mm×500 mm×40 mm: SGLTW-35D170H,-35D320H,-50D170H
   609 mm×762 mm×50 mm: SGLTW-40D400B,-40D600B,-50D320H,-80D400B,-80D600B

Technische Daten und Spezifikationen

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20 % bis 80 % (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur:  130˚C (Temperaturklasse B)
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie  A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich

Technische Daten und Spezifikationen

200-V-Klasse  Standardausführung

200-V-Klasse  Premiumausführung
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Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien des 
Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

   ·Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK

   ·Die gepunktete Linie: Mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK
  2 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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155 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Technische Daten und Spezifikationen

2Mechanische Spezifikationen

(1) Stoßfestigkeit

Stoßbeschleunigung: 196 m/s2

Anzahl Stöße: zwei

(2) Vibrationswiderstand

Die Linear-Servomotoren halten den folgenden Vibrationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand: vertikal, von Seite 
zu Seite und von vorne nach hinten.
Vibrationsbeschleunigung: 49 m/s2

• Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie (Fortsetzung)  A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich

400-V-Klasse Standardausführung

400-V-Klasse Premiumausführung

Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien des 
Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:

   ·Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 400-V-SERVOPACK
   ·Die gepunktete Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK

  2 Bei Verwendung des Servomotors mit einer dreiphasigen Eingangsspannungsversorgung von 200 V wird ein anderer serieller Konverter benötigt. Einzelheiten hierzu erhalten Sie auf 
Anfrage von Ihrem Ansprechpartner bei Yaskawa.

  3 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(1) Standardausführung  SGLTW-20

3Motorwicklung: SGLTW-20A¡¡¡A¡ (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2 (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

20A170A¡ 170 144 (48×3) (16) 8 2,5

20A320A¡ 315 288 (48×6) (17) 14 4,6

20A460A¡ 460 432 (48×9) (18) 20 6,7
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Min. 90

Min. 63

N-M6 Gewindebohrungen, Tiefe 12

2-Schrauben
#4-40 UNC

Typenschild

Hall-Sensor

Magnetbahn

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Anschluss: 350779-1
Pin :  350218-3 oder
  350547-3 (Nr. 1 bis 3)
  350654-1
  350669-1 (Nr.4)

Gegenstecker

Kappe : 350780-1
Buchse: 350536-3 oder
 350550-3

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker: 
   17JE-23090-02 (D8C) 
   von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung des 
Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt sich die in 
der nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den Ausgangssignalen Su, 
Sv, Sw des Hall-Sensors und der inversen 
Spannung Vu, Vv, Vw der einzelnen Motor-
phasen.

9 6

15

von Tyco Electronics AMP K.K.

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6
Nicht 

belegt

7
Nicht 

belegt

8
Nicht 

belegt

9
Nicht 

belegt

Pin-Nr. Signal Ader
Farbe

1 Phase U rot

2 Phase V weiß

3 Phase W Schwarz

4 Masse Grün
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47,5

10
0

60 80

28
20

(1
5)

(1
5)

(7
0)

(ø 7,4)
(ø 4,2)

(55)

500±50

500±50

12

51

(L3)

L1

1

L210

48

50

60

Min. 90

Min. 63

N-M6 Gewindebohrungen, Tiefe 12

2-Schrauben
#4-40 UNC

Typenschild

Hall-Sensor

Magnetbahn

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Anschluss: 350779-1
Pin :  350218-3 oder
  350547-3 (Nr. 1 bis 3)
  350654-1
  350669-1 (Nr.4)

Gegenstecker

Kappe : 350780-1
Buchse: 350536-3 oder
 350550-3

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker: 
   17JE-23090-02 (D8C) 
   von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung des 
Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt sich die in 
der nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den Ausgangssignalen Su, 
Sv, Sw des Hall-Sensors und der inversen 
Spannung Vu, Vv, Vw der einzelnen Motor-
phasen.

9 6

15

von Tyco Electronics AMP K.K.

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)
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157 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Motorwicklung

Typenschild

S/N
O/N

TYP: MADE IN JAPAN
DATEYASKAWA

2 × N-M6 Schrauben, Tiefe 8

Montageabmessungen

C1

C1

2 × N-7 Durchm. Montagebohrungen (Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

Abstandhalter: Erst dann entfernen, wenn die
Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

(54)

L2

54

9,9˚

L2

54

(29,3)

(54)

R6

(54)

8

40,3  0
-0,2 L2

54

(29,3)

L1 -0,1
-0,3

L1 -0,1
-0,3

31,7

13,7

 0
-0,2

 0
-0,2

(9,4)

9,9˚

*2.4±0.3

*2.4±0.3

32 (8)

(55)

40
27

87
27

(1
)

(1
00

)
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0.
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*7
0±

0.
3

*70±0.3

62 +0,6
  0

3

Max. R0,5
Max. R

1

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

71
.5

±
1 
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r 
d

em
 V

er
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nd
)

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn : SGLTM-20¡¡¡A¡

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 -0,1
-0,3 L2 N

Gewicht (ca.)
kg

20324A¡ 324 270 (54×5) 6 3,4

20540A¡ 540 486 (54×9) 10 5,7

20756A¡ 756 702 (54×13) 14 7,9

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn mit Boden:: SGLTM-20¡¡¡AY

Hinweis: 1 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des 
  Linear-Servomotors aufhalten.

   2 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
   3 Die Kenndaten der Magnetbahn mit Boden entsprechen denen der Magnetbahn ohne Boden (SGLTM-20¡¡¡A).

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 L2 L3 L4 L5 N1 N2
Gewicht (ca.)

kg

20324AY 324 270 310 162 162 6 2 5,1

20540AY 540 486 526 378 189 10 3 8,5

20756AY 756 702 742 594 198 14 4 12

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

Motorwicklung

Spalt

Körper

27
15

(2.4±0.3)

13
2

11
6

87

2,4±0.3

L3

L4

L5

(0
,8

)
0,

8±
0.

3

19
,2

70
±

0.
3

-0,1
-0,3L1

(11,7)

(54)

2,3

20
54

L2

9,9˚

74 (14)

(162)74

(54)11,7 L2
54

20

27

9,9˚

160

15
15

(1
00

)

(70)

(55)

40

15

S/N

O/N

TYP:MADE IN JAPANDATE

YASKAWA

S/N

O/N

TYP: MADE IN JAPAN DATE

YASKAWA

2 × N2-10 Durchm. Montagebohrungen 
(Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

2 × N1-M6 Schrauben, Tiefe 8

2 × N1-M6 
Schrauben, Tiefe 16
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159 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(2) Standardausführung  SGLTW-35

3Motorwicklung: SGLTW-35A¡¡¡A¡ (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)
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2-Schrauben
#4-40 UNC

Typenschild

Magnetbahn

Min. 100

Min. 63

Hall-Sensor

N-M6 Gewindebohrungen, Tiefe 12

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Anschluss: 350779-1
Pin : 350218-3 oder
 350547-3 (Nr. 1 bis 3)
 350654-1
 350669-1 (Nr.4)

Gegenstecker

Kappe : 350780-1
Buchse: 350536-3 oder
 350550-3

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker: 
17JE-23090-02 (D8C) 
von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung 
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt 
sich die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung Vu, 
Vv, Vw der einzelnen Motorphasen.

9 6

15

von Tyco Electronics AMP K.K.

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr. Signal Ader
Farbe

1 Phase U rot

2 Phase V weiß

3 Phase W Schwarz

4 Masse Grün

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2  (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

35A170A¡ 170 144 (48×3) (16) 8 3,7

35A320A¡ 315 288 (48×6) (17) 14 6,8

35A460A¡ 460 432 (48×9) (18) 20 10
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLTM-35¡¡¡A¡

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 -0,1
-0,3 L2 N

Gewicht (ca.)
kg

35324A¡ 324 270 (54×5) 6 4,8

35540A¡ 540 486 (54×9) 10 8

35756A¡ 756 702 (54×13) 14 11

(54)

L2

54

L1 -0,1
-0,3

15  0
-0,2

2 × N-M6 Schrauben, Tiefe 8

MADE IN JAPAN DATE
S/N
O/N

TYP:
YASKAWA

2 × N-7 Durchm. Montagebohrungen (Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

Montageabmessungen

C1

C1

Motorwicklung

47 (8)

(70)
55

(1
)
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00
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*7
0±

0.
3

*70±0.3

62 +0,6
  0

(54)39  0
-0,2 L2

54

L1 -0,1
-0,3

(12)

9,9˚

9,9˚

*2.4±0.334
,5

L2

54

(30,6)

(54)

R6

(30,6)

33  0
-0,2

87

34
,5

*2.4±0.3

Max. R0,5

3

4

Typenschild

Abstandhalter: Erst dann entfernen, wenn die
Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

Max. R
1

71
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±
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Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem inneren 
Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem inneren 
Absatz sind.
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161 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn mit Boden:: SGLTM-35¡¡¡AY

Hinweis: 1 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des 
  Linear-Servomotors aufhalten.

   2 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
   3 Die Kenndaten der Magnetbahn mit Boden entsprechen denen der Magnetbahn ohne Boden (SGLTM-35¡¡¡A).

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 L2 L3 L4 L5 N1 N2
Gewicht (ca.)

kg

35324AY 324 270 310 162 162 6 2 6,4

35540AY 540 486 526 378 189 10 3 11

35756AY 756 702 742 594 198 14 4 15

Spalt

Körper
34

,5
15

(2.4±0.3)

(54)

9,9˚

2,4±0.3

L5
L4

L3

13
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0,
8±

0.
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(54)

9,9˚34
,5

13 L2

54

(162)74
74

1

54

L2

-0,1
-0,3L1

60

(1
00

)

15

55

(85)

(70)

1

15
15

S/N

O/N

TYP:MADE IN JAPANDATE

YASKAWA

S/N

O/N

TYP: MADE IN JAPAN DATE

YASKAWA

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

Motorwicklung

2 × N2-10 Durchm.
Montagebohrungen (siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

2 × N1-M6 Schrauben, Tiefe 8

2 × N1-M6 
Schrauben, Tiefe 16

(13)

20

(14)

20

(0
,8

)
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(3) Standardausführung  SGLTW-40

3Motorwicklung: SGLTW-40¡¡¡¡B¡ (mit MS-Stecker)

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung 
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt 
sich die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung 
der einzelnen Motorphasen Vu, Vv, Vw.

Buchse: MS3102A-22-22P
von DDK Ltd.

Gegenstecker

L-Stecker : MS3108B22-22S
Gerader Stecker : MS3106B22-22S
Leitungs-Zugentlastung : MS3057-12A

Stecker: 
17JE-23090-02 (D8C) 
von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2 (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

40¡400B¡ 395 360 (60×6) (15) 14 15

40¡600B¡ 575 540 (60 ×9) (15) 20 22

±50500
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1) Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.
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Magnetbahn

Gegenstecker

Hall-Sensor

2-Schrauben
#4-40 UNC

N-M8 Gewindebohrungen, Tiefe 16

Typenschild

Pin-Nr. Signal

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D Masse

9 6

15

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt
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163 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn : SGLTM-40¡¡¡A¡

Max. R0,5

Max. R
1 YASKAWA

TYP: MADE I
S/N
O/N

TYP:
YASKAWAS/N

O/N

MADE IN JAPANDATE

2×N-M8 Schrauben, Tiefe 10

TYP:
YASKAWA

S/N
O/N

MADE IN JAPAN

C1

Abstandhalter: Erst dann entfernen, wenn die Motorwicklung
 auf der Maschine montiert ist.

(67,5)52,5 -0,2 L2

67,5

L1 -0,3
-0,1

(7,6)

*1.4±0.3

39

2×N-9 Durchm. Montagebohrungen (Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

Motorwicklung

Montageabmessungen

*111.8±0.3

100+0,6
  0
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L2
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(36,1)

(67,5)

(36,1)

37,5 -0,2
13

1

∗1.4±0.3

(67,5)L2
67,5

5,6°

L1 -0,3
-0,1

15 -0,2

39

4

5,6°

6Typenschild

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.

Magnetbahn Modell 
SGLTM- L1 -0,1

-0,3 L2 N
Gewicht (ca.)

kg

40405A¡ 405 337,5 (67,5×5) 6 9

40675A¡ 675 607,5 (67,5×9) 10 15

40945A¡ 945 877,5 (67,5×13) 14 21
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn mit Boden:: SGLTM-40¡¡¡AY

Spalt

Körper

(1.4±0.3)

-0,3
-0,1L1

(12,5)L35

25 L2 (67,5)

67,5

5,6°

(202,5)92,5 L4

L5 92,5 (17,5)

17
0

19
0

13
1

20
39

1,4±0.3

(83)

(103)

1

(1
,2

)

90

19
,1

25
,3

11
1,

8±
0.

3

1,
2±

0.
3

5,6°39

12,5 25 (67,5)

67,5

L2

63

20

19
,1

(1
50

)

S/N

O/N

MADE IN JAPANDATE TYP:

YASKAWA

S/N

O/N

MADE IN JAPAN DATETYP:

YASKAWA

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

Motorwicklung

2 × N2 -12 Durchm. Montagebohrungen 
(Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

2 × N1 - M8 Schrauben, Tiefe 10

2 × N1-M8 Schrauben, Tiefe 25

Hinweis: 1 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des 
  Linear-Servomotors aufhalten.

   2 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
   3 Die Kenndaten der Magnetbahn mit Boden entsprechen denen der Magnetbahn ohne Boden (SGLTM-40¡¡¡A).

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 L2 L3 L4 L5 N1 N2
Gewicht (ca.)

kg

40405AY 405 337,5 387,5 202,5 202,5 6 2 13

40675AY 675 607,5 657,5 472,5 236,25 10 3 21

40945AY 945 877,5 927,5 742,5 247,5 14 4 30
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165 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2 L3 N
Gewicht (ca.)

kg

80¡400B¡ 395 360 (60×6) (15) 14 24

80¡600B¡ 575 540 (60×9) (15) 20 35
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Magnetbahn

Gegenstecker

Hall-Sensor

#4-40 UNC
2-Schrauben

±50500

75
(ø

 4,
2)

(L3)
L1

L2

63
20

6040

(120)

115

16

Min. 64

30
38

98 12
4

15
097

(1
9,

1)
(1

11
,8

)
(1

9,
1)
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N-M8 Gewindebohrungen, Tiefe 16

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

1

Typenschild

(4) Standardausführung  SGLTW-80

3Motorwicklung: SGLTW-80¡¡¡¡B¡ (mit MS-Steckverbinder)

Abmessungen  Einheit: mm

9 6

15

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung 
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt 
sich die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung 
der einzelnen Motorphasen Vu, Vv, Vw.

Buchse: MS3102A-22-22P
von DDK Ltd.

Gegenstecker

L-Stecker : MS3108B22-22S
Gerader Stecker : MS3106B22-22S
Leitungs-Zugentlastung : MS3057-12A

Stecker: 
17JE-23090-02 (D8C) 
von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin-Nr. Signal

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D Masse

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Magnetbahn : SGLTM-80¡¡¡A¡

Abmessungen  Einheit: mm

S/N
O/N

MADE IN JAPANDATE TYP:
YASKAWA

TYP:
YASKAWA

MADE IN JAPAN
S/N
O/N

2 × N1-M8 Schrauben, Tiefe 10

2×N2-9 Durchm. Montagebohrungen (Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

Montageabmessungen

TYP:
YASKAWA

S/N
O/N

MADE IN JAPAN DATE

C1

C1

Motorwicklung

85 (15)

(120)
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(1
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)
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Max. R0,5 Max. R1

*111.8±0.3
100 0

+0,6
(67,5)50,6 -0,2

0
L2

67,5

L1 -0,3
-0,1(11,3)

*1.5±0.3

57

L3
33,75

(37,9)

(37,9)

(67,5)

R7

39,4 -0,2
0

-0,2
0

13
1

*1.5±0.3

(67,5)

L2
67,5

5,6°

L1 -0,3
-0,1

16,9

57

4

5,6°

6Typenschild
Abstandhalter: Erst dann entfernen, wenn die
Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

♣1
13

±1
 (v

or
 d

em
 V

er
sa

nd
)

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 -0,1
-0,3 L2 L3 N1 N2

Gewicht (ca.)
kg

80405A¡ 405 337,5 (67,5×5) 337,5 (33,75×10) 6 11 14

80675A¡ 675 607,5 (67,5×9) 607,5 (33,75×18) 10 19 24

80945A¡ 945 877,5 (67,5×13) 887,5 (33,75×26) 14 27 34
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167 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Magnetbahn mit Boden:: SGLTM-80¡¡¡AY

Abmessungen  Einheit: mm

Motorwicklung

Spalt

Körper

67,5
33,75

(67,5)L22514,4

(17,5)
(202,5)L492,5

92,5L5

33,75

(67,5)
(14,4)

-0,3
-0,1L1

3,1 L3

25 L2
67,5

20
57

(1.5±0.3)

5,6°

19
0

17
0

13
1

1,5±0.3

(120)

(140)

1,
2±

0.
3

(1
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)
25

,3

11
1,

8±
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3

57

90

1

5,6°

100

20

19
,1

19
,1

(1
50

)

S/N

O/N

MADE IN JAPANDATE TYP:

YASKAWA

S/N

O/N

MADE IN JAPAN DATETYP:

YASKAWA

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

2 × N2 - 12 Durchm. Montagebohrungen 

(Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

2 × N1-M8 Schrauben, Tiefe 10

2 × N3-M8 Schrauben, Tiefe 25

Hinweis: 1 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des 
  Linear-Servomotors aufhalten.

   2 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
   3 Die Kenndaten der Magnetbahn mit Boden entsprechen denen der Magnetbahn ohne Boden (SGLTM-80¡¡¡A).

Magnetbahn Modell 
SGLTM- L1 L2 L3 L4 L5 N1 N2 N3

Gewicht (ca.)
kg

80405AY 405 337,5 387,5 202,5 202,5 6 2 11 18

80675AY 675 607,5 657,5 472,5 236,25 10 3 19 31

80945AY 945 877,5 927,5 742,5 247,5 14 4 27 43
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Motorwicklung: SGLTW-35A¡¡¡H¡ (freie Aderenden ohne Stecker)

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2  (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

35A170H¡ 170 144 (48×3) (16) 8 4,7

35A320H¡ 315 288 (48×6) (17) 14 8,8

(5) Premiumausführung  SGLTW-35A¡¡¡H¡
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YASKAW
A ELECTRIC
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ADE IN JAPAN
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3080
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05

12
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0.
1

500±50

35

43

Min. 63

50
0±

50

20
±

0.
1

Typenschild

Magnetbahn

Hall-Sensor Schutzschlauch

Leitung
UL20276, AWG28

2-Schrauben
#4-40 UNC

10
0±

0.
15

48±0.1520

10
30 L1

N-M6 Schrauben, Tiefe 12

L2

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker: 
 17JE-23090-02 (D8C) 
 von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
 17L-002C1

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung des 
Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt sich die 
in der nachfolgenden Abbildung dargestellte 
Beziehung zwischen den Ausgangssignalen 
Su, Sv, Sw des Hall-Sensors und der inversen 
Spannung Vu, Vv, Vw der einzelnen 
Motorphasen.

9 6

15

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Phase U

Masse

Phase V

Phase W

(Ansicht von der Oberseite der Motorwicklung)

• Wenn diese Leitung wiederholt geknickt wird, löst 
  sie sich.

Leitungsspezifikationen der Motorwicklung

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Bezeich-

nung
Farbe Code Ader

Größe

Phase U

Schwarz

U

2 mm2Phase V V

Phase W W

Masse Grün – 2 mm2
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169 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Motorwicklung: SGLTW-35D¡¡¡H¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2 (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

35D170H¡D 170 144 (48×3) (16) 8 4,7

35D320H¡D 315 288 (48×6) (17) 14 8,8

T
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YASKAW
A ELECTRIC

M
ADE IN JAPAN
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500±50

500±50

35

43

Min. 63

20
±

0.
1

Typenschild

Magnetbahn

Hall-Sensor

Leitung
UL20276,AWG28

2-Schrauben
#4-40 UNC

10
0±

0.
15

48±0.1520

10
30 L1

N-M6 Schrauben, Tiefe 12

L2

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Schutzschlauch

9 6

15

65

4

1

2

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung 
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt 
sich die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung 
der einzelnen Motorphasen Vu, Vv, Vw.

Verlängerung : ARRA06AMRPN182
Pin : 021.279.1020
 von Interconnectron GmbH

Gegenstecker

Stecker : APRA06BFRDN170
Buchse : 020.105.1020

Stecker: 
17JE-23090-02 (D8C) 
von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin-Nr. Signal

1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt



170

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLTM-35¡¡¡H¡

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 -0,1
-0,3 L2 N

Gewicht (ca.)
kg

35324H¡ 324 270 (54×5) 6 4,8

35540H¡ 540 486 (54×9) 10 8

35756H¡ 756 702 (54×13) 14 11

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.
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15
±

0.
1

(8)

Motorwicklung55

C1

C1

Spalt

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

9,9˚
9,9˚

*2.4±0.3

*2.4±0.3

34
,5

10
7

2 × N-M6 Schrauben, Tiefe 8

2 × N-7 Durchm. Montagebohrungen (Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

34
,5

(12)

L239

-0,1
-0,3L1

(54)
(4

)
54

Abstandshalter: Erst dann entfernen, wenn die
Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

YASKAWA
TYP:

O/N

S/N

MADE IN JAPAN DATE

O/N

S/N

MADE IN JAPANDATE

YASKAWA
TYP:

(30,6)

R6

Modell
Typenschild

(54)

(54)
54

54

L2

L215
L1

(30,6)33  0
-0,2

 0
-0,2

-0,1
-0,3

Montageabmessungen

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem inneren 
Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem inneren 
Absatz sind.
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171 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Motorwicklung: SGLTW-50A¡¡¡H¡ (freie Aderenden ohne Stecker)

(6) Premiumausführung  SGLTW-50

T
Y

P

YASKAW
A ELECTRIC

M
ADE IN JAPAN

WA
V

O
/N

S
/N

D
ATE ins.

Linear-SERVOM
OTOR

m
/s

N

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
   17JE-23090-02 (D8C) 
   von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder
 17L-002C1

Ausgangssignale des Hall-Sensors

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung des 
Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt sich 
die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung Vu, 
Vv, Vw der einzelnen Motorphasen.

9 6

15 Phase U

Masse

Phase V

Phase W

(Ansicht von der Oberseite der Motorwicklung)

• Wenn diese Leitung wiederholt geknickt wird, löst 
  sie sich.

Leitungsspezifikationen der Motorwicklung

28
30

1

(4
,1

)

(ø
 4

,2
)

(9
0)

(85)

(1
9,

1)
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it 
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ne
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ku

ng
)

(S
pa

lt 
1.

0:
 O

hn
e 

M
ag

ne
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ng

)

(2
3.

3 
: M

it 
M

ag
ne

ta
bd

ec
ku

ng
)

(2
3.

1 
: O

hn
e 

M
ag

ne
ta

bd
ec

ku
ng

)

80
±

0.
05

12
0±

0.
1

500±50

35

43

Min. 63

20
±

0.
1

Typenschild

Magnetbahn

Hall-Sensor

Hall-Sensor
seitiger Stecker

Leitung
UL20276, AWG28

2-Schrauben
#4-40 UNC

50
0±

50

Schutzschlauch
10

0±
0.

15

(L3)

48±0.1520

10
30 L1

N-M6 Schrauben, Tiefe 12

L2

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

(1
9,

1)

12

60
81
62,5

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Bezeich-

nung
Farbe Code Ader

Größe

Phase U

Schwarz

U

2 mm2Phase V V

Phase W W

Masse Grün – 2 mm2

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2  (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

50A170H¡ 170 144 (48×3)  (16) 8 6

50A320H¡ 315 288 (48×6) (17) 14 11
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

Motorwicklung Modell 
SGLTW-

L1 L2 (L3) N
Gewicht (ca.)

kg

50D170H¡D 170 144 (48×3) (16) 8 6

50D320H¡D 315 288 (48×6) (17) 14 11

T
Y

P

YASKAW
A ELECTRIC

M
ADE IN JAPAN

WA
V

O
/N

S
/N

D
ATE ins.

Linear-SERVOM
OTOR

m
/s

N

28
30

1

(4
,1

)

(ø
 4,

2)

(9
0)

(85)

(1
9,

1)

(S
pa

lt 
0.

8:
 M

it 
M

ag
ne

ta
bd

ec
ku

ng
)

(S
pa

lt 
1.

0:
 O

hn
e 

M
ag

ne
ta

bd
ec

ku
ng

)

(2
3.

3:
 M

it 
M

ag
ne

ta
bd

ec
ku

ng
)

(2
3.

1:
 O

hn
e 

M
ag

ne
ta

bd
ec

ku
ng

)

80
±

0.
05

12
0±

0.
1

500±50

35

43

Min. 63

20
±

0.
1

Typenschild

Magnetbahn

Hall-Sensor

Leitung
UL20276,AWG28

2-Schrauben
#4-40 UNC

10
0±

0.
15

(L3)

48±0.1520

10
30 L1

N-M6 Schrauben, Tiefe 12

L2

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den
Pfeil angegebene Richtung, wenn der Strom
in der Phasenfolge U, V und W fließt.

(1
9,

1)

12

60
81
62,5

500±50

Schutzschlauch

3Motorwicklung: SGLTW-50D¡¡¡H¡D (mit Stecker von Interconnectron GmbH)

9 6

15

65

4

1

2

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540
Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte
Leistung

(V)

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation Ausgangssignale des Hall-Sensors

Wenn sich die Motorwicklung in Richtung 
des Pfeils in der Abbildung bewegt, ergibt 
sich die in der nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen Spannung 
der einzelnen Motorphasen Vu, Vv, Vw.

Verlängerung : ARRA06AMRPN182
Pin : 021.279.1020
 von Interconnectron GmbH

Gegenstecker

Stecker : APRA06BFRDN170
Buchse : 020.105.1020

Stecker: 
17JE-23090-02 (D8C) 
von DDK Ltd. 

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Stecker: 17L-002C oder
 17L-002C1

Pin-Nr. Signal

1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Pin-Nr. Signal

1 +5 V DC

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt
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173 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Magnetbahn: SGLTM-50¡¡¡H¡

Magnetbahn Modell 
SGLTM-

L1 -0,1
-0,3 L2 N

Gewicht (ca.)
kg

50324H¡ 324 270 (54×5) 6 8

50540H¡ 540 486 (54×9) 10 13

50756H¡ 756 702 (54×13) 14 18

Hinweis: 1  Zwei Magnetbahnen für beide Enden der Motorwicklung bilden eine Einheit. Als Transportsicherung sind auf den Magnetbahnen Abstandhalter montiert. Die 
Abstandhalter erst entfernen, wenn die Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors aufhalten.
 3 Zwei Magnetbahnen in einer Einheit können miteinander verbunden werden.
 4  Die mit * markierten Abmessungen sind die Abstände zwischen den Magnetbahnen. Die in der vorstehenden Abbildung angegebenen Abmessungen müssen genau 

eingehalten werden. Montieren Sie die Magnetbahnen wie in den Einbauabmessungen dargestellt. Die Werte mit einem  sind die Abmessungen bei der Lieferung.
 5 Zur Montage der Magnetbahnen Innensechskantschrauben mit einer Zugfestigkeitsklasse von mindestens 10.9 verwenden. Keine Edelstahlschrauben verwenden.
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19
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(8)

Motorwicklung

70

C1

C1

Spalt

Schließt eine 0,2 dicke Magnetabdeckung ein.

2 × N-M6 Schrauben, Tiefe 8

(4
)

Abstandhalter: Erst dann entfernen, wenn die
Motorwicklung auf der Maschine montiert ist.

2 × N-7 Durchm. Montagebohrungen

(Siehe Schnittansicht für die Tiefe.)

YASKAWA

TYP:

O/N

S/N

MADE IN JAPAN DATE

(54)45 L2
L1

 0
-0,2

 0
-0,2

 0
-0,2

-0,1
-0,3

L1 -0,1
-0,3

54

11
2

42
42

ø 12

(54)

(54)
54

L29

(27)

54

27 L2

Montageabmessungen

Modell
Typenschild

O/N

S/N

MADE IN JAPANDATE

YASKAWA
TYP:

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.

Die Magnetbahn so 
montieren, dass die 
Flächen ihrer Ecken 
bündig mit dem 
inneren Absatz sind.
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Abmessungen  Einheit: mm
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

3Leitungen

Bezeichnung
Linear-

Servomotor Modell
Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Linear-Servomotor 

Motorleitungen

SGLTW

-20A¡¡¡¡¡, 

-35A¡¡¡A¡

01 m JZSP-CLN21-01-E

(1)

03 m JZSP-CLN21-03-E

05 m JZSP-CLN21-05-E

10 m JZSP-CLN21-10-E

15 m JZSP-CLN21-15-E

20 m JZSP-CLN21-20-E

SGLTW

-40¡¡¡¡B¡,

-80¡¡¡¡B¡

01 m JZSP-CLN39-01-E

(2)

03 m JZSP-CLN39-03-E

05 m JZSP-CLN39-05-E

10 m JZSP-CLN39-10-E

15 m JZSP-CLN39-15-E

20 m JZSP-CLN39-20-E

SGLTW

-¡¡A¡¡¡¡¡D

03 m DP9325254-03G

(3)

05 m DP9325254-05G

10 m DP9325254-10G

15 m DP9325254-15G

20 m DP9325254-20G

SGLTW

-35D¡¡¡H¡D,

-50D¡¡¡H¡D

01 m JZSP-CMM20D15-01G

(4)

03 m JZSP-CMM20D15-03G

05 m JZSP-CMM20D15-05G

10 m JZSP-CMM20D15-10G

15 m JZSP-CMM20D15-15G

20 m JZSP-CMM20D15-20G

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

Linearmaßstab
(Wird vom Kunden bereitgestellt)

Hall-Sensoreinheit

4 Anschlussleitung für den Hall-Sensor
   (Zwischen seriellem Konverter und Hall-Sensor)

Serieller Konverter
(Siehe Seite 193.)

1 Motorleitung des Linear-Servomotors

2 Anschlussleitung für Längenmesssysteme

3 Anschlussleitung für seriellen Konverter*
   (Zwischen SERVOPACK Stecker  CN2  und seriellem Konverter)

Linear-Servomotor

SGDV
SERVOPACK

3Leitungsverbindungen

Auswahl der Leitungen

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

*1

*2

*3

*3

(Fortsetzung)
*1: Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.
*2: MS-Stecker
*3: Stecker von Interconnectron GmbH

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

*: Ein serieller Konverter kann direkt an ein absolutes Längenmesssystem angeschlossen werden.

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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175 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(1) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN21-¡¡-E • Verdrahtungsanleitung

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

SERVOPACK-seitige Adern

U

V

W
G Leitung (UL2570)

AWG14/4C

50 mm

Fertigmaß ø 11,9

L 35 mm

Schrumpfschlauch

Kappe : 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350537-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP K.K.

M4 Quetsch-
klemme

Drahtmarkierungen

8,5 mm

Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

SERVOPACK-Seite

(2) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CLN39-¡¡-E

Die Spannungsversorgungsleitung (JZSP-CLN39-¡¡-E) ist auf der Seite des Linear-Servomotors nicht mit einem 
Stecker versehen.  
Dieser Stecker wird kundenseitig beigestellt. • Verdrahtungsanleitung

Leitung (UL2570)
AWG11/4C

L 35 mm 2 mm

Schrumpfschlauch

8,5 mm

U

V

W

G

50 mm

Fertigmaß  ø 15,8

M4 Quetsch-
klemme

Drahtmarkierungen

Bezeichnung
Linear-

Servomotor Modell
Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

k

Anschlussleitungen für 

Längenmesssysteme*

Alle Modelle

01 m JZSP-CLL00-01-E-G#

(5)

03 m JZSP-CLL00-03-E-G#

05 m JZSP-CLL00-05-E-G#

10 m JZSP-CLL00-10-E-G#

15 m JZSP-CLL00-15-E-G#

l

Anschlussleitungen für 

serielle Konverter

Alle Modelle

01 m JZSP-CLP70-01-E-G#

(6)

03 m JZSP-CLP70-03-E-G#

05 m JZSP-CLP70-05-E-G#

10 m JZSP-CLP70-10-E-G#

15 m JZSP-CLP70-15-E-G#

20 m JZSP-CLP70-20-E-G#

m

Anschlussleitungen für 

Hall-Sensoren

Alle Modelle

01 m JZSP-CLL10-01-E-G#

(7)

03 m JZSP-CLL10-03-E-G#

05 m JZSP-CLL10-05-E-G#

10 m JZSP-CLL10-10-E-G#

15 m JZSP-CLL10-15-E-G#

Längenmesssystem-Seite
Seite des seriellen

Konverters

Seite des seriellen
Konverters

Seite des
Hall-Sensors

Seite des seriellen
KonvertersSERVOPACK-Seite

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

SERVOPACK-seitige Adern

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2JZSP-CLN39 Leitungsstecker 

J W

A

V

YQ

L
(a) MS3106B: Gerader Stecker mit separater vorderer und hinterer Gehäuseschale

Linear-
 Servomotor Modell

Montierter 
Steckverbinder

Stecker Leitungs-
ZugentlastungGerade Gerade abgewinkelt

SGLTW-40, -80 MS3102A22-22P
MS3106B22-22S

oder MS3106A22-22A
MS3108B22-22S MS3057-12A

An-

schlussge-

häuse

Größe

Schraub-

verbindung

A

Verbin-

dungs-

Länge

J±0.12

Max.

Gesamte

Länge L

Außen-

Durchmes-

ser der Mut-

ter

Q +0
 -0,38

Leitungs-

Zugentla-

stung

Montage

Schraube V

Min.

effektive 

Schrauben-

länge W

Max.

Breite

Y

22
1 3/8

-18UNEF
18,26 55,57 40,48

1 3/16
-18UNEF

9,53 50

An-

schlussge-

häuse

Größe

Schraub-

verbin-

dung

A

Verbin-

dungs-

Länge

J±0.12

Max.

Gesamte

Länge L

R

±0.5

U

±0.5

Außen-

Durchmes-

ser der 

Mutter

Q +0
 -0,38

Leitungs-

Zugentla-

stung

Montage

Schraube 

V

Min.

effektive 

Schrau-

ben-

länge W

22
1 3/8 

-18UNEF
18,26 76,98 24,1 33,3 40,48

1 3/16

-18UNEF
9,53

U
R

W

J

A

Q

L

V

(c) MS3108B: L-Stecker mit separater vorderer und hinterer Gehäuseschale

(b) MS3106A: Gerader Stecker mit festem Gehäuse

An-

schlussge-

häuse

Größe

Schraub-

verbindung

 A

Verbind-

ungs-

Länge

J±0.12

Gesamte

Länge

L±0,5

Außen-

Durchmess-

er der 

Mutter

Q +0
 -0,38

Außen-

durchmess-

er

N±0,5

Leitungs-

Zugentlas-

tung

Montage

Schraube V

Min.

effektive 

Schrauben-

länge W

22
1 3/8 

-18UNEF
18,26 54 40,48 34,99

1 3/16-

18UNEF
9,53

A

L

J

Q

W

N

V

(d) MS3057-12A: Leitungs-Zugentlastung mit Gummitülle

G

H (Beweglicher Bereich 
auf einer Seite)

ø E
(Leitungs-Zugentlastung 
Innendurchmesser)

ø J (Gummitülle Innendurchmesser)

A

V

Q

1,6
C

Geeignete

Gehäuse-

größe

Gesam-

te

Länge

A±0.7

Effektive

Schrau-

ben-

länge C

E G±0.7 H J

Montage

Schrau-

ben-

V

Außen-

durch-

messer

Q±0.7

Gummi-

tülle

Typ

20,22 23,8 10,3 19,0 37,3 4,0 15,9 
1 3/16

-18UNEF
35,0 

AN3420

-12

Einheiten: mm

Einheiten: mm

Einheiten: mm

Einheiten: mm

Auswahl der Leitungen
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177 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(3) Motorleitungen des Linear-Servomotors: DP9325254-¡¡G

• Verdrahtungsanleitung

U

V

W

G

50 mm 51 mm

ø Durchm.

Fertigmaß ø 9,5

L

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
klemme

Drahtmarkierungen

Leitung (UL2464)
4 x 1,5 mm2 SPUC06KFSDN236

von Interconnectron GmbH

8,5 mm

SERVOPACK-Seite

1

2

3 4

5

P6

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün / gelb

Schwarz 1

Schwarz 2

Schwarz 3

SERVOPACK-seitige Adern 

(4) Motorleitungen des Linear-Servomotors: JZSP-CMM20D15-¡¡G

• Verdrahtungsanleitung

Pin-Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

5

6

Linear-Servomotor-Seite
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün / gelb

Schwarz 1

Schwarz 2

Schwarz 3

SERVOPACK-seitige Adern 

(5) Anschlussleitungen für Längenmesssysteme: JZSP-CLL00-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

Längenmesssystem-SeiteSeite des seriellen Konverters

1

8

9

15

1

8

9

15

Stecker:
17JE-23150-02(D8C)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker:
17JE-13150-02(D8C)
(mit Bolzen)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

L

Fertigmaß ø 9,5

Leitung (UL2584)
(AWG22×3C+AWG25×6P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10
11
12

13
14
15

Gehäuse

6

/Cos (V1-)

/Sin(V2-)

Ref (V0+)

/Ref (V0+)

+5V

0V

0Vs
DIR

Intern

Abschirmung

5Vs
BID

Vx

Vq

Cos (V1+)

Sin (V2+)

Längenmesssystem-Seite

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10
11
12

13
14
15

Gehäuse

6

/Cos (V1-)

/Sin (V2-)

Ref (V0+)

/Ref (V0-)

+5V

0V

0Vs
DIR

Intern

Abschirmung

5Vs
BID

Vx

Vq

Cos (V1+)

Sin (V2+)

Seite des seriellen Konverters

Fertigmaß ø 9,5

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
klemme

Drahtmarkierungen

Leitung
(UL2570)
4 x 1,5 mm2

APRA06BFRDN170
von Interconnectron GmbH

U

V
W
G

50 mm 61 mmL8,5 mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

5

6
4

2

1

ø 27,2
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLTW
(T-Ausführung mit Eisenkern)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

• Verdrahtungsanleitung

(7) Anschlussleitungen für Hall-Sensoren: JZSP-CLL10-¡¡-E-G#

• Verdrahtungsanleitung

(6) Anschlussleitungen für serielle Konverter: JZSP-CLP70-¡¡-E-G#
SERVOPACK-Seite Seite des seriellen Konverters

L

Fertigmaß ø 6,8
Stecker:
55100-0670
(6-Pin, gelötet)
von Molex Japan Co., Ltd.

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.Leitung (UL20276)

(AWG22×2C+AWG24×2P)

Seite des seriellen Konverters Hall-Sensor-Seite

1

5

6

9

1

5

6

9

L

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker:
17JE-13090-02 (D8C)
(mit Bolzen)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Fertigmaß ø 6,8

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

6
Anschluss-

gehäuse

hellblau

hellblau/weiß
−

−
−

rot

schwarz

PG5V

PG0V

−
−

PS

/PS
Abschirmung

SERVOPACK-Seite

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

1

5
3

4

2
6

7
8
9

Gehäuse

hellblau
hellblau/weiß

−
−
−
−

−
−
−

−
−

−
−

rot

schwarz

+5V
0V

Phase S Ausgang
Phase /S Ausgang

Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

6

+5V
Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V

−
−
−
−

−
−
−
−

+5V
Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V

Hall-Sensor-Seite

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

Gehäuse

6

AbschirmungGehäuse Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

Li
ne

ar
-S

er
vo

m
o

to
re

n



179 YASKAWA ∑-V Serie

2Motorwicklung

SGL  C  W      D16  A  085  A  P
ホールセンサ仕様
P : ホールセンサ付き
     （全機種）

設計順位
A, B…

可動子長さ
（上表参照）

Linear    シリーズ
リニアサーボモータ

モータタイプ

種別記号
W : 可動子

電圧
A: AC200V固定子外径寸法

D16 : 16 mm    D20 : 20 mm
D25 : 25 mm    D32 : 32 mm

2Magnetbahn
SGL  C  M      D16  750  A

2Kombination aus Motorwicklung und Magnetbahn

Anmerkung: Die Magnetspule und die Magnetbahn gemeinsam als einen Satz bestellen. Vor einer Einzelbestellung wenden Sie sich bitte an Ihren Ansprechpartner bei YASKAWA.

1. Stelle Servomotormodell

Code Spezifikationen

C Zylindrische Ausführung

5. Stelle Spannung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

2. + 3. + 4. Stelle Außendurchmesser
Magnetbahn

Code Spezifikationen

D16 16 mm

D20 20 mm

D25 25 mm

D32 32 mm

Code Spezifikationen Code Außendurchmesser Magnetbahn

085 85 mm D16

100 100 mm D20

115 115 mm D16

125 125 mm D25

135 135 mm D20

145 145 mm D16

165 165 mm D32

170 170 mm D20, D25

215 215 mm D25

225 225 mm D32

285 285 mm D32

6.+ 7. + 8. Stelle Länge der Motorwicklung

S G L C - D16 A 085 A P - 750 A
Linear -Serie

Linear-Servomotor

A, B…

9. Stelle Design-Änderungsindex
Motorwicklung

Design-Änderungsindex
Magnetbahn

A, B…

14. Stelle

(Siehe nächste Seite)

11. + 12. + 13. Stelle Länge der Magnetbahn

10. Stelle Hall-Sensor

Code Spezifikationen

P Mit Hall-Sensor (alle Modelle) 

Linear -Serie

Linear-Servomotor

Linear -Serie

Linear-Servomotor

Code Spezifikationen

P
Mit Hall-Sensor

(alle Modelle)

Hall-Sensor11. Stelle

(Wie bei der oben 
dargestellten Kombination.)

(Wie bei der oben 
dargestellten Kombination.)

1. Stelle Servomotormodell 1. Stelle Servomotormodell

(Wie bei der oben dargestellten 
Kombination.)

(Wie bei der oben dargestellten 
Kombination.)

3. + 4. + 5. Stelle 3. + 4. + 5. Stelle Außendurchmesser
Magnetbahn

Außendurchmesser
Magnetbahn

Design-
Änderungs-
index

(Siehe nächste Seite)

6.+ 7. + 8. Stelle

(Wie bei der oben dargestellten 
Kombination.)

6. Stelle Spannung

A, B…

10. Stelle Design-Änderungsindex

A, B…

9. Stelle

2. Stelle

Code Spezifikationen

W Motorwicklung

2. Stelle

Code Spezifikationen

M Magnetbahn

7. + 8. +9. Stelle

(Wie bei der oben dargestellten 
Kombination.)

10.
Stelle

9.
Stelle

5.
Stelle

1.
Stelle

2. + 3. u.
4. Stelle

14.
Stelle

6. + 7. u.
8. Stelle

11. + 12. u.
13. Stelle

3. + 4. u.
5. Stelle

1.
Stelle

2.
Stelle

6.
Stelle

7. + 8. u.
9. Stelle

10.
Stelle

11.
Stelle

3. + 4. u.
5. Stelle

2.
Stelle

1.
Stelle

6. + 7. u.
8. Stelle

9.
Stelle

Motorwicklung/
Magnetbahn

Motorwicklung/
Magnetbahn

Länge der 
Motorwicklung

Länge der 
Magnetbahn

Modellbezeichnungen

Linear-Servomotoren

SGLC
(Zylindrische Ausführung)
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Merkmale Anwendungsbeispiele

• Unterstützung beider Wicklungsarten, einfacher 
Umstieg von Kugelspindelsystemen.

• Im Vergleich zu Kugelspindelsystemen wird durch die 
äußerst schnelle und präzise Positionierung die 
Taktzeit erheblich reduziert.

• Anders als bei Kugelspindelsystemen keine 
Schmierung und einfache Wartung.

• Maschinen für die Halblei-
terindustrie

• Maschinen für die Fertigung 
elektronischer Bauteile

• Maschinen für die Lebens-
mittelverpackung

• Maschinen für die Metallver-
arbeitung

• Allgemeine Handhabungs-
maschinen

Motorwicklung 
Modell

SGLCW-

Abmessungen der Magnetbahn  mm

Standardspezifikationen Sonderausfertigungen

Code = j mm Länge der Magnetbahn in mm

k l m n Min. bis max.

D16A
085AP
115AP
145AP

300

85

30 37,5

140
240 bis 420  

(30-mm-Schritte)
115 110

145 80

510

85

45 52,5

320

480 bis 750  
(30-mm-Schritte)

115 290

145 260

750

85 560

115 530

145 500

D20A
100AP
135AP
170AP

350

100

35 45

160
280 bis 490  

(35-mm-Schritte)
135 125

170 90

590

100

50 60

370

555 bis 870  
(35-mm-Schritte)

135 335

170 300

870

100 650

135 615

170 580

D25A
125AP
170AP
215AP

450

125

45 57,5

210
360 bis 630  

(45-mm-Schritte)
170 165

215 120

750

125

60 72,5

480

705 bis 1110  
(45-mm-Schritte)

170 435

215 390

1110

125 840

170 795

215 750

 D32A
165AP
225AP
285AP

600

165

60 75

285
480 bis 840  

(60-mm-Schritte)
225 225

285 165

1020

165

90 105

645

960 bis 1500  
(60-mm-Schritte)

225 585

285 525

1500

165 1125

225 1065

285 1005

Magnetbahnlängen

2

1

Anmerkung: 4 Reichweite außerhalb der garantierten
Kraft: Wenn ein beliebiger Teil der Motorwicklung in
diesem Bereich lokalisiert wird, können die bei den
Kraft- und Drehzahl-Kenndaten auf Seite 184
angegebenen Werte nicht eingehalten werden.

3 3

5

Bereich innerhalb 
der garantierten Kraft

   Länge der Magnetbahn

[k+m×2+n] (mm)

Formel

44

< Berechnung der Länge der Magnetbahn >

2Länge der Motorwicklung (mm)

4Bereich außerhalb der 

garantierten Kraft (mm)

5Effektive Hublänge (mm)

j Länge der Magnetbahn
k Länge der Motorwicklung
l Position des Stützprofils
m  Reichweite außerhalb der 

garantierten Kraft
n Effektive Hublänge
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Linear-Servomotor Modell 
SGLC-

D16A D20A D25A D32A

085A 115A 145A 100A 135A 170A 125A 170A 215A 165A 225A 285A

Höchstgeschwindigkeit*3 m / s 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0

Nennkraft*1 N 17 25 34 30 45 60 70 105 140 90 135 180

Nennstrom*1 A eff. 0,59 0,53 0,66 0,98 0,98 1,19 1,42 1,75 3,49 1,57 2,79 2,79

Kurzfristige Spitzenkraft*1 N 60 90 120 150 225 300 280 420 560 420 630 840

Kurzfristiger Spitzenstrom*1 A eff. 2,07 2,07 2,52 4,90 4,90 5,95 5,68 6,98 12,96 7,32 13,01 13,01

Gewicht der Motorwicklung kg 0,3 0,4 0,5 0,6 0,8 1,0 1,0 1,4 1,8 1,8 2,5 3,2

Kraftkonstante N / A eff 31,2 46,8 51,3 33,0 49,5 54,3 53,1 64,8 43,2 61,8 52,2 69,6

BEMF-Konstante V / (m/s) 10,4 15,6 17,1 11,0 16,5 18,1 17,7 21,6 14,4 20,6 17,4 23,2

Motorkonstante N /Qw 4,8 5,9 6,7 7,5 9,2 10,4 10,0 12,4 15,4 16,2 20,0 23,0

Elektrische Zeit- 
konstante

ms 0,18 0,18 0,17 0,38 0,32 0,41 0,18 0,59 0,65 0,76 1,18 1,58

Mechanische Zeit-
konstante

ms 13,1 11,7 11,3 10,70 9,50 9,30 10,1 9,2 7,6 6,9 6,3 6,0

Thermischer Widerstand 
mit Kühlkörper

K / W 3,35 2,9 1,64 1,66 1,45 1,29 1,00 0,68 0,61 0,77 0,53 0,49

Thermischer Widerstand 
ohne Kühlkörper

K / W 6,79 5,24 4,26 4,35 3,38 2,76 2,99 2,29 1,81 1,87 1,43 1,16

Magnetische Anziehungs-

kraft*2
N 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

SERVOPACK SGDV- R70A R70A R90A 1R6A 1R6A 2R8A 1R6A 2R8A 5R5A 2R8A 5R5A 5R5A

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MW min.
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet

Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute
Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur: 130 ˚C (Temperaturklasse B)

*1: Diese Objekte und die „Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie“ (siehe Tabelle) sind Werte bei einer Motorwicklungstemperatur von 100 ˚C während des Betriebs in 
Verbindung mit einem SERVOPACK. Die anderen Werte gelten für eine Temperatur von 20 ˚C.

*2: Logische magnetische Anziehungskraft zwischen der Motorwicklung und der Magnetbahn. Der einseitige Magnetspalt, der durch die Installation der Motorwicklung und 
der Magnetbahn entsteht, verursacht eine magnetische Anziehungskraft.

*3: Die Nenngeschwindigkeit während des Betriebs in Geschwindigkeitsregelung mit einem analogen Spannungssollwert muss auf 1,5 m/s eingestellt werden.
Anmerkung:  Diese technischen Daten gelten unter Bedingungen mit Kühlung, d. h. wenn einer der in der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kühlkörper (Aluminium) an der 

Motorwicklung montiert ist.

 Kühlkörpergröße 100 mm×200 mm×12 mm: SGLC-D16A085A, -D16A115A
 200 mm×300 mm×12 mm: SGLC-D16A145A, -D20A100A, -D20A135A, -D20A170A
 300 mm×400 mm×12 mm: SGLC-D25A125A, -D32A165A
 400 mm×500 mm×12 mm: SGLC-D25A170A, -D25A215A, -D32A225A, -D32A285A

Technische Daten und Spezifikationen
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0
0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0
SGLC-D16A085AP

20 40 60 80 0 25 50 75 100
0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0
SGLC-D16A115AP

0

SGLC-D16A145AP

50 100 150

0
0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

SGLC-D20A100AP

50 100 150 200
0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

SGLC-D20A135AP

0

SGLC-D20A170AP

100 200 300 400

SGLC-D25A125AP

0

SGLC-D25A170AP

100 200 300 400 500

SGLC-D25A215AP

0

SGLC-D32A165AP

100 200 300 400 500 0

SGLC-D32A225AP

200 400 600 800

0 100 200 300

0 100 200 300 0 200 400 600

0

SGLC-D32A285AP

250 500 750 1000

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

A

B

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

Kraft (N) Kraft (N) Kraft (N)

Kraft (N) Kraft (N) Kraft (N)

Kraft (N) Kraft (N) Kraft (N)

Kraft (N) Kraft (N) Kraft (N)
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Hinweis: 1  Die Kenndaten des Aussetzbetriebsbereichs variieren in Abhängigkeit von der Versorgungsspannung. Die durchgezogenen und gepunkteten Linien sowie die Linien mit 
Strichen und Punkten des Aussetzbetriebsbereichs kennzeichnen die Kenndaten, wenn der Servomotor in den folgenden Kombinationen betrieben wird:
• Die durchgezogene Linie: Mit einem dreiphasigen 200-V-SERVOPACK
• Die gepunktete Linie: Mit einem einphasigen 200-V-SERVOPACK
• Die Linie mit Strichen und Punkten: Mit einem einphasigen 100-V-SERVOPACK

SGLC-D16A085AP und SGLC-20A100AP-Servomotoren in Verbindung mit einphasigen 200-V-SERVOPACKs weisen die gleichen Kenndaten auf wie solche mit 
dreiphasigen SERVOPACKs.

2 Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

1Mechanische Spezifikationen von Linear-Servomotoren

(1) Stoßfestigkeit

 • Stoßbeschleunigung:: 98 m/s2

 • Anzahl Stöße: zwei

(2) Vibrationswiderstand

Die Linear-Servomotoren halten den folgenden Vibrationsbeschleunigungen in drei Richtungen stand:
vertikal, von Seite zu Seite und von vorne nach hinten.
 • Vibrationsbeschleunigung: Motorwicklung: 24,5 m/s2

  Magnetbahn: 24,5 m/s2 axial
  4,9 m/s2 vertikal und horizontal

1Kraft- und Geschwindigkeitskennlinie   A : Dauerbetriebsbereich B : Aussetzbetriebsbereich (Anmerkung)

Technische Daten und Spezifikationen
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183 YASKAWA ∑-V Serie

Hall Sensor-seitiger
Stecker 

2-Schraube
#4-40 UNC

(ø 
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18±0,1 Durchm
.

(Durchm
esser Hohlraum

)

Leitung
UL20276, AWG26

Leitung
UL2517, AWG25

50
0±

50

26

34
±

0,
3

32±0,3

(1
8)

Empfohlener Biege- 

radius: R15

Empfohlener Biege- 

radius: R18

Servomotorseitiger
Stecker

Motorwicklung 
Typenschild

12

9

5

5
10

4-M3 Montageschrauben, Tiefe 5

(Werkstoff Außengehäuse: Aluminiumlegierung)

Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

22
±

0,
2

L2±0,2

L1±0,3
5,3 Durchm.

50
0±

50

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(1) SGLC-D16
3Motorwicklung: SGLCW-D16A¡¡¡AP (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

9 6

15

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin  : 350690-3 oder  
350561-3 (Nr. 1 bis 3)
770210-1 (Nr.4)
von Tyco 
Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe:     350780-1
Buchse: 350925-1 oder 
 770673-1

9 6

15

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin  : 350690-3 oder  
350561-3 (Nr. 1 bis 3)
770210-1 (Nr.4)
von Tyco 
Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe:     350780-1
Buchse: 350925-1 oder 
 770673-1

Elektrischer Winkel (˚ )

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Invertierte 
Leistung 

(V)

Pin-Nr. Bezeichnung

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

Lei-
tungs-
farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4
FG 

(Masse)
Grün

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell 
SGLCW-

L1 L2
Gewicht (ca.)*

kg

D16A085AP 85 75 0,3

D16A115AP 115 105 0,4

D16A145AP 145 135 0,5

Ausgangssignale des Hall-Sensors
Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen 
Motorphasen Vu, Vv, Vw.
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(3
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(32)

(1
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L2

L1
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5 (5)

L4 L4

L5 L6 (L7)

(ø 18)

(Bereich, in dem sich die Motorwicklung
bewegen kann)

(Kraftsicherungsbereich) Motor-
wicklung

Motorwicklung

Magnetbahn
Typenschild

Warnaufkleber

Stärke: 0,1

Stärke: 0,1

(Länge des 
Stützprofils)

(Länge des 
Stützprofils)

(Position des Stützprofils)

(Länge 
der Naht)

(Länge 
der Naht)

(Position des Stützprofils)

Bezugsseite
(Montageseite)

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLCM-D16¡¡¡A

Hinweis: 1 Die Magnetbahn wird verformt, wenn eine magnetische Anziehungskraft zur Motorwicklung hin wirkt.
   Für den gesamten Fahrbereich jede Wechselwirkung zwischen Magnetbahn und Motorwicklung nach der Installation verhindern.
  2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 

aufhalten.

Magnetbahn Modell
SGLCM-

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
Gewicht (ca.)

kg
Anmer-
kungen

D16240A 240±1,6 30 180 25 37,5±0,3 165±1,2 37,5 0,38
–

D16270A 270±1,6 30 210 25 37,5±0,3 195±1,2 37,5 0,43

D16300A 300±1,6 30 240 25 37,5±0,3 225±1,2 37,5 0,48 Standard

D16330A 330±1,6 30 270 25 37,5±0,3 255±1,2 37,5 0,53

–

D16360A 360±1,6 30 300 25 37,5±0,3 285±1,2 37,5 0,58

D16390A 390±1,6 30 330 25 37,5±0,3 315±1,2 37,5 0,63

D16420A 420±1,6 30 360 25 37,5±0,3 345±1,2 37,5 0,68

D16480A 480±2,5 45 390 40 52,5±0,3 375±2,1 52,5 0,75

D16510A 510±2,5 45 420 40 52,5±0,3 405±2,1 52,5 0,80 Standard

D16540A 540±2,5 45 450 40 52,5±0,3 435±2,1 52,5 0,85

–

D16570A 570±2,5 45 480 40 52,5±0,3 465±2,1 52,5 0,90

D16600A 600±2,5 45 510 40 52,5±0,3 495±2,1 52,5 0,95

D16630A 630±2,5 45 540 40 52,5±0,3 525±2,1 52,5 1,00

D16660A 660±2,5 45 570 40 52,5±0,3 555±2,1 52,5 1,05

D16690A 690±2,5 45 600 40 52,5±0,3 585±2,1 52,5 1,10

D16720A 720±2,5 45 630 40 52,5±0,3 615±2,1 52,5 1,15

D16750A 750±3,0 45 660 40 52,5±0,3 645±2,5 52,5 1,20 Standard
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185 YASKAWA ∑-V Serie

Hall Sensor-seitiger
Stecker

2-Schraube
#4-40 UNC

5,3 Durchm. 5
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Leitung
UL20276, AWG26

Leitung
UL2517,  AWG25

50
0±

50

50
0±

50

34
12

44
±

0,
3

42±0,3

(2
3)

Empfohlener 
Biegeradius: R15

Empfohlener Biege- 

radius: R18

Servomotorseitiger
Stecker

4-M4 Montageschrauben, Tiefe 7 
(Werkstoff Außengehäuse: Aluminiumlegierung)

Motorwicklung
Typenschild

30
±

0,
2

L2±0,2

L1±0,3
Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(2) SGLC-D20
3Motorwicklung: SGLCW-D20A¡¡¡AP (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

9 6

15

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin  : 350690-3 oder  
350561-3 (Nr. 1 bis 3)
770210-1 (Nr.4)
von Tyco 
Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe:     350780-1
Buchse: 350925-1 oder 
 770673-1

9 6

15

Hall-Sensor 
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin  : 350690-3 oder  
350561-3 (Nr. 1 bis 3)
770210-1 (Nr.4)
von Tyco 
Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe:     350780-1
Buchse: 350925-1 oder 
 770673-1

Elektrischer Winkel (˚ )

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Invertierte 
Leistung 

(V)

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell 
SGLCW-

L1 L2
Gewicht (ca.)*

kg

D20A100AP 100 90 0,6

D20A135AP 135 125 0,8

D20A170AP 170 160 1,0

Pin-Nr. Bezeichnung

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

Lei-
tungs-
farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4
FG 

(Masse)
Grün

Ausgangssignale des Hall-Sensors
Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen 
Motorphasen Vu, Vv, Vw.
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L4

L2

L4

L5 L6 (L7)

(ø 22,5)

(Bereich, in dem sich die Motorwicklung
bewegen kann)

(Kraftsicherungsbereich) Motor-
wicklung

Motor-
wicklung

Magnetbahn
Typenschild

Warnaufkleber

Stärke: 0,1

Stärke: 0,1

(Länge des 
Stützprofils)

(Position des Stützprofils) (Position des 
Stützprofils)

(Länge des 
Stützprofils)

Bezugsseite
(Montageseite)

(Länge 
der Naht)

(Länge 
der Naht)

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLCM-D20¡¡¡A

Hinweis: 1 Die Magnetbahn wird verformt, wenn eine magnetische Anziehungskraft zur Motorwicklung hin wirkt.
  Für den gesamten Fahrbereich jede Wechselwirkung zwischen Magnetbahn und Motorwicklung nach der Installation verhindern.
  2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 

aufhalten.

Magnetbahn Modell
SGLCM-

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
Gewicht (ca.)

kg
Anmer-
kungen

D20280A 280±1,6 35 210 30 45±0,3 190±1,2 45 0,68
–

D20315A 315±1,6 35 245 30 45±0,3 225±1,2 45 0,77

D20350A 350±1,6 35 280 30 45±0,3 260±1,2 45 0,86 Standard

D20385A 385±1,6 35 315 30 45±0,3 295±1,2 45 0,95

–

D20420A 420±1,6 35 350 30 45±0,3 330±1,2 45 1,00

D20455A 455±1,6 35 385 30 45±0,3 365±1,2 45 1,10

D20490A 490±1,6 35 420 30 45±0,3 400±1,2 45 1,20

D20555A 555±2,5 50 455 45 60±0,3 435±2,1 60 1,35

D20590A 590±2,5 50 490 45 60±0,3 470±2,1 60 1,45 Standard

D20625A 625±2,5 50 525 45 60±0,3 505±2,1 60 1,55

–

D20660A 660±2,5 50 560 45 60±0,3 540±2,1 60 1,60

D20695A 695±2,5 50 595 45 60±0,3 575±2,1 60 1,70

D20730A 730±2,5 50 630 45 60±0,3 610±2,1 60 1,80

D20765A 765±2,5 50 665 45 60±0,3 645±2,1 60 1,90

D20800A 800±2,5 50 700 45 60±0,3 680±2,1 60 2,00

D20835A 835±2,5 50 735 45 60±0,3 715±2,1 60 2,10

D20870A 870±3,0 50 770 45 60±0,3 750±2,5 60 2,20 Standard
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187 YASKAWA ∑-V Serie

Hall Sensor-seitiger 
Stecker

2-Schraube
#4-40 UNC

5,3 Durchm.
15
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Leitung
UL20276, AWG26

Leitung
UL2517, AWG19

50
0±

5050
0±

50

43

15

54
±

0,
3

50±0,3

(2
9)

Empfohlener Biege-

radius: R15
Empfohlener Biege-

radius: R20

Servomotorseitiger
Stecker 

4-M5 Montageschraube, Tiefe 9 
(Werkstoff Außengehäuse: Aluminiumlegierung)

Motor- 
wicklung
Typenschild

38
±

0,
2

L2±0,2

L1±0,3
Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(3) SGLC-D25
3Motorwicklung: SGLCW-D25A¡¡¡AP (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

9 6

15

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor 
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin: (Nr. 1 bis 3)
350561-3 oder 350690-3  
(Nr. 4)
350654-1 oder 350669-1 
von Tyco Electronics AMP K.K.

Gegenstecker 

Kappe    : 350780-1
Buchse: 350925-1 oder
 770673-1

9 6

15

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor 
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin: (Nr. 1 bis 3)
350561-3 oder 350690-3  
(Nr. 4)
350654-1 oder 350669-1 
von Tyco Electronics AMP K.K.

Gegenstecker 

Kappe    : 350780-1
Buchse: 350925-1 oder
 770673-1

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte 
Leistung 

(V)

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell 
SGLCW-

L1 L2
Gewicht (ca.)*

kg

D25A125AP 125 110 1,0

D25A170AP 170 153 1,4

D25A215AP 215 200 1,8

Pin-Nr. Bezeichnung

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

Lei-
tungs-
farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4
FG 

(Masse)
Grün

Ausgangssignale des Hall-Sensors
Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen 
Motorphasen Vu, Vv, Vw.
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L4

L2

L4

L5 L6 (L7)

(ø 28)

(Bereich, in dem sich die Motorwicklung
bewegen kann)

(Kraftsicherungsbereich) Motor- 
wicklung

Motor- 
wicklung

Magnetbahn
Typenschild

Warnaufkleber

Stärke: 0,1

Stärke: 0,1

(Länge des 
Stützprofils)

(Länge des 
Stützprofils)

(Position des Stützprofils) (Position des 
Stützprofils)

Bezugsseite
(Montageseite)

(Länge 
der Naht)

(Länge 
der Naht)

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLCM-D25¡¡¡A

Hinweis: 1 Die Magnetbahn wird verformt, wenn eine magnetische Anziehungskraft zur Motorwicklung hin wirkt.
  Für den gesamten Fahrbereich jede Wechselwirkung zwischen Magnetbahn und Motorwicklung nach der Installation verhindern.
 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.

Magnetbahn Modell
SGLCM-

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
Gewicht (ca.)

kg
Anmer-
kungen

D25360A 360±1,6 45 270 37 57,5±0,3 245±1,2 57,5 1,50
–

D25405A 405±1,6 45 315 37 57,5±0,3 290±1,2 57,5 1,65

D25450A 450±1,6 45 360 37 57,5±0,3 335±1,2 57,5 1,80 Standard

D25495A 495±1,6 45 405 37 57,5±0,3 380±1,2 57,5 1,95

–

D25540A 540±1,6 45 450 37 57,5±0,3 425±1,2 57,5 2,10

D25585A 585±1,6 45 495 37 57,5±0,3 470±1,2 57,5 2,25

D25630A 630±1,6 45 540 37 57,5±0,3 515±1,2 57,5 2,40

D25705A 705±2,5 60 585 52 72,5±0,3 560±2,1 72,5 2,85

D25750A 750±2,5 60 630 52 72,5±0,3 605±2,1 72,5 3,00 Standard

D25795A 795±2,5 60 675 52 72,5±0,3 650±2,1 72,5 3,15

–

D25840A 840±2,5 60 720 52 72,5±0,3 695±2,1 72,5 3,30

D25885A 885±2,5 60 765 52 72,5±0,3 740±2,1 72,5 3,45

D25930A 930±2,5 60 810 52 72,5±0,3 785±2,1 72,5 3,60

D25975A 975±2,5 60 855 52 72,5±0,3 830±2,1 72,5 3,75

D251020A 1020±2,5 60 900 52 72,5±0,3 875±2,1 72,5 3,90

D251065A 1065±2,5 60 945 52 72,5±0,3 920±2,1 72,5 4,05

D251110A 1110±3,0  60 990 52 72,5±0,3 965±2,5 72,5 4,20 Standard
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189 YASKAWA ∑-V Serie

Hall Sensor-seitiger 
Stecker

2-Schraube
#4-40 UNC

5,3 Durchm.
19

15

10
7,

5

6,1
 D

ur
ch

m.

35,5±0.1 D
urchm

.

(D
urchm

esser H
ohlraum

)

Leitung
UL20276, AWG26

Leitung
UL2517, AWG19

50
0±

50

50
0±

50

51

15

64
±

0,
3

60±0,3

(3
4)

Empfohlener Biege-

radius: R20

N-M6 Montageschraube, Tiefe 10 
(Werkstoff Außengehäuse:
Aluminiumlegierung)

Ergänzt nur bei Modell SGLCW-D32A285AP

45
±

0,
2

L2±0,2

L1±0,3
Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

Servomotorseitiger
Stecker 

Motor- 
wicklung
Typenschild

(ø 3
2: A

uße
ndu

rch
me

sse
r

der
 Ma

gne
tba

hn)

Empfohlener 
Biegeradius: 

R15

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

(4) SGLC-D32
3Motorwicklung: SGLCW-D32A¡¡¡AP (mit Stecker von Tyco Electronics AMP K.K.)

9 6

15

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor 
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin: (Nr. 1 bis 3)
350561-3 oder 350690-3 
(Nr. 4)
350654-1 oder 350669-1
von Tyco Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe: 350780-1
Buchse: 350925-1 oder
 770673-1

9 6

15

Hall-Sensor
Steckerspezifikation

Pin Stecker:
  17JE-23090-02 (D8C)
  von DDK Ltd.

Gegenstecker

Buchse:
 17JE-13090-02 (D8C)
Bolzen: 17L-002C oder 
 17L-002C1

Linear-Servomotor 
Steckerspezifikation

Anschluss: 350779-1
Pin: (Nr. 1 bis 3)
350561-3 oder 350690-3 
(Nr. 4)
350654-1 oder 350669-1
von Tyco Electronics AMP K.K.
Gegenstecker 

Kappe: 350780-1
Buchse: 350925-1 oder
 770673-1

*: Die Werte geben das Gewicht der Motorwicklung mit Hall-Sensoreinheit an.

Motorwicklung Modell 
SGLCW-

L1 L2 N
Gewicht (ca.)*

kg

D32A165AP 165 145 4 1,8

D32A225AP 225 205 4 2,5

D32A285AP 285 265 6 3,2

Pin-Nr. Bezeichnung

1
+5 V (Spannungsver-

sorgung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Spannungsver-

sorgung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Pin-Nr.
Bezeich-

nung

Lei-
tungs-
farbe

1 Phase U Rot

2 Phase V Weiß

3 Phase W Blau

4
FG 

(Masse)
Grün

Ausgangssignale des Hall-Sensors
Wenn sich die Motorwicklung in 
Richtung des Pfeils in der Abbildung 
bewegt, ergibt sich die in der 
nachfolgenden Abbildung 
dargestellte Beziehung zwischen den 
Ausgangssignalen Su, Sv, Sw des 
Hall-Sensors und der inversen 
Spannung der einzelnen 
Motorphasen Vu, Vv, Vw.

Vu

Vv

Vw

Su

Sv

Sw

0 180 360 540

Elektrischer Winkel (˚ )

Invertierte 
Leistung 

(V)
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(6
4)

(60)

(3
4)

L1

(L2)L3 (1
,7

5:
 S

p
al

t)
32

±0
.1

 D
ur

ch
m

.

8 (8)

L4

L2

L4

L5 L6 (L7)

(ø 35,5)

32 D
urc

hm
.

(Bereich, in dem sich die Motorwicklung
bewegen kann)

(Kraftsicherungsbereich) Motorwicklung
Motor-
wicklung

Magnetbahn
Typenschild

Warnaufkleber

Stärke: 0,1

Stärke: 0,1

(Länge des 
Stützprofils)

(Länge des 
Stützprofils)

(Position des Stützprofils) (Position des 
Stützprofils)

Bezugsseite
(Montageseite)

(Länge 
der Naht)

(Länge 
der Naht)

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3Magnetbahn: SGLCM-D32¡¡¡A

Hinweis: 1 Die Magnetbahn wird verformt, wenn eine magnetische Anziehungskraft zur Motorwicklung hin wirkt.
  Für den gesamten Fahrbereich jede Wechselwirkung zwischen Magnetbahn und Motorwicklung nach der Installation verhindern.
 2 Personen mit Herzschrittmacher oder anderen magnetisch beeinflussbaren Implantaten dürfen sich nicht in der Nähe der Magnetbahn des Linear-Servomotors 
aufhalten.

Magnetbahn Modell
SGLCM-

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
Gewicht (ca.)

kg
Anmer-
kungen

D32480A 480±1,6 60 360 52 75±0,3 330±1,2 75 3,0
–

D32540A 540±1,6 60 420 52 75±0,3 390±1,2 75 3,4

D32600A 600±1,6 60 480 52 75±0,3 450±1,2 75 3,8 Standard

D32660A 660±1,6 60 540 52 75±0,3 510±1,2 75 4,2

–

D32720A 720±1,6 60 600 52 75±0,3 570±1,2 75 4,6

D32780A 780±1,6 60 660 52 75±0,3 630±1,2 75 5,0

D32840A 840±1,6 60 720 52 75±0,3 690±1,2 75 5,4

D32960A 960±2,5 90 780 82 105±0,3 750±2,1 105 5,9

D321020A 1020±2,5 90 840 82 105±0,3 810±2,1 105 6,3 Standard

D321080A 1080±2,5 90 900 82 105±0,3 870±2,1 105 6,7

–

D321140A 1140±2,5 90 960 82 105±0,3 930±2,1 105 7,1

D321200A 1200±2,5 90 1020 82 105±0,3 990±2,1 105 7,5

D321260A 1260±2,5 90 1080 82 105±0,3 1050±2,1 105 7,9

D321320A 1320±2,5 90 1140 82 105±0,3 1110±2,1 105 8,3

D321380A 1380±2,5 90 1200 82 105±0,3 1170±2,1 105 8,7

D321440A 1440±2,5 90 1260 82 105±0,3 1230±2,1 105 9,1

D321500A 1500±3,0  90 1320 82 105±0,3 1290±2,5 105 9,5 Standard
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191 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung) ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bezeichnung
Linear-

Servomotormodell
Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

j

Motorleitungen des Linear-
Servomotors

Alle Modelle

1 m JZSP-CLN11-01-E

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

(1)

3 m JZSP-CLN11-03-E

5 m JZSP-CLN11-05-E

10 m JZSP-CLN11-10-E

15 m JZSP-CLN11-15-E

k

Anschlussleitungen für 
Längenmesssysteme*

Alle Modelle

1 m JZSP-CLL00-01-E-G#

(2)

3 m JZSP-CLL00-03-E-G#

5 m JZSP-CLL00-05-E-G#

10 m JZSP-CLL00-10-E-G#

15 m JZSP-CLL00-15-E-G#

l

Anschlussleitungen für serielle 
Konverter

Alle Modelle

1 m JZSP-CLP70-01-E-G#

(3)

3 m JZSP-CLP70-03-E-G#

5 m JZSP-CLP70-05-E-G#

10 m JZSP-CLP70-10-E-G#

15 m JZSP-CLP70-15-E-G#

20 m JZSP-CLP70-20-E-G#

m

Anschlussleitungen für Hall-
Sensoren 

Alle Modelle

1 m JZSP-CLL10-01-E-G#

(4)

3 m JZSP-CLL10-03-E-G#

5 m JZSP-CLL10-05-E-G#

10 m JZSP-CLL10-10-E-G#

15 m JZSP-CLL10-15-E-G#

1Leitungsverbindungen

2Leitungen

SGDV
SERVOPACK

Linearmaßstab
(Wird vom Kunden bereitgestellt.)

Zylindrischer Linear-Servomotor

Serieller Konverter
(Siehe Seite 193.)

3 Anschlussleitung für seriellen Konverter*

1 Motorleitung des Linear-Servomotors

2 Anschlussleitung für Längenmesssystem

4 Anschlussleitung für den Hall-Sensor

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

Auswahl der Leitungen

*: Ein serieller Konverter kann direkt an ein absolutes Längenmesssystem angeschlossen werden.

Längenmesssystem-Seite
Seite des seriellen

Konverters

SERVOPACK-Seite
Seite des seriellen

Konverters

Seite des seriellen
Konverters

Seite des
Hall-Sensors

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

SGLC
(Zylindrische Ausführung)∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

(1)  Motorleitungen des Linear-Servomotors:  
JZSP-CLN11-¡¡-E

(2)  Anschlussleitungen für Längenmesssysteme:  
JZSP-CLL00-¡¡-E-G#

(3)  Anschlussleitungen für serielle Konverter:  
JZSP-CLP70-¡¡-E-G#

(4)  Anschlussleitungen für Hall-Sensoren 
JZSP-CLL10-¡¡-E-G#

U
V

W
G

50 mm

Fertigmaß 
6,8 Durchm.

L 35 mm

Schrumpfschlauch

M4 Quetsch-
Klemme

Drahtmarkierungen Kappe: 350780-1 (4-polig)
Buchse: 350536-3 (verbunden)
von Tyco Electronics AMP  K.K.

Leitung (UL2464)
AWG18/4C

8,5 mm

SERVOPACK-Seite Linear-Servomotor-Seite

14,7

1

4

7,6

27
,7

Pin. Nr.SignalSignalLeitungsfarbe

1

2

3

4

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker

FG

Phase W

Phase V

Phase U

FG

Phase W

Phase V

Phase U

Grün/gelb

Schwarz 3

Schwarz 2

Schwarz 1

SERVOPACK-seitige Adern

 • Verdrahtungsanleitung  • Verdrahtungsanleitung

Längenmesssystem-SeiteSeite des seriellen Konverters

1

8

9

15

1

8

9

15

Stecker:
17JE-23150-02 (D8C)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker:
17JE-13150-02 (D8C)
(mit Bolzen)
(15-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

L

Fertigmaß ø 9,5

Leitung (UL2584)
(AWG22×3C+AWG25×6P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10
11
12

13
14
15

Gehäuse

6

/Cos(V1-)

/Sin(V2-)

Ref(V0+)

/Ref(V0+)

+5V +5V

0V

0Vs
DIR

Innere
Abschirmung

5Vs
BID

Vx

Vq

Cos(V1+)

Sin(V2+)

Längenmesssystem-Seite
SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

10
11
12

13
14
15

Gehäuse

6

/Cos(V1-)

/Sin(V2-)

Ref(V0+)

/Ref(V0-)

0V

0Vs
DIR

Innere
Abschirmung

5Vs
BID

Vx

Vq

Cos(V1+)

Sin(V2+)

Seite des seriellen Konverters

SERVOPACK-Seite Seite des seriellen Konverters
L

Fertigmaß ø 6,8

Stecker:
55100-0670
(6-Pin, gelötet)
von Molex Japan Co., Ltd.

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

 • Verdrahtungsanleitung  • Verdrahtungsanleitung

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

6
Anschluss-

gehäuse

hellblau

hellblau/weiß
-

-

-

rot

schwarz

PG5V

PG0V

-

-

PS

/PS
Abschirmung

SERVOPACK-Seite

LeitungsfarbeSignalPin-Nr.

1

5

3

4

2

6

7
8
9

Gehäuse

hellblau

hellblau/weiß
-

-
-
-

-
-
-

-

-

-

-

rot

schwarz

+5V
0V

Phase S Ausgang

Phase /S Ausgang
Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

Seite des seriellen Konverters Hall-Sensor-Seite

1

5

6

9

1

5

6

9

L

Stecker:
17JE-23090-02 (D8C)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Stecker:
17JE-13090-02 (D8C)
(mit Bolzen)
(9-Pin, gelötet)
von DDK Ltd.

Fertigmaß ø 6,8

Leitung (UL20276)
(AWG22×2C+AWG24×2P)

SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

6

+5V
Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V
-

-

-

-

-

-

-

-

+5V
Phase U Eingang

Phase V Eingang

Phase W Eingang

0V

Hall-Sensor-Seite
SignalPin-Nr.

1

2

3

4

5

7

8

9

Gehäuse

6

AbschirmungGehäuse Abschirmung

Seite des seriellen Konverters

Auswahl der Leitungen
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193 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Kenndaten und Spezifikationen

Kenngrößen JZDP-D00¡-¡¡¡-E JZDP-G00¡-¡¡¡-E

E
le

kt
ri

sc
he

 K
en

nd
at

en

Versorgungsspannung +5,0 V±5 %, Welligkeit max. 5 %.

Stromaufnahme*1 120 mA typ. 350 mA max.

Signalauflösung
Eingang zweiphasige Sinuskurve: Teilung 

1/256
Eingang zweiphasige Sinuskurve: Teilung 

1/4096

Max. Ansprechfrequenz 250 kHz 100 kHz

Analoge Eingangssignale*2

(cos, sin, Ref)
Differenzverstärker-Eingangsamplitude: 0,4 bis 1,2 V

Eingangssignalpegel: 1,5 bis 3,5 V

Eingangssignal des Hall-
Sensors

CMOS-Pegel

Ausgangssignale*3 Positionsdaten, Hall-Sensor-Information und Alarme

Ausgabemethode Serielle Datenübertragung 

Ausgangsstromkreis
Symmetrischer Transceiver (SN75LBC176 oder entsprechend)

Interner Abschlusswiderstand: 120 Ω

M
ec

ha
ni

sc
he

 
K

en
nd

at
en

Gewicht (ca.) 150 g

Vibrationsfestigkeit 98 m/s2 max. (10 bis 2500 Hz) in drei Richtungen

Stoßfestigkeit 980 m/s2, (11 ms) zwei Mal in drei Richtungen

Um
ge

bu
ng

s-
be

di
ng

un
ge

n Umgebungstemperatur 0 bis 55 ˚C

Lagertemperatur -20 bis +80 ˚C

Luftfeuchtigkeit 20% bis 90% relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

*1: Der Stromverbrauch des Längenmesssystems ist in diesem Wert nicht mit enthalten.
 Der Stromverbrauch von Längenmesssystem und Hall-Sensor ist für die Strombelastbarkeit der die Versorgungsspannung liefernden übergeordneten 

Steuerung zu berücksichtigen.  Stromverbrauch des Hall-Sensors: Ca. 40 mA.
*2: Geben Sie einen Wert ein, der innerhalb des angegebenen Wertebereichs liegt. Anderenfalls erhalten Sie falsche Positionsinformationen, was eine 

Beschädigung des Geräts zur Folge haben kann.
*3: Die Spannung wird eingeschaltet, und die Übertragung erfolgt nach 100 ms bis 300 ms.

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

Linear-Servomotoren - allgemeine Anweisungen
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LINEAR-SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Geeigneter Linear-Servomotor

Servomotormodell Symbol Servomotormodell Symbol

SGLGW- 
(eisenlos) 

Bei Verwen-
dung einer 
Magnet-
bahn in 
Standard-
ausführung.

30A050C 250

SGLTW- 

(Eisenkern, 

T-Ausfüh-

rung)

20A170A 011

30A080C 251 20A320A 012

40A140C 252 20A460A 013

40A253C 253 35A170A 014

40A365C 254 35A320A 015

60A140C 258 35A460A 016

60A253C 259 35A170H 105

60A365C 260 35A320H 106

90A200C 264 50A170H 108

90A370C 265 50A320H 109

90A535C 266 40A400B 185

SGLGW- 
+ 

SGLGM- 
-M 

(eisenlos)
Bei Verwen-
dung einer 
Magnet-
bahn in 
Premium-
ausführung

40A140C 255 40A600B 186

40A253C 256 80A400B 187

40A365C 257 80A600B 188

60A140C 261 35D170H 193

60A253C 262 35D320H 194

60A365C 263 50D170H 195

SGLFW- 

(Eisenkern, 

F-Ausfüh-

rung)

20A090A 017 50D320H 196

20A120A 018 40D400B 197

35A120A 019 40D600B 198

35A230A 020 80D400B 199

50A200B 181 80D600B 200

50A380B 182

SGLC-

D16A085AP 354

1ZA200B 183 D16A115AP 373

1ZA380B 184 D16A145AP 356

35D120A 211 D20A100AP 357

35D230A 212 D20A135AP 358

50D200B 189 D20A170AP 359

50D380B 190 D25A125AP 360

1ZD200B 191 D25A170AP 374

1ZD380B 192 D25A215AP 362

1ED380B 333 D32A165AP 363

1ED560B 334 D32A225AP 364

D32A285AP 365

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

JZDP - ¡00¡ - ¡¡¡ - E

Serieller Konverter

Code Produktansicht Längenmesssystem Hall-Sensor

D003

G003

Hergestellt von

HEIDENHAIN Corp.
Keiner

D005

G005

Hergestellt von

RENISHAW plc.
Keiner

D006

G006

Hergestellt von

HEIDENHAIN Corp.

im 

Lieferumfang

D008

G008

Hergestellt von

RENISHAW plc.

im 

Lieferumfang

2Modellbezeichnungen
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195 YASKAWA ∑-V Serie

LINEAR-SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

WICHTIG

2Zeitverhalten der Analogsignale

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

Die nachfolgende Abbildung zeigt das Zeitverhalten der Analogsignale.

Bei um 180 Grad versetzten cos- und sin-Signalen sind die /cos- und /sin-Signale die resultierenden Signale.

Die Spezifikationen für die cos-, /cos-, sin- und /sin-Signale sind mit Ausnahme der Phasenlage gleich.

Die Ref- und /Ref-Signale werden so vorgegeben, dass sie sich wie in der Abbildung dargestellt mit den Phasensignalen 

überkreuzen. Wenn sie sich überkreuzen, werden die Ausgangssignale nach oben gezählt.

100%

45°

5% bis 75% 5% bis 75%

M
in

. 0
,2

 V

M
in

. 0
,2

 V

Nullpunkt

Aufwärtszählrichtung

0,
2 

b
is

 0
,6

 V
   

   
   

   
*

cos
(A+)

/cos
(A-)

sin
(B+)

/sin
(B-)

/Ref
(R-)
Ref
(R+)

cos, /cos, sin, /sin
Eingangsspannungs-
bereich:
1,5 bis 3,5 V

Ref, /Ref
Eingangsspannungs-
bereich:
1,5 bis 3,5 V

*:Wenn die Analogsignalamplitude wegen der Differenzialamplitude auf ca. 0,35 V abfällt, gibt der serielle Konverter einen Alarm aus.

2Sicherheitsvorkehrungen
 1 Unter keinen Umständen einen Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitstest durchführen.

 2 Die analogen Signale, die in den seriellen Konverter eingespeist werden, können durch Störungen 
beeinflusst werden und so die Genauigkeit des Konverters beeinträchtigen.  Die Leitung für die 
analogen Signale muss daher so kurz wie möglich und abgeschirmt sein.

 3 Den seriellen Konverter nicht in einer Umgebung verwenden, in der Gase wie H2S vorkommen.
 4  Den Konverter nicht unter Spannung an- oder abklemmen, sonst kann er beschädigt werden.
 5  Bei mehreren Achsen eine getrennte abgeschirmte Leitung für jede Achse benutzen.  Unter keinen 

Umständen eine gemeinsame abgeschirmte Leitung für mehrere Achsen benutzen.
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Allgemeine
Anweisungen∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

2Ohne Leitung für Hall-Sensor (für Längenmesssystem von HEIDENHAIN)
Serieller Konverter: JZDP-¡003-¡¡¡-E

(1) Anschlussbeispiel

SERVOPACK Serieller Konverter
SGDV-¡¡¡¡

JZSP-CLP70-¡¡-E JZSP-CLL00-¡¡--EE*** Anschlussleitung 
von HEIDENHAIN Corp. Linearmaßstab 

von HEIDENHAIN Corp.

JZDP-¡003-¡¡¡-E
CN2 CN1 CN2

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

(2) Abmessungen (Einheit: mm)

82±0.3

65±0.3
52

±
0.

3

60

33
,3

2±
0.

4

72

90

1,5
3

14,35±0.3

24
,9

9±
0.

3

10

22
,5

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen

Längenmesssystem-Seite
Stecker analoger Signaleingang (CN2)

SERVOPACK-Seite
Stecker Ausgang serielle Daten (CN1)

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen Typenschild

4-4.2 Durchm.
Bohrungen

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase S Ausgang

3 Nicht belegt

4 Nicht belegt

5 0V

6 Phase /S Ausgang

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

17-Serie Stecker:
  17LE-13090-27-FA
  (Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite
Serieller Datenausgang

9

6 1

5

CN1 Pin-Nr. Signal

1 cos Eingang (A+)

2 0V

3 sin Eingang (B+)

4 +5 V

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

7 /Ref Eingang (R-)

8 Nicht belegt

9 /cos Eingang (A-)

10 0 V Sensor

11 /sin Eingang (B-)

12 5V Sensor

13 Nicht belegt

14 Ref Eingang (R+)

15 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

Längenmesssystem-Seite
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
  17LE-13150-27-FA
  (Buchse) von DDK Ltd.

1

8

9

15

CN2

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
 2  Detaillierte Informationen zu den Anschlussleitungen (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger Sub-D-Stecker) erhalten Sie direkt vom Hersteller HEIDENHAIN.
 3 Die gleiche Klemme für 5 V Sensor und Eingang Phase W benutzen.

 4 Phasen U, V und W mit internem Lastwiderstand 10 kΩ.
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LINEAR-SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

(2) Abmessungen (Einheit: mm)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase S Ausgang

3 Nicht belegt

4 Nicht belegt

5 0V

6 Phase /S Ausgang

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

Pin-Nr. Signal

1 cos Eingang (V1-)

2 sin Eingang (V2-)

3 Ref Eingang (V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 cos Eingang (V1+)

10 sin Eingang (V2+)

11 /Ref Eingang (V0-)

12 0V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 intern (0 V)

Gehäuse Abschirmung

2Ohne Leitung für Hall-Sensor (für Längenmesssystem von Renishaw plc.)
Serieller Konverter: JZDP-¡005-¡¡¡-E

(1) Anschlussbeispiel

JZSP-CLL00-¡¡-E* Anschlussleitung 
von Renishaw plc. Linearmaßstab 

von Renishaw plc.

SERVOPACK Serieller Konverter
JZDP-¡005-¡¡¡-E

SGDV-¡¡¡¡

JZSP-CLP70-¡¡-E

CN2 CN1 CN2

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

82±0.3

65±0.3
72

90

1,5
3

14,35±0.4

24
,9

9±
0.

4

22
,5

300±30

10

52
±0

.3
60

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen
Längenmesssystem-Seite
Stecker analoger Signaleingang (CN2)SERVOPACK-Seite

Stecker Ausgang serielle Daten (CN1)

Typenschild4-4.2 Durchm.
Bohrungen

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

17-Serie Stecker:
  17LE-13090-27-FA
  (Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite
Serieller Datenausgang

9

6 1

5

CN1

Längenmesssystem-Seite
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
  17JE-13150-02 (D8C) A-CG
  (Buchse) von DDK Ltd.

1

8

9

15

CN2

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
 2  Detaillierte Informationen zu den Anschlussleitungen (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger Sub-D-Stecker) erhalten Sie direkt vom Hersteller Renishaw plc. 

Die Signale BID und DIR sind nicht verdrahtet.
 3 Die Nullpunkt-Spezifikationen des Linearmaßstabs über den Stecker auf der Seite des Längenmesssystems ändern.

Der SERVOPACK kann keine Vq-Signale 
verarbeiten.
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Allgemeine
Anweisungen∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

2Mit Leitung für Hall-Sensor (für Längenmesssystem von HEIDENHAIN)
Serieller Konverter: JZDP-¡006-¡¡¡-E

(1) Anschlussbeispiel

(2) Abmessungen (Einheit: mm)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase S Ausgang

3 Nicht belegt

4 Nicht belegt

5 0V

6 Phase /S Ausgang

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

Pin-Nr. Signal

1 cos Eingang (A+)

2 0V

3 sin Eingang (B+)

4 +5 V

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

7 /Ref Eingang (R-)

8 Nicht belegt

9 /cos Eingang (A-)

10 0 V Sensor

11 /sin Eingang (B-)

12 5V Sensor

13 Nicht belegt

14 Ref Eingang (R+)

15 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
 2  Detaillierte Informationen zu den Anschlussleitungen (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger Sub-D-Stecker) erhalten Sie direkt vom Hersteller HEIDENHAIN.

 3 Phasen U, V und W mit internem Lastwiderstand 10 kΩ.

Anschlussleitung 
von HEIDENHAIN Corp. Linearmaßstab 

von HEIDENHAIN Corp.

SERVOPACK

Serieller Konverter
JZDP-¡006-¡¡¡-E

SGDV-¡¡¡¡

JZSP-CLP70-¡¡-E JZSP-CLL00-¡¡-E*

JZSP-CLL10-¡¡-E
Hall-Sensor

CN2

CN2

CN1

CN3

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

22
,5

82±0.3

52
±

0.
3

65±0.3
72

90

60 10

1,5
3

14,35±0.4

24
,9

9±
0.

4

300±30

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm.
Bohrungen Typenschild

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker Hall-Sensorsignal Eingang 
(CN3)

SERVOPACK-Seite 
Stecker Ausgang serielle Daten 
(CN1)

Längenmesssystem-Seite 
Stecker analoger Signaleingang 
(CN2)

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase U Eingang

3 Phase V Eingang

4 Phase W Eingang

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

17-Serie Stecker:
  17LE-13090-27-FA
  (Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite
Serieller Datenausgang

9

6 1

5

CN1

Längenmesssystem-Seite
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
  17JE-13150-02 (D8C) A-CG
  (Buchse) von DDK Ltd.

1

8

9

15

CN2

17-Serie Stecker:
  17JE-13090-02 (D8C) A-CG
  von DDK Ltd.

Linear-Servomotor-Seite
Hall-Sensorsignal Eingang

9

61

5

CN3
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LINEAR-SERVOMOTOREN

Allgemeine
Anweisungen ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Serielle Konvertereinheit (Modell: JZDP-¡00¡-¡¡¡-E)

2Mit Leitung für Hall-Sensor (für Längenmesssystem von Renishaw plc.)
Serieller Konverter: JZDP-¡008-¡¡¡-E

(1) Anschlussbeispiel

(2) Abmessungen (Einheit: mm)

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase S Ausgang

3 Nicht belegt

4 Nicht belegt

5 0V

6 Phase /S Ausgang

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

Pin-Nr. Signal

1 /cos Eingang (V1-)

2 /sin Eingang (V2-)

3 Ref Eingang (V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 cos Eingang (V1+)

10 sin Eingang (V2+)

11 /Ref Eingang (V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Inneres

Gehäuse Abschirmung

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
 2  Detaillierte Informationen zu den Anschlussleitungen (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger Sub-D-Stecker) erhalten Sie direkt vom Hersteller Renishaw plc. 

Die Signale BID und DIR sind nicht verdrahtet.
 3 Die Nullpunkt-Spezifikationen des Linearmaßstabs über den Stecker auf der Seite des Längenmesssystems ändern.

 4 Phasen U, V und W mit internem Lastwiderstand 10 kΩ.

SERVOPACK

Serieller Konverter
JZDP-¡008-¡¡¡-E

SGDV-¡¡¡¡

JZSP-CLP70-¡¡-E Anschlussleitung 
von Renishaw plc. Linearmaßstab 

von Renishaw plc.

JZSP-CLL00-¡¡-E*

JZSP-CLL10-¡¡-E
Hall-Sensor

CN2

CN2

CN1

CN3

*: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.

22
,5

82±0.3

52
±

0.
3

65±0.3
72

90

60 10

1,5

3

14,35±0.4

24
,9

9±
0.

4

300±30

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm.
Bohrungen

Typenschild

Linear-Servomotor-Seite 
Stecker Hall-Sensorsignal Eingang 
(CN3)

SERVOPACK-Seite 
Stecker Ausgang serielle Daten 
(CN1)

Längenmesssystem-Seite 
Stecker analoger Signaleingang 
(CN2)

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

Pin-Nr. Signal

1 +5 V

2 Phase U Eingang

3 Phase V Eingang

4 Phase W Eingang

5 0V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Gehäuse Abschirmung

17-Serie Stecker:
  17LE-13090-27-FA
  (Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite
Serieller Datenausgang

9

6 1

5

CN1

Längenmesssystem-Seite
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
  17JE-13150-02 (D8C) A-CG
  (Buchse) von DDK Ltd.

1

8

9

15

CN2

17-Serie Stecker:
  17JE-13090-02 (D8C) A-CG
  von DDK Ltd.

Linear-Servomotor-Seite
Hall-Sensorsignal Eingang

9

61

5

CN3
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Allgemeine
Anweisungen∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Flexible Leitungen

2Lebensdauer flexibler Leitungen
Mit dem flexiblen Kabel sind unter den folgenden Testbedingungen 10.000.000 oder mehr Biegezyklen mit dem empfohlenen 
minimalen Biegeradius von R = 90 mm oder dem Zehnfachen des Leitungsdurchmessers (je nachdem was größer ist) 
möglich.

2Bedingungen

1 Bewegen Sie ein Leitungsende wiederholt um 320 mm vorwärts und zurück, und nutzen Sie hierfür die in der folgenden 
Abbildung gezeigte Testausrüstung.

2 Schließen Sie die Drähte parallel an, und zählen Sie die Anzahl der Leitungsrücklaufbewegungen, bis ein Draht abgetrennt 
wird.  Beachten Sie, dass eine Hin-und-her-Bewegung als ein Test gezählt wird. 

Hinweis: 1  Die Lebensdauer flexibler Leitungen variiert stark, in Abhängigkeit von der Menge mechanischer Biegungen, der Leitungsmontage und den 
Befestigungsmethoden.   
Unter den genannten Bedingungen ist die Lebensdauer flexibler Leitungen begrenzt.

 2  Die Lebensdauer flexibler Leitungen wird bestimmt als die Anzahl der Biegevorgänge, bei denen die elektrische Leitung der Drähte noch sichergestellt ist und 
keine die Funktion der Leitungsummantelung beeinträchtigenden Risse und anderen Beschädigungen auftreten.  Die Abtrennung der Leitungsabschirmung wird 
nicht in Betracht gezogen.

Biegeradius R

Verschiebedistanz 320 mm

Festes Ende

Sich bewegendes
Ende

2Sicherheitsvorkehrungen bei der Verdrahtung

Selbst wenn der empfohlene Biegeradius R bei der mechanischen Auslegung eingehalten wird, kann eine 
falsche Verdrahtung zu einer frühzeitigen Leitungsunterbrechung führen. Beachten Sie bei der Verdrahtung die 
folgenden Sicherheitsvorkehrungen.
(1)  Leitungsverdrehung
  Sorgen Sie bei der flexiblen Leitung für einen geraden Verlauf der Drähte.
  Verdrehte Leitungen führen zu einem frühzeitigen Leitungsbruch. Überprüfen Sie die Markierungen auf 

der Leitungsoberfläche, damit sichergestellt ist, dass die Leitung nicht verdreht ist.
(2)  Befestigungsmethode
  Befestigen Sie die beweglichen Teile der flexiblen Leitung nicht. Spannung an den befestigten Stellen kann 

zu einem frühzeitigen Leitungsbruch führen.  Befestigen Sie die Leitung an so wenig Punkten wie möglich.
(3)  Leitungslänge
  Wenn die Leitungslänge zu groß ist, können die Leitungen durchhängen. Falls die Leitungslänge zu kurz 

ist, führt die erhöhte Spannung an den Befestigungspunkten zu frühem Brechen.  Benutzen Sie eine 
flexible Leitung mit der optimalen Länge.

(4)  Hindernisse zwischen Leitungen:
  Vermeiden Sie Hindernisse zwischen Leitungen.
  Die Hindernisse beschränken die Bewegung der flexiblen Leitung, was zu frühem Brechen führen kann.  

Halten Sie genug Abstand zwischen den Leitungen ein, oder sorgen Sie bei der Verlegung für eine 
Abtrennung.
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m   -Trac-

1. Stelle

Code Spezifikationen

M Typ mit bewegten Magneten 

2. Stelle

Code Spezifikationen

M Einteiliger gegossener Anker
8. Stelle Ausgang des

Längenmesssystems
Code Spezifikationen

A Analogausgang 1 Vp-p

13. Stelle Optionen

Code Spezifikationen

--- Ohne Hall-Sensor

P Mit Hall-Sensor9. Stelle Längenmesssystem-Hersteller

Code Spezifikationen

H HEIDENHAIN GmbH

M MicroE International Inc.

Code Spezifikationen

20 20 μm

04 4 μm

Längenmesssystem-Auflösung10. +11. Stelle

Code Spezifikationen

03 25 N

01 10 N

3. + 4. + Stelle: Spitzenkraft

Code Spezifikationen

010 10 mm

025 25 mm

030 30 mm

065 65 mm

5. + 6. + 7. Stelle Effektive Hublänge

S G T M M 03 - 065 A H 20 A ¡
8. 

Stelle
9. 

Stelle
12. 

Stelle
13. 

Stelle
5. + 6. +
7. Stelle

1. 
Stelle

2. 
Stelle

3. + 4. + 
Stelle:

10. + 11. 
Stelle

12. Stelle Design-Änderungsindex

A, B, C

 -Trac-Serie 

Linear Slider

Modellbezeichnungen

Linear Slider
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Modellklassifizierung

Modell Hublänge

SGTMM01  10 mm 30 mm

SGTMM03  25 mm 65 mm

50 mm 100 mm 150 mm 200 mm

2Kraft

2Hublänge

2Geringe Platzanforderungen durch ultraflaches Profil.

2Für Anwendungen mit geringen Hublängen 
(10 mm bis 65 mm)

2Eine vibrationsfreie Übertragungseinrichtung 
ermöglicht eine hoch präzise Positionierung mit einer 
Wiederholgenauigkeit von max. ±0,5  mm.

2Da sich die Ankerspulen auf der festen Seite des 
stationären Bereichs befinden, reduziert sich der 
Wärmeeffekt auf den Tisch bzw. das Werkstück.

2Halbleiter-
Bestückungsanlagen

2Anlagen für Anwendungen 
in der Biomedizin

2Geräte für optische 
Testanwendungen

SERVOPACK Modell  SGDV- -Trac-m  Serie Linear Slider

Einphasig 100 V AC Dreiphasig 200 V AC Modell Kraft

R70F R70A SGTMM01

R90F R90A SGTMM03

10 N 20 N 30 N

Nenn- 
kraft

Spitzen- 
kraft

Merkmale Anwendungsbeispiele



LINEAR SLIDER

-Trac-µ ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGTMM Linear Slider

*1: Werte bei einer Beschleunigung von 4,9 m/s2.
*2: Der Wert gilt bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-D00¡-¡¡¡-E.
*3: Der Wert gilt bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E.
*4: Werte bei konstanter Umgebungstemperatur.

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 ˚C bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute

Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur:  130 ˚C (Temperaturklasse B)
Vibrationswiderstand: 24,5 m/s2

Stoßfestigkeit: 294 m/s2, 2 Mal

2Technische Daten und Spezifikationen

2Leistungskennlinien

(1) SGTMM01

(2) SGTMM03-025

(3) SGTMM03-065
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: Dauerbetriebsbereich

: Aussetzbetriebsbereich (Anmerkung)

 Kraft - Geschwindigkeit Lastmasse - Beschleunigung
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Wenn die Temperatur des Linearmaßstabs
max. 50 ˚C beträgt.

Effektive Kraft - Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur
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Anmerkung:  Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.

Linear-Slider-Modell
SGTMM01-

010AM20A

SGTMM01-

030AM20A

SGTMM03-

025AH20AP

SGTMM03-

025AH04AP

SGTMM03-

065AH20A¡

SGTMM03-

065AH04AP

SERVOPACK Modell SGDV- R70F, R70A R90F, R90A

Serieller Konverter JZDP- ¡003-242-E ¡00¡-221-E ¡00¡-220-E

Maximale Geschwindigkeit m/s 1,5 1,0 1,5

Nennkraft N 3,5 3,5 7 7 7 7

Spitzenkraft N 10 10 25 25 25 25

Kraftkonstante N/A eff. 9 9 13,2 13,2 12,3 12,3

Motorkonstante N/QW 1,78 1,26 2,29 2,29 1,58 1,58

Maximale Nutzlast*1 kg 1 1 3 3 3 3

Effektive Hublänge mm 10 30 25 25 65 65

Auflösung μm

0,078 
(20 μm/256)*2

0,016
(4 μm/256)*2

0,078
(20 μm/256)*2

0,016
(4 μm/256)*2

0,0049
(20 μm/4096) *3

0,00098
(4 μm/4096) *3

0,0049
(20 μm/4096) *3

0,00098
(4 μm/4096) *3

Gewicht des beweglichen Teils kg 0,1 0,1 0,215 0,215 0,19 0,19

Gesamtgewicht (ohne Leitungen) kg 0,35 0,31 0,62 0,62 0,63 0,63

Wiederholgenauigkeit*4 μm ±0,5 ±0,5 ±0,5 ±0,5 ±0,5 ±0,5

203 YASKAWA ∑-V Serie



LINEAR SLIDER

-Trac-µ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Abmessungen 
(1) SGTMM01-010AM20A, -030AM20A

SGTMM Linear Slider

Linear-Slider-Modell 

SGTMM01-

L1

mm

L2

mm

L3

mm

L4

mm

L5

mm

L6

mm

L7

mm

L8

mm

L9

mm
N

010AM20A 80 75 63 14 42 8 − 11 22,5 3

030AM20A 100 95 83 10,5 16 42 16 10,5 32,5 4

(2) SGTMM03-025AH20AP

*1: Spezifikationen des Steckverbinders siehe nächste Seite.

*2: Eine Signal-Konverterleitung (JZSP-CLL40) ist zwischen diesem Steckverbinder und einer Leitung für den Anschluss des Linearmaßstabs erforderlich.

*3: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.01 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

Stift: 350924-1 oder 770672-1

Stecker: 350779-1(Tyco 
               Electronics AMP K.K.)

6-N3 Schrauben,
Tiefe 4

500±50

（
4）

60504242

43

5

L1

L2

L6

47

（2.5）21212.5

5

15-poliger Stecker*2
L9 30 （L9）

Linearmaßstab
(von MicroE International Inc.)

12.7

6

6L3

47

13

14

1000±50

（
3）

L8L7L4 L5

2×N- 3.5 Durchm. Bohrungen
6 Durchm. Gegenbohren 3

Typen-
schild

Mercury1000 Serie
Kopf: M1020 (mit 2 m Kabel)
Maßstab: L45 (Messlänge: 40 mm)
Ausgangssignal/Zyklus: 1 Vp-p/20 µm
Nullpunkt-Position: Eine Position in der
                                 Mitte des Maßstabs

cos+ Voreilung
(Phase B)

sin+ Voreilung
(Phase A)

Encoder-Signal
Die Motorwicklung bewegt sich in der durch den 
Pfeil angegebenen Richtung, wenn Strom mit der 
folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

* 3

* 1

* 1

4-3.6 Durchm.
Bohrungen

6.4 Gegenbohren 2

4-3.6 Durchm.
Bohrungen

Stecker: 350779-1 (Tyco
               Electronics AMP K.K.)

±50500

Stift: 350924-1 oder
770672-1

205206-3 (Tyco 
Electronics AMP K.K.)

Steckverbinder (Stecker) für 
Encoderleitung

0.3

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5

Stecker für Hall-Sensor-Leitung
(Stift-Steckverbinder)

10
3027.5 50 （27.5）

17JE-23090-02 (D8C) (DDK Ltd.)

19
49

.5
1.

5

150
7.5 30 75 30 （7.5）

3
50 60

75
15（
7）

（35）17 53
105

65 19.5

LIDA489 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal, Ein Nullpunkt-Signal 
in der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

30

32
16

7.5
15

135
10515

7.5

16

150

R3.2

±501000

±50500

*1: Spezifikationen des Steckverbinders siehe nächste Seite.

*2: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom mit folgender Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*3: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

Typen-
schild

* 2

* 3

* 1

* 1

* 1
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LINEAR SLIDER

-Trac-µ ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGTMM Linear Slider

2Abmessungen (Einheit: mm)

2Steckerspezifikationen für die Linear-Slider-Serie -Trac-m
Für SGTMM01 Linear Slider

Für Encoderleitung Für Hall-Sensor-LeitungFür Motorleitung
Stift
Nr.
1
2
3
4

Name

Phase U
Phase V
Phase W

FG

Aderfarbe

Rot

Weiß

Blau

Grün

Stift
Nr.
1
2
3
4
5
6
7
8

Signal

IW-
IW+
Test

Transmit
Receive
Reset
Cos+
Sin+

Signal

N/C
N/C
N/C
+5 V
GND
Cos-
Sin-

Stift
Nr.
9
10
11
12
13
14
15

Für SGTMM03 Linear Slider

Stift
Nr.
1
2
3
4

Name

Phase U
Phase V
Phase W

FG

Aderfarbe

Rot

Weiß

Blau

Grün

Für Motorleitung Für Encoderleitung
Stift 
Nr.
1
2
3
4
5
6
7
8

Signal

Cos output (A+)
0 V

Sin output (B+)
+5 V

Nicht belegt
Nicht belegt
/Ref (R-)

Nicht belegt

Signal

/Cos output (A-)
0 V sensor
/Sin output (B-)
5 V sensor
Nicht belegt
/Ref (R+)

Nicht belegt
Schirm

Stift 
Nr.
9
10
11
12
13
14
15

Case

Stift 
Nr.
1
2
3
4
5
6
7
8
9

Signal

+5V (power supply)
Phase-U output
Phase-V output
Phase-W output

0V (power supply)
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt

Stecker: 350779-1 (Tyco
                Electronics AMP K.K.)

Steckverbinder (Stecker) für Encoderleitung
205206-3 (Tyco Electronics
AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder
770672-1

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5

R
3.21000±50

500±50

72 (Tischlänge)

144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

4

92
（6）14

16

1016

36 36

65

72

19
1.

5
49

.5

（7.5）14.5

30

50

10

（
7） 15

756050
3

（10）30753025

170

LIDA489 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal, Ein Nullpunkt-Signal in 
der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

0.3

16

2 3

30

4-3.6 Durchm.
Bohrungen

4-3.6 Durchm. Bohrungen
6.4 Gegenbohren 2

1000±50

1000±50

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5
Motorleitung

Stecker: 350779-1 (Tyco 
               Electronics AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder 770672-1

Typen-
schild

Steckverbinder (Stecker) 
für Encoderleitung

Steckverbinder (Buchse)
 für Hall-Sensor-Leitung

(DDK Ltd.)
17JE-23090-02 (D8C)

1000±50

3
（

6.
3）

60

（
75

.3
）

1040504010

30
10

66

50

（
9.

3）

26

（22.5）6022.5

1515 105 (Tischlänge)
135 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

18

7.5 7.5

（
3）

（22.5）22.5

62

105

31.
5

150
8-3.6 Durchm.
Bohrungen

LIF481 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal/4 µm, Ein Nullpunkt-Signal
in der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

18

0.5

2 3

30

Typen-
schild

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

* 1

* 2

* 1

* 2

(4) SGTMM03-065AH20A

Stecker: 350779-1 (Tyco
                Electronics AMP K.K.)

Steckverbinder (Stecker) für Encoderleitung
205206-3 (Tyco Electronics
AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder
770672-1

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5

R
3.21000±50

500±50

72 (Tischlänge)

144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

4

92
（6）14

16

1016

36 36

65

72

19
1.

5
49

.5

（7.5）14.5

30

50

10

（
7） 15

756050
3

（10）30753025

170

LIDA489 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal, Ein Nullpunkt-Signal in 
der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

0.3

16

2 3
30

4-3.6 Durchm.
Bohrungen

4-3.6 Durchm. Bohrungen
6.4 Gegenbohren 2

1000±50

1000±50

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5
Motorleitung

Stecker: 350779-1 (Tyco 
               Electronics AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder 770672-1

Typen-
schild

Steckverbinder (Stecker) 
für Encoderleitung

Steckverbinder (Buchse)
 für Hall-Sensor-Leitung

(DDK Ltd.)
17JE-23090-02 (D8C)

1000±50

3
（

6.
3）

60

（
75

.3
）

1040504010

30
10

66

50

（
9.

3）

26

（22.5）6022.5

1515 105 (Tischlänge)
135 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

18

7.5 7.5

（
3）

（22.5）22.5

62

105

31.
5

150
8-3.6 Durchm.
Bohrungen

LIF481 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal/4 µm, Ein Nullpunkt-Signal
in der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

18

0.5

2 3

30

Typen-
schild

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders sollte die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

* 1

* 2

* 1

* 2

(3) SGTMM03-025AH04AP

205 YASKAWA ∑-V Serie



LINEAR SLIDER

-Trac-µ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGTMM Linear Slider

2Steckerspezifikationen für die Linear-Slider-Serie -Trac-m

2Abmessungen (Einheit: mm)

4-M3 Screws, 
Depth 3.5

1000±50

Stecker: 350779-1 (Tyco
Electronics AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder
770672-1

Steckverbinder (Buchse) für
Hall-Sensor-Leitung
17JE-23090-02 (D8C)
(DDK Ltd.)

Steckverbinder (Stecker) 
für Encoderleitung

Motorleitung

1000±50

4

6.
5

72

(8
7.

8)

20

170

（20）

1000±50

24
3050

10

66

30 70

1010
72 (Tischlänge) 3636

1016 144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

(36)9242

10 (10)

(9
.3

)

60 60

18

30

2675

72

8-3.6 Durchm. Bohrungen

Stecker: 350779-1 (Tyco
Electronics AMP K.K.)

770672-1
Stift: 350924-1 oder

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5

6.4 Gegenbohren 2

205206-3 (Tyco Electronics
                  AMP K.K.)

Steckverbinder (Stecker) für Encoderleitung

17JE-23090-02 (D8C)
(DDK Ltd.)

Steckverbinder (Buchse) für Hall-Sensor-Leitung

Typen-
schild

±501000

16

614

17

500±50
R

3.2

19
49

(10)30753025

92

614 72

(7.5)5014.5

26
.5

30

(1
5)(7
)

75
15

6050
3

170
56 (58)56

72

LIDA489 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal, Ein Nullpunkt-Signal 
in der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

0.3

3

2 3

7.5 3
16

60 68
.5

30

65 4

(58)5656

72 (Tischlänge)

144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern) 1016

36 36

500±50
4-3.6 Durchm.
Bohrungen

4-3.6 Durchm. Bohrungen

Linearmaßstab
LIF481 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal/4 µm, Ein Nullpunkt-Signal
in der Mitte des Maßstabs

18

3

6.
3

64

0.5

30Typen-
schild

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders muss die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders muss die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

* 1

* 2

* 1

* 2

(5) SGTMM03-065AH20AP

(6) SGTMM03-065AH04AP

4-M3 Screws, 
Depth 3.5

1000±50

Stecker: 350779-1 (Tyco
Electronics AMP K.K.)

Stift: 350924-1 oder
770672-1

Steckverbinder (Buchse) für
Hall-Sensor-Leitung
17JE-23090-02 (D8C)
(DDK Ltd.)

Steckverbinder (Stecker) 
für Encoderleitung

Motorleitung

1000±50

4

6.
5

72

(8
7.

8)

20

170

（20）

1000±50

24
3050

10

66

30 70

1010
72 (Tischlänge) 3636

1016 144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern)

(36)9242

10 (10)

(9
.3

)

60 60

18

30

2675

72

8-3.6 Durchm. Bohrungen

Stecker: 350779-1 (Tyco
Electronics AMP K.K.)

770672-1
Stift: 350924-1 oder

4-M3 Schrauben, Tiefe 3.5

6.4 Gegenbohren 2

205206-3 (Tyco Electronics
                  AMP K.K.)

Steckverbinder (Stecker) für Encoderleitung

17JE-23090-02 (D8C)
(DDK Ltd.)

Steckverbinder (Buchse) für Hall-Sensor-Leitung

Typen-
schild

±501000

16

614
17

500±50

R
3.2

19
49

(10)30753025

92

614 72

(7.5)5014.5

26
.5

30

(1
5)(7
)

75
15

6050
3

170
56 (58)56

72

LIDA489 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal, Ein Nullpunkt-Signal 
in der Mitte des Maßstabs

Linearmaßstab

0.3

3

2 3

7.5 3
16

60 68
.5

30

65 4

(58)5656

72 (Tischlänge)

144 (Entfernung zwischen den mechanischen Stoppern) 1016

36 36

500±50
4-3.6 Durchm.
Bohrungen

4-3.6 Durchm. Bohrungen

Linearmaßstab
LIF481 (von HEIDENHAIN Corporation)
1 Vp-p Signal/4 µm, Ein Nullpunkt-Signal
in der Mitte des Maßstabs

18

3

6.
3

64

0.5

30Typen-
schild

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders muss die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

*1: Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, wenn Strom in der folgenden Phasenfolge fließt: Phase U, V und W.

*2: Bei der Installation des Linear Sliders muss die Oberfläche eben sein mit einer max. Abweichung von 0.02 mm (Bezugswert) oder einem damit vergleichbaren Wert.

* 1

* 2

* 1

* 2
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LINEAR SLIDER

-Trac-µ ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

M
o

to
rt

yp

Lä
ng

en
m

es
ss

ys
te

m
-T

yp Servoverstärker Motorleitung Anschlussleitungen des Längenmesssystems
SERVOPACKs mit Analog/

Impuls-Interface
SERVOPACK mit MECHATROLINK-Schnittstelle

Kabel für die 
Ansteuerung von 

Geräten/Monitoren

Σ-Trac-μ-Modell

SERVOPACK Modell SGDV- SERVOPACK Motor
Serieller 

Konverter
JZDP-

[CN2] Serieller Konverter
Serieller Konverter Längen-

messsystem 
Serieller Konverter Hall-Sensor Stecker für E/A-Signale [CN1] Stecker für E/A-Signale [CN1]

MECHATROLINK-2 
Datenstecker  

[CN6A] oder [CN6B]

MECHATROLINK-3
Daten- 
leitung

[CN6A] oder [CN6B]

[CN5]

Einphasig
100 V

Dreiphasig
200 V

 Netzleitung für Linear-
Servomotor (flexibler 

Typ)

 Anschlussleitung für 

serielle Konverter
(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 

Längenmesssysteme
(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 

Hall-Sensor
(flexibler Typ)

Klemmenleiste 
Konverter

Leitung einseitig 
mit freier 

Verdrahtung

Klemmenleiste
Konverter

Leitung einseitig
mit freier 

Verdrahtung

Leitung Analogmo-
nitor

B
ew

eg
te

r 
M

ag
ne

t 
(M

M
)

In
kr

em
en

ta
l

SGTMM01-010AM20A R70F R70A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-242-E

JZSP-CLP70-¡¡-E-G#
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen für 
die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m
20 = 20 m

JZSP-CLL00-¡¡-E-G#*1

Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m

10 = 10 m
15 = 15 m

Anmerkung:  Für SGTMM01 

Linear Slider wird 

auch eine Leitung 

JZSP-CLL40 -E 

(Länge: 0,2 m) 

benötigt.

JZSP-CLL10-¡¡-E-G#
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m

Anmerkung:  Für SGTMM01- 

und SGTMM03-

065AH20A-

Servomotoren wird 

keine Leitung für 

den Anschluss des 

Hall-Sensors benö-

tigt. 

JUSP- 
TA50PG-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.
Keine = 0,5 m

1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI01-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

JUSP- 
TA26P-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.
Keine = 0,5 m

1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI02-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.

1 = 1 m  
2 = 2 m
3 = 3 m

MECHATROLINK-
Datenleitung:
JEPMC-W6002-¡¡-E
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.
A5 = 0,5 m 20 = 20 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 40 = 40 m
05 = 5 m 50 = 50 m
10 = 10 m

MECHATROLINK- 
Abschlusswiderstand:
JEPMC-W6022-E

Die Zahlen in den Kästchen (¡¡) 
stehen für die Leitungslänge.

JEPMC-W6012-¡¡-E
A2 = 0,2 m 05 = 5 m
A5 = 0,5 m 10 = 10 m
01 = 1 m 20 = 20 m
02 = 2 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
04 = 4 m

JEPMC-6013-¡¡-E*3
10 = 10 m 50 = 50 m
20 = 20 m 75 = 75 m
30 = 30 m

JEPMC-6014-¡¡-E
A5 = 0,5 m 10 =10 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
05 = 5 m

JZSP-CA01-E
(1 m)

SGTMM01-030AM20A R70F R70A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-242-E

SGTMM03-025AH20AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-221-E

SGTMM03-025AH04AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-221-E

SGTMM03-065AH20A R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-220-E

SGTMM03-065AH20AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-220-E

SGTMM03-065AH04AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-220-E

Auswahl der Leitungen und Stecker

2Anschlussdiagramme

2Leitungen und Stecker

DF0300413  PC

ON

1

POWER

COM

S/N D0024B958810004

Netzfilter

Leistungsschalter

Magnetschütz

U V W

CN2

CN1

CN3

CN5

CN3

CN1
CN1

CN6

CN3

Analoge Monitorleitung

Zu

CN5

CN5

U V W

CN2

Frontabdeckung offen 
(Bei Analog/Impuls-Interface)

Frontabdeckung offen 
(SERVOPACK für MECHATROLINK
Interface)

Brems-
widerstand

Schließen Sie einen externen
Bremswiderstand an den
Klemmen B1 und B2 an,
wenn die regenerative
Leistung nicht ausreicht.

Serieller Konverter

Zu

Inkrementell

Linearmaßstab

Übergeordnete
Steuerung

Personal Computer 
Leitung

E/A-Signalleitung

Personal Computer

Handbediengerät 
JUSP-OP05A-1-E

Für Analog/Impuls-Interface

Leitung des Handbediengeräts

Für MECHATROLINK-Interface

MECHATROLINK
Datenübertragungsleitung

Hand- 
bediengerät

Zu anderen Teilnehmern
über
MECHATROLINK/
MECHATROLINK-2/
MECHATROLINK-3.

E/A-Signalleitung

Zu externen 
Geräten wie z. B.
LED-Anzeigen

Form des Sollwerteingangs von der übergeordneten Steuerung

Spannungsversorgung

Linear-Servomotor 
Motorleitung

Leitung für den
Anschluss der
Linearmaßstäbe Leitung für den

Anschluss des 
Hall-Sensors

Leitung für den 
Anschluss des
seriellen Konverters

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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LINEAR SLIDER

-Trac-µ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

M
o

to
rt

yp

Lä
ng

en
m

es
ss

ys
te

m
-T

yp Servoverstärker Motorleitung Anschlussleitungen des Längenmesssystems
SERVOPACKs mit Analog/

Impuls-Interface
SERVOPACK mit MECHATROLINK-Schnittstelle

Kabel für die 
Ansteuerung von 

Geräten/Monitoren

Σ-Trac-μ-Modell

SERVOPACK Modell SGDV- SERVOPACK Motor
Serieller 

Konverter
JZDP-

[CN2] Serieller Konverter
Serieller Konverter Längen-

messsystem 
Serieller Konverter Hall-Sensor Stecker für E/A-Signale [CN1] Stecker für E/A-Signale [CN1]

MECHATROLINK-2 
Datenstecker  

[CN6A] oder [CN6B]

MECHATROLINK-3
Daten- 
leitung

[CN6A] oder [CN6B]

[CN5]

Einphasig
100 V

Dreiphasig
200 V

 Netzleitung für Linear-
Servomotor (flexibler 

Typ)

 Anschlussleitung für 

serielle Konverter
(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 

Längenmesssysteme
(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 

Hall-Sensor
(flexibler Typ)

Klemmenleiste 
Konverter

Leitung einseitig 
mit freier 

Verdrahtung

Klemmenleiste
Konverter

Leitung einseitig
mit freier 

Verdrahtung

Leitung Analogmo-
nitor

B
ew

eg
te

r 
M

ag
ne

t 
(M

M
)

In
kr

em
en

ta
l

SGTMM01-010AM20A R70F R70A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-242-E

JZSP-CLP70-¡¡-E-G#
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen für 
die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m
20 = 20 m

JZSP-CLL00-¡¡-E-G#*1

Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m

10 = 10 m
15 = 15 m

Anmerkung:  Für SGTMM01 

Linear Slider wird 

auch eine Leitung 

JZSP-CLL40 -E 

(Länge: 0,2 m) 

benötigt.

JZSP-CLL10-¡¡-E-G#
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m

Anmerkung:  Für SGTMM01- 

und SGTMM03-

065AH20A-

Servomotoren wird 

keine Leitung für 

den Anschluss des 

Hall-Sensors benö-

tigt. 

JUSP- 
TA50PG-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.
Keine = 0,5 m

1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI01-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

JUSP- 
TA26P-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.
Keine = 0,5 m

1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI02-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) 
steht für die 
Leitungslänge.

1 = 1 m  
2 = 2 m
3 = 3 m

MECHATROLINK-
Datenleitung:
JEPMC-W6002-¡¡-E
Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.
A5 = 0,5 m 20 = 20 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 40 = 40 m
05 = 5 m 50 = 50 m
10 = 10 m

MECHATROLINK- 
Abschlusswiderstand:
JEPMC-W6022-E

Die Zahlen in den Kästchen (¡¡) 
stehen für die Leitungslänge.

JEPMC-W6012-¡¡-E
A2 = 0,2 m 05 = 5 m
A5 = 0,5 m 10 = 10 m
01 = 1 m 20 = 20 m
02 = 2 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
04 = 4 m

JEPMC-6013-¡¡-E*3
10 = 10 m 50 = 50 m
20 = 20 m 75 = 75 m
30 = 30 m

JEPMC-6014-¡¡-E
A5 = 0,5 m 10 =10 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
05 = 5 m

JZSP-CA01-E
(1 m)

SGTMM01-030AM20A R70F R70A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-242-E

SGTMM03-025AH20AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-221-E

SGTMM03-025AH04AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-221-E

SGTMM03-065AH20A R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-220-E

SGTMM03-065AH20AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-220-E

SGTMM03-065AH04AP R90F R90A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡006-220-E

*1: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.
*2:  Für die Konfektionierung von Leitungen werden ein Steckersatz und Leitungsmaterial benötigt. Einzelheiten finden Sie unter den Angaben zu den 

SERVOPACKs in diesem Katalog.
*3: Derzeitig in der Vorfreigabephase. In Kürze erhältlich.

Auswahl der Leitungen und Stecker

2Detailzeichungen: Serielle Konverter für Längenmesssysteme von HEIDENHAIN
2JZDP-¡006-¡¡¡-E

(Mit Hall-Sensor-Leitung)

2JZDP-¡003-¡¡¡-E
(Ohne Hall-Sensor-Leitung)

2Details zu Steckern

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 +5 V 6
Phase /S 
Ausgang

2 Phase S Ausgang 7
Nicht 
belegt

3
Nicht 
belegt

8
Nicht 
belegt

4
Nicht 
belegt

9
Nicht 
belegt

5 0V
Gehäu-

se
Abschir-

mung

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 +5 V 6
Nicht 
belegt

2 Phase U Eingang 7
Nicht 
belegt

3
Phase V 
Eingang

8
Nicht 
belegt

4
Phase W 
Eingang

9
Nicht 
belegt

5 0V Gehäuse
Abschir-

mung

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 cos Eingang (A+) 9
/cos Eingang (A-)

2 0V 10 0 V Sensor 

3 sin Eingang (B+) 11 /sin Eingang (B-)

4 +5 V 12 5 V Sensor

5 Nicht belegt 13 Nicht belegt

6 Nicht belegt 14
Ref Eingang (R+)

7 /Ref Eingang (R-) 15 Nicht belegt

8 Nicht belegt Gehäuse
Abschir-

mung

1 9

8 15

Linearmaßstab-Seite
Analoger Signaleingang

von DDK Ltd.
17-Serie Steckverbinder:
17JE-13150-02 (D8C)A-CG
(Buchse)

CN2 1 6

5 9Linear-Servomotor-Seite
Hall-Sensor Signaleingang

von DDK Ltd.
17-Serie Steckverbinder:
17JE-13090-02(D8C) A-CG
(Buchse)

CN3

22
.5

82±0.3

52
±0

.3

65±0.3
72

90

60 10

1.5
3

14.35±0.4

24
.9

9 ±
0.

4

300±30

CN1

CN2

CN3

2-#4-40
UNC Gewindebohrungen

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm.
Bohrungen Typenschild

4-M5 Gewindebohrungen, 
Tiefe 10

82±0.3

65±0.3
72

90

52
±0

.3
60

33
.32

±0
.4

1.5
3

14.35±0.3

24
.9

9 ±
0.

3

10

22
.5

CN2

CN1
2-#4-40
UNC Gewinde-
bohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, 
Tiefe 10

Typenschild
2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm.
Bohrungen

2-#4-40
UNC Gewinde-
bohrungen

9 5

6 1

SERVOPACK-Seite
Serieller
Datenausgang

von DDK Ltd.
17-Serie Steckverbinder:
17LE-13090-27-FA
(Buchse)

CN1
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209 YASKAWA ∑-V Serie

Modellbezeichnungen

Linear Slider

   -Trac-MAG

Anker-Code 
(Anker nicht integral montiert)

Anker-Code 
(Anker nicht integral montiert)

1. Stelle

Code Spezifikationen

M Typ mit bewegten Magneten 

8. Stelle Ausgang des Längenmesssystems

Code Spezifikationen

A Analogausgang 1 Vp-p

9. Stelle Längenmesssystem-Hersteller

Code Spezifikationen

H HEIDENHAIN GmbH

4. Stelle Tischlänge

Code Spezifikationen Anker-Code Eff. Hublänge

A Kurz
F4 100 mm

F5 185 mm

B Lang
F4 65 mm

F5 110 mm

Code Spezifikationen

20 20 μm

Längenmesssystem-Auflösung10. + 11. Stelle

Code Spezifikationen

F4 SGLFW-35A230A-F

F5 SGLFW-50A380A-F

1. + 2. + 3. Stelle

Code Spezifikationen

027 270 N

036 360 N

054 540 N

072 720 N

5. + 6. + 7. Stelle Spitzenkraft

S G T M F4 A - 027 A H 20 A
8. 

Stelle
9. 

Stelle
12. 

Stelle
5. + 6. +
7. Stelle

4. 
Stelle

1. 
Stelle

1. + 2. + 3. 
Stelle

10. + 11. 
Stelle

-Trac-Serie 

Linear Slider

Design-Änderungsindex12. Stelle

A, B, C

2Mit inkrementellen Längenmesssystemen

Code Spezifikationen

ABS
Bei Verwendung eines absoluten 

Längenmesssystems

8. + 9. + 10. Stelle

S G T M F4 A - 027 ABS 1 A
12. 

Stelle
11. 

Stelle
5. + 6. +
7. Stelle

8. + 9. +
10. Stelle

4. 
Stelle

1. 
Stelle

1. + 2. + 3. 
Stelle

-Trac-Serie 

Linear Slider

Code Spezifikationen

1 ST781A (von Mitutoyo Corporation, Auflösung: 0,5 µm)

2 ST783A (von Mitutoyo Corporation, Auflösung: 0,1 µm)

Längenmesssystem11. Stelle

Design-Änderungsindex12. Stelle

A, B, C

2Mit absoluten Längenmesssystemen

1. Stelle

(Wie bei der inkrementellen Version.)

5. + 6. + 7. Stelle Spitzenkraft

(Wie bei der inkrementellen Version.)

1. + 2. + 3. Stelle

(Wie bei der inkrementellen Version.)

4. Stelle Tischlänge

(Wie bei der inkrementellen Version.)
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Merkmale

Modellklassifizierung

2Aufgrund des leichten beweglichen Elements optimaler Antrieb 
für Anwendungen mit hoher Beschleunigung und hohen 
Taktzahlen.

2Für geringe Hublängen (65 mm bis 185 mm)

2Auf dem stationären Teil können Kühlungsvorrichtungen (Rohre 
usw.) zur Zwangsluftkühlung angebracht werden. 

2Optionen bei linearen Messsystemen: inkremental oder absolut.

2Verbesserte Hubeffizienz*

*: Verhältnis von effektiver Hublänge zur Gesamtlänge des Antriebssystems

2Kraft

2Hublänge

SERVOPACK Modell  SGDV- -Trac-MAG-Linear-Slider

Einphasig 100 V AC Dreiphasig 200 V AC Modell Kraft

2R1F 1R6A SGTMF4A-027

2R1F 1R6A SGTMF4B-036

– 5R5A SGTMF5A-054

– 5R5A SGTMF5B-072

200 N 400 N 600 N

Nenn-
kraft

Spitzen-
kraft

Modell Hublänge

SGTMF4A-027   100 mm

SGTMF4B-036  65 mm

SGTMF5A-054     185 mm

SGTMF5B-072    110 mm

50 mm 100 mm 150 mm 200 mm

800 N 1000 N



211 YASKAWA ∑-V Serie

A

B

 Kraft - Geschwindigkeit

Wenn die Sensortemperatur 50 °C oder weniger beträgt

Effektive Kraft - Umgebungstemperatur Lastmasse - Beschleunigung

Umgebungstemperatur

A

B

0

3

2,5

2

1,5

1

0,5

3,5

0 100 200 300

A

B

0

0,5

1

1,5
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3,5

0 100 300200 400
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0
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0
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0 10080604020

403020100
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LINEAR SLIDER

-Trac-MAG ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

SGTMF4 Linear Slider

2Leistungskennlinien

(1) SGTMF4A-027

(2) SGTMF4B-036

*1: Werte bei einer Beschleunigung von 4,9 m/s2.
*2: Werte bei konstanter Umgebungstemperatur.
*3: Ein absolutes Längenmesssystem mit einer Auflösung von 0,1 µm ist ebenfalls erhältlich. Details erhalten Sie auf Anfrage von Ihrem Ansprechpartner bei YASKAWA.

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 ˚C bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute

Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur:  130 ˚C  (Temperaturklasse B)
Vibrationswiderstand: 24,5 m/s2
Stoßfestigkeit: 294 m/s2, 2 Mal

2Technische Daten und Spezifikationen

Linear-Servomotor Modell
Mit inkrementellem Längenmesssystemen Mit absoluten Längenmesssystemen

SGTMF4A-027AH20A SGTMF4B-036AH20A SGTMF4A-027ABS1A SGTMF4B-036ABS1A

SERVOPACK Modell SGDV- 2R1F, 1R6A

Serieller Konverter JZDP- ¡003-243-E ¡003-244-E − −

Maximale Geschwindigkeit m/s 3

Nennkraft N 90 120 90 120

Spitzenkraft N 270 360 270 360

Kraftkonstante N/A eff. 66,9 89,2 66,9 89,2

Motorkonstante N/QW 11 14,6 11 14,6

Maximale Nutzlast*1 kg 40 55 40 55

Effektive Hublänge mm 100 65 100 65

Auflösung µm Inkrementelles Längenmesssystem: 0,078 (20 µm/256) Absolutes Längenmesssystem*3: 0,5

Gewicht des beweglichen Teils kg 1,72 2,52 1,72 2,52

Gesamtgewicht (ohne Leitungen) 6,8 8,05 6,8 8,05

Wiederholgenauigkeit*2 µm ±1,0 ±1,0 ±1,0 ±1,0

Anmerkung:  Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben werden.
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LINEAR SLIDER

-Trac-MAG∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Linear Slider Modell 

SGTMF

L1

mm

L2

mm

L3

mm

L4

mm

L5

mm

L6

mm

L7

mm

L8

mm

L9

mm

L10

mm

L11

mm
N

4A-027AH20A 107 120 20 40 80 20 − − − − − 6

4B-036AH20A 71 156 18 40 120 18 41 80 37 5,5 145 12

2Abmessungen (Einheiten: mm)

SGTMF4 Linear Slider

Linear Slider Modell 

SGTMF

L1

mm

L2

mm

L3

mm

L4

mm

L5

mm

L6

mm

L7

mm

L8

mm

L9

mm

L10

mm

L11

mm

L12

mm
N

4A-027ABS1A 107 120 20 40 80 − − − − − 10,5 6,5 6

4B-036ABS1A 71 156 18 40 120 41 80 37 5,5 145 − − 12

2Mit inkrementellem Längenmesssystem

2Mit absolutem Längenmesssystem

(500)

15 80
23.5

270

80 80 15

15 80

14
5

16
0

9
6

227 (zwischen den Stoppern)

59
20

39

54
133

270

(23.5)（19）

108
15817

16015
9 145 6

74

(3
9)

(2
)

27 23

14
29

17

L2

L1 (Voller Hub) L2 (Tischlänge)

L6L5

145 L11

L4
L3

L10

L8 10
8

L9 23

L7 27
Stecker: 350779-1
　　　     (Tyco Electronics AMP K.K.)
Stift: 350924-1 oder 770672-1

Steckverbinder (Stecker) für Encoder:
205206-3 (Tyco Electronics AMP K.K.)

Encoderleitung (500 mm)

Typenschild

2×4-7 Bohrungen

Linearmaßstab

N-M6 Schrauben, 
Tiefe 12

LIDA489
(von HEINDENHAIN Corporation)
Ein Nullpunkt-Signal in der Mitte des Maßstabs

60

* 1

* 2

(500)

14
5

16
0

9
6

59
20

39

10
8

15
8

16
0

9
14

5
6

74

27
23

27
10

8
23L8

L7
L6

L4
L5L3

L9 L10

L3

1417

60

80 (Abstand)
15 240 (Abstand 80×3) 15

29

80
133

270

L2 (Tischlänge)L1 (Volle Hublänge)

227 (zwischen den Stoppern)(19) (23.5)

58 11

(3
2.

7)

(3
2.

7)

L12L11

Stecker: 350779-1
　　　       (Tyco Electronics AMP K.K.)
Stift: 350924-1 oder 770672-1

Typenschild

2×4-7 Bohrungen
N-M6 Schrauben, 
Tiefe 12

Linearmaßstab ST781A 
(von Mitutoyo Corporation)

D-sub Steckverbinder (9-Pin, Buchse)
1000 (vom Kopf)

60

* 1

* 2

*1:  Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene 
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

*2:  Die Installation des Linear Slider sollte auf einer ebenen Oberfläche 
erfolgen, wobei eine maximale Abweichung von 0,02 mm (Richtwert) 
oder entsprechend zulässig ist.

*1:  Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene 
Richtung, wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

*2:  Die Installation des Linear Slider sollte auf einer ebenen Oberfläche 
erfolgen, wobei eine maximale Abweichung von 0,02 mm (Richtwert) 
oder entsprechend zulässig ist.
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LINEAR SLIDER

-Trac-MAG ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Technische Daten und Spezifikationen

SGTMF5 Linear Slider

Linear-Servomotor Modell
Mit inkrementellen Längenmesssystemen Mit absoluten Längenmesssystemen

SGTMF5A-054AH20A SGTMF5B-072AH20A SGTMF5A-054ABS1A SGTMF5B-072ABS1A

SERVOPACK Modell SGDV- 5R5A

Serieller Konverter JZDP- ¡003-245-E ¡003-246-E − −

Maximale Geschwindigkeit m/s 4 3,7

Nennkraft N 150 200 150 200

Spitzenkraft N 540 720 540 720

Kraftkonstante N/A eff. 59,4 79,1 59,4 79,1

Motorkonstante N/QW 18,5 24,7 18,5 24,7

Maximale Nutzlast*1 kg 85 110 85 110

Effektive Hublänge mm 185 110 185 110

Auflösung μm Inkrementelles Längenmesssystem: 0,078 (20 μm/256) Absolutes Längenmesssystem*3: 0,5

Gewicht des beweglichen Teils kg 4,2 6,84 4,2 6,84

Gesamtgewicht (ohne Leitungen)  kg 19,8 22,5 19,8 22,5

Wiederholgenauigkeit*2 μm ±1,0 ±1,0 ±1,0 ±1,0

*1: Werte bei einer Beschleunigung von 4,9 m/s2.
*2: Werte bei konstanter Umgebungstemperatur.
*3: Ein absolutes Längenmesssystem mit einer Auflösung von 0,1 µm ist ebenfalls erhältlich. Details erhalten Sie auf Anfrage von Ihrem Ansprechpartner bei YASKAWA.

Betriebsart: Dauerbetrieb
Isolationswiderstand: 500 V DC, 10 MΩ min.
Umgebungstemperatur: 0 ˚C bis 40 ˚C
Erregung: Permanentmagnet
Prüfspannung: 1500 V AC für 1 Minute

Gehäuse: Selbstkühlend
Umgebungsfeuchtigkeit: 20% bis 80% (nicht kondensierend)
Zulässige Wicklungstemperatur: 130 ˚C (Temperaturklasse B)
Vibrationswiderstand: 24,5 m/s2
Stoßfestigkeit: 294 m/s2, 2 Mal

2Leistungskennlinien

(1) SGTMF5A-054

(2) SGTMF5B-072

0
5

10
15
20
25
30
35
40
45

200 40 60 80 100

0
5

10
15
20
25
30
35
40
45

200 40 60 80 100

A B

0

4
3,5

3
2,5

2
1,5

1
0,5

4,5

0 200 400 600

A B

0

4

2,5
3

3,5

2
1,5

1
0,5

0 400200 600 800

806040200
0

20

40

60

80

100

120

140

100806040200
0

20

40

60

80

100

120

140

: Dauerbetriebsbereich
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 Kraft - Geschwindigkeit

Wenn die Temperatur des Linearmaßstabs 50 °C oder weniger beträgt

Effektive Kraft - Umgebungstemperatur Lastmasse - Beschleunigung

Umgebungstemperatur : Aussetzbetriebsbereich 
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: Dauerbetriebsbereich
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 Kraft - Geschwindigkeit

Wenn die Temperatur des Linearmaßstabs 50 °C oder weniger beträgt

Effektive Kraft - Umgebungstemperatur Lastmasse - Beschleunigung

Umgebungstemperatur : Aussetzbetriebsbereich 

Anmerkung: Wenn die effektive Kraft innerhalb des zulässigen Bereiches liegt, kann der Servomotor im Aussetzbetriebsbereich betrieben 
werden.
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LINEAR SLIDER

-Trac-MAG∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

2Abmessungen (Einheiten: mm)

3Mit inkrementellem Längenmesssystem

SGTMF5 Linear Slider

3Mit absolutem Längenmesssystem

Linear Slider Modell 

SGTMF

L1 

mm

L2 

mm

L3 

mm

L4 

mm

L5 

mm

L6 

mm

L7 

mm
N

5A-054AH20A 185 195 220 37,5 60 120 25 6

5B-072AH20A 110 270 145 15 60 240 62,5 10

Linear Slider Modell 

SGTMF

L1 

mm

L2 

mm

L3 

mm

L4 

mm

L5 

mm

L6 

mm

L7 

mm
N

5A-054ABS1A 185 195 37,5 60 120 25 12,5 6

5B-072ABS1A 110 270 15 60 240 62,5 − 10

(L7)145L7
55

80

26
,3

13
6

19
6

48
13

6
12

53
86

57

40 40

90 (Abstand) L4
L5 (Abstand)L4

190
7165

34
33

23

80
136 48

196(12,5)
12

90 39

10,2

(2
0,

5)

440

220

54

88

(5)

L3

(5)

(25)(25)

2,7

2×5-9 Bohrungen
17 Gegenbohrung, 10

Stecker: 350779-1 (Tyco Electronics AMP K.K.)

Pin: 350924-1 oder 

 770672-1

Steckverbinder (Stecker) für Längenmesssystem

205206-3

(Tyco Electronics AMP K.K.)

Leitung Längenmesssystem (500 mm)

N-M8 Schrauben, Tiefe 16

4-M6 Schrauben, 
Tiefe 12

500 (Vom Motor)

(500)

360 (Abstand 90*4)

L6 (Abstand 60*4)

L2 (Länge Tisch)L1 (Volle Hublänge)
390 (zwischen Anschlägen)

Linearmaßstab
LIDA489 (von HEINDENHAIN Corporation)
Ein Nullpunktsignal in der Mitte des Maßstabs

* 1

* 2

(5)(5)

80

65
71
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6
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6
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7
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86
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34
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1121

40 40
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55

145L6 L6
L3 L4 L3

13
6

12
48

19
6

(3
5,

4)

23 33 34

(25) (25)

220

L7

(2
5,

7)
8,

7

L7

L5

Linearmaßstab ST781A
(von Mitutoyo Corporation)

390 (zwischen Anschlägen)

L2 (Länge Tisch)L1 (Volle Hublänge)

2*5 - 9 Bohrungen
17 Gegenbohrung, 10

360 (Abstand 90*4)

90 (Abstand)

D-Sub-Stecker 
(9-polig, Buchse)

4-M6 Schrauben, Tiefe 12

N-M8 Schrauben, Tiefe 16

1000 (vom Kopf)

500 (vom Motor)

Stecker: 350779-1
         (Tyco Electronics AMP K.K.)
Pin: 350924-1 oder
 770672-1

* 1

* 2

*1:  Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, 
wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

*2:  Die Installation des Linear Slider sollte auf einer ebenen Oberfläche erfolgen, 
wobei eine maximale Abweichung von 0,02 mm (Richtwert) oder entsprechend 
zulässig ist.

*1:  Die Motorwicklung bewegt sich in die durch den Pfeil angegebene Richtung, 
wenn der Strom in der Phasenfolge U, V und W fließt.

*2:  Die Installation des Linear Slider sollte auf einer ebenen Oberfläche erfolgen, 
wobei eine maximale Abweichung von 0,02 mm (Richtwert) oder 
entsprechend zulässig ist.
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LINEAR SLIDER

-Trac-MAG ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen und Stecker

2Anschlussdiagramme

DF0300413  PC

ON

1

POWER

COM

S/N D0024B958810004

U V W

CN2

CN1

CN3

CN5

CN3

CN1
CN1

CN6

CN3

CN5

CN5

U V W U V W

CN2

CN2

Netzfilter

Leistungs-
schalter

Schaltschütz

Analoge Monitorleitung

Zu

U V W

Mit offener Frontabdeckung 
(Für Analog/
Impuls-Interface)

Mit offener Frontabdeckung 
(SERVOPACK für MECHATROLINK-
 Interface)

Brems- 
widerstand

Einen externen 
Bremswiderstand an die 
Klemmen B1 und B2
anschließen, wenn die
Bremsleistung nicht ausreicht.

Leitung für 
den Anschluss von 
Linearmaßstäben

Serieller 
Konverter

Linear- 
Servomotor 
Netzanschluss- 
leitung

Linear- 
Servomotor 
Netzanschluss- 
leitung

Leitung für 
den Anschluss des seriellen 
Konverters

Leitung für den
Anschluss des
seriellen 
Konverters*

*: Ein serieller Konverter kann direkt an ein 
absolutes Längenmesssystem angeschlossen werden.

Zu

Inkremental Absolut

Linearmaßstab

Übergeordnete Steuerung

PC-Verbindungs- 
leitung

E/A-Signalleitung

Personal Computer

Handbediengerät 
JUSP-OP05A-1-E

(Für Analog/Impuls-Interface)

Leitung Handbediengerät

Für MECHATROLINK-Interface

MECHATROLINK-
Datenleitung

Handbedien- 
gerät

E/A-Signalleitung

Zu externen 
Geräten wie z. B.
LED-Anzeigen

Form des Sollwerteingangs von der übergeordneten Steuerung

Spannungsversorgung

zu anderen Teilnehmern
über
MECHATROLINK/
MECHATROLINK-2/
MECHATROLINK-3.

2Leitungen und Stecker
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yp
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en
m
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ss
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te

m
-T

yp Servoverstärker Motorleitung Anschlussleitungen des Längenmesssystems SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface (SERVOPACK mit MECHATROLINK-Schnittstelle)
Kabel für die Ansteuerung von 

Geräten/Monitoren

Σ-Trac-MAG-Modell

SERVOPACK Modell SGDV- SERVOPACK Motor
Serieller 

Konverter
JZDP-

[CN2] Serieller Konverter Serieller Konverter Längenmesssystem Stecker für E/A-Signale [CN1] Stecker für E/A-Signale [CN1]
MECHATROLINK-2 

Datenstecker  
[CN6A] oder [CN6B]

MECHATROLINK-3
Datenleitung

[CN6A] oder [CN6B]

[CN5]

Einphasig
100 V

Dreiphasig
200 V

Hauptleitung für 
Linear-Servomotor 

(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 
serielle Konverter

(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 
Längenmesssysteme

(flexibler Typ)

Klemmenleiste 
Konverter

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

Klemmenleiste
Konverter

Leitung einseitig
mit freier Verdrahtung

Leitung Analogmonitor

B
ew

eg
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r 
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ne

t 
(M

M
)
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kr

em
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ta
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SGTMF4A-027AH20A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-243-E JZSP-CLP70-¡¡-E-G#
 Die Zahlen in den 
Kästchen(¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m
20 = 20 m

JZSP-CLL00-¡¡-E-G#*1

 Die Zahlen in den 
Kästchen(¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m

JUSP-
TA50PG-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge. 

Keine = 0,5 m
1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI01-¡-E*2

 Die Zahl im 
Kästchen (¡)steht 
für die Leitungslän-
ge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

JUSP-
TA26P-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge.

Keine = 0,5 m
1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP-
CSI02-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

MECHATROLINK-
Kommunikationsleitung:
JEPMC-W6002-¡¡-E

    Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen für 
die Leitungslänge.
A5 = 0,5 m 20 = 20 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 40 = 40 m
05 = 5 m 50 = 50 m
10 = 10 m

MECHATROLINK- 
Abschlusswiderstand:
JEPMC-W6022-E

Die Zahlen in den Kästchen 
(¡¡) stehen für die Leitungs-
länge.

JEPMC-W6012-¡¡-E
A2 = 0,2 m 05 = 5 m
A5 = 0,5 m 10 = 10 m
01 = 1 m 20 = 20 m
02 = 2 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
04 = 4 m

JEPMC-6013-¡¡-E*3

10 = 10 m 50 = 50 m
20 = 20 m 75 = 75 m
30 = 30 m

JEPMC-6014-¡¡-E
A5 = 0,5 m 10 =10 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
05 = 5 m

JZSP-CA01-E
(1 m)

SGTMF4B-036AH20A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-244-E

SGTMF5A-054AH20A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# ¡003-245-E

SGTMF5B-072AH20A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# ¡003-246-E

A
b

so
lu

t

SGTMF4A-027ABS1A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# —

JZSP-CLP70¡¡-E

[CN2] Längenmesssy-

stem

—

SGTMF4B-036ABS1A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# —

SGTMF5A-054ABS1A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# —

SGTMF5B-072ABS1A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# —

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.



216

LINEAR SLIDER

-Trac-MAG∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Auswahl der Leitungen und Stecker

2Detailzeichungen: Serielle Konverter für Längenmesssysteme von HEIDENHAIN
2JZDP-¡006-¡¡¡-E

(Mit Hall-Sensor-Leitung)

2JZDP-¡003-¡¡¡-E
(Ohne Hall-Sensor-Leitung)

2Details zu Steckern

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 +5 V 6
Phase /S 
Ausgang

2
Phase /S 
Ausgang

7
Nicht 
belegt

3
Nicht 
belegt

8
Nicht 
belegt

4
Nicht 
belegt

9
Nicht 
belegt

5 0V Gehäuse
Abschir-

mung

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 +5 V 6
Nicht 
belegt

2 Phase U Eingang 7
Nicht 
belegt

3
Phase V 
Eingang

8
Nicht 
belegt

4
Phase W 
Eingang

9
Nicht 
belegt

5 0V
Gehäu-

se
Abschir-

mung

An-
schluss

Nr.
Signal

An-
schluss

Nr.
Signal

1 cos Eingang (A+) 9 /cos Eingang (A-)

2 0V 10 0 V Sensor 

3 sin Eingang (B+) 11 /sin Eingang (B-)

4 +5 V 12 5 V Sensor

5 Nicht belegt 13 Nicht belegt

6 Nicht belegt 14 Ref Eingang (R+)

7 /Ref Eingang (R-) 15 Nicht belegt

8 Nicht belegt Gehäuse
Abschir-

mung

1 9

8 15

Längenmesssystem-Seite 
Analoger Signaleingang

von DDK Ltd.
17-Serie Stecker:
17JE-13150-02 (D8C)A-CG
(Buchse)

CN2 1 6

5 9Linear-Servomotor-Seite 
Hall-Sensorsignal Eingang

von DDK Ltd.
17-Serie Stecker:
17JE-13090-02(D8C) A-CG
(Buchse)

CN3

22
,5

82±0.3

52
±

0.
3

65±0.3
72

90

60 10

1,5
3

14,35±0.4

24
,9

9±
0.

4

300±30

CN1

CN2

CN3

2-#4-40
UNC Gewinde-
bohrungen

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm. Bohrungen
Typenschild

4-M5 Gewindebohrungen, 
Tiefe 10

82±0.3

65±0.3
72

90

52
±

0.
3

60

33
,32

±0
.4

1,5
3

14,35±0.3

24
,9

9±
0.

3

10

22
,5

CN2

CN1
2-#4-40
UNC Gewinde-
bohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, 
Tiefe 10

Typenschild
2-4.2 Durchm.
Bohrungen

4-4.2 Durchm.
Bohrungen

2-#4-40
UNC Gewindebohrungen

9 5

6 1

SERVOPACK-Seite 
Serieller
Datenausgang
von DDK Ltd.
17-Serie Stecker: 
17LE-13090-27-FA
(Buchse)

CN1

M
o

to
rt

yp

Lä
ng

en
m

es
ss

ys
te

m
-T

yp Servoverstärker Motorleitung Anschlussleitungen des Längenmesssystems SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface (SERVOPACK mit MECHATROLINK-Schnittstelle)
Kabel für die Ansteuerung von 

Geräten/Monitoren

Σ-Trac-MAG-Modell

SERVOPACK Modell SGDV- SERVOPACK Motor
Serieller 

Konverter
JZDP-

[CN2] Serieller Konverter Serieller Konverter Längenmesssystem Stecker für E/A-Signale [CN1] Stecker für E/A-Signale [CN1]
MECHATROLINK-2 

Datenstecker  
[CN6A] oder [CN6B]

MECHATROLINK-3
Datenleitung

[CN6A] oder [CN6B]

[CN5]

Einphasig
100 V

Dreiphasig
200 V

Hauptleitung für 
Linear-Servomotor 

(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 
serielle Konverter

(flexibler Typ)

Anschlussleitung für 
Längenmesssysteme

(flexibler Typ)

Klemmenleiste 
Konverter

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

Klemmenleiste
Konverter

Leitung einseitig
mit freier Verdrahtung

Leitung Analogmonitor

B
ew

eg
te

r 
M

ag
ne

t 
(M

M
)

In
kr

em
en

ta
l

SGTMF4A-027AH20A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-243-E JZSP-CLP70-¡¡-E-G#
 Die Zahlen in den 
Kästchen(¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m
20 = 20 m

JZSP-CLL00-¡¡-E-G#*1

 Die Zahlen in den 
Kästchen(¡¡) stehen 
für die Leitungslänge.

01 = 1 m
03 = 3 m
05 = 5 m
10 = 10 m
15 = 15 m

JUSP-
TA50PG-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge. 

Keine = 0,5 m
1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP- 
CSI01-¡-E*2

 Die Zahl im 
Kästchen (¡)steht 
für die Leitungslän-
ge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

JUSP-
TA26P-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge.

Keine = 0,5 m
1 = 1 m
2 = 2 m

JZSP-
CSI02-¡-E*2

Die Zahl im 
Kästchen (¡) steht 
für die Leitungslän-
ge.

1 = 1 m
2 = 2 m
3 = 3 m

MECHATROLINK-
Kommunikationsleitung:
JEPMC-W6002-¡¡-E

    Die Zahlen in den 
Kästchen (¡¡) stehen für 
die Leitungslänge.
A5 = 0,5 m 20 = 20 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 40 = 40 m
05 = 5 m 50 = 50 m
10 = 10 m

MECHATROLINK- 
Abschlusswiderstand:
JEPMC-W6022-E

Die Zahlen in den Kästchen 
(¡¡) stehen für die Leitungs-
länge.

JEPMC-W6012-¡¡-E
A2 = 0,2 m 05 = 5 m
A5 = 0,5 m 10 = 10 m
01 = 1 m 20 = 20 m
02 = 2 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
04 = 4 m

JEPMC-6013-¡¡-E*3

10 = 10 m 50 = 50 m
20 = 20 m 75 = 75 m
30 = 30 m

JEPMC-6014-¡¡-E
A5 = 0,5 m 10 =10 m
01 = 1 m 30 = 30 m
03 = 3 m 50 = 50 m
05 = 5 m

JZSP-CA01-E
(1 m)

SGTMF4B-036AH20A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# ¡003-244-E

SGTMF5A-054AH20A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# ¡003-245-E

SGTMF5B-072AH20A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# ¡003-246-E

A
b

so
lu

t

SGTMF4A-027ABS1A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# —

JZSP-CLP70¡¡-E

[CN2] Längenmesssy-

stem

—

SGTMF4B-036ABS1A 2R1F 1R6A JZSP-CLN11-¡¡-E-G# —

SGTMF5A-054ABS1A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# —

SGTMF5B-072ABS1A — 5R5A JZSP-CLN21-¡¡-E-G# —

*1: Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-G00¡-¡¡¡-E beträgt die maximale Leitungslänge 3 m.
*2:  Für die Konfektionierung von Leitungen werden ein Steckersatz und Leitungsmaterial benötigt. Einzelheiten finden Sie unter den SERVOPACKs in diesem Katalog.
*3: Derzeitig in der Vorfreigabephase. In Kürze erhältlich.
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217 YASKAWA ∑-V Serie

Modellbezeichnungen

Linear Slider

Slider-Modell

Code Spezifikation

F F-Ausführung mit 
Eisenkern

Magnethöhe

Spannung

Länge der Motorwicklung

SGT - F 50 A 200 0549 N A 0020 E C

Code Spezifikationen

N Numerik Jena

Encoder-Hersteller

Linear -Serie

Linear Slider

   -Trac-SGT-F

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

Hublänge

Code Spezifikationen

C PNP-Ausgang

Code Spezifikationen

0020 20 μm

Code Spezifikationen

A Inkremental

Code Spezifikationen

E
Referenzimpuls jeweils 

50 mm

Endschalter

Encoder-Schrittweite

Encoder-Typ

Home-Sensor-Option

Linear Slider der Sigma-Serie
Serieller Kon-

verter 
(in SGT enthalten)

SGDV-SerVopacK

Typ
Span-
nung

Nenn-
kraft

Spit-
zen-
kraft

Modell*
Modell 

JZDp- 008-
200 V (1-phasig) 400 V (3-phasig)

SGT- - 
Linear Slider

200 V

80 N 220 N SGT-F35A120 019 SGDV-1R6A 5A –
160 N 440 N SGT-F35A230 020 SGDV-3R8A 5A –
280 N 600 N SGT-F50A200 181 SGDV-5R5A 5A –
560 N 1200 N SGT-F50A380 182 SGDV-5R5A 5A –
560 N 1200 N SGT-F1ZA200 183 SGDV-120A 5A** –

400 V

80 N 220 N SGT-F35D120 211 – SGDV-1R9D 5A
160 N 440 N SGT-F35D230 212 – SGDV-1R9D 5A
280 N 600 N SGT-F50D200 189 – SGDV-3R5D 5A
560 N 1200 N SGT-F50D380 190 – SGDV-5R4D 5A
560 N 1200 N SGT-F1ZD200 191 – SGDV-5R4D 5A

1120 N 2400 N SGT-F1ZD380  192 – SGDV-120D 5A

* Hergestellt von YASKAWA Engi-
neering Europe GmbH.
** Einphasig 200 VAC, 1,5 kW, 
SGDV-120A  1A008000
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Merkmale

Systemkonfiguration

• Durch die stark umschlossene Konstruktion wird verhindert, 
dass Teile in den Magnet- und Lagerbereich fallen.

• Kürzere Inbetriebnahmezeit durch Plug and Drive.

• Langlebigkeit, zuverlässige und konstante Leistung noch 
nach jahrelangem Einsatz.

• Servicefreundlich

• Direkte Steuerung des Sliders durch SGDV-SERVOPACKs.

• Extrem energieeffizient dank optimiertem Magnetaufbau 
und hoher Wicklungsdichte.

• Hinsichtlich Sonderlängen, Sonderspezifikationen und 
XY-Systemen wenden Sie sich bitte an Ihr YASKAWA-
Vertriebsbüro. 

• 200 V AC einphasig 
80 bis 560 N (1200 N Spitze)

• 400 V AC dreiphasig 
80 bis 1200 N (2400 N Spitze) 

Im Standard-Lieferumfang enthalten.

Spannungsversorgungsleitung

Längenmess-
system-Kabel-
verlängerung 
(optional)

Leitung für seriellen Konverter

Serieller Konverter 
(in Linear Slider 
enthalten)

Hall-Sensor-Kabelverlängerung 
(optional)Hall-

Sensor

SGT-  Linear Slider

Längenmess-
system 

Leistung

SGDV -SERVOPACK

adapter-Typ Ma-15BL-15SL
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Slider-Spezifikation
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0
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SGLFW-35A230A
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0
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Spannung 200 V

Linear-Slider-Modell SGT-
F35a120   

Na0020
F35a230   

Na0020
F50a200   

Na0020
F50a380   

Na0020
F1Za200   

Na0020

Sp
ez

ifi
ka

tio
ne

n 
de

r 
M

ot
or

w
ic

kl
un

g Verwendete Wicklung des Linear-
Servomotors

SGLFW 35A120A 35A230A 50A200B 50A380B
1ZA200B

Nennkraft *1 N 80 160 280 560 560
Kurzfristige Spitzenkraft *1 N 220 440 600 1200 1200
Nennstrom*1 Aeff. 1,4 2,8 5,0 10,0 8,7
Kurzfristiger Spitzenstrom *1 Aeff. 4,4 8,8 12,4 25,0 21,6
Kraftkonstante N/Aeff 62,4 62,4 60,2 60,2 69,0
BeMF-Konstante V/(m/s) 20,8 20,8 20,1 20,1 23,0

Motorkonstante N/QW 14,4 20,4 34,3 48,5 52,4

elektrische Zeitkonstante ms 3,6 3,6 15,9 15,8 18,3
Mechanische Zeitkonstante ms 6,2 5,5 3,0 2,9 2,3

S
lid

er
-S

p
ez

ifi
ka

ti
o

ne
n positionierungs-Wiederholge-

nauigkeit *2 µm ± 1

absolute positionierungsgenau-
igkeit *2 µm/100 mm ± 5

auflösung des Lineargebers µm 40 μm/256, 20 μm/256
Haftreibung des Sliders *3 N 20 25 30 35 50
Maximale Last *3 kg 60 60 80 80 150

erhältliche Längen m
Standardlänge bis zu 2,5 m (siehe Abmessungen) / hinsichtlich Längen von 
bis zu 5 m wenden Sie sich bitte an Ihr YASKAWA-Vertriebsbüro

B
as
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o
ne

n

Betriebsart Dauerbetrieb
Isolationsklasse Klasse B
Umgebungstemperatur 0 bis +40 °C
Umgebungsluftfeuchtigkeit 20 bis 80 % (nicht kondensierend)
Isolationswiderstand 500 V DC, 10 MΩ min.
erregung: Permanentmagnet
Durchschlagsfestigkeit 1500 V AC für 1 Minute
Schutzmethoden Selbstkühlend
Zulässige Wicklungstemperatur: 130 °C

Linear Slider SGT-F A (200 V)

Kraft-Geschwindigkeitskennlinie (200 V)
A: Dauerbetriebsbereich   B: Aussetzbetriebsbereich
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Hinweis:
 *1   Alle Werte für die mit einem  *1 gekennzeichneten Größen und die „Kraft- und Geschwindigkeitskennlinien“ 

gelten für eine Motorwicklungstemperatur von 100 °C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. Alle 
anderen Werte gelten bei einer Temperatur von 20 °C. 

*2  Bei stabilen Umgebungsbedingungen und unveränderter Motortemperatur.
*3  Berechnung mit einer Lastposition wie in der nachfolgenden Abbildung.

Draufsicht

Schwerpunktposition

Seitenansicht
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Slider-Spezifikation

Draufsicht
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Spannung 400 V

Linear-Slider-Modell SGT-
F35D120   

Na0020
F35D230   

Na0020
F50D20   
Na0020

F50D380   
Na0020

F50D200   
Na0020

F1ZD380   
Na0020

Sp
ez

ifi
ka

tio
ne

n 
de

r 
M

ot
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g Verwendete Wicklung des 
Linear-Servomotors

SGLFW 35D120A 35D230A 50D200B 50A380B 1ZD200B
1ZD380B

Nennkraft *1 N 80 160 280 560 560 1120
Kurzfristige Spitzenkraft *1 N 220 440 600 1200 1200 2400
Nennstrom*1 Aeff. 0,7 1,4 2,3 4,5 4,9 9,8
Kurzfristiger Spitzenstrom *1 Aeff. 2,3 4,6 5,6 11,0 12,3 24,6
Kraftkonstante N/Aeff. 120,2 120,2 134,7 134,7 122,6 122,6
BeMF-Konstante V/(m/s) 40,1 40,1 44,9 44,9 40,9 40,9

Motorkonstante N/QW 13,8 19,5 33,4 47,2 51,0 72,1

elektrische Zeitkonstante ms 3,5 3,5 15,0 15,0 17,4 17,2
Mechanische Zeitkonstante ms 5,5 5,5 3,2 3,2 2,5 2,2
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n positionierungs-Wiederholge-

nauigkeit *2 µm ± 1

absolute positionierungsge-
nauigkeit *2 µm/100 mm ± 5

auflösung des Linear-encoders µm 40 μm/256, 20 μm/256
Haftreibung des Sliders *3 N 20 25 30 35 50 60
Maximale Last *3 kg 60 60 80 80 150 150

erhältliche Längen m
Standardlänge bis zu 2,5 m (siehe Abmessungen) / hinsichtlich Längen von bis zu 5 m wenden 
Sie sich bitte an Ihr YASKAWA-Vertriebsbüro
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Betriebsart Dauerbetrieb
Isolierstoffklasse Klasse B
Umgebungstemperatur 0 bis +40 °C
Umgebungsluftfeuchtigkeit 20 bis 80 % (nicht kondensierend)
Isolationswiderstand 500 V DC, 10 MΩ min.
erregung: Permanentmagnet
Durchschlagsfestigkeit 1500 V AC für 1 Minute
Schutzmethoden Selbstkühlend
Zulässige Wicklungstemperatur: 130 °C

Linear Slider SGT-F D (400 V)

Kraft-Geschwindigkeitskennlinie (400 V)
A: Dauerbetriebsbereich   B: Aussetzbetriebsbereich
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Hinweis:
 *1  Alle Werte für die mit einem  *1 gekennzeichneten Größen und die „Kraft- und Geschwindigkeitskennlinien“ 

gelten für eine Motorwicklungstemperatur von 100 °C beim Betrieb in Verbindung mit einem SERVOPACK. 
Alle anderen Werte gelten bei einer Temperatur von 20 °C. 

*2  Bei stabilen Umgebungsbedingungen und unveränderter Motortemperatur.
*3  Berechnung mit einer Lastposition wie in der nachfolgenden Abbildung.
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Seitenansicht

Li
ne

ar
 S

lid
er



221 YASKAWA ∑-V Serie

LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

M6 x 10

80 80

80
80

200200 = =

220

21
5

L1

20

84
,5

17
7

L2 80

Ø  6 , 6

19
0

12

295

10
1,

5

215

15

6,
5

9 6

15

1 8

9 15

3

4

2
6

7
5

1 6
5

4

1

2

Linear-Slider-Modell*
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtge-
wicht des 

Sliders (kg)

SGT-F35 120 0103 NA0020 C 103 403 29,5 7,6 16
SGT-F35 120 0319 NA0020 C 319 619 17,5 7,6 19
SGT-F35 120 0427 NA0020 C 427 727 31,5 7,6 21
SGT-F35 120 0535 NA0020 C 535 835 45,5 7,6 23
SGT-F35 120 0643 NA0020 C 643 943 19,5 7,6 25
SGT-F35 120 0751 NA0020 C 751 1051 33,5 7,6 27
SGT-F35 120 0859 NA0020 C 859 1159 47,5 7,6 29
SGT-F35 120 0967 NA0020 C 967 1267 21,5 7,6 31
SGT-F35 120 1075 NA0020 C 1075 1375 35,5 7,6 33
SGT-F35 120 1183 NA0020 C 1183 1483 49,5 7,6 35
SGT-F35 120 1291 NA0020 C 1291 1591 23,5 7,6 36
SGT-F35 120 1399 NA0020 C 1399 1699 37,5 7,6 38
SGT-F35 120 1507 NA0020 C 1507 1807 13,5 7,6 40
SGT-F35 120 1615 NA0020 C 1615 1915 25,5 7,6 42
SGT-F35 120 1723 NA0020 C 1723 2023 41,5 7,6 44
SGT-F35 120 1831 NA0020 C 1831 2131 13,5 7,6 46
SGT-F35 120 1939 NA0020 C 1939 2239 29,5 7,6 48
SGT-F35 120 2047 NA0020 C 2047 2347 41,5 7,6 50
SGT-F35 120 2155 NA0020 C 2155 2455 17,5 7,6 52

SGT-F35 120

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 200 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F35A120

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F35D120

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Intern

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

3 Phase W

4 Nicht belegt

5 Nicht belegt

6 PE   

7 Nicht belegt

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

PE

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SL

Verlängerung: SRUC06JMSCN236

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: SPOC06KFSDN169

Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

Montagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

M6 x 10

240 240= =

300

80 80 80

80
80

21
5

L1

20

84
,5

L2 80

Ø  6 , 6 12

17
7

19
0

295

10
1,

5

215

15

6,
5

3

4

2
6

7
5

1

9 6

15

1 8

9 15

6
5

4

1

2

Linear-Slider-Modell
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtge-
wicht des 

Sliders (kg)

SGT-F35 230 0239 NA0020 C 239 619 17,5 11,5 23
SGT-F35 230 0347 NA0020 C 347 727 31,5 11,5 25
SGT-F35 230 0455 NA0020 C 455 835 45,5 11,5 27
SGT-F35 230 0563 NA0020 C 563 943 19,5 11,5 28
SGT-F35 230 0671 NA0020 C 671 1051 33,5 11,5 30
SGT-F35 230 0779 NA0020 C 779 1159 47,5 11,5 32
SGT-F35 230 0887 NA0020 C 887 1267 21,5 11,5 34
SGT-F35 230 0995 NA0020 C 995 1375 35,5 11,5 36
SGT-F35 230 1103 NA0020 C 1103 1483 49,5 11,5 38
SGT-F35 230 1211 NA0020 C 1211 1591 23,5 11,5 40
SGT-F35 230 1319 NA0020 C 1319 1699 37,5 11,5 42
SGT-F35 230 1427 NA0020 C 1427 1807 13,5 11,5 44
SGT-F35 230 1535 NA0020 C 1535 1915 25,5 11,5 45
SGT-F35 230 1643 NA0020 C 1643 2023 41,5 11,5 47
SGT-F35 230 1751 NA0020 C 1751 2131 13,5 11,5 49
SGT-F35 230 1859 NA0020 C 1859 2239 29,5 11,5 51
SGT-F35 230 1967 NA0020 C 1967 2347 41,5 11,5 53
SGT-F35 230 2075 NA0020 C 2075 2455 17,5 11,5 55
SGT-F35 230 2183 NA0020 C 2183 2563 29,5 11,5 57 

SGT-F35 230

Montagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 200 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F35A230

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F35D230

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Inneres

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung

1 Phase U

2 Phase V

3 Phase W

4 Nicht belegt

5 Nicht belegt

6 PE      

7 Nicht belegt

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SL

Verlängerung: SRUC06JMSCN236

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: SPOC06KFSDN169

Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

80 80
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0

80
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5

L2 80
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2
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7,

5

15250

M6 x 10

6,
5

9 6

15

1 8

9 15

3

4

2
6

7
5

1 6
5

4

1

2

Linear-Slider-Modell
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtge-
wicht des 

Sliders (kg)

SGT-F50 200 0144 NA0020 C 144 484 30,0 11,2 25
SGT-F50 200 0414 NA0020 C 414 754 45,0 11,2 31
SGT-F50 200 0549 NA0020 C 549 889 32,5 11,2 34
SGT-F50 200 0684 NA0020 C 684 1024 20,0 11,2 37
SGT-F50 200 0819 NA0020 C 819 1159 47,5 11,2 40
SGT-F50 200 0954 NA0020 C 954 1294 35,0 11,2 43
SGT-F50 200 1089 NA0020 C 1089 1429 22,5 11,2 46
SGT-F50 200 1224 NA0020 C 1224 1564 50,0 11,2 49
SGT-F50 200 1359 NA0020 C 1359 1699 37,5 11,2 52
SGT-F50 200 1494 NA0020 C 1494 1834 25,0 11,2 55
SGT-F50 200 1629 NA0020 C 1629 1969 12,5 11,2 58
SGT-F50 200 1764 NA0020 C 1764 2104 40,0 11,2 61
SGT-F50 200 1899 NA0020 C 1899 2239 27,5 11,2 64
SGT-F50 200 2034 NA0020 C 2034 2374 15,0 11,2 67
SGT-F50 200 2169 NA0020 C 2169 2509 42,5 11,2 70 

SGT-F50 200

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 200 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F50A200

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F50D200

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Intern

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

3 Phase W

4 Nicht belegt

5 Nicht belegt

6 PE   

7 Nicht belegt

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

PE

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SL

Verlängerung: SRUC06JMSCN236

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: SPOC06KFSDN169

Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

Montagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm

3
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7
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1 8
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6
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2

320 320= =
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0
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L1
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L2 80

Ø  6 , 6
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2
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15

10
7,

5

M6 x 10

6,
5

Linear-Slider-Modell
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtge-
wicht des 

Sliders (kg)

SGT-F50 380 0214 NA0020 C 214 754 45,0 22,5 40
SGT-F50 380 0349 NA0020 C 349 889 32,5 22,5 43
SGT-F50 380 0484 NA0020 C 484 1024 20,0 22,5 46
SGT-F50 380 0619 NA0020 C 619 1159 47,5 22,5 49
SGT-F50 380 0754 NA0020 C 754 1294 35,0 22,5 52
SGT-F50 380 0889 NA0020 C 889 1429 22,5 22,5 55
SGT-F50 380 1024 NA0020 C 1024 1564 50,0 22,5 58
SGT-F50 380 1159 NA0020 C 1159 1699 37,5 22,5 61
SGT-F50 380 1294 NA0020 C 1294 1834 25,0 22,5 64
SGT-F50 380 1429 NA0020 C 1429 1969 12,5 22,5 67
SGT-F50 380 1564 NA0020 C 1564 2104 40,0 22,5 70
SGT-F50 380 1699 NA0020 C 1699 2239 27,5 22,5 74
SGT-F50 380 1834 NA0020 C 1834 2374 15,0 22,5 77
SGT-F50 380 1969 NA0020 C 1969 2509 42,5 22,5 80
SGT-F50 380 2104 NA0020 C 2104 2644 30,0 22,5 83

SGT-F50 380

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 200 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F50A380

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F50D380

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Intern

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

3 Phase W

4 Nicht belegt

5 Nicht belegt

6 PE      

7 Nicht belegt

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

Masse

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SL

Verlängerung: SRUC06JMSCN236

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: SPOC06KFSDN169

Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

Montagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm
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2
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7
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5
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325
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11
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3

L2 80

28
7
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9
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0

12Ø  6 , 6

240 240==

80 80 80

12
0

12
0

300

32
5

Linear-Slider-Modell
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtgewicht 
des Sliders (kg)

SGT-F1Z 200 0104 NA0020 C 104 484 30,0 18 37
SGT-F1Z 200 0374 NA0020 C 374 754 45,0 18 47
SGT-F1Z 200 0509 NA0020 C 509 889 32,5 18 52
SGT-F1Z 200 0644 NA0020 C 644 1024 20,0 18 57
SGT-F1Z 200 0779 NA0020 C 779 1159 47,5 18 62
SGT-F1Z 200 0914 NA0020 C 914 1294 35,0 18 67
SGT-F1Z 200 1049 NA0020 C 1049 1429 22,5 18 72
SGT-F1Z 200 1184 NA0020 C 1184 1564 50,0 18 77
SGT-F1Z 200 1319 NA0020 C 1319 1699 37,5 18 82
SGT-F1Z 200 1454 NA0020 C 1454 1834 25,0 18 87
SGT-F1Z 200 1589 NA0020 C 1589 1969 12,5 18 92
SGT-F1Z 200 1724 NA0020 C 1724 2104 40,0 18 97
SGT-F1Z 200 1859 NA0020 C 1859 2239 27,5 18 102
SGT-F1Z 200 1994 NA0020 C 1994 2374 15,0 18 107
SGT-F1Z 200 2129 NA0020 C 2129 2509 42,5 18 111

SGT-F1Z 200

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 200 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F1ZA200

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F1ZD200

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Intern

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

3 Phase W

4 Nicht belegt

5 Nicht belegt

6 PE   

7 Nicht belegt

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

PE

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SLMontagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

Verlängerung: SRUC06JMSCN236

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: SPOC06KFSDN169
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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5
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L2 80
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7
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9
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32
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M6 x 10

Abmessungen  Einheit: mm

9 6

15

1 8

9 15

6
5

4

1

2

Linear-Slider-Modell
effektive 

Hublänge in 
mm

L1 in 
mm

L2 in 
mm

Gewicht des be-
weglichen Tischs 
einschließlich der 

Motorwicklung 
(kg)

Gesamtgewicht 
des Sliders (kg)

 SGT-F1Z 380 0184 NA0020 C 184 754 45,0 31 60
 SGT-F1Z 380 0319 NA0020 C 319 889 32,5 31 65
 SGT-F1Z 380 0454 NA0020 C 454 1024 20,0 31 70
 SGT-F1Z 380 0589 NA0020 C 589 1159 47,5 31 75
 SGT-F1Z 380 0724 NA0020 C 724 1294 35,0 31 80
 SGT-F1Z 380 0859 NA0020 C 859 1429 22,5 31 84
 SGT-F1Z 380 0994 NA0020 C 994 1564 50,0 31 89
 SGT-F1Z 380 1129 NA0020 C 1129 1699 37,5 31 94
 SGT-F1Z 380 1264 NA0020 C 1264 1834 25,0 31 99
 SGT-F1Z 380 1399 NA0020 C 1399 1969 12,5 31 104
 SGT-F1Z 380 1534 NA0020 C 1534 2104 40,0 31 109
 SGT-F1Z 380 1669 NA0020 C 1669 2239 27,5 31 114
 SGT-F1Z 380 1804 NA0020 C 1804 2374 15,0 31 119
 SGT-F1Z 380 1939 NA0020 C 1939 2509 42,5 31 124
 SGT-F1Z 380 2074 NA0020 C 2074 2644 30,0 31 129

 SGT-F1Z 380

Hall-Sensor-Stecker

Längenmesssystem-Stecker

Linear Slider 400 V 
Steckerspezifikationen
SGT-F1ZD380

pin Beschreibung

1
+5 V (Span-
nungsversor-
gung)

2 Phase U

3 Phase V

4 Phase W

5
0V (Span-
nungsversor-
gung)

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

pin Beschreibung

1
/cos 
Eingang(V1-)

2
/sin Eingang 
(V2-)

3
Ref Eingang 
(V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9
cos Eingang 
(V1+)

10
sin Eingang 
(V2+)

11
/Ref Eingang 
(V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15 Intern

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 Phase U

2 Phase V

4 Phase W

5 Nicht belegt

6 Nicht belegt

PE

Pin-Stecker-Typ:
7JE-23090-02 (D8C)
von DDK Ltd.

Adaptertyp:
MA-15BL-15SL

Verlängerung: LRRA06AMRPN182

Hersteller: Interconnectron

Gegenstecker 
Steckertyp: LPRA06BFRBN170

Montagebohrung

Schmierbohrungen
Begrenzungsschalter:  
OMRON-Sensor EE-SX674P 
OMRON-Leitung EE-1010 (Leitungslänge 2000 mm)

Bezugsmarkierung 
negatives Ende (D)

Bezugsmarkierung 
Mitte (C)

Bezugsmarkierung 
positives Ende (B)

* Hergestellt von YASKAWA Engineering Europe GmbH.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

22
,5

82 ±0,3

52
±

0,
3

65 ±0,3
72

90

60 10

1,5
3

14,35 ±0,4

24
,9

9
±

0,
4

300 ±30

Abmessungen  Einheit: mm

9

6 1

5

9

61

5

1

8

9

15

Beschreibung Spezifikationen

Elektrische 
Kenndaten

Versorgungsspannung +5,0 V ±5%, Welligkeit max. 5 %.
Stromaufnahme 120 mA typ., 350 mA max.
Signalauflösung Eingang 2-phasige Sinuskurve: Teilung 1/256
Max. Ansprechfrequenz 250 kHz
Analoge Eingangssignale 
(cos, sin, Ref)

Differenzverstärker-Eingangsamplitude: 0,4 V bis 1,2 V, Eingangssignalpegel: 1.5 V bis 
3.5 V

Polsensor-Eingangssignal CMOS-Pegel
Ausgangssignale Positionsdaten, Hall-Sensor-Information und Alarme

Ausgabemethode
Serielle Datenübertragung [HDLC (High-level Data Link Control) Protokollformat mit 
Manchester Codes]

Sendezyklus 62,5 μs

Ausgangsstromkreis
Symmetrischer Transceiver (SN75LBC176 oder entsprechend); interner Abschlusswi-
derstand: 12 0 Ω

Mechanische 
Kenndaten

Gewicht (ca.) 150 g
Vibrationsfestigkeit 98 m/s2 max. (1 bis 2500 Hz) in drei Richtungen
Stoßfestigkeit 980 m/s2, (11 ms) zwei Mal in drei Richtungen

Umgebungsbedin-
gungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 55 °C (32 bis 131 °F)
Lagertemperatur -20 °C bis +80 °C (-4 bis +176 °F)
Luftfeuchtigkeit 20% bis 90% relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Serieller Konverter: JZDP-D008- -E

Stecker CN1 
Serieller Datenausgang 
am SERVOPACK

Stecker CN3 
Hall-Sensor-Signaleingang

Stecker CN2 
Analogsignaleingang 
am Linearmesssystem

pin Beschreibung
1 +5 V

2
S-Phase 
Ausgang

3 Nicht belegt

4 Nicht belegt

5 0 V

6
/S-Phase 
Ausgang

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 +5 V

2 U-Phase Eingang

3 V-Phase Eingang

4 W-Phase Eingang

5 0 V

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

Ge-
häu-
se

Abschirmung

pin Beschreibung
1 /cos Eingang(V1-)

2 /sin Eingang (V2-)

3 Ref Eingang (V0+)

4 +5 V

5 5 Vs

6 Nicht belegt

7 Nicht belegt

8 Nicht belegt

9 cos Eingang (V1+)

10 sin Eingang (V2+)

11 /Ref Eingang (V0-)

12 0 V

13 0 Vs

14 Nicht belegt

15
Innere Abschir-
mung

Ge-
häu-
se

Abschirmung

2×#4-40 UNC-Gewindebohrungen
2×Ø4,2-
Bohrung

2×Ø4,2-
Bohrung Typenschild

4×M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

Eingangsstecker für Hall-Sensor-Signal (CN3)

Eingangsstecker für Analogsignal 
am Linearmesssystem (CN2)

Ausgangsstecker für serielle 
Daten auf SERVOPACK-
Seite (CN1)
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bestellanleitung

Im Standard-Lieferumfang enthalten.

Antriebsoptionen (siehe SERVOPACK)

Symbol

Spezifikationen Modell

Nennkraft
Spitzen-

kraft j Linear-Slider-Modell
k SerVopacK

∑-V-Serie

jk

80 N 220 N SGT-F35A120 [Hub] NA0020 DC SGDV-1R6A 5A

160 N 440 N SGT-F35A230 [Hub] NA0020 DC SGDV-3R8A 5A

280 N 600 N SGT-F50A200 [Hub] NA0020 DC SGDV-5R5A 5A

560 N 1200 N SGT-F50A380 [Hub] NA0020 DC SGDV-5R5A 5A

560 N 1200 N SGT-F1ZA200 [Hub] NA0020 DC SGDV-120A 5A*

∑-V SERVOPACK

k

Spannungs-
versorgungs-
leitung

Längenmess-
system-Kabel-
verlängerung 
(optional)

Leitung für seriellen Konverter

Serieller Konverter 
(in Linear Slider 
enthalten)

Hall-Sensor-Kabelverlängerung 
(optional)Hall-

Sensor

SGT-  Linear Slider

Längenmess-
system 

Leistung

j

m

n

o

l

Anmerkung:
Zu verfügbaren effektiven Hublängen 
siehe den Abschnitt zu Abmessungen.

Linear Slider  SGT-F
200 V AC einphasig

SERVOPACK
Anmerkung: 
k Zu Antriebs-Detailspezifikationen und zur Auswahl von Antriebszubehör siehe die ∑-V SERVOPACK-Broschüre.
Die Symbole jkl… geben die empfohlene Reihenfolge für die Auswahl von Servomotor, Leitungen und seriellem Konver-
ter für ein Linearmotorsystem an.

Linear Slider Übersicht

adapter-Typ Ma-15BL-15SL

* Einphasig 200 V AC, 1,5 kW, SGDV-120A  1A008000
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie

Bestellanleitung

Symbol

Spezifikationen Modell

Nennkraft
Spitzen-

kraft j Linear-Slider-Modell
k SerVopacK   

∑-V-Serie

jk

80 N 220 N SGT-F35D120 [Hub] NA0020 DC SGDV-1R9D 5A

160 N 440 N SGT-F35D230 [Hub] NA0020 DC SGDV-1R9D 5A

280 N 600 N SGT-F50D200 [Hub] NA0020 DC SGDV-3R5D 5A

560 N 1200 N SGT-F50D380 [Hub] NA0020 DC SGDV-5R4D 5A

560 N 1200 N SGT-F1ZD200 [Hub] NA0020 DC SGDV-5R4D 5A

1120 N 2400 N SGT-F1ZD380 [Hub] NA0020 DC SGDV-120D 5A

Anmerkung:
Zu verfügbaren effektiven Hublängen siehe 
den Abschnitt zu Abmessungen.

Linear Slider  SGT-F
400 VAC dreiphasig

Leitung vom seriellen Konverter zum SERVOPACK

Leitung vom Längenmesssystem zum seriellen Konverter

Leitung vom Hall-Sensor zum seriellen-Konverter

Stecker

Symbol Spezifikationen Modell produktansicht

l
∑-V SERVOPACK bis Leitung
zum seriellen Konverter

3 m JZSP-CLP70-03-E-G#
5 m JZSP-CLP70-03-E-G#

10 m JZSP-CLP70-03-E-G#
15 m JZSP-CLP70-03-E-G#
20 m JZSP-CLP70-03-E-G#

Symbol Spezifikationen Modell produktansicht

m

Für 200-V-Servomotoren  
SGT-F35A

3 m DP9325252-03G
5 m DP9325252-05G

10 m DP9325252-10G
15 m DP9325252-15G
20 m DP9325252-20G

Für 200-V-Servomotoren  
SGT-F50A  
SGT-F1ZA200

3 m DP9325254-03G
5 m DP9325254-05G

10 m DP9325254-10G
15 m DP9325254-15G
20 m DP9325254-20G

Für 400-V-Servomotoren  
SGT-F35D  
SGT-F50D200D
SGT-F50D380  
SGT-F1ZD

3 m JZSP-CMM20D15-03G
5 m JZSP-CMM20D15-05G

10 m JZSP-CMM20D15-10G
15 m JZSP-CMM20D15-15G
20 m JZSP-CMM20D15-20G

Symbol Spezifikationen Modell produktansicht

n

Verlängerungsleitung vom 
Längenmesssystem zum 
seriellen Konverter
(Stecker DB-15)
(Die Verlängerungsleitung ist 
optional) 

1 m JZSP-CLL00-01-E-G#
3 m JZSP-CLL00-03-E-G#
5 m JZSP-CLL00-05-E-G#

10 m JZSP-CLL00-10-E-G#

15 m JZSP-CLL00-15-E-G#

Symbol Spezifikationen Modell produktansicht

o

Verlängerungsleitung vom 
Hall-Sensor zum seriellen 
Konverter
(Die Verlängerungsleitung ist 
optional)

1 m JZSP-CLL10-01-E-G#
3 m JZSP-CLL10-03-E-G#
5 m JZSP-CLL10-05-E-G#

10 m JZSP-CLL10-10-E-G#
15 m JZSP-CLL10-15-E-G#

Spezifikation Modell

Hypertac-Motorstecker IP67 (für 200-V-Motoren) SPOC-06K-FSDN169
Hypertac-Motorstecker IP67 (für 400-V-Motoren) LPRA-06B-FRBN170

Motorleitungen

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer 
bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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LINear SLIDer

-Trac-SGT-F∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie
∑-V Serie
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1.+ 2. + 3. Stelle Strom

Span-

nung
Code

Max. Leistung eines 
geeigneten Servomotors kW

Drei-
phasig 
200 V

R70*1 0,05

R90*1 0,1

1R6*1 0,2

2R8*1 0,4

3R8 0,5

5R5*1 0,75

7R6 1,0

120*2 1,5

180 2,0

200 3,0

330 5,0

470 6,0

550 7,5

590 11

780 15

Drei-
phasig 
400 V

1R9 0,5

3R5 1,0

5R4 1,5

8R4 2,0

120 3,0

170 5,0

210 6,0

260 7,5

280 11

370 15

S G D V - R70 A 01 A 000 00 0
vSerie

SGDV-

SERVOPACK

4. Stelle Versorgungsspannung

Code Spezifikationen

A Dreiphasig 200 V AC

D Dreiphasig 400 V AC

11. + 12. Stelle Optionen (Software)

Code Spezifikationen

00 Standard

13. Stelle Optionen (Parameter)

Code Spezifikationen

0 Standard

Code Spezifikationen

01
SERVOPACKs mit Analog/Impuls-
Interface (für rotatorische Servomotoren)

05
SERVOPACKs mit Analog/Impuls-
Interface (für Linear-Servomotoren)

Schnittstelle5. + 6. Stelle

Code Spezifikationen

000 Sockelmontage (Standard)

001 Montage im Gestell*3

002 Lackiert 

003
Montage im Gestell*3 und 
lackiert

008
Einphasig 200 V AC Eingang
(Modell: SGDV-120A01A008000)

020
Dynamische Bremse (nur 
400-V-SERVOPACKs)

Optionen (Hardware)8. + 9. + 10. Stelle

7. Stelle Design-Änderungsindex

A, B…

*1: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
*2: Einphasige 200-VAC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich.  (Modell: SGDV-120A01A008000) 
*3: SERVOPACKs von 6 kW oder mehr besitzen eine Außenkühlung durch einen Luftkanal.
Anmerkung: Wenn die Stellen 8 bis 13 der Options-Codes ausschließlich aus Nullen bestehen, werden sie 
weggelassen.

13.
Stelle

8. + 9. +
10. Stelle

5.+6.
Stelle

1. + 2. +
3. Stelle

4.
Stelle

7.
Stelle

11.+12.
Stelle

SGDV-¡¡¡¡01
 (Für rotatorische Servomotoren)

 

SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

SGDV-¡¡¡¡05
 (Für Linear-Servomotoren)

Modellbezeichnungen
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Technische Daten

2SERVOPACK-Kenndaten für Überlast
10000
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SGMAV-A5, 01, C2

SGMAV-02, 04, 06, 08, 10
SGMEV
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(%)

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ 1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 1,9 3,5 5,4 8,4 11,9 16,5 20,8 25,7 28,1 37,2

Max. Ausgangsstrom A eff. 5,5 8,5 14 20 28 42 55 65 70 85

Bremswiderstände Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 380 bis 480 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung 24 V DC ±15%

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 3R8A 5R5A 7R6A 120A 180A 200A 330A 470A 550A 590A 780A

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 3,8 5,5 7,6 11,6 18,5 19,6 32,9 46,9 54,7 58,6 78

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 11 16,9 17 28 42 56 84 110 130 140 170

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Dreiphasig 200 V

Dreiphasig 400 V

Anmerkung:  Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb mit 100 % oder mehr Ausgangsleistung.  Setzen Sie einen Servomotor mit einem 
effektiven Drehmoment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien ein. 

*: Die gepunktete Linie stellt die Kennlinie einer Kombination aus SGDV-200A-SERVOPACKs und SGMGV-30A-Servomotoren dar.

10000

1000

100

10

1

SGMGV-44A, -55A,
　　　　 -75A

SGMGV-03A, -05A, -09A, 
             -13A, -20A, -30A,
             -1AA, -1EA
SGMGV-□□D
SGMSV-□□□

*

Nennmoment + Max. Moment 
2

Max. 

Drehmoment
80% Moment
(Prozent des 
Nennmoments)

Ca.

Z
ei

t 
(s

)

Nenn- 
moment

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5

Dauerausgangsstrom  A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 5,5 11,6

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 16,9 28

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut od. extern

Netzanschluss* Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung* Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Einphasig 200 V
*: Die Nennspannung beträgt für das SGDV-120A01A008000 SERVOPACK 220 bis 

230 V AC.

Anmerkung: Die Gesamt-Überspannungskategorie ist 3.
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• Bisher unerreichte Benutzerfreundlichkeit durch modernste Technologie
    Neue tuningfreie Funktion, daher keine Einstellungen erforderlich.
    Beeindruckende Lastregulierung mit verstärkter Vibrationsunterdrückung.

• Verkürzte Einrichtungszeit
    Der Einrichtungsassistent und die Verdrahtungsprüffunktion von SigmaWin+ ermöglichen eine 

einfache Einrichtung - der Einrichter beobachtet einfach nur den Monitor.

• Gute Ansprecheigenschaften bei min. 1 kHz.
    Neues erweitertes Autotuning.
    Verkürzte Positionierzeit durch Modellfolgeregelung und ruhiger Maschinenbetrieb durch 

Funktion zur Vibrationsunterdrückung.

Merkmale
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*1: Die Drehzahlregelung ist wie folgt definiert:
 Drehzahlregelung = Leerlauf-Motordrehzahl - Gesamtlast-Motordrehzahl × 100 %

Nenndrehzahl des Motors
  Die Motordrehzahl kann sich in Abhängigkeit von Spannungs- oder Temperaturschwankungen verändern.  

Das Verhältnis von Drehzahländerungen zur Nenndrehzahl entspricht der Motorregelung aufgrund von Spannungs- und Temperaturschwankungen.
*2: Führen Sie eine Gefahrenanalyse für das System durch, und überprüfen Sie, ob die Sicherheitsanforderungen der folgenden Normen erfüllt werden, bevor Sie die HWBB-
Funktion verwenden.

Beschreibung Spezifikationen

Regelungsverfahren IGBT-PWM-Regelung, sinusförmiger Ausgangsstrom

Istwert-Erfassung

Rotatorische Servomotoren 
Serieller Encoder: 13 Bit (Inkrementalgeber)
 : 17 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber)
 : 20 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber)

Mit Linear-Servomotoren 

Absolutes Längenmesssystem
(Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem absoluten Längenmesssystem.)
Inkrementelles Längenmesssystem
(Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem inkrementellem Längenmesssy-
stem oder seriellem Konverter.)

Betriebsbedingun-
gen

Umgebungstemperatur 0 bis +55 ˚C

Lagertemperatur -20 bis +85 ˚C

Umgebungsfeuchtigkeit 90 % relative Luftfeuch-
tigkeit oder weniger

Kein Frost, keine Kondensation
Lagerfeuchtigkeit 90 % relative Luftfeuch-

tigkeit oder weniger

Vibrationsfestigkeit 4,9 m/s2

Stoßfestigkeit 19,6 m/s2

Schutzklasse IP10 Der Installationsort muss die folgenden Voraussetzungen erfüllen.
• Frei von korrosiven oder entzündbaren Gasen
• Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien nicht ausgesetzt sind
• Frei von Staub, Salzen oder Eisenstaub

Verschmutzungsgrad 2

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/
magnetischen Feldern oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Geltende Normen
UL508C
EN 50178, EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61000-6-2, EN 61800-3, EN 
61800-5-1, EN 954-1, IEC 61508-1 bis 4

Montage Standard: Sockelmontage
Optional: Montage im Gestell, Montage mit Außenkühlung durch einen Luftkanal

Leistung

Drehzahlregelbereich
1:5000 (Die Untergrenze des Drehzahlregelungsbereichs muss unterhalb des 
Punktes liegen, an dem das Nenndrehmoment den Motor nicht mehr zum 
Stoppen bringt.)

Drehzahl 
Regelung*1

Lastschwankung 0% bis 100% Last: max. ±0,01% (bei Nenndrehzahl)

Spannungsschwan-
kung Nennspannung: ±10% : 0 % (bei Nenndrehzahl)

Temperaturschwankung 25±25 ˚C : max. ±0,1% (bei Nenndrehzahl)

Drehmoment-Regeltoleranz 
(Wiederholgenauigkeit) ± 1%

Sanftanlauf-Zeiteinstellung 0 bis 10 s (für Beschleunigung und Bremsung getrennt einstellbar)

Kommunikation

RS-422A 
Kommunikation

Schnittstelle Handbediengerät (JUSP-OP05A-1-E), Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

1:N Kommunikation RS-422A Anschluss: max. N=15 verfügbar

Achsenadresseinstel-
lung Einstellbar durch Parametrierung

USB 
Kommunikation

Schnittstelle Personal Computer (SigmaWin+-Anschluss möglich)

Kommunikationsstandard Entspricht dem USB 1.1 Standard (12 Mbps)

Anzeige CHARGE-Anzeige

Analoger Monitor 

Anzahl Punkte: 2
Ausgangsspannung: ±10 V DC (effektiver Linearitätsbereich ±8 V)
Auflösung: 16 Bit
Genauigkeit: ±20 mV (typ.)
Max. Ausgangsstrom: ±10 mA
Einregelzeit (±1 %): 1,2 ms (typ.)

Dynamische Bremse (DB)
Wird aktiviert bei einem Servoalarm oder bei Endlagenüberschreitung (OT), oder 
wenn die Spannungsversorgung für die Motorleitung oder den Servomotor keine 
Spannung mehr liefert.

Verarbeitung der regenerativen Energie Enthalten (weitere Informationen finden Sie auf der vorangehenden Seite).

Endlagenüberwachung Stopp durch dynamische Bremse an P-OT oder N-OT, Abbremsen bis zum Stopp oder 
freies Auslaufen

Schutzfunktionen Überstrom, Überspannung, Unterspannung, Überlast, Fehler der regenerativen 
Energie. usw.

Hilfsfunktionen Verstärkungseinstellung, Alarmhistorie, JOG-Betrieb, Referenzfahrt usw.

Sicherheitsfunktionen

Eingang /HWBB1, /HWBB2: Base-Block-Signal für Leistungsteil

Ausgang EDM1: Statusüberwachung (fester Ausgang) der integrierten Sicherheitsschaltung

Geltende Normen*2 EN954 Kategorie 3 IEC61508 SIL2

Optionsmodul Modul "Direktes Messsystem"

SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface
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Spezifikationen
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Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, 
die zugeordnet 
werden können

Anzahl der 
Kanäle 7 Kanäle

Funktionen

• Servo EIN (/S-ON)
• Interne Geschwindigkeitsauswahl (/SPD-D, /SPD-A, /SPD-B)
• Proportionalsteuerung (/P-CON)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Steuerungsauswahl (/C-SEL)
• Nulldrehzahl-Klemmung (/ZCLAMP)
• Alarm zurücksetzen (/ALM-RST)
• Referenzimpulssperre (/INHIBIT)
• Externe Drehmomentbegrenzung vorwärts (/P-CL), externe Drehmoment-
begrenzung rückwärts (/N-CL)
• Auswahl Verstärkung (/G-SEL)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Ausgänge Servo-Alarm (ALM), Alarmcode (ALO1, ALO2, ALO3)

Ausgangssignale, 
die zugeordnet 
werden können

Anzahl der 
Kanäle 3 Kanäle

Funktionen

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Bremse (/BK)
• Erkennung Drehrichtung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Drehmomentgrenze (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden

Eingebaute Bedieneinheit 
Anzeige Fünf 7-Segment-LEDs

Schalter Vier Drucktasten

Drehmomentre-
gelung Eingangssignale

Referenzspannung
• Max. Eingangsspannung: ±12 V (Drehmoment vorwärts mit positivem Sollwert)
• Werkseinstellung: 3 V DC bei Nenndrehmoment (Die Einstellung der Eingangsver-
stärkung kann verändert werden.)

Eingangsimpedanz Ca. 14 kΩ

Schaltungs-Zeitkon-
stante 16 μs

Drehzahlregelung

Sanftanlauf-Zeiteinstellung 0 bis 10 s (für Beschleunigung und Bremsung getrennt einstellbar)

Eingangssignale

Referenzspannung
• Max. Eingangsspannung: ±12 V (Drehzahl vorwärts mit positivem Sollwert)
• Werkseinstellung: 6 VDC bei Nenndrehzahl (Die Einstellung der Eingangsverstär-
kung kann verändert werden.)

Eingangsimpedanz Ca. 14 kΩ

Schaltungs-Zeitkon-
stante 30 μs

Interne Solldrehzahlre-
gelung

Drehrichtungsauswahl Mit P-Steuerungssignal

Drehzahlauswahl

Mit Signal für externe Drehmomentgrenze Vorwärtslauf/Rückwärtslauf (Auswahl 
Drehzahl 1 bis 3).
Wenn beide AUS sind, stoppt der Servomotor oder es wird eine andere Rege-
lungsmethode verwendet.

Lageregelung

Störgrößenaufschaltung 0 bis 100 %

Position erreicht Breiteneinstellung 0 bis 1073741824 Bezugseinheiten

Eingangs-
signale

Impuls-
Sollwert

Typ
Eins auswählen:
Vorzeichen + Impulsfolge, Uhrzeigersinn + Gegenuhrzeigersinn Impulsfolge, oder Zweiphasen-
Impulsfolge mit 90° Phasenverschiebung

Form Für Leitungstreiber, Open-Collector

Max. Eingangsim-
pulsfrequenz*

Leitungstreiber
Signal- und Impulsfolge, Impulsfolge Uhrzeigersinn und Gegenuhrzeigersinn: 4 
Mpps
Zweiphasen-Impuls mit 90° Phasenverschiebung: 1 Mpps

Open-Collector
Signal- und Impulsfolge, Impulsfolge Uhrzeigersinn und Gegenuhrzeigersinn: 
200 kpps
Zweiphasen-Impulsfolge mit 90° Phasenverschiebung: 200 kpps

Rücksetzsignal Positionsfehler-Löschung
Für Leitungstreiber, Open-Collector

*:  Falls die maximale Referenzfrequenz 1 Mpps überschreitet, benutzen Sie eine abgeschirmte Leitung für die E/A-Signale und erden beide Enden des Schirms. 
Schließen Sie den Schirm am SERVOPACK am Anschlussgehäuse an.

SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface
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2Rotatorische Servomotoren

Spezifikationen
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2Linear-Servomotoren

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der 
Kanäle 7 Kanäle

Funktionen

• Servo EIN (/S-ON)
• Interne Drehzahlauswahl  (/SPD-D, /SPD-A, /SPD-B)
• Proportionalsteuerung (/P-CON)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Steuerungsauswahl (/C-SEL)
• Nulldrehzahl-Klemmung (/ZCLAMP)
• Alarm zurücksetzen (/ALM-RST)
• Referenzimpulssperre (/INHIBIT)
• Externe Kraftgrenze Vorwärtslauf (/P-CL), externe Kraftgrenze Rückwärts-
lauf (/N-CL)
• Auswahl Verstärkung (/G-SEL)
• Polaritätserkennung (P-DET)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Ausgänge Servo-Alarm (ALM), Alarmcode (ALO1, ALO2, ALO3)

Ausgangssignale, 
die zugeordnet 
werden können

Anzahl der 
Kanäle 3 Kanäle

Funktionen

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Bremse (/BK)
• Servomotor-Bewegungserkennung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Kraftbegrenzung (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Eingebaute Bedieneinheit
Anzeige Fünf 7-Segment-LEDs

Schalter Vier Drucktasten

Kraftregelung Eingangssignale

Referenzspannung
• Max. Eingangsspannung: ±12 V (Kraft vorwärts mit positivem Sollwert)
• Werkseinstellung: 3 V DC bei Nennkraft (Die Einstellung der Eingangsverstärkung 
kann verändert werden.)

Eingangsimpedanz Ca. 14 kΩ

Schaltungs-Zeitkon-
stante 16 μs

Drehzahlregelung

Sanftanlauf-Zeiteinstellung 0 bis 10 s (für Beschleunigung und Bremsung getrennt einstellbar)

Eingangssignale

Referenzspannung
• Max. Eingangsspannung: ±12 V (Drehzahl vorwärts mit positivem Sollwert)
• Werkseinstellung: 6 VDC bei Nenndrehzahl (Die Einstellung der Eingangsverstär-
kung kann verändert werden.)

Eingangsimpedanz Ca. 14 kΩ

Schaltungs-Zeitkon-
stante 30 μs

Interne Solldrehzahl-
regelung

Bewegungsrichtungsauswahl Mit P-Steuerungssignal

Drehzahlauswahl
Mit Signal für externe Kraftgrenze Vorwärtslauf/Rückwärtslauf (Auswahl Drehzahl 1 
bis 3). Wenn beide AUS sind, stoppt der Servomotor oder es wird eine andere 
Regelungsmethode verwendet.

Lageregelung

Störgrößenaufschaltung 0 bis 100 %

Position erreicht Breiteneinstellung 0 bis 1073741824 Bezugseinheiten

Ein-
gangssi-
gnale

Impuls-
Sollwert

Typ
Eins auswählen:
Signal- und Impulsfolge, Vorwarts- und Rückwärts-Impulsfolge, Zweiphasen-Impulsfolge mit 
90° Phasenverschiebung

Form Für Leitungstreiber, Open-Collector

Max. Eingangsim-
pulsfrequenz*

Leitungstreiber
Signal- und Impulsfolge, Vorwarts- und Rückwärts-Impulsfolge: 4 Mpps
Zweiphasen-Impuls mit 90° Phasenverschiebung: 1 Mpps

Open-Collector
Signal- und Impulsfolge, Vorwarts- und Rückwärts-Impulsfolge: 200 kpps
Zweiphasen-Impulsfolge mit 90° Phasenverschiebung: 200 kpps

Rücksetzsignal Positionsfehler-Löschung
Für Leitungstreiber, Open-Collector

*: Falls die maximale Sollfrequenz 1 Mpps überschreitet, benutzen Sie eine abgeschirmte Leitung für die E/A-Signale und erden beide Enden des Schirms. 
Schließen Sie den Schirm am SERVOPACK am Anschlussgehäuse an.
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Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses

*1: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA04-E.
*2: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA05-E.
*3: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA18-E
*4: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA19-E.
Hinweis: 1  SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, und -2R8A SERVOPACKs haben keine eingebauten Bremswiderstände.  

Wenn die regenerative Energie den Nennwert überschreitet, schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).
 2  SGDV-470A, -550A, -590A, -780A, -210D, -260D, -280D, -370D SERVOPACKs besitzen keine eingebauten Bremswiderstände. 

Schließen Sie immer einen Bremswiderstand (optional) oder einen externen Bremswiderstand (optional) an.  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf 
Seite 364.

 3  Die Leistungsverluste im Bremswiderstand sind zulässige Verluste. Bei Überschreitung dieses Wertes sind die nachfolgend beschriebenen Maßnahmen zu ergreifen.
   •  Entfernen Sie die Brücke zwischen den SERVOPACK-Motorleitungsklemmen B2 und B3.  

(SGDV-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A, -330A, oder 400-V-Klasse SERVOPACKs.)
   • Schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf Seite 364.

Netz-
anschluss-

leitung

Servomotor
Max.

Leistung
kW

SERVOPACK
Modell  
SGDV-

Netzan-
schluss-
leistung

kVA

Ausgangsstrom

A eff.

Netzan-
schluss-

Leistungsver-
lust

W

Brems-
widerstand

Leistungsver-
lust

W

Steuerspan-
nung

Leistungsver-
lust

W

Gesamter 
Leistungsver-

lust

W

Einphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,2

—
17

22,2

0,1 R90A 0,3 0,91 7,4 24,4

0,2 1R6A 0,7 1,6 13,7 30,7

0,4 2R8A 1,2 2,8 24,9 41,9

0,75 5R5A 1,9 5,5 52,7 8 77,7

1,5 120A 4 11,6 68,2 10 22 100,2

Dreiphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,1

—

17

22,1

0,1 R90A 0,3 0,91 7,3 24,3

0,2 1R6A 0,6 1,6 13,5 30,5

0,4 2R8A 1 2,8 24,0 41,0

0,5 3R8A 1,4 3,8 20,1

8

45,1

0,75 5R5A 1,6 5,5 43,8 68,8

1,0 7R6A 2,3 7,6 53,6 78,6 

1,5 120A 3,2 11,6 65,8 10

22

97,8 

2,0 180A 4 18,5 111,9 
16

149,9 

3,0 200A 5,9 19,6 113,8 161,4 

5,0 330A 7,5 32,9 263,7 36 27 326,7 

6,0 470A 10,7 46,9 279,4 (180)*1
33

312,4

7,5 550A 14,6 54,7 357,8

(350)*2

390,8

11 590A 21,7 58,6 431,7
48

479,7

15 780A 29,6 78 599,0 647,0

Dreiphasig 

400 V

0,5 1R9D 1,1 1,9 24,6

14 21

59,6

1,0 3R5D 2,3 3,5 46,1 81,1

1,5 5R4D 3,5 5,4 71,3 106,3

2,0 8R4D 4,5 8,4 77,9
28 25

130,9

3,0 120D 7,1 11,9 108,7 161,7

5,0 170D 11,7 16,5 161,1 36 24 221,1

6,0 210D 12,4 20,8 172,7
(180)*3 27

199,7

7,5 260D 14,4 25,7 218,6 245,6

11 280D 21,9 28,1 294,6
(350)*4 30

324,6

15 370D 30,6 37,2 403,8 433,8

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses des SERVOPACKs bei Nennleistung an.
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Auswahl der Leitungen

CN3

Leitung für Sicherheitsgeräte

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

CN7

CN1

CN8

CN5

Leitung für E/A-Signale

Handbediengerät
Handbediengerät 
Wandlerleitung

Leitung für analogen Monitor

PC-Verbindungsleitung

Übergeordnete Steuerung

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

CN1

Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-1-E (1)

Klemmenleisten-
Konverter

0,5 m JUSP-TA50PG-E

(2)1 m JUSP-TA50PG-1-E

2 m JUSP-TA50PG-2-E

Leitungen einseitig 
mit freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI01-1-E

(3)2 m JZSP-CSI01-2-E

3 m JZSP-CSI01-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E (4)

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E (5)

CN7
PC-Verbindungsleitungen

2,5 m JZSP-CVS06-02-E (6)

CN5
Leitungen für analogen Monitor

1 m JZSP-CA01-E (7)

CN8

Leitung für Sicher-
heitsgeräte

Leitungen mit Stecker*2 3 m
JZSP-CVH03-03-E

JZSP-CVH03-03-E-G3
(8)

Steckersatz*3
Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.
Produktbezeichnung:  Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit
Modell: 2013595-1

Klemmenleiste und Anschlussleitung

Leitung mit offenen Drahtenden an Peripheriegeräten

SERVOPACK-Seite

Leitung beidseitig mit Stecker

Mit Anschlussleitung (1 m)

*1 :  Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKs der -Serie.

*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.

*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

Leitung beidseitig mit Stecker

Gelötet

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

JZSP-CVS06-02-E

1Leitungen für CN1   CN3   CN5   CN7   CN8   (SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface)
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Auswahl der Leitungen

(2) Klemmenleisten-Konverter für CN1

• Konfigurationen • Abmessungen der Klemmenleiste (Einheit: mm)

• Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

1
19
33

16
32
50

1

1

2

49

50

CN1

Modell: JUSP-TA50PG-E

Leitungslänge:     500      mm+50
-0

SERVOPACK

1
19
33

16
32
50

1

1

2

49

50

7 7

15
,5

45

3,53,5

29
,5

247,5

2

20
,5

43
,5 (6

2)

Klemmenblock (50P)
M3,5 Schraube

Stecker (50P)
MR-50RMD2G+

ø 2-3.5

Kann auf DIN-Schiene befestigt werden

M
it 
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le
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SERVOPACK-seitiger Stecker (50P)
10150-6000EL (Sumitomo 3M Ltd.)

Anschlussgehäuse
10350-52Z0-008 (Sumitomo 3M Ltd.)

Leitung (Schwarz)
AWG#28, 25P
UL20276  VW-1SC

Klemmenleisten-Konverter-seitiger Stecker (50P)
MRP-50F01(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Gehäuse
MR-50L+ (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

(1) Steckersatz für CN1
Benutzen Sie den folgenden Steckersatz, um die Leitung zu montieren. 
Der Steckersatz für CN1 beinhaltet ein Gehäuse und einen Stecker.

Steckersatz-

Modell

Gehäuse Stecker

Modell
Men-

ge
Modell

Men-

ge

JZSP-CSI9-1-E 10350-52Z0-008*
1 

Satz

10150-3000PE*

(Gelötet)
1

• Abmessungen des Gehäuses (Einheit: mm)

• Abmessungen des Steckers (Einheit: mm)

* : Hergestellt von Sumitomo 3M Ltd. 52,4 12,7

41,1

46,5

17,0

14,0

39
,0

23
,8

(5
,2

)

8,
5

2,54
Pin Nr. 261,27

Pin Nr. 26

Pin Nr. 1

36,7
30,48

15°1,27

41,1

5,
1

（
6.
8）

19
,5

（
2.
9）

2,
3

12
,7３
Ｍ

Pin Nr. 27

Pin Nr. 1 Pin Nr. 2 Pin Nr. 24 Pin Nr. 25

Pin Nr. 50

Pin Nr. 49

9,
1

7,
5

Gegenstand Spezifikationen

Leitung
Paarweise verdrillte oder abgeschirmte 
paarweise verdrillte Leitungen verwen-
den.

Geeignete Leitungen AWG24, 26, 28, 30

Fertigmaß der Leitung max. ø 16

• Leitungsquerschnitt

Modell Leitungslänge (L)

JUSP-TA50PG-E 0,5 m

JUSP-TA50PG-1-E 1 m

JUSP-TA50PG-2-E 2 m

Anmerkung:  Die Pin-Nummern im SERVOPACK-Stecker und die Pin-Nummern in der Klemmenleiste sind identisch. Bei der Konfektionierung von Leitungen gehen Sie nach dem 
Anschlussdiagramm 1Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 für die Leitung JZSP-CSI01-¡-E auf der folgenden Seite vor.
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SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

SGDV-¡¡¡¡01/05 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen  Einheit: mm

2Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1

Anschlussdiagramm der Leitung JZSP-CSI01-¡-E

SG

PL1

SG

SEN

V-REF

SG

PULS

/PULS

T-REF

SG

SIGN

/SIGN

PL2

/CLR

CLR

-

-

PL3

PCO

/PCO

BAT (+)

BAT (-)

-

-

/V-CMP+

/V-CMP-

/TGON+

/TGON-

/S-RDY+

/S-RDY-

1

3

2

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

orange

orange

grau

grau

weiß

weiß

gelb

gelb

pink

pink

orange

orange

grau

weiß

weiß

grau

gelb

gelb

pink

pink

orange

orange

grau

grau

weiß

weiß

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

rot

schwarz

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

3

3

3

3

3

3

Pin-Nr.
Ader
Farbe

Signal
Kennzeichnung

Farbe

SERVOPACK-Seite

Punkte

ALM+

ALM-

PAO

/PAO

PBO

/PBO

ALO1

ALO2

ALO3

/S-ON

/P-CON

P-OT

N-OT

/ALM-RST

/P-CL

/N-CL

+24V-IN

27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50

Gehäuse

gelb
gelb
pink
pink

orange
orange

grau
grau
weiß
weiß
gelb
gelb
pink
pink

orange
orange

grau
grau
weiß
weiß
gelb
pink
pink
gelb

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
schwarz

rot
rot

schwarz
schwarz

3
3
3
3
4
4
4
4
4
4
4
4
4
4
5
5
5
5
5
5
5
5
5
5

Abschirmung

Ader
Markierung

1

3

2

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50

: Stellt

paarweise verdrillte

Leitungen dar.

−
−
−

Seite der übergeordneten Steuerung

(3) Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1

• Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge (L)

JZSP-CSl01-1-E 1 m

JZSP-CSl01-2-E 2 m

JZSP-CSl01-3-E 3 m

L 100    +10
-0

SERVOPACK-Seite 
Stecker  10150-6000EL (50P)*
Gehäuse 10350-52Z0-008*

Hülse F2 (Schwarz)

Leitung (Schwarz)
SSRFPVV-SBAWG#28 × 25P
UL20276VW-1SC Drahtmarkierungen

* : Hergestellt von Sumitomo 3M Ltd.
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SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

SGDV-¡¡¡¡01/05∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen
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ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

2-M3 Schrauben, Tiefe 5 
(Für die Montage des Handbediengeräts)

57

11
1

17,8

Stecker:  HDR-E14MAG1+(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Gehäuse:  HDR-E14LPA5 (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

1000

70

+30
  0

12
0 Typenschild

(5) Wandlerleitung für den Anschluss des Handbediengeräts an CN3
     (Modell: JZSP-CVS05-A3-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

(8)

300 +30
−0 (35)(39)

(2
1)

(12,7)

(2
9,

5)

Stecker (14-polig): HDR-E14MAG1+(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)Stecker (14-polig): 10214-6202PL (Sumitomo 3M Ltd.)

3M
10314

Abdeckung: HDR-E14LPA5 (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)Abdeckung: FA458036 (Yasco Components Co., Ltd.)

JZSP-CVS05-A3-E

(ø
 4

,8
)

Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.

(4) Handbediengerät (Modell: JUSP-OP05A-1-E)  (Einheit: mm)

(6)  Anschlussleitung für Personal Computer für CN7 
(Modell: JZSP-CVS06-02-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

2.500

(100)

10 bis 20

JZSP-CVS06-02-E

(55)

+100
−0

Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte Leitung. 
Bei Verwendung anderer Kabel kann die ordnungsgemäße Funktion nicht garantiert werden.

WICHTIG
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SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

SGDV-¡¡¡¡01/05 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen  Einheit: mm

(7)  Leitung für Analogmonitor für CN5 
(Modell: JZSP-CA01-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

3 4
1 2

Buchse: DF11-4DS-2C*
Kontakt: DF11-2428SCF*

1000     mm-0
+20

weiß

rot

schwarz

schwarz

Sicht von der Leitungsseite

Pin-Nr.
Leitungsfar-

be
Signal Standardeinstellungen

1 rot
Analoger Monitor 

2
Motordrehzahl: 1 V / 1000 min-1

2 weiß
Analoger Monitor 

1
Drehmomentsollwert: 1 V / 100 ％ 
Nennmoment

3, 4
schwarz

(2 Leitungen)
GND (0V) −

* :  Hergestellt von Hirose Electric 
Corporation.

Anmerkung:  Die oben angegebenen Spezifikationen sind Werkseinstellungen. Die 
Monitorspezifikationen können durch die Veränderung der Parameter Pn006 und 
Pn007 geändert werden.(8)  Leitung mit Stecker für CN8 

(Modell: JZSP-CVH03-03-E)

(Modell: JZSP-CVH03-03-E-G3)

 • Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

 • Maßzeichnungen • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)

Pin-Nr. Signal Aderfarbe
Farbkennzei-

chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− weiß schwarz

4 /HWBB1+ weiß rot

5 /HWBB2− Grau schwarz

6 /HWBB2+ Grau rot

7 EDM1− Orange schwarz

8 EDM1+ Orange rot

Pin-Nr. Signal Aderfarbe
Farbkennzei-

chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− weiß −

4 /HWBB1+ Braun −

5 /HWBB2− Grün −

6 /HWBB2+ Gelb −

7 EDM1− Grau −

8 EDM1+ Pink −
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SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

SGDV-¡¡¡¡01/05∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie
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Modellbezeichnungen

SGDV-¡¡¡¡11
(Für rotatorische Servomotoren)

SERVOPACKs 
mit MECHATROLINK-2 Schnittstelle

SGDV-¡¡¡¡15
(Für Linear-Servomotoren)

1. + 2. + 3. Stelle Strom

Span-

nung
Code

Max. Leistung eines geeigneten 
Servomotors kW

Drei-
phasig 
200 V

R70*1 0,05

R90*1 0,1

1R6*1 0,2

2R8*1 0,4

3R8 0,5

5R5*1 0,75

7R6 1,0

120*2 1,5

180 2,0

200 3,0

330 5,0

470 6,0

550 7,5

590 11

780 15

Drei-
phasig 
400 V

1R9 0,5

3R5 1,0

5R4 1,5

8R4 2,0

120 3,0

170 5,0

210 6,0

260 7,5

280 11

370 15

S G D V -  R70 A 11 A 000 00 0
v-Serie

SGDV-

SERVOPACK

4. Stelle Versorgungsspannung

Code Spezifikationen

A Dreiphasig 200 V AC

D Dreiphasig 400 V AC

11. + 12. Stelle Optionen (Software)

Code Spezifikationen

00 Standard

13. Stelle Optionen (Parameter)

Code Spezifikationen

0 Standard

Schnittstelle5. + 6. Stelle

Code Spezifikationen

000 Sockelmontage (Standard)

001 Montage im Gestell*3

002 Lackiert

003 Montage im Gestell*3 und lackiert

008
Einphasig 200 V AC Eingang
(Modell: SGDV-120A11A008000)

020
Dynamische Bremse (nur 
400-V-SERVOPACKs)

Optionen (Hardware)8. + 9. + 10. Stelle

7. Stelle Design-Änderungsindex

A, B…

*1: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
*2: Einphasige 200-V AC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich.  (Modell: SGDV-120A11A008000)
*3: SERVOPACKs von 6 kW oder mehr besitzen eine Außenkühlung durch einen Luftkanal.
Anmerkung: Wenn die Stellen 8 bis 13 der Options-Codes ausschließlich aus Nullen bestehen, werden sie 
weggelassen.

Code Spezifikationen

11
MECHATROLINK-Schnittstelle 
(für rotatorische Servomotoren)

15
MECHATROLINK-Schnittstelle 
(für lineare Servomotoren)

5.+6.
Stelle

1. + 2.+
3. Stelle

4.
Stelle

13.
Stelle

11.+12.
Stelle

7.
Stelle

8. + 9.+
10. Stelle
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2Echtzeit-Kommunikation 

Die MECHATROLINK-2 Schnittstelle erlaubt eine schnelle Ansteuerung von 30 Teilnehmern bei einer maximalen 
Übertragungsgeschwindigkeit von 10 Mbps in einem Übertragungszyklus von 250 μs bis 4 ms (Einstellung durch den 
Benutzer). Diese hohe Übertragungsgeschwindigkeit ermöglicht die Echtzeitübertragung verschiedener für die Steuerung 
benötigter Daten.

2Kosteneinsparungen 
An eine einzige MECHATROLINK-2-Schnittstelle sind dreißig Teilnehmer anschließbar, wodurch sich der 
Verdrahtungsaufwand erheblich reduziert. Außerdem wird an der übergeordneten Steuerung nur ein einziger Signalstecker 
benötigt. Weiterhin wird durch das komplett digitale Netzwerk eine Digital-Analog-Umsetzung von Drehzahl-/
Drehmomentsollwerten ebenso überflüssig wie ein Impulsgenerator für die Generierung von Positionssollwerten.

2Bewegungssteuerung mit hoher Präzision 

Das SGDV-SERVOPACK bietet beim Anschluss an die übergeordnete Steuerung im MECHATROLINK-2 -Netzwerk nicht 
nur eine Drehmoment-, Positions- und Drehzahlregelung, sondern auch eine Phasensynchronisierungsregelung unter 
Einsatz einer fortschrittlichen Regelungstechnik. Der Steuerungsmodus kann online verändert werden, sodass die 
Maschine auch bei komplexen Bewegungen ruckfrei und mit hoher Effizienz arbeitet.

Merkmale

2SERVOPACK-Kenndaten für Überlast
10000

1000

100

10

1
100 200 300 350

SGMJV

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

Z
ei

t 
(s

)

SGMAV-A5, 01, C2

SGMAV-02, 04, 06, 08, 10
SGMEV

10000

1000

100

10

1
100 200 300

Z
ei

t 
(s

)

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ 1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 1,9 3,5 5,4 8,4 11,9 16,5 20,8 25,7 28,1 37,2

Max. Ausgangsstrom A eff. 5,5 8,5 14 20 28 42 55 65 70 85

Bremswiderstände Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 380 bis 480 V AC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Steuerspannung 24 V DC ±15%

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 3R8A 5R5A 7R6A 120A 180A 200A 330A 470A 550A 590A 780A

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 3,8 5,5 7,6 11,6 18,5 19,6 32,9 46,9 54,7 58,6 78

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 11 16,9 17 28 42 56 84 110 130 140 170

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 200 bis 230 V AC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Steuerspannung Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Dreiphasig 200 V

Dreiphasig 400 V

Anmerkung:  Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb mit 100 % oder mehr Ausgangsleistung.  Setzen Sie einen Servomotor mit einem 
effektiven Drehmoment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien ein. 

*: Die gepunktete Linie stellt die Kennlinie einer Kombination aus SGDV-200A-SERVOPACKs und SGMGV-30A-Servomotoren dar.

10000

1000

100

10

1

SGMGV-44A, -55A,
　　　　  -75A

SGMGV-03A, -05A, -09A, 
             -13A,  -20A, -30A,
             -1AA, -1EA
SGMGV-□□D
SGMSV-□□□

*

Nennmoment + Max. Moment
2

Max. 

Moment
80% Moment
(Prozent des 
Nennmoments)

ca.

Z
ei

t 
(s

)

Nenn- 
moment

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5

Dauerausgangsstrom A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 5,5 11,6

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 16,9 28

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut od. extern

Netzanschluss* Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung* Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Einphasig 200 V

Anmerkung: Die Gesamt-Überspannungskategorie ist 3.

*: Die Nennspannung beträgt für das SGDV-120A11A008000 SERVOPACK 220 bis 
230 V AC.
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen

Regelungsverfahren IGBT-PWM-Regelung, sinusförmiger Ausgangsstrom

Istwert-Erfas-
sung

Rotatorische Servomotoren
Serieller Encoder: 13 Bit (Inkrementalgeber)
 : 17 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber)
 : 20 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber) 

Mit Linear-Servomotoren 

Absolutes Längenmesssystem
 (Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem absoluten Längenmesssystem.)
Inkrementelles Längenmesssystem
(Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem inkrementellem Längenmesssystem oder 
seriellem Konverter.)

Betriebsbe-
dingungen

Umgebungstemperatur 0 bis +55 ˚C

Lagertemperatur −20 bis +85 ˚C

Umgebungsfeuchtigkeit 90 % relative Luftfeuch-
tigkeit oder weniger 

Kein Frost, keine Kondensation
Lagerfeuchtigkeit 90 % relative Luftfeuch-

tigkeit oder weniger 

Vibrationsfestigkeit 4,9 m/s2

Stoßfestigkeit 19,6 m/s2

Schutzklasse IP10 Der Installationsort muss die folgenden Voraussetzungen 
erfüllen.
• Frei von korrosiven oder entzündbaren Gasen
• Frei von Wasser, Öl oder Chemikalien
• Frei von Staub, Salzen oder Eisenstaub

Verschmutzungsgrad 2

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magnetischen Feldern 
oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Geltende Normen
UL508C
EN 50178, EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61000-6-2, EN 61800-3, EN 61800-5-1, 
EN 954-1, IEC 61508-1 bis 4

Montage Standard: Sockelmontage
Optional: Montage im Gestell, Montage mit Außenkühlung durch einen Luftkanal

Leistung

Drehzahlregelbereich 1:5000 (Die Untergrenze des Drehzahlregelungsbereichs muss unterhalb des Punktes 
liegen, an dem das Nenndrehmoment den Motor nicht mehr zum Stoppen bringt.)

Drehzahl- 
Regelung*1

Lastschwankung 0% bis 100% Last: max. ±0,01% (bei Nenndrehzahl)

Spannungsschwan-
kung Nennspannung: ±10% : 0 % (bei Nenndrehzahl)

Temperaturschwankung 25±25 ˚C : max. ±0,1% (bei Nenndrehzahl)

Drehmoment-Regeltoleranz (Wiederholgenauigkeit) ± 1%

Sanftanlauf-Zeiteinstellung 0 bis 10 s (für Beschleunigung und Bremsung getrennt einstellbar)

Schnittstelle

RS-422A- 
Kommunikation

Schnittstelle Handbediengerät (JUSP-OP05A-1-E), Personal Computer (SigmaWin+-Anschluss möglich)

1:N Kommunikation RS-422A-Anschluss: max. N=15 verfügbar

Achsenadresseinstellung Einstellbar durch Parametrierung

USB 
Kommunikation

Schnittstelle Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

Kommunikationsstandard Entspricht dem USB 1.1-Standard (12 Mbps)

Anzeige CHARGE-Anzeige

Analoger Monitor 

Anzahl Punkte: 2
Ausgangsspannung: ±10 V DC (effektiver Linearitätsbereich ±8 V)
Auflösung: 16 Bit
Genauigkeit: ±20 mV (typ.)
Max. Ausgangsstrom: ±10 mA
Einregelzeit (±1 %): 1,2 ms (typ.)

Dynamische Bremse (DB) Wird aktiviert bei einem Servoalarm oder bei Endlagenüberschreitung (OT), oder wenn die 
Spannungsversorgung für die Motorleitung oder den Servomotor keine Spannung mehr liefert.

Verarbeitung der regenerativen Energie Enthalten (weitere Informationen finden Sie auf der vorangehenden Seite).

Endlagenüberwachung Stopp durch dynamische Bremse an P-OT oder N-OT, Abbremsen bis zum Stopp oder 
freies Auslaufen

Schutzfunktionen Überstrom, Überspannung, Unterspannung, Überlast, Fehler der regenerativen Energie. usw.

Hilfsfunktionen Verstärkungseinstellung, Alarmhistorie, JOG-Betrieb, Referenzfahrt usw.

Sicherheitsfunktionen

Eingang /HWBB1, /HWBB2: Base-Block-Signal für Leistungsteil

Ausgang EDM1: Statusüberwachung (fester Ausgang) der integrierten Sicherheitsschaltung

Geltende Normen*2 EN954 Kategorie 3, IEC61508 SIL2

Optionsmodul Modul "Direktes Messsystem"

*1: Die Drehzahlregelung ist wie folgt definiert:
 Drehzahlregelung = Leerlauf-Motordrehzahl - Gesamtlast-Motordrehzahl × 100 %

Nenndrehzahl des Motors
  Die Motordrehzahl kann sich in Abhängigkeit von Spannungs- oder Temperaturschwankungen verändern.  

Das Verhältnis von Drehzahländerungen zur Nenndrehzahl entspricht der Motorregelung aufgrund von Spannungs- und Temperaturschwankungen.
*2: Führen Sie eine Gefahrenanalyse für das System durch, und überprüfen Sie, ob die Sicherheitsanforderungen der folgenden Normen erfüllt werden, bevor Sie die HWBB-Funktion 
verwenden.
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen
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2Rotatorische Servomotoren
Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse
Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 7 Kanäle

Funktion

• Referenzfahrt-Abbrems-Schaltsignal (/DEC)
• Externe Latch-Signale (/EXT 1 bis 3)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Externe Drehmomentgrenze Vorwärtslauf (/P-CL), externe Drehmomentgrenze 
Rückwärtslauf (/N-CL)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Servoalarm (ALM)

Ausgangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 3 Kanäle

Funktion

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Haltebremsverriegelung (/BK)
• Erkennung Drehrichtung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Drehmomentgrenze (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Eingebaute Bedieneinheit 
Anzeige Eine 7-Segment-LED

Schalter Drehschalter: 16 Positionen, DIP-Schalter: 4-polig

MECHATROLINK-
Schnittstelle

Kommunikationsprotokoll MECHATROLINK MECHATROLINK

Übertragungsgeschwindigkeit 10 Mbps 4 Mbps

Übertragungszyklus 250 μs,0,5 bis 4,0 ms (Vielfaches von 0,5 ms) 2 ms

Anzahl Wörter für
Übertragung

Umschaltbar zwischen
17 Byte/Teilnehmer und 32 Byte/Teilnehmer.

17 Byte/Teilnehmer

Teilnehmeradresse 41H bis 5FH (max. Anzahl der Slaves: 30)

Befehlsverfahren

Leistung Lageregelung, Drehzahlregelung und Drehmomentregelung durch MECHATROLINK-II-Schnittstelle

Befehlseingang
MECHATROLINK-Befehle  
(für Ablauf, Bewegung, Daten-/Referenzeinstellung, Überwachung, Abgleich und andere Befehle)

2Lineare Servomotoren
Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse
Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 7 Kanäle

Funktion

• Referenzfahrt-Abbrems-Schaltsignal (/DEC)
• Externe Latch-Signale (/EXT 1 bis 3)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Externe Kraftbegrenzung vorwärts (/P-CL), externe Kraftbegrenzung rückwärts 
(/N-CL)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Servoalarm (ALM)

Ausgangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 3 Kanäle

Funktion

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Haltebremsverriegelung (/BK)
• Servomotor-Bewegungserkennung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Kraftgrenze (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Eingebaute Bedieneinheit 
Anzeige Eine 7-Segment-LED

Schalter Drehschalter: 16 Stellen, Piano-DIP-Schalter: 4-polig

MECHATROLINK-
Schnittstelle

Kommunikationsprotokoll MECHATROLINK-2 MECHATROLINK-1

Übertragungsgeschwindigkeit 10 Mbps 4 Mbps

Übertragungszyklus 250 μs,0,5 bis 4,0 ms (Vielfaches von 0,5 ms) 2 ms

Anzahl Wörter für
Übertragung

Umschaltbar zwischen
17 Byte/Teilnehmer und 32 Byte/Teilnehmer.

17 Byte/Teilnehmer

Teilnehmeradresse 41H bis 5FH (max. Anzahl der Slaves: 30)

Befehlsverfahren

Leistung Lageregelung, Drehzahlregelung und Kraftregelung durch MECHATROLINK-2 Schnittstelle

Befehlseingang MECHATROLINK-Befehle und MECHATROLINK-2-Befehle
(für Ablauf, Bewegung, Daten-/Referenzeinstellung, Überwachung, Abgleich und andere Befehle)
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses

*1: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA04-E.
*2: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA05-E.
*3: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA18-E.
*4: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA19-E.
Hinweis: 1  SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, und -2R8A SERVOPACKs haben keine eingebauten Bremswiderstände.  

Wenn die regenerative Energie den Nennwert überschreitet, schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).
 2  SGDV-470A, -550A, -590A, -780A, -210D, -260D, -280D, -370D SERVOPACKs besitzen keine eingebauten Bremswiderstände. 

Schließen Sie immer einen Bremswiderstand (optional) oder einen externen Bremswiderstand (optional) an.  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf 
Seite 364.

 3  Die Leistungsverluste im Bremswiderstand sind zulässige Verluste. Bei Überschreitung dieses Wertes sind die nachfolgend beschriebenen Maßnahmen zu ergreifen.
   •  Entfernen Sie die Brücke zwischen den SERVOPACK-Motorleitungsklemmen B2 und B3.  

(SGDV-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A, -330A, oder 400-V-Klasse SERVOPACKs.)
   • Schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf Seite 364.

Netzanschluss
Motor-
leitung

Geeigneter 
Servomotor

Max.
Leistung

kW

SERVOPACK
Modell  
SGDV-

Netzan-
schluss-
leistung

kVA

Ausgangsstrom

A eff.

Netzan-
schluss

Leistungsver-
lust

W

Brems-
widerstand

Leistungsver-
lust

W

Steuerspan-
nung

Leistungsver-
lust

W

Gesamter 
Leistungsver-

lust

W

Einphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,2

—
17

22,2

0,1 R90A 0,3 0,91 7,4 24,4

0,2 1R6A 0,7 1,6 13,7 30,7

0,4 2R8A 1,2 2,8 24,9 41,9

0,75 5R5A 1,9 5,5 52,7 8 77,7

1,5 120A 4 11,6 68,2 10 22 100,2

Dreiphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,1

—

17

22,1

0,1 R90A 0,3 0,91 7,3 24,3

0,2 1R6A 0,6 1,6 13,5 30,5

0,4 2R8A 1 2,8 24,0 41,0

0,5 3R8A 1,4 3,8 20,1

8

45,1

0,75 5R5A 1,6 5,5 43,8 68,8

1,0 7R6A 2,3 7,6 53,6 78,6 

1,5 120A 3,2 11,6 65,8 10

22

97,8 

2,0 180A 4 18,5 111,9 
16

149,9 

3,0 200A 5,9 19,6 113,8 161,4 

5,0 330A 7,5 32,9 263,7 36 27 326,7 

6,0 470A 10,7 46,9 279,4 (180)*1
33

312,4

7,5 550A 14,6 54,7 357,8

(350)*2

390,8

11 590A 21,7 58,6 431,7
48

479,7

15 780A 29,6 78 599,0 647,0

Dreiphasig 

400 V

0,5 1R9D 1,1 1,9 24,6

14 21

59,6

1,0 3R5D 2,3 3,5 46,1 81,1

1,5 5R4D 3,5 5,4 71,3 106,3

2,0 8R4D 4,5 8,4 77,9
28 25

130,9

3,0 120D 7,1 11,9 108,7 161,7

5,0 170D 11,7 16,5 161,1 36 24 221,1

6,0 210D 12,4 20,8 172,7
(180)*3 27

199,7

7,5 260D 14,4 25,7 218,6 245,6

11 280D 21,9 28,1 294,6
(350)*4 30

324,6

15 370D 30,6 37,2 403,8 433,8

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses des SERVOPACKs bei Nennleistung an.
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

1Leitungen für CN1   CN3   CN5   CN6   CN7   CN8   (SERVOPACKs mit MECHATROLINK-2-Schnittstelle)

CN1

CN5

CN6

CN3

CN7

CN8

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

Handbediengerät

PC-Verbindungsleitung

Leitung für E/A-Signale

Zu
MECHATROLINK-2

MECHATROLINK-2
Datenleitung anschließen

LED-Anzeige für
externes Gerät

Handbediengerät 
Wandlerleitung

Leitung für Sicherheitsgeräte

Leitung für analogen Monitor

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

CN1
Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E (1)

Klemmenleisten-
Konverter

0,5 m JUSP-TA26P-E

(2)1 m JUSP-TA26P-1-E

2 m JUSP-TA26P-2-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

(3)2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E (4)

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E (5)

CN7  Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E (10)

CN6A  CN6B

MECHATROLINK-2
Datenleitung

Leitungen beidseitig mit 
Steckern

0,5 
bis

50 m
JEPMC-W6002-¡¡-E (7)

Leitungen beidseitig mit 
Steckern (mit Ferritkern)

0,5 
bis

50 m
JEPMC-W6003-¡¡-E (8)

Abschlusswiderstand JEPMC-W6022-E (9)

CN5  Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E (6)

CN8  

Leitung für Sicher-
heitsgeräte

Leitungen mit Stecker*2 3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

(11)

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.

Produktbezeichnung: Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit

Modell : 2013595-1

Gelötet

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 :  Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.

*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.
*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

Leitung beidseitig mit Stecker

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und Anschlussleitung

S
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-2
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(1) Steckersatz für CN1

Benutzen Sie den folgenden Steckersatz, um die Leitung zu montieren. 
Der Steckersatz für CN1 beinhaltet ein Gehäuse und einen Stecker.

Steckersatz-

Modell

Gehäuse Stecker

Modell
Men-

ge
Modell

Men-

ge

JZSP-CSI9-2-E 10326-52A0-008*
1 

Satz

10126-3000PE* 
(gelötet)

1

 • Abmessungen des Gehäuses (Einheit: mm)

* : Hergestellt von Sumitomo 3M Ltd.

Beschreibung Spezifikationen

Leitung
Paarweise verdrillte oder abgeschirmte 
paarweise verdrillte Leitungen verwen-
den.

Geeignete Leitungen AWG24, 26, 28, 30

Fertigmaß der Leitung max. ø 16

 • Leitungsquerschnitt

37,2 12,7

25,8
31,3

12,0

14,0

39
,0

23
,8

(5
,2

)

10
,0

(2) Klemmenleisten-Konverter für CN1
 • Konfigurationen

Kann auf DIN-Schiene befestigt werden

40

391

2

B20
A20

B1
A1

29
,5

20
,5

15
,5

45

2

77

43

3,5 202,5 3,5

Stecker (40P)
FCN-364P040-AU

Klemmenblock (40P)
 M3,5 Schraube

2-3.5 Durchm.

SERVOPACK-seitiger Stecker (26P)
10126-6000EL(Sumitomo 3M Ltd.)

Anschlussgehäuse
10326-52A0-008 (Sumitomo 3M Ltd.)

Leitung (Schwarz)
AWG#28, 18P
SSRFPVV-SB

Klemmenleisten-Konverter-seitiger Stecker (40P)
FCN-361J040-AU(Fujitsu Ltd.)

Abdeckung
FCN-360C040-B(Fujitsu Ltd.)

73

4739 L

37
,2

 • Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge (L) Gewicht (ca.)

JUSP-TA26P-E 0,5 m 100 g

JUSP-TA26P-1-E 1 m 200 g

JUSP-TA26P-2-E 2 m 400 g

 • Abmessungen der Klemmenleiste (Einheit: mm)

 • Abmessungen des Steckers (Einheit: mm)

2,54
Pin Nr.141,27

Pin Nr.14

Pin Nr. 1

21,5
15,24

15°1,27

25,8

5,
1

(6
,8

)

19
,5

(2
,9

)

2,
3

12
,7

3M

Pin Nr. 15

Pin Nr. 1 Pin Nr. 2 Pin Nr. 12 Pin Nr. 13

Pin Nr. 26

Pin Nr. 25

9,
1

7,
5

SERVOPACK

Modell:JUSP- TA26 P

CN1 Leitungslänge: 500       mm+50
-0

40

391

2

B20
A20

B1
A1

Anmerkung:  Die Pin-Nummer im SERVOPACK-Stecker und die Pin-Nummer in der Klemmenleiste sind identisch. In der Klemmenleiste werden die Pin-Nummern 1 bis 26 
verwendet. Verwenden Sie keine Pin-Nummer höher als 26.  
Bei der Konfektionierung von Leitungen gehen Sie nach dem Anschlussdiagramm 1Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 für die Leitung JZSP-CSI02-¡-E 
auf der folgenden Seite vor.
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(4)  Handbediengerät (Modell: JUSP-OP05A-1-E) 
 (Einheit: mm)

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

57

11
1

12
0

17,8

1000

70

+30
  0

Stecker:  HDR-E14MAG1+(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Gehäuse:  HDR-E14LPA5 (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

2-M3 Schrauben, Tiefe 5 
(Für die Montage des Handbediengeräts)

Typenschild

(5) Wandlerleitung für den Anschluss des 
Handbediengeräts an CN3 (Modell: JZSP-CVS05-A3-E)

(8)

300 +30
−0 (35)(39)

(2
1)

(12,7)

(2
9,

5) (4
,3

 D
ur

ch
m

.)

3M
10314 JZSP-CVS05-A3-E

Stecker (14-polig): HDR-E14MAG1+
                                (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Stecker (14-polig): 10214-6202PL
                                (Sumitomo 3M Ltd.)

Abdeckung: HDR-E14LPA5
                     (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Abdeckung: FA458036
                     (Yasco Components Co., Ltd.)

Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der -Serie 

zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.

 • Abmessungen (Einheit: mm)

/SO1+

/SO1-

ALM+

ALM-

5

+24VIN

P-OT

N-OT

/DEC

/EXT1

/EXT2

/EXT3

/S10

BAT (+)

BAT (-)

SG

PAO

/PAO

PBO

/PBO

PCO

/PCO

/SO2+

/SO2-

/SO3+

/SO3-

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

blau

blau

pink

pink

grün

grün

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

grün

grün

pink

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

pink

grün

grün

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

rot

schwarz

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

3

3

3

3

3

3

Pin-Nr.
Ader
FarbeSignal

Kennzeichnung

Farbe

SERVOPACK-Seite

Punkte

Ader
Markierung

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

: Stellt 

  paarweise verdrillte 

  Leitungen dar.

Seite der 
übergeordneten Steuerung

2�Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Anschlussdiagramm der Leitung JZSP-CSI02-¡-E-Leitung

(3)  Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge

JZSP-CSI02-1-E 1 m

JZSP-CSI02-2-E 2 m

JZSP-CSI02-3-E 3 m

SERVOPACK-Seite
Stecker 10126-6000EL (von Sumitomo 3M Ltd.)
Gehäuse          10326-52A0-008

Leitung (elfenbeinfarben)
SSRFPVV-SB AWG#28 × 13P
UL20276  VW-1SC

L

37
,2

14 100    +10
-0

3 Durchm. Drahtmarkierungen

(ø
 6

,3
)
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251 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

(6)  Leitung für Analogmonitor für CN5 
(Modell: JZSP-CA01-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

3 4
1 2

Buchse: DF11-4DS-2C*
Kontakt: DF11-2428SCF*

1000 -0
+20

weiß

rot

schwarz

schwarz

Sicht von der Leitungsseite

Pin-Nr. Leitungsfarbe Signal Standardeinstellungen

1 Rot Analoger Monitor 2 Motordrehzahl: 1 V / 1000 min-1

2 Weiß Analoger Monitor 1
Drehmomentsollwert: 1 V / 100% 
Nennmoment

3, 4
Schwarz

(2 Leitungen)
GND (0V) −

* :  Hergestellt von Hirose Electric Corporation.

Anmerkung:  Die oben angegebenen Spezifikationen sind Werkseinstellungen. Die Monitorspezifikationen können 

durch die Veränderung der Parameter Pn006 und Pn007 geändert werden.

 • Spezifikationen

(9) MECHATROLINK-2 Abschlusswiderstand für CN6
 (Modell: JEPMC-W6022-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

L

(8)

21

46

Modell Leitungslänge (L)

JEPMC-W6002-A5-E 0,5 m

JEPMC-W6002-01-E 1,0 m

JEPMC-W6002-03-E 3,0 m

JEPMC-W6002-05-E 5,0 m

JEPMC-W6002-10-E 10,0 m

JEPMC-W6002-20-E 20,0 m

JEPMC-W6002-30-E 30,0 m

JEPMC-W6002-40-E 40,0 m

JEPMC-W6002-50-E 50,0 m

Modell Leitungslänge (L)

JEPMC-W6003-A5-E 0,5 m

JEPMC-W6003-01-E 1,0 m

JEPMC-W6003-03-E 3,0 m

JEPMC-W6003-05-E 5,0 m

JEPMC-W6003-10-E 10,0 m

JEPMC-W6003-20-E 20,0 m

JEPMC-W6003-30-E 30,0 m

JEPMC-W6003-40-E 40,0 m

JEPMC-W6003-50-E 50,0 m

L

 WICHTIG    Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte MECHATROLINK-2 Datenleitung. Andere Leitungen können eine 

geringere Störungsfestigkeit aufweisen, und der einwandfreie Betrieb kann nicht garantiert werden.

Auswahl der Leitungen

(7)  MECHATROLINK-2 Datenleitung für CN6 
(Modell: JEPMC-W6002-¡¡-E)

3Abmessungen (Einheit: mm)

Leitung beidseitig mit Stecker Leitung beidseitig mit Stecker (mit Ferritkern)

(8)  MECHATROLINK-2 Datenleitung für CN6 
(Modell: JEPMC-W6003-¡¡-E)

3Abmessungen (Einheit: mm)
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SERVOPACKS TYP M-2

SGDV-¡¡¡¡11/15∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(10)  Anschlussleitung für Personal Computer für CN7 
(Modell: JZSP-CVS06-02-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

2.500

(100)

10 bis 20

JZSP-CVS06-02-E

(55)

+100
−0

(11)  Leitung mit Stecker für CN8 
(Modell: JZSP-CVH03-03-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkennzei-
chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß Schwarz

4 /HWBB1+ Weiß Rot

5 /HWBB2− Grau Schwarz

6 /HWBB2+ Grau Rot

7 EDM1− Orange Schwarz

8 EDM1+ Orange Rot

 WICHTIG    Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte Leitung. 
  Bei Verwendung anderer Kabel kann die ordnungsgemäße Funktion nicht garantiert werden.

(Modell: JZSP-CVH03-03-E-G3)

 • Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkennzei-
chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß −

4 /HWBB1+ Braun −

5 /HWBB2− Grün −

6 /HWBB2+ Gelb −

7 EDM1− Grau −

8 EDM1+ Pink −
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253 YASKAWA ∑-V Serie

Modellbezeichnungen

Span-

nung
Code

Max. Leistung eines 
geeigneten Servomotors kW

Drei-
phasig 
200 V

R70*1 0,05

R90*1 0,1

1R6*1 0,2

2R8*1 0,4

3R8 0,5

5R5*1 0,75

7R6 1,0

120*2 1,5

180 2,0

200 3,0

330 5,0

470 6,0

550 7,5

590 11

780 15

Drei-
phasig 
400 V

1R9 0,5

3R5 1,0

5R4 1,5

8R4 2,0

120 3,0

170 5,0

210 6,0

260 7,5

280 11

370 15

S G D V -  R70 A 21 A 000 00 0
v-Serie

SGDV-

SERVOPACK

Code Spezifikationen

F Einphasig 100 V AC

A Dreiphasig 200 V AC

D Dreiphasig 400 V AC

Code Spezifikationen

00 Standard

Code Spezifikationen

0 Standard

Code Spezifikationen

000 Sockelmontage (Standard)

001 Montage im Gestell

002 Lackiert

003 Montage im Gestell und lackiert

008
Einphasig 200 V AC Eingang
(Modell: SGDV-120A21A008000)

020
Dynamische Bremse (nur 
400-V-SERVOPACKs)

A, B…

*1: Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
*2: Einphasige 200-VAC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich. (Modell: SGDV-120A21A008000)
*3: SERVOPACKs von 6 kW oder mehr besitzen eine Außenkühlung durch einen Luftkanal.
Anmerkung: Wenn die Stellen 8 bis 13 der Options-Codes ausschließlich aus Nullen bestehen, werden sie 
weggelassen.

Code Spezifikationen

21 MECHATROLINK-3-Schnittstelle 
(für rotatorische Servomotoren)

25 MECHATROLINK-3-Schnittstelle 
(für lineare Servomotoren)

5. + 6.
Stelle

1. + 2. +
3. Stelle

4.
Stelle

13.
Stelle

11. + 12.
Stelle

7.
Stelle

8. + 9. +
10. Stelle

1. + 2. + 3. Stelle Strom 4. Stelle Versorgungsspannung

11. + 12. Stelle Optionen (Software)

13. Stelle Optionen (Parameter)

Schnittstelle5. + 6. Stelle

Optionen (Hardware)8. + 9. + 10. Stelle

7. Stelle Design-Änderungsindex

SGDV-¡¡¡¡21
(Für rotatorische Servomotoren)

SERVOPACKs
mit MECHATROLINK-3 Schnittstelle

SGDV-¡¡¡¡25
(Für Linear-Servomotoren)
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Technische Daten

*: Die Nennspannung beträgt für den SGDV-120A21A008000 SERVOPACK. 220 bis 
230 V AC.

2SERVOPACK-Kenndaten für Überlast
10000

1000

100

10

1
100 200 300 350

SGMJV

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

Z
ei

t 
(s

)

SGMAV-A5, 01, C2

SGMAV-02, 04, 06, 08, 10
SGMEV

10000

1000

100

10

1
100 200 300

Z
ei

t 
(s

)

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)
(%)

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ 1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 1,9 3,5 5,4 8,4 11,9 16,5 20,8 25,7 28,1 37,2

Max. Ausgangsstrom A eff. 5,5 8,5 14 20 28 42 55 65 70 85

Bremswiderstände Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 380 bis 480 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung 24 V DC ±15%

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 3R8A 5R5A 7R6A 120A 180A 200A 330A 470A 550A 590A 780A

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 3,8 5,5 7,6 11,6 18,5 19,6 32,9 46,9 54,7 58,6 78

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 11 16,9 17 28 42 56 84 110 130 140 170

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut oder extern Extern

Netzanschluss Dreiphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Dreiphasig 200 V

Dreiphasig 400 V

Anmerkung:  Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb mit 100 % oder mehr Ausgangsleistung.  Setzen Sie einen Servomotor mit einem 
effektiven Drehmoment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien ein.. 

*: Die gepunktete Linie stellt die Kennlinie einer Kombination aus SGDV-200A-SERVOPACKs und SGMGV-30A-Servomotoren dar.

10000

1000

100

10

1

SGMGV-44A, -55A,
　　　　  -75A

SGMGV-03A, -05A, -09A, 
             -13A, -20A, -30A,
             -1AA, -1EA
SGMGV-□□D
SGMSV-□□□

*

Nennmoment + Max. Moment 
2

Max. 

Moment
80% Moment
(Prozent des 
Nennmoments)

ca.

Z
ei

t 
(s

)

Nenn- 
moment

SERVOPACK Modell SGDV-¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5

Dauerausgangsstrom A eff. 0,66 0,91 1,6 2,8 5,5 11,6

Max. Ausgangsstrom A eff. 2,1 2,9 5,8 9,3 16,9 28

Bremswiderstände Keiner oder extern Eingebaut od. extern

Netzanschluss Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Steuerspannung Einphasig 200 bis 230 V AC +10% bis -15% 50/60 Hz

Einphasig 200 V

Anmerkung: Die Gesamt-Überspannungskategorie ist 3.
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2Echtzeit-Kommunikation 

Die MECHATROLINK-3 Schnittstelle erlaubt eine schnelle Ansteuerung von 62 Teilnehmern bei einer 
Übertragungsgeschwindigkeit von 100 Mbps in einem Übertragungszyklus von 125 μs bis 4 ms (Einstellung durch den 
Benutzer). Diese hohe Übertragungsgeschwindigkeit ermöglicht die Echtzeitübertragung verschiedener für die Steuerung 
benötigter Daten.

2Kosteneinsparungen 
An eine einzige MECHATROLINK-3-Schnittstelle sind 62 Teilnehmer anschließbar, wodurch sich der Verdrahtungsaufwand 
erheblich reduziert. Außerdem wird an der übergeordneten Steuerung nur ein einziger Signalstecker benötigt. Weiterhin 
wird durch das komplett digitale Netzwerk eine Digital-Analog-Umsetzung von Drehzahl-/Drehmomentsollwerten ebenso 
überflüssig wie ein Impulsgenerator für die Generierung von Positionssollwerten.

2Bewegungssteuerung mit hoher Präzision 

Das SGDV-SERVOPACK bietet beim Anschluss an die übergeordnete Steuerung im MECHATROLINK-3 -Netzwerk nicht 
nur eine Drehmoment-, Positions- und Drehzahlregelung, sondern auch eine Phasensynchronisierungsregelung unter 
Einsatz einer fortschrittlichen Regelungstechnik. Der Steuerungsmodus kann online verändert werden, sodass die 
Maschine auch bei komplexen Bewegungen ruckfrei und mit hoher Effizienz arbeitet.

Merkmale
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SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen

Regelungsverfahren IGBT-PWM-Regelung, sinusförmiger Ausgangsstrom

Istwert-
Erfassung

Rotatorische Servomotoren
Serieller Encoder: 13 Bit (Inkrementalgeber)
 : 17 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber)
 : 20 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber) 

Mit Linear-Servomotoren 

Absolutes Längenmesssystem
 (Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem absoluten Längenmesssystem.)
Inkrementelles Längenmesssystem
(Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem inkrementellem Längenmesssystem oder 
seriellem Konverter.)

Betriebsbe-
dingungen

Umgebungstemperatur 0 bis +55 ˚C

Lagertemperatur –20 bis +85 ˚C

Umgebungsfeuchtigkeit 90 % rel. Luftfeuch-
tigkeit oder weniger

Kein Frost, keine Kondensation
Lagerfeuchtigkeit 90 % rel. Luftfeuch-

tigkeit oder weniger

Vibrationsfestigkeit 4,9 m/s

Stoßfestigkeit 19,6 m/s

Schutzklasse IP10 Der Installationsort muss die folgenden Voraussetzungen erfüllen.
• Frei von korrosiven oder entzündbaren Gasen
• Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien nicht ausgesetzt sind
• Frei von Staub, Salzen oder Eisenstaub

Verschmutzungsgrad 2

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magnetischen Feldern 
oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Geltende Normen (in Bearbeitung)
UL508C
EN 50178, EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61000-6-2, EN 61800-3, EN 61800-5-1, 
EN 954-1, IEC 61508-1 bis 4

Montage Standard: Sockelmontage
Optional: Montage im Gestell, Montage mit Außenkühlung durch einen Luftkanal

Leistung

Drehzahlregelbereich 1:5000 (Die Untergrenze des Drehzahlregelungsbereichs muss unterhalb des Punktes 
liegen, an dem das Nenndrehmoment den Motor nicht mehr zum Stoppen bringt.)

Drehzahl- 
regelung

Lastschwankung 0% bis 100% Last: max. ±0,01% (bei Nenndrehzahl)

Spannungsschwankung Nennspannung: ±10% : 0 % (bei Nenndrehzahl)

Temperaturschwankung 25±25 ˚C : max. ±0,1% (bei Nenndrehzahl)

Drehmoment-Regeltoleranz 
(Wiederholgenauigkeit) ± 1%

Sanftanlauf-Zeiteinstellung 0 bis 10 s (für Beschleunigung und Bremsung getrennt einstellbar)

Kommunikation

RS-422A 
Kommunikation

Schnittstelle Handbediengerät (JUSP-OP05A-1-E), Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

1:N Kommunikation RS-422A Anschluss: max. N=15 verfügbar

Achsenadresseinstellung Einstellbar durch Parametrierung

USB 
Kommunikation

Schnittstelle Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

Kommunikationsstandard Entspricht dem USB 1.1 Standard (12 Mbps)

Anzeige CHARGE-Anzeige

Analoger Monitor 

Anzahl Punkte: 2
Ausgangsspannung: ±10 V DC (effektiver Linearitätsbereich ±8 V)
Auflösung: 16 Bit
Genauigkeit: ±20 mV (typ.)
Max. Ausgangsstrom: ±10 mA
Einregelzeit (±1 %): 1,2 ms (typ.)

Dynamische Bremse (DB) Wird aktiviert bei einem Servoalarm oder bei Endlagenüberschreitung (OT), oder wenn die 
Spannungsversorgung für die Motorleitung oder den Servomotor keine Spannung mehr liefert.

Verarbeitung der regenerativen Energie Enthalten (weitere Informationen finden Sie auf der vorangehenden Seite.)

Endlagenüberwachung Stopp durch dynamische Bremse an P-OT oder N-OT, Abbremsen bis zum Stopp oder 
freies Auslaufen

Schutzfunktionen Überstrom, Überspannung, Unterspannung, Überlast, Fehler der regenerativen Energie. usw.

Hilfsfunktionen Verstärkungseinstellung, Alarmhistorie, JOG-Betrieb, Referenzfahrt usw.

Sicherheitsfunktionen

Eingang /HWBB1, /HWBB2: Base-Block-Signal für Leistungsteil

Ausgang EDM1: Statusüberwachung (fester Ausgang) der integrierten Sicherheitsschaltung

Geltende Normen (in 
Bearbeitung) EN954 Kategorie 3, IEC61508 SIL2

Optionsmodul Modul "Direktes Messsystem"

*1: Die Drehzahlregelung ist wie folgt definiert:
 Drehzahlregelung = Leerlauf-Motordrehzahl - Gesamtlast-Motordrehzahl × 100 %

Nenndrehzahl des Motors
  Die Motordrehzahl kann sich in Abhängigkeit von Spannungs- oder Temperaturschwankungen verändern.  

Das Verhältnis von Drehzahländerungen zur Nenndrehzahl entspricht der Motorregelung aufgrund von Spannungs- und Temperaturschwankungen.
*2: Führen Sie eine Gefahrenanalyse für das System durch und überprüfen Sie, ob die Sicherheitsanforderungen der folgenden Normen erfüllt werden, bevor Sie die HWBB-
Funktion verwenden.
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SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen

2Rotatorische Servomotoren
Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse
Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 7 Kanäle

Funktion

• Referenzfahrt-Abbrems-Schaltsignal (/DEC)
• Externe Latch-Signale (/EXT 1 bis 3)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Externe Drehmomentgrenze Vorwärtslauf (/P-CL), externe Drehmomentgrenze 
Rückwärtslauf (/N-CL)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Servoalarm (ALM)

Ausgangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 3 Kanäle

Funktion

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Haltebremsverriegelung (/BK)
• Erkennung Drehrichtung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Drehmomentgrenze (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Eingebaute Bedieneinheit 
Anzeige Eine 7-Segment-LED (rot) und drei LEDs für MECHATROLINK-Schnittstelle (grün)

Schalter Drehschalter 16 Positionen×2, DIP-Schalter: 4-polig

MECHATROLINK-
Schnittstelle

Kommunikationsprotokoll MECHATROLINK-3

Übertragungsgeschwindigkeit 100 Mbps

Übertragungszyklus 125 μs, 250 μs, 500 μs,750 μs, 1 ms bis 4 ms (in 0,5-ms-Schritten)

Anzahl Wörter für
Übertragung

Umschaltbar mit DIP-Schalter zwischen 16 Bytes/Teilnehmer, 32 Bytes/Teilnehmer und 48 Bytes/
Teilnehmer

Teilnehmeradresse 03H bis EFH (max. Anzahl der Slaves 62)

Befehlsverfahren

Leistung Lageregelung, Drehzahlregelung und Drehmomentregelung durch MECHATROLINK-II-Schnittstelle

Befehlseingang
MECHATROLINK-Befehle 
(für Ablauf, Bewegung, Daten-/Referenzeinstellung, Überwachung, Abgleich und andere Befehle)

2Linear-Servomotoren
Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Encoder-Ausgangsimpulse
Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge

Fester Eingang SEN-Signal

Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 7 Kanäle

Funktion

• Referenzfahrt-Abbrems-Schaltsignal (/DEC)
• Externe Latch-Signale (/EXT 1 bis 3)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Externe Kraftbegrenzung vorwärts (/P-CL), externe Kraftbegrenzung 
rückwärts (/N-CL)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Servoalarm (ALM)

Ausgangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der Kanäle 3 Kanäle

Funktion

• Position erreicht (/COIN)
• Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)
• Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)
• Haltebremsverriegelung (/BK)
• Servomotor-Bewegungserkennung (/TGON)
• Warnung (/WARN)
• Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Nah (/NEAR)
• Erkennung Kraftbegrenzung (/CLT)
Die positive und negative Logik kann verändert werden.

Eingebaute Bedieneinheit 
Anzeige Eine 7-Segment-LED (rot) und drei LEDs für MECHATROLINK-Schnittstelle (grün)

Schalter Drehschalter 16 Positionen×2, DIP-Schalter: 4-polig

MECHATROLINK-
Kommunikation

Kommunikationsprotokoll MECHATROLINK-3

Übertragungsgeschwindigkeit 100 Mbps

Übertragungszyklus 125 μs, 250 μs, 500 μs,750 μs, 1 ms bis 4 ms (in 0,5-ms-Schritten)

Anzahl Wörter für
Übertragung

Umschaltbar mit DIP-Schalter zwischen 16 Bytes/Teilnehmer, 32 Bytes/Teilnehmer und 48 Bytes/
Teilnehmer

Teilnehmeradresse 03H bis EFH (max. Anzahl der Slaves 62)

Befehlsverfahren

Leistung Lageregelung, Drehzahlregelung und Kraftregelung durch MECHATROLINK-II-Schnittstelle

Befehlseingang
MECHATROLINK-Befehle 
(für Ablauf, Bewegung, Daten-/Referenzeinstellung, Überwachung, Abgleich und andere Befehle)
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257 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses

*1: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA04-E.
*2: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA05-E.
*3: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA18-E
*4: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA19-E.
Hinweis: 1  SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, und -2R8A SERVOPACKs haben keine eingebauten Bremswiderstände.  

Wenn die regenerative Energie den Nennwert überschreitet, schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).
 2  SGDV-470A, -550A, -590A, -780A, -210D, -260D, -280D, -370D SERVOPACKs besitzen keine eingebauten Bremswiderstände. 

Schließen Sie immer einen Bremswiderstand (optional) oder einen externen Bremswiderstand (optional) an.  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf 
Seite 364.

 3  Die Leistungsverluste im Bremswiderstand sind zulässige Verluste. Bei Überschreitung dieses Wertes sind die nachfolgend beschriebenen Maßnahmen zu ergreifen.
   •  Entfernen Sie die Brücke zwischen den SERVOPACK-Motorleitungsklemmen B2 und B3.  

(SGDV-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A, -330A, oder 400-V-Klasse SERVOPACKs.)
   • Schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf Seite 364.

Netzanschluss
Motor-
leitung

Geeigneter 
Servomotor

Max.
Leistung

kW

SERVOPACK
Modell  
SGDV-

Netzan-
schluss-
Leistung

kVA

Ausgangsstrom

A eff.

Netzan-
schluss-

Leistungsver-
lust

W

Brems-
widerstand

Leistungsver-
lust

W

Steuerspan-
nung

Leistungsver-
lust

W

Gesamter 
Leistungsver-

lust

W

Einphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,2

—
17

22,2

0,1 R90A 0,3 0,91 7,4 24,4

0,2 1R6A 0,7 1,6 13,7 30,7

0,4 2R8A 1,2 2,8 24,9 41,9

0,75 5R5A 1,9 5,5 52,7 8 77,7

1,5 120A 4 11,6 68,2 10 22 100,2

Dreiphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,1

—

17

22,1

0,1 R90A 0,3 0,91 7,3 24,3

0,2 1R6A 0,6 1,6 13,5 30,5

0,4 2R8A 1 2,8 24,0 41,0

0,5 3R8A 1,4 3,8 20,1

8

45,1

0,75 5R5A 1,6 5,5 43,8 68,8

1,0 7R6A 2,3 7,6 53,6 78,6 

1,5 120A 3,2 11,6 65,8 10

22

97,8 

2,0 180A 4 18,5 111,9 
16

149,9 

3,0 200A 5,9 19,6 113,8 161,4 

5,0 330A 7,5 32,9 263,7 36 27 326,7 

6,0 470A 10,7 46,9 279,4 (180)*1
33

312,4

7,5 550A 14,6 54,7 357,8

(350)*2

390,8

11 590A 21,7 58,6 431,7
48

479,7

15 780A 29,6 78 599,0 647,0

Dreiphasig 

400 V

0,5 1R9D 1,1 1,9 24,6

14 21

59,6

1,0 3R5D 2,3 3,5 46,1 81,1

1,5 5R4D 3,5 5,4 71,3 106,3

2,0 8R4D 4,5 8,4 77,9
28 25

130,9

3,0 120D 7,1 11,9 108,7 161,7

5,0 170D 11,7 16,5 161,1 36 24 221,1

6,0 210D 12,4 20,8 172,7
(180)*3 27

199,7

7,5 260D 14,4 25,7 218,6 245,6

11 280D 21,9 28,1 294,6
(350)*4 30

324,6

15 370D 30,6 37,2 403,8 433,8

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses des SERVOPACKs bei Nennleistung an.
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SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

2�Leitungen für CN1   CN3   CN5   CN6   CN7   CN8   (SERVOPACKS mit MECHATROLINK-3-Schnittstelle)

Handbediengerät
Wandlerleitung

Leitung für Sicherheitsgeräte

Leitung für 
Analogen Monitor

Leitung für 
E/A-Signale

Zu 
MECHATROLINK-3

MECHATROLINK-3 
Datenleitung anschließen

LED-Anzeige für
externes Gerät

Handbedien- 
gerät

PC-Verbindungsleitung

CN1

CN5

CN6

CN3

CN7

CN8

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

CN1
Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E (1)

Klemmenleiste 
Konverter

0,5 m JUSP-TA26P-E

(2)1 m JUSP-TA26P-1-E

2 m JUSP-TA26P-2-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

(3)2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E (4)

Handbediengerät
Wandlerleitung

0,3 m

JZSP-CVS05-A3-E (5)

JZSP-CVS07-A3-E (6)

CN7  Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E (7)

CN6A  CN6B

MECHATROLINK-3
Datenleitung

Leitungen beidseitig 
mit Steckern

0,2
bis

50 m
JEPMC-W6012-¡¡-E (8)

Leitungen beidseitig mit 
Steckern (mit Ferritkern)

10
bis

50 m
JEPMC-W6013-¡¡-E (9)

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

0,5
bis

50 m
JEPMC-W6014-¡¡-E (10)

CN5   Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E (11)

CN8  

Leitung für Sicher-
heitsgeräte

Leitungen mit Steckern 3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

(12)

Steckersatz

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.

Produktbezeichnung: Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit

Modell : 2013595-1

Gelötet

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 :  Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.

*2 : Für den sicheren Anschluss der Leitung des Handbedienungsgeräts wird ein Wandlerkabel mit Verriegelungsschrauben benötigt.
*3 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.
*4 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

Mit Sicherungsschrauben

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und Anschlussleitung

Leitung beidseitig mit Stecker

JZSP-CVS07-A3-E
S

E
R

V
O

P
A

C
K

S
 T

Y
P

 M
-3



259 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(1) Steckersatz für CN1

Benutzen Sie den folgenden Steckersatz, um die Leitung zu montieren. 
Der Steckersatz für CN1 beinhaltet ein Gehäuse und einen Stecker.

Steckersatz-

Modell

Gehäuse Stecker

Modell Mge Modell Mge

JZSP-CSI9-2-E 10326-52A0-008*
1 

Satz

10126-3000PE* 
(gelötet)

1

 • Abmessungen des Gehäuses (Einheit: mm)

* : Hergestellt von Sumitomo 3M Ltd.

Beschreibung Spezifikationen

Leitung
Paarweise verdrillte oder abgeschirmte 
paarweise verdrillte Leitungen verwen-
den.

Geeignete Leitungen AWG24, 26, 28, 30

Fertigmaß der Leitung max. ø 16

 • Leitungsquerschnitt
37,2 12,7

25,8
31,3

12,0

14,0

39
,0

23
,8

(5
,2

)

10
,0

(2) Klemmenleisten-Konverter für CN1
 • Konfigurationen

Kann auf DIN-Schiene befestigt werden

40

391

2

B20
A20

B1
A1

29
,5

20
,5

15
,5

45

2

77

43

3,5 202,5 3,5

Stecker (40P)
FCN-364P040-AU

Klemmenblock (40P)
 M3,5 Schraube

2-3.5 Durchm.

SERVOPACK-seitiger Stecker (26P)
10126-6000EL(Sumitomo 3M Ltd.)

Anschlussgehäuse
10326-52A0-008 (Sumitomo 3M Ltd.)

Leitung (Schwarz)
AWG#28, 18P
SSRFPVV-SB

Klemmenleisten-Konverter-seitiger Stecker (40P)
FCN-361J040-AU(Fujitsu Ltd.)

Abdeckung
FCN-360C040-B (Fujitsu Ltd.)

73

4739 L

37
,2

 • Leitungs-Maßzeichnung

Modell Leitungslänge (L) Gewicht (ca.)

JUSP-TA26P-E 0,5 m 100 g

JUSP-TA26P-1-E 1 m 200 g

JUSP-TA26P-2-E 2 m 400 g

 • Abmessungen der Klemmenleiste (Einheit: mm)

 • Abmessungen des Steckers (Einheit: mm)

2,54
Pin Nr.141,27

Pin Nr.14

Pin Nr. 1

21,5
15,24

15°1,27

25,8

5,
1

(6
,8

)

19
,5

(2
,9

)

2,
3

12
,7３
Ｍ

Pin Nr. 15

Pin Nr. 1 Pin Nr. 2 Pin Nr. 12 Pin Nr. 13

Pin Nr. 26

Pin Nr. 25

9,
1

7,
5

SERVOPACK

Modell:JUSP- TA26 P

CN1 Leitungslänge: 500       mm+50
-0

40

391

2

B20
A20

B1
A1

Anmerkung:  Die Pin-Nummer im SERVOPACK-Stecker und die Pin-Nummer in der Klemmenleiste sind identisch. In der Klemmenleiste werden die Pin-Nummern 1 bis 26 
verwendet. Verwenden Sie keine Pin-Nummer höher als 26. 
Bei der Konfektionierung von Leitungen gehen Sie nach dem Anschlussdiagramm 1Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 für die Leitung JZSP-CSI02-¡-E 
auf der folgenden Seite vor.
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SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(4) Handbediengerät (Modell: JUSP-OP05A-1-E) 
(Einheit: mm)

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

57

11
1

12
0

17,8

1000

70

+30
  0

Stecker:  HDR-E14MAG1+(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Gehäuse:  HDR-E14LPA5 (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

2-M3 Schrauben, Tiefe 5 
(Für die Montage des Handbediengeräts)

Typenschild

(5)Wandlerleitung für den Anschluss des Handbediengeräts 
an CN3 (Modell: JZSP-CVS05-A3-E)

(8)

300 +30
−0 (35)(39)

(2
1)

(12,7)

(2
9,

5) (4
.3

 D
ur

ch
m

.)

3M
10314 JZSP-CVS05-A3-E

Stecker (14-polig): HDR-E14MAG1+
                                (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Stecker (14-polig): 10214-6202PL
                                (Sumitomo 3M Ltd.)

Abdeckung: HDR-E14LPA5
                      (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Abdeckung: FA458036
                      (Yasco Components Co., Ltd.)

Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der 
-Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für 

SERVOPACKS der -Serie.
3Abmessungen (Einheit: mm)

/SO1+

/SO1-

ALM+

ALM-

5

+24VIN

P-OT

N-OT

/DEC

/EXT1

/EXT2

/EXT3

/S10

BAT (+)

BAT (-)

SG

PAO

/PAO

PBO

/PBO

PCO

/PCO

/SO2+

/SO2-

/SO3+

/SO3-

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

blau

blau

pink

pink

grün

grün

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

grün

grün

pink

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

pink

grün

grün

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

rot

schwarz

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

3

3

3

3

3

3

Pin-Nr.
Ader
FarbeSignal

Kennzeichnung

Farbe

SERVOPACK-Seite

Punkte

Ader
Markierung

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

: Stellt 

  paarweise verdrillte 

  Leitungen dar.

Seite der 
übergeordneten Steuerung

2�Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Anschlussdiagramm der Leitung JZSP-CSI02-¡-E-Leitung

(3)  Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge

JZSP-CSI02-1-E 1 m

JZSP-CSI02-2-E 2 m

JZSP-CSI02-3-E 3 m

SERVOPACK-Seite
Stecker 10126-6000EL (von Sumitomo 3M Ltd.)
Gehäuse          10326-52A0-008

Leitung (elfenbeinfarben)
SSRFPVV-SB AWG#28 × 13P
UL20276  VW-1SC

L

37
,2

14 100    +10
-0

3 Durchm. Drahtmarkierungen

(ø
 6

,3
)

(6)  Wandlerleitung für den Anschluss des Handbediengeräts an CN3 
(Modell: JZSP-CVS07-A3-E)

JZSP-CVS07-A3-E

(ø
 4

,8
)

Stecker: HDR-E14MAG1+ (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Abdeckung: HDR-E14LPH (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Leitung: 30AWG×7P-SB-U
UL20276 (Sanyo Co., Ltd)

Stecker: HDR-E14FAG1+ (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Abdeckung: HDR-E14LPHD+ (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

300

Für den Anschluss der Leitung des Handbedienungsgeräts bei Verwendung von 
SERVOPACKS mit MECHATROLINK–3 Schnittstelle wird ein Wandlerkabel benötigt.
3Abmessungen (Einheit: mm)
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261 YASKAWA ∑-V Serie

(7)  Anschlussleitung für Personal Computer für CN7 
(Modell: JZSP-CVS06-02-E)

 • Abmessungen (Einheit: mm)

2.500

(100)

10 bis 20

JZSP-CVS06-02-E

(55)

+100
−0

 WICHTIG    Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte Leitung.
  Bei Verwendung anderer Kabel kann die ordnungsgemäße Funktion nicht garantiert werden.

 WICHTIG    Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte MECHATROLINK-3 Schnittstellenleitung. Andere Leitungen 

können eine geringere Störungsfestigkeit aufweisen, und der einwandfreie Betrieb kann nicht garantiert werden.

SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

(8)  MECHATROLINK-3 Datenleitung für CN6 
(Modell: JEPMC-W6012--E)

3Abmessungen (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge (L)

JEPMC-W6012-A2-E 0,2 m

JEPMC-W6012-A5-E 0,5 m

JEPMC-W6012-01-E 1 m

JEPMC-W6012-02-E 2 m

JEPMC-W6012-03-E 3 m

JEPMC-W6012-04-E 4 m

JEPMC-W6012-05-E 5 m

JEPMC-W6012-10-E 10 m

JEPMC-W6012-20-E 20 m

JEPMC-W6012-30-E 30 m

JEPMC-W6012-50-E 50 m

(10)  MECHATROLINK-3 Schnittstellenleitung für CN6 
(Modell: JEPMC-W6014-¡¡-E)
3Abmessungen (Einheit: mm)

L

L

Leitungen beidseitig mit Steckern Leitungen beidseitig mit Steckern (mit Ferritkern)

L

Modell Leitungslänge (L)

JEPMC-W6013-10-E 10 m

JEPMC-W6013-20-E 20 m

JEPMC-W6013-30-E 30 m

JEPMC-W6013-50-E 50 m

JEPMC-W6013-75-E 75 m

(9)  MECHATROLINK-3 Datenleitung für CN6 
(Modell: JEPMC-W6013--E)

3Abmessungen (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge (L)

JEPMC-W6014-A5-E 0,5 m

JEPMC-W6014-01-E 1 m

JEPMC-W6014-03-E 3 m

JEPMC-W6014-05-E 5 m

JEPMC-W6014-10-E 10 m

JEPMC-W6014-30-E 30 m

JEPMC-W6014-50-E 50 m

Leitung einseitig mit freier Verdrahtung

Auswahl der Leitungen
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(12)  Leitung mit Stecker für CN8 
(Modell: JZSP-CVH03-03-E)

3Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkennzei-
chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß Schwarz

4 /HWBB1+ Weiß Rot

5 /HWBB2− Grau Schwarz

6 /HWBB2+ Grau Rot

7 EDM1− Orange Schwarz

8 EDM1+ Orange Rot

(11)  Leitung für Analogmonitor für CN5 
(Modell: JZSP-CA01-E)

3Abmessungen (Einheit: mm)

3 4
1 2

Buchse: DF11-4DS-2C*
Kontakt: DF11-2428SCF*

1000 -0
+20

weiß

rot

schwarz

schwarz

Sicht von der Leitungsseite

Pin-Nr. Leitungsfarbe Signal Standardeinstellungen

1 Rot Analoger Monitor 2 Motordrehzahl: 1 V / 1000 min-1

2 Weiß Analoger Monitor 1
Drehmomentsollwert: 1 V / 100% 
Nennmoment

3, 4
Schwarz

(2 Leitungen)
GND (0V) −

* :  Hergestellt von Hirose Electric Corporation.

Anmerkung:  Die oben angegebenen Spezifikationen sind Werkseinstellungen. Die Monitorspezifikationen 

können durch die Veränderung der Parameter Pn006 und Pn007 geändert werden.

 • Spezifikationen

SERVOPACKS TYP M-3

SGDV-¡¡¡¡21/25∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

(Modell: JZSP-CVH03-03-E-G3)

3Abmessungen(Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkennzei-
chen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß −

4 /HWBB1+ Braun −

5 /HWBB2− Grün −

6 /HWBB2+ Gelb −

7 EDM1− Grau −

8 EDM1+ Pink −

Auswahl der Leitungen
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R70 A E1 A 000 00 0

Modellbezeichnungen

v SERVOPACK der SGDV-Serie

SGDV-

Strom

Design-

Änderungs-

index A, B…

Spannung

Code Spezifikationen

A 200 V AC

D 400 V AC

Optionen (Hardware)

Optionen (Software)

Optionen (Parameter)
Span-

nung
Code

Geeigneter Servomotor
Max. Leistung kW

200 V

R70*1 0,05

R90*1 0,1

1R6*1 0,2

2R8*1 0,4

3R8 0,5

5R5*1 0,75

7R6 1,0

120*2 1,5

180 2,0

200 3,0

330 5,0

470 6,0

550 7,5

590 11

780 15

400 V

1R9 0,5

3R5 1,0

5R4 1,5

8R4 2,0

120 3,0

170 5,0

210 6,0

260 7,5

280 11

370 15

*1 Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
*2 SGDV-120A¡¡A008000¡¡¡, eine spezielle Version des 1,5-kW-
    Verstärkers kann für einphasigen Betrieb eingesetzt werden.

Schnittstelle

Code Spezifikationen

E1
SERVOPACKs mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule (für rotatorische 
Servomotoren)

E5
SERVOPACKs mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule (für Linear-
Servomotoren)

*3 : Die Spezifikationen variieren je nach der Netzspannung des verwendeten SERVOPACK.
-  Für 100-V- und 200-V SERVOPACKs: Die DB-Funktion wird deaktiviert, wenn der SERVOPACK stoppt oder keine Netzspannung mehr anliegt.
-  Für 400-V-SERVOPACK: Der DB-Widerstand kann außen am SERVOPACK angebracht werden. Bei nicht installiertem DB-Widerstand ist die DB-Funktion aktiviert.

SGDV-¡¡¡¡E1
(Für rotatorische Servomotoren)

SERVOPACKs
mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E5
(Für Linear-Servomotoren)

Code Spezifikationen

000 Sockelmontage (Standard)

001 Montage im Gestell

002 Lackiert

003 Montage im Gestell und lackiert

008
Einphasig 200 V AC Eingang (Modell: 
SGDV120AE1A00800020¡)

020 Dynamische Bremse (DB)*3
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Produktkennzeichnung
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Der dreistellige Optionsmodulcode ermöglicht Funktionserweiterungen des Servoverstärkers. 
Jede Stelle des Codes steht für eine andere Option.

 2 Erste Stelle (Steuerungsarchitektur):  kompatibel mit verschiedenen Kommunikationsschnittstellen oder 
Einzelachsen-Steuerungsarchitekturen

 2 Zweite Stelle (Sicherheit):  kompatibel mit EN60204-1 Stoppkategorie 1 und 2 (Stoppkategorie 0 ist Standard)
 2 Dritte Stelle (Istwert-Erfassung):  kompatibel mit dem Optionsmodul für direktes Messsystem

Merkmale

ANMERKUNG:  Verstärker mit Schnittstellenoption E1 und E5 eignen sich für Optionsmodule, die alle drei Stellen des 
Optionsmodul-Codes verwenden. 

ANMERKUNG:  Zur Montage von Optionsmodulen an Verstärkern mit der Schnittstellenoption E1 und E5 ist der Montagesatz 
SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) erforderlich.

Typenschild des Optionsmoduls für direktes Messsystem

Typenschild des Sicherheitsmoduls (SS1, SS2, SLS und STO)

Typenschild für 
SERVOPACK
Modell: SGDV-¡¡¡¡E¡A

(Siehe Modellbezeichnungen 
auf den SERVOPACK-Seiten 
für weitere Informationen.)

Typenschild für
INDEXER-Optionsmodul
EtherCAT (CoE) Netzwerkmodul
CANopen-Netzwerkmodul
POWERLINK-Netzwerkmodul

Modell: SGDV-OCA03A

Modell: SGDV-OFA01A

Modell: SGDV-OSA01A

Modell: SGDV-OCA01A
Modell: SGDV-OCB01A
Modell: SGDV-OCB02A

Kombinationsbeispiel

• Bisher unerreichte Benutzerfreundlichkeit durch modernste Technologie
    Neue tuningfreie Funktion, daher keine Einstellungen erforderlich.
    Beeindruckende Lastregulierung mit verstärkter Vibrationsunterdrückung.

• Verkürzte Einrichtungszeit
    Der Einrichtungsassistent und die Verdrahtungsprüffunktion von SigmaWin+ ermöglichen eine 

einfache Einrichtung - der Einrichter beobachtet einfach nur den Monitor.

• Gute Ansprecheigenschaften bei min. 1 kHz.
    Neues erweitertes Autotuning.
    Verkürzte Positionierzeit durch Modellfolgeregelung und ruhiger Maschinenbetrieb durch Funktion 

zur Vibrationsunterdrückung.

• Anschluss an INDEXER-Optionsmodul für Einzelachspositionierung, EtherCAT (CoE)-Netzwerk-
Optionsmodul, CANopen-Netzwerkmodul, Powerlink-Netzwerkmodul und MP2600iec-
Einzelachssteuerungsmodul.
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*1:  Einphasige 200-VAC-SERVOPACKs sind ebenfalls erhältlich (SERVOPACK-
Modell für Sockelmontage: SGDV-120A¡¡A008000, SERVOPACK-Modell 
mit Montage im Gestell: 
SGDV-120A¡¡A009000).

SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Technische Daten

Beschreibung Spezifikationen

Regelungsverfahren IGBT-PWM-Regelung, sinusförmiger Ausgangsstrom

Istwert-Erfas-
sung

Rotatorische Servomotoren
Serieller Encoder: 13 Bit (Inkrementalgeber)
                            : 20 Bit (Inkremental-/Absolutwertgeber) 

Linear-Servomotoren  

Absolutes Längenmesssystem (Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem absoluten 
Längenmesssystem.)
Inkrementelles Längenmesssystem ( Die Signalauflösung variiert je nach eingesetztem 

inkrementellem Längenmesssystem oder seriellem 
Konverter.)

Betriebsbedin-
gungen

Umgebungs-/Lagertemperatur Umgebungstemperatur: 0 bis +55˚C, Lagertemperatur: - 20 bis +85˚C

Luftfeuchtigkeit Umgebung/Lagerung 90 % oder weniger relative Luftfeuchtigkeit (kein Frost, keine Kondensation)

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand: 4.9 m/s2, Stoßwiderstand: 19,6 m/s2

Schutzklasse/Verschmutzungsgrad

Schutzart: IP 10, Verschmutzungsgrad: 2
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
∙Standorte, die korrosiven oder entzündbaren Gasen ausgesetzt sind
∙Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien ausgesetzt sind
∙Standorte, die Staub, Salzen oder Eisenstaub ausgesetzt sind

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
∙Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magnetischen 
Feldern oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Aufstellhöhe max. 1000 m

Spezifikationen

Einphasig 200 V

SERVOPACK-Modell   SGDV¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 3R8A 5R5A 7R6A 120A 180A 200A 330A 470A 550A 590A 780A

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom Aeff. 0,66 0,91 1,6 2,8 3,8 5,5 7,6 11,6 18,5 19,6 32,9 46,9 54,7 58,6 78

Max. Ausgangsstrom Aeff 2,1 2,9 5,8 9,3 11 16,9 17 28 42 56 84 110 130 140 170

Bremswiderstand Keiner/extern Eingebaut/extern Extern

Netzanschluss (dreiphasig 200 V AC) Dreiphasig 200 bis 200 VAC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Steuerspannung (dreiphasig 200 V AC) Einphasig 200 bis 200 VAC +10% bis -15% 50/60 Hz

Dreiphasig 200 V

SERVOPACK-Modell   SGDV¡¡¡¡ 1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 6 7,5 11 15

Dauerausgangsstrom Aeff. 1,9 3,5 5,4 8,4 11,9 16,5 20,8 25,4 28,1 37,2

Max. Ausgangsstrom Aeff 5,5 8,5 14 20 28 42 55 65 70 85

Bremswiderstand Eingebaut/extern Extern

Netzanschluss (dreiphasig 200 V AC) Dreiphasig 380 bis 480 VAC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Steuerspannung (24 V DC) 24 V DC ±15 %

Dreiphasig 400 V

2SERVOPACK-Kenndaten für Überlast

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)

Z
ei

t 
( s

)

10000

1000

100

10

1
100200300350

SGMJV

Drehmoment (Prozent des Nennmoments)

SGMAV-A5, 01, C2

SGMAV-02, 04, 06, 08 10

Z
ei

t 
( s

)

10000

1000

100

10

1
100 200 300

Anmerkung: Die oben genannten Überlastkenndaten garantieren keinen Dauerbetrieb mit 100 % oder mehr Ausgangsleistung. Setzen Sie einen
Servomotor mit einem effektiven Drehmoment innerhalb des Dauerbetriebsbereichs der Drehmoment -Drehzahl-Kennlinien ein.

Nennmoment + Max. Moment

2
Max. MomentNennmoment  ca.

Z
ei

t 
( s

)

SGMGV-44A, -55A,
-75A

10000

1000

100

10

1

SGMGV-03A, -05A, -09A,
-13A -20A, -30A,
-1AA, -1EA

SGMGV-¡¡D
SGMSV-¡¡¡

SERVOPACK-Modell   SGDV¡¡¡¡ R70A R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*1

Max. Leistung eines geeigneten Servomotors kW 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5

Dauerausgangsstrom Aeff. 0,66 0,91 1,6 2,8 5,5 11,6

Max. Ausgangsstrom Aeff 2,1 2,9 5,8 9,3 16,9 28

Bremswiderstand Keiner/extern Eingebaut/extern

Netzanschluss (einphasig) 220 bis 230 V AC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Steuerspannung (einphasig) 220 bis 230 V AC +10 % bis -15 % 50/60 Hz

Anmerkung: Die Gesamt-Überspannungskategorie ist  3.
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SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen

Normen
UL508C
EN50178, EN55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN61000-6-2, EN61800-3,
EN61800-5-1, EN954-1, IEC61508-1 bis 4

Konfiguration
Standard: Sockelmontage;  optional: Montage im Gestell, Montage mit Außenkühlung durch 
einen Luftkanal

Leistung

Drehzahlregelbereich
1:5000 (Die niedrigste Drehzahl des Drehzahlregelbereichs ist die Drehzahl, bei der der 
Servomotor mit einem Nenn-Lastdrehmoment nicht stoppt.)

Drehzahlrege-
lung*1

Lastschwankung 0 % bis 100 % Last: ± max. ±0,01 % (bei Nenndrehzahl)

Spannungsschwankung Nennspannung:  ± 10 % : 0 % (bei Nenndrehzahl)

Temperaturschwankung 25 ± 25˚C : ± max. ±0,1% (bei Nenndrehzahl)
Drehmoment-Regeltoleranz 
(Wiederholgenauigkeit)

± 1%

E/A-Signale

Encoder-Ausgangsimpulse
Phase A, Phase B, Phase C: Leitungstreiberausgang
Anzahl der Teilimpulse: Beliebiges Teilungsverhältnis einstellbar.

Digitaleingänge
Eingangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der 
Kanäle

7 Kanäle

Funktionen

∙ Vorwärtslauf gesperrt (P-OT),   ∙ Drehmomentgrenze Vorwärtslauf (/P-CL),

Rückwärtslauf gesperrt  (N-OT)   ∙ Ext. Drehmomentgrenze Rückwärtslauf (/N-CL) 

∙ Allgemeines Eingangssignal (/SI0 bis /SI6)*2

Signalzuordnungen können durchgeführt werden, und die positive und negative 
Logik kann geändert werden.

Digitalausgänge

Fester Ausgang Servoalarm (ALM)

Ausgangssignale, die 
zugeordnet werden 
können

Anzahl der 
Kanäle

3 Kanäle

Funktionen

∙ Position erreicht (/COIN)   ∙ Erkennung Geschwindigkeitsgrenze (/VLT)

∙ Geschwindigkeit erreicht (/V-CMP)   ∙ Haltebremsverriegelung (/BK)

∙ Erkennung Servomotor-Drehrichtung (/TGON)   ∙ Warnung (/WRAN)

∙ Servo betriebsbereit (/S-RDY)   ∙ Nah (/NEAR)

∙ Erkennung Drehmomentgrenze (/CLT)
Signalzuordnungen können durchgeführt werden, und die positive und negative 
Logik kann geändert werden.

Kommunikation

RS-422A-Kommu-
nikation

Schnittstelle Handbediengerät (JUSP-OP05A-1-E), Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

1:N Kommunikation RS-422A-Anschluss: N= max. 15 verfügbar

Achsenadresseinstellung Einstellbar durch Parametrierung

USB-Kommuni-
kation

Schnittstelle Personal Computer (SigmaWin+ Anschluss möglich)

Kommunikationsstandard Entspricht dem USB 1.1-Standard (12 Mbps)

Anzeige CHARGE und POWER (Sieben-Segment-Anzeige)

Analoger Monitor 

Anzahl Punkte: 2
Ausgangsspannung: ±10 V DC (effektiver Linearitätsbereich ±8 V)
Auflösung: 16 Bit
Genauigkeit: ±20 mV (typ.)
Max. Ausgangsstrom: ±10 mA
Einregelzeit (±1 %): 1,2 ms (typ.)

Dynamische Bremse (DB)
Aktiviert, wenn keine Versorgungsspannung für die Hauptleitung anliegt oder der SERVOPACK AUS ist,
bei Endlagenüberschreitung (OT) oder einem Servoalarm, oder während einer Sicherheitsfunktion (Hard 
Wire BaseBlock).

Verarbeitung der regenerativen Energie

200 V AC SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A: Externer Bremswiderstand (optional)
200 V AC SGDV-470A, -550A, -590A, -780A: Externer Bremswiderstand (optional)
Andere 200-V-AC-Modelle als die oben dargestellten: Eingebauter Bremswiderstand
400 V AC SGDV-210D, -260D, -280D, -370D: Externer Bremswiderstand (optional)
Andere 400-V-AC-Modelle als die oben dargestellten: Eingebauter Bremswiderstand

Endlagenüberwachung Stopp durch dynamische Bremse an P-OT oder N-OT, Abbremsen bis zum Stopp oder freies Auslaufen

Schutzfunktionen Überstrom, Überspannung, Unterspannung, Überlast, Fehler der regenerativen Energie.

Hilfsfunktionen Verstärkungseinstellung, Alarmhistorie, JOG-Betrieb, Referenzfahrt usw.

Sicherheitsfunktionen
Eingang /HWBB1, /HWBB2: Base-Block-Signal für Leistungsteil

Ausgang EDM1: Statusüberwachung (fester Ausgang) der integrierten Sicherheitsschaltung

Optionsmodule
Optionsmodul „Direktes Messsystem“, EtherCAT (CoE), INDEXER-Modul, CANopen-Netz-
werkmodul, Powerlink-Optionsmodul, MP2600iec 1,5-Achsen-Controller

*1:  Die Drehzahlregelung ist wie folgt definiert:

 Drehzahlregelung = Leerlauf-Motordrehzahl - Gesamtlast-Motordrehzahl × 100 %
Nenndrehzahl des Motors

  Die Motordrehzahl kann sich in Abhängigkeit von Spannungs- oder Temperaturschwankungen verändern. Das Verhältnis von Drehzahländerungen zur Nenndrehzahl 
entspricht der Motorregelung aufgrund von Spannungs- und Temperaturschwankungen.

*2: Einzelheiten zu den Funktionen des allgemeinen Eingangssignals /SI0 bis /SI6 finden Sie im Handbuch zum eingesetzten Technologiemodul.
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SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses

*1: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA04-E.
*2: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA05-E.
*3: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA18-E.
*4: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA19-E.
Hinweis:   1  SGDVR70A, R90A, 1R6A, und 2R8A SERVOPACKs besitzen keine eingebauten Bremswiderstände.  

Wenn die regenerative Energie den Nennwert überschreitet, schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).
 2  SGDV470A, 550A, 590A, 780A, 210D, 260D, 280D, 370D SERVOPACKs besitzen keine eingebauten Bremswiderstände. 

Schließen Sie immer einen Bremswiderstand (optional) oder einen externen Bremswiderstand (optional) an.  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf 
Seite 364.

 3  Die Leistungsverluste im Bremswiderstand sind zulässige Verluste. Bei Überschreitung dieses Wertes sind die nachfolgend beschriebenen Maßnahmen zu ergreifen.
   ∙  Entfernen Sie die Brücke zwischen den SERVOPACK-Motorleitungsklemmen B2 und B3.  

(SGDV3R8A, 5R5A, 7R6A, 120A, 180A, 200A, 330A, oder 400-V-Klasse SERVOPACKs.)
   ∙ Schließen Sie einen externen Bremswiderstand an (optional).  Weiterführende Informationen zur Auswahl finden Sie auf Seite 364.

Netzanschluss
Motor-
leitung

Servomotor
Max.

Leistung
kW

SERVOPACK
Modell  
SGDV

Netzan-
schluss-
leistung

kVA

Ausgangsstrom

A

Netzan-
schluss

Leistungsver-
lust

W

Brems-
widerstand

Leistungsver-
lust

W

Steuerspan-
nung

Leistungsver-
lust

W

Gesamter 
Leistungsver-

lust

W

Einphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,2

—
17

22,2

0,1 R90A 0,3 0,91 7,4 24,4

0,2 1R6A 0,7 1,6 13,7 30,7

0,4 2R8A 1,2 2,8 24,9 41,9

0,75 5R5A 1,9 5,5 52,7 8 77,7

1,5 120A 4 11,6 68,2 10 22 100,2

Dreiphasig 

200 V

0,05 R70A 0,2 0,66 5,1

—

17

22,1

0,1 R90A 0,3 0,91 7,3 24,3

0,2 1R6A 0,6 1,6 13,5 30,5

0,4 2R8A 1 2,8 24,0 41,0

0,5 3R8A 1,4 3,8 20,1

8

45,1

0,75 5R5A 1,6 5,5 43,8 68,8

1,0 7R6A 2,3 7,6 53,6 78,6 

1,5 120A 3,2 11,6 65,8 10

22

97,8 

2,0 180A 4 18,5 111,9 
16

149,9 

3,0 200A 5,9 19,6 113,8 161,4 

5,0 330A 7,5 32,9 263,7 36 27 326,7 

6,0 470A 10,7 46,9 279,4 (180)*1
33

312,4

7,5 550A 14,6 54,7 357,8

(350)*2

390,8

11 590A 21,7 58,6 431,7
48

479,7

15 780A 29,6 78 599,0 647,0

Dreiphasig 

400 V

0,5 1R9D 1,1 1,9 24,6

14 21

59,6

1,0 3R5D 2,3 3,5 46,1 81,1

1,5 5R4D 3,5 5,4 71,3 106,3

2,0 8R4D 4,5 8,4 77,9
28 25

130,9

3,0 120D 7,1 11,9 108,7 161,7

5,0 170D 11,7 16,5 161,1 36 24 221,1

6,0 210D 12,4 20,8 172,7
(180)*3 27

199,7

7,5 260D 14,4 25,7 218,6 245,6

11 280D 21,9 28,1 294,6
(350)*4 30

324,6

15 370D 30,6 37,2 403,8 433,8

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Leistung und Verlustleistung des Netzanschlusses des SERVOPACKs bei Nennleistung an.



268

SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Sicherheitsleitung

Leitung für 
Analogen Monitor

Handbediengerät 
Wandlerleitung

Leitung für 
E/A-Signale

LED-Anzeige für 
externes Gerät

CN1

CN5

CN3

CN7

CN8

Handbediengerät

REF

ALARM

SVON

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT 

PC-Verbindungsleitung

Anschlussleitung zwischen Optionsmodul für direktes 
Messsystem und serielle Konvertereinheit (siehe Seite 336).

2Leitungen für CN1  CN3  CN5  CN7  CN8              SERVOPACKS mit TechnologiemodulenCN11

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

CN1

Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E (1)

Klemmenleisten-Konverter JUSP-TA26P-E (2)

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

(3)2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E (4)

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E (5)

CN7   Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E (6)

CN5   Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E (7)

CN8

Leitungen für 
Sicherheitsfunktionen

Leitungen mit 
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

(8)

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.
Produktbezeichnung : Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit
Modell             : 2013595-1

Gelötet

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 : Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKs der -Serie.
*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.
*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und 0,5 m Anschlussleitung

Leitung beidseitig mit Stecker
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269 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(1) Steckersatz für CN1

Benutzen Sie den folgenden Steckersatz, um die Leitung zu montieren. 
Der Steckersatz für CN1 beinhaltet ein Gehäuse und einen Stecker.

Steckersatz-

Modell

Gehäuse Stecker

Modell Mge Modell Mge

JZSP-CSI9-2-E 10326-52A0-008*
1 

Satz

10126-3000PE* 
(gelötet)

1

 ∙ Abmessungen des Gehäuses (Einheit: mm)

* : Hergestellt von Sumitomo 3M Ltd.

Beschreibung Spezifikationen

Leitung
Paarweise verdrillte oder abgeschirmte 
paarweise verdrillte Leitungen verwen-
den.

Geeignete Leitungen AWG24, 26, 28, 30

Fertigmaß der Leitung max. ø 16

 ∙ Leitungsquerschnitt
37,2 12,7

25,8
31,3

12,0

14,0

39
,0

23
,8

（
5.
2）

10
,0

(2) Klemmenleisten-Konverter für CN1
 ∙ Konfigurationen

Kann auf DIN-Schiene befestigt werden

40

391

2

B20
A20

B1
A1

29
,5

20
,5

15
,5

45

2

77

43

3,5 202,5 3,5

Stecker (40P)
FCN-364P040-AU

Klemmenblock (40P)
 M3,5 Schraube

2-3.5 Durchm.

 ∙ Abmessungen des Kabels (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge (L) Gewicht (ca.)

JUSP-TA26P-E 0,5 m 100 g

JUSP-TA26P-1-E 1 m 200 g

JUSP-TA26P-2-E 2 m 400 g

 ∙ Abmessungen der Klemmenleiste (Einheit: mm)

 ∙ Abmessungen des Steckers (Einheit: mm)

2.54
Pin-Nr.141.27

Pin-Nr.14

Pin-Nr.1

21.5
15.24

15°1.27

25.8

5.
1

6.
8

19
.5

2 .
9

2 .
3

12
.7

Pin-Nr.15

Pin-Nr.1 Pin-Nr.2 Pin-Nr.12 Pin-Nr.13

Pin-Nr.26

Pin-Nr.25

9.
1

7.
5

SERVOPACK-seitiger Stecker (26P)
10126-6000EL (Sumitomo 3M Ltd.)

Anschlussgehäuse
10326-52A0-008 (Sumitomo 3M Ltd.)

Leitung (Schwarz)
AWG#28, 18P
SSRFPVV-SB

Klemmenleisten-Konverter-seitiger Stecker (40P)
FCN-361J040-AU (Fujitsu Ltd.)

Abdeckung
FCN-360C040-B (Fujitsu Ltd.)

73

4739 L

37
,2

SERVOPACK

Modell:JUSP- TA26 P

CN1 Leitungslänge: 500       mm+50
-0

40

391

2

B20
A20

B1
A1

Anmerkung:  Die Pin-Nummer im SERVOPACK-Stecker und die Pin-Nummer in der Klemmenleiste sind identisch. In der Klemmenleiste werden die Pin-Nummern 1 bis 26 
verwendet. Verwenden Sie keine Pin-Nummer höher als 26. 
Bei der Konfektionierung von Leitungen gehen Sie nach dem Anschlussdiagramm 1Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 für die Leitung JZSP-CSI02-¡-E 
auf der folgenden Seite vor.
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SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Auswahl der Leitungen

(4) Handbediengerät (Modell: JUSP-OP05A-1-E)

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

57

11
1

12
0

17,8

1000

70

+30
  0

Stecker:  HDR-E14MAG1+(Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)
Gehäuse:  HDR-E14LPA5 (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

2-M3 Schrauben, Tiefe 5 
(Für die Montage des Handbediengeräts)

Typenschild

(5) Wandlerleitung für den Anschluss des Handbediengeräts 
an CN3 (Modell: JZSP-CVS05-A3-E)

(8)

300 +30
−0 (35)(39)

(2
1)

(12,7)

(2
9,

5)

(4
.3

D
ur

ch
m

.)

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

Stecker (14-polig): HDR-E14MAG1+
                                  (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Stecker (14-polig): 10214-6202PL
                                   (Sumitomo 3M Ltd.)

Abdeckung: HDR-E14LPA5
            (Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.)

Abdeckung: FA458036
            (Yasco Components Co., Ltd.)

Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengerä-
te der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für 
SERVOPACKs der -Serie.

 ∙ Abmessungen (Einheit: mm)

/BK+

/BK-

ALM+

ALM-

–

+24VIN

P-OT

N-OT

/DEC

/EXT1

/EXT2

/EXT3

/SI0

BAT (+)

BAT (-)

SG

PAO

/PAO

PBO

/PBO

PCO

/PCO

/SO2+

/SO2-

/SO3+

/SO3-

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

blau

blau

pink

pink

grün

grün

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

pink

grün

grün

orange

orange

grau

grau

blau

blau

pink

pink

grün

grün

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

rot

schwarz

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

3

3

3

3

3

3

Pin-Nr.
Ader
FarbeSignal

Kennzeichnung

Farbe

SERVOPACK-Seite

Punkte

Ader
Markierung

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

: Stellt 

  paarweise verdrillte 

  Leitungen dar.

Seite der 
übergeordneten Steuerung

2�Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Anschlussdiagramm der Leitung JZSP-CSI02-¡-E-Leitung

(3)  Leitung einseitig mit freier Verdrahtung für CN1 
Abmessungen der Leitung (Einheit: mm)

Modell Leitungslänge

JZSP-CSI02-1-E 1 m

JZSP-CSI02-2-E 2 m

JZSP-CSI02-3-E 3 m

SERVOPACK-Seite
Stecker 10126-6000EL (von Sumitomo 3M Ltd.)
Gehäuse          10326-52A0-008

Leitung (elfenbeinfarben)
SSRFPVV-SB AWG#28 × 13P
UL20276  VW-1SC

L

37
,2

14 100    +10
-0

3 Durchm. Drahtmarkierungen

(ø
 6

,3
)
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SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5 ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

(6)  Anschlussleitung für Personal Computer für CN7 
(Modell: JZSP-CVS06-02-E)

 ∙ Abmessungen (Einheit: mm)

2.500

(100)

10 bis 20

JZSP-CVS06-02-E

(55)

+100
−0

(8)  Leitung mit Stecker für CN8 
(Modell: JZSP-CVH03-03-E)

 ∙ Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkenn-
zeichen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß Schwarz

4 /HWBB1+ Weiß Rot

5 /HWBB2− Grau Schwarz

6 /HWBB2+ Grau Rot

7 EDM1− Orange Schwarz

8 EDM1+ Orange Rot

 WICHTIG    Verwenden Sie eine von YASKAWA spezifizierte Leitung. Bei Verwendung anderer Kabel kann die 
ordnungsgemäße Funktion nicht garantiert werden.

(7)  Leitung für Analogmonitor für CN5 
(Modell: JZSP-CA01-E)

 ∙ Abmessungen (Einheit: mm)

3 4
1 2

Buchse　：DF11-4DS-2C*
Kontakt ：DF11-2428SCF*

1000 -0
+20

weiß

rot

schwarz

schwarz

Sicht von der Leitungsseite

Pin-Nr. Leitungsfarbe Signal Standardeinstellungen

1 Rot Analoger Monitor 2 Motordrehzahl: 1 V / 1000 min-1

2 Weiß Analoger Monitor 1 Drehmomentsollwert: 1 V / 100% Nennmoment

3, 4
Schwarz

(2 Leitungen)
GND (0V) −

* :  Hergestellt von Hirose Electric Corporation.

Anmerkung:  Die oben angegebenen Spezifikationen sind Werkseinstellungen. Die Monitorspezifikationen können durch die Veränderung der Parameter Pn006 und Pn007 
geändert werden.

 ∙ Spezifikationen

(Modell: JZSP-CVH03-03-E-G3)

 • Abmessungen (Einheit: mm) • Spezifikationen

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)
Pin-Nr. Signal Aderfarbe

Farbkenn-
zeichen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß −

4 /HWBB1+ Braun −

5 /HWBB2− Grün −

6 /HWBB2+ Gelb −

7 EDM1− Grau −

8 EDM1+ Pink −
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SERVOPACKs mit zusätzlichen Optionen

SGDV-¡¡¡¡E1/E5∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
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SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie

Die SERVOPACK-Abmessungen sind auf den folgenden Seiten für jedes Modell mit und ohne Optionsmodul angegeben.

Anmerkung:  SERVOPACKs für Sockelmontage können mit entsprechenden Montageteilen auch in Gestellen montiert werden. 
Details erhalten Sie auf Anfrage von Ihrem Ansprechpartner bei YASKAWA.

2Maßzeichnungen
Alle Zeichnungen auf den folgenden Seiten zeigen beispielhaft Außenansichten des SERVOPACK mit Analog/Impuls-Interface (Seite 274 bis 301). 
Die Zeichnungen auf dieser Seite bieten Informationen (Abmessungen von Anschlüssen und Frontabdeckungen) zu bestimmten SERVOPACK-
Modellen.

*: SERVOPACKs von 6 kW oder mehr besitzen eine Außenkühlung durch einen Luftkanal.

3 SERVOPACK mit Analog/Impuls-
Interface

3 SERVOPACK mit MECHATROLINK-3 
Schnittstelle

3 SERVOPACK mit MECHATROLINK-2 
Schnittstelle

Front- 
abdeckung

CN3

CN7

CN1

CN8

CN2

(17)

(120°)

(2
0)

(7)

(1
5)

(120°)

CN3

CN7

CN1

CN8

CN2

CN6A
CN6B

Front- 
abdeckung

Front- 
abdeckung

CN3

CN7

CN1

CN8

CN2

(7)

(1
5)

(120°)CN6

3SERVOPACK mit Anreih-
Schnittstelle für Technologiemodule

(7)

(1
5)

CN3
CN7

CN1

CN8
CN2

(120˚)

Front- 
abdeckung

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN1*1 10250-52A2PL 50 Sumitomo 3M Ltd.

CN1*2 10226-52A2PL 26 Sumitomo 3M Ltd.

CN2 53984-0671   6 Molex Japan Co., Ltd.

CN3 HDR-EC14LFDTN-SLE-PLUS 14 Honda Tsushin Kogyo Co., Ltd.

CN6 1903815-1 8 Tyco Electronics AMP K.K.

CN6A 1981386-1   8 Tyco Electronics AMP K.K.

CN6B 1981386-1 8 Tyco Electronics AMP K.K.

CN7 MNC23-5K5H00   5 ADVANCED-CONNECTEK INC.

CN8 1981080-1   8 Tyco Electronics AMP K.K.

*1: Für SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

*2:  Für SERVOPACKs mit MECHATROLINK-2/3 Schnittstelle und SERVOPACKS mit INDEXER-Modul.

Anmerkung: Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden für SERVOPACKs verwendet.

Stecker

SERVOPACK Montage Ohne Optionsmodul Mit Optionsmodul

SERVOPACK mit Analog/Impuls-Interface,
SERVOPACK mit MECHATROLINK-2 Schnittstelle,
SERVOPACK mit MECHATROLINK-3 Schnittstelle

Sockelmontage Seite 274 bis 279 Seite 286 bis 293

Montage im Gestell* Seite 280 bis 285 Seite 294 bis 301

SERVOPACK mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule
Sockelmontage − Seite 286 bis 293

Montage im Gestell* − Seite 294 bis 301



274

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 (3) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-R70A¡¡A, -R90A¡¡A, und  -1R6A¡¡A

40

35

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei 
Klemmen

Luftstrom

Luftstrom

40

(4)(25)

(75) 140

23

16
0

Lüfter

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

5

Abmessungen der Bohrungen

Gewicht (ca.): 0,9 kg

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei 
Klemmen

16
0

40 (75)

23

170

(4) 5

16
0

5
15

0±
0.

5 
(M

on
ta

ge
ab

st
an

d)

30±0.5
(Montageabstand)

40

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen
Lüfter

Luftstrom

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei 
Klemmen

(75)

23

180

(4)

3-M4 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

70

6

5

16
0

Lüfter

70

16
0

15
0±

0.
5 

(M
on

ta
ge

ab
st

an
d)

(Montageabstand)

Abmessungen der Bohrungen

58±0.5

(2) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV-2R8F¡¡A

Gewicht (ca.): 1,0 kg

Gewicht (ca.): 1,5 kg

2SERVOPACKs für Sockelmontage
(1) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV-R70F¡¡A, -R90F¡¡A, und  -2R1F¡¡A



275 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage
(4) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-2R8A¡¡A

40

5

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei 
Klemmen

Luft-
strom

Luftstrom

40

(4)(25)

(75) 170

23

16
0

Lüfter

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

30±0.5
(Montageabstand)

5

Abmessungen der Bohrungen

(5) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-3R8A¡¡A, -5R5A¡¡A, und -7R6A¡¡A
Luftstrom

70

16
0

Luftstrom

Zwei 
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

180

23(25)

(75)

(4)

Lüfter

Luftstrom

Abmessungen der Bohrungen

6

70

SERVOPACK
Rückansicht

3-M4 Bohrungen

5

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

58±0.5
(Montage-
abstand)

Gewicht (ca.): 1,0 kg

Gewicht (ca.): 1,5 kg

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei 
Klemmen

(75)

(25) 23

180

（4）

4-M4 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

90

5

5

16
0

90

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

(Montageabstand)

Abmessungen der Bohrungen

80±0.5

Lüfter

(6) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-120A¡¡A

Gewicht (ca.): 2,4 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Lüfter

100 (75) 180

(4)

4-M4 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

100

5

5

18
0

18
0

17
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

(Montageabstand)

Abmessungen der Bohrungen

90±0.513

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

110 (75) 210

Lüfter (5)

4-M5 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

110

5

6

25
0

25
0

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

(Montageabstand)

Abmessungen der Bohrungen

100±0.513

Lüfter

(7)  Einphasig 200 V AC, Modell: SGDV-120A¡1A008000 (1,5 kW, einphasiger Eingang) 
Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-180A¡¡A und -200A¡¡A

(8) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-330A¡¡A

Gewicht (ca.): 4,6 kg

Gewicht (ca.): 2,8 kg



277 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage
(9) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-470A¡¡A und -550A¡¡A

(10) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-590A¡¡A und -780A¡¡A

170 210

35
0

(75)

35
0

120±0.5

(Montageabstand)

25

170

7,
5

SERVOPACK
Rückansicht

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

Klemme
5-M6 Schrauben

Klemme
6-M6 Schrauben

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Luftstrom

4-M6 Bohrungen

Abmessungen der Bohrungen

13 Lüfter

Lüfter

260

45
0

274(75)

7,
5

45
0

43
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

200±0.5
(Montageabstand)

30

260

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Luftstrom 4-M6 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

Klemme
6-M6 Schrauben

Klemme
5-M6 Schrauben

13

Lüfter

Lüfter

Gewicht (ca.): 10,2 kg

Gewicht (ca.): 21,3 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 (13) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-170D¡¡A

4-M5 Bohrungen

135

5

25
0

6 SERVOPACK
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

Luftstrom

Luftstrom

230135 (75)

25
0

125±0.5
(Montageabstand)

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

13

Lüfter

Gewicht (ca.): 5,6 kg

(11) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-1R9D¡¡A, -3R5D¡¡A, und -5R4D¡¡A 

Abmessungen der Bohrungen

5

110

SERVOPACK
Rückansicht

4-M4 Bohrungen

5,
5

16
0

14
9,

5±
0.

5
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

100±0.5
(Montageabstand)

180

23(25)

(75)

(4)

Luftstrom

110

16
0

Luftstrom

Zwei 
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Lüfter

(12) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-8R4D¡¡A und -120D¡¡A

Luftstrom

110

25
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

180(75)

(4)

Abmessungen der Bohrungen

5

110

SERVOPACK
Rückansicht

4-M5 Bohrungen

6

25
0

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

100±0.5
(Montage-
abstand)

Luftstrom
Lüfter13

Gewicht (ca.): 3,7 kg

Gewicht (ca.): 2,7 kg



279 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage
(14) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-210D¡¡A und -260D¡¡A

180±0.5
(Montageabstand)Klemme 

2-M4 Schrauben
Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

230230 (75) 210

13 25

SERVOPACK
Rückansicht

4-M6 BohrungenLuftstrom

Luftstrom

35
0

35
0

7,
5

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

Lüfter

(15) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-280D¡¡A und -370D¡¡A

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
2-M4 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

230

40
0

(75) 250

13 180±0.5
(Montageabstand)

230

25

SERVOPACK
Rückansicht

4-M6 Bohrungen

40
0

7,
5

38
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

Lüfter

Gewicht (ca.): 16,2 kg

Gewicht (ca.): 11,3 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(75)

23 24,5

170

(2)
20

19
5

19
5

17
,5

16
0

7,
5

7

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

m
in

. 1
66

40

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

40

2 36

Lüfter

Luftstrom

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(75)

23 24,5

180

(2)

36,5

19
5

19
5

17
,5

16
0

7,
5

7

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

m
in

. 1
66

70

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

Lüfter

70

18,5 36

1SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(1) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV-R70F¡¡A001, -R90F¡¡A001, und -2R1F¡¡A001

(2) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV-2R8F¡¡A001

(3) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-R70A¡¡A001, -R90A¡¡A001, und -1R6A¡¡A001

40

20

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

Luftstrom

40

362

17
,5

(2)
(25)

(75) 140

23 24,5

16
0

19
5

Lüfter

19
5

m
in

. 1
66

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

7

Abmessungen der Bohrungen
Luftstrom

Gewicht (ca.): 0,9 kg

Gewicht (ca.): 1,5 kg

Gewicht (ca.): 1,1 kg



281 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(4) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-2R8A¡¡A001

40

20

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

Luftstrom

40

362

17
,5

(2)
(25)

(75) 170

23 24,5

16
0

19
5

Lüfter

19
5

m
in

. 1
66

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

7

Abmessungen der Bohrungen
Luftstrom

(5) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-3R8A¡¡A001, -5R5A¡¡A001, und -7R6A¡¡A001

Luftstrom

70

16
0

Luftstrom

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Luftstrom

19
5

17
,5

3618,5

Lüfter

180

23(25)

(75)

(2)

24,5

Abmessungen der Bohrungen

36,5

70

SERVOPACK
Rückansicht

2-M4 Bohrungen
7,

5

19
5

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7
m

in
. 1

66

Gewicht (ca.): 1,0 kg

Gewicht (ca.): 1,5 kg

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

90

10 70

(75)
23 24,5

(2)

(25)

180

4-M4 Bohrungen

SERVOPACK
Rückansicht

90

20

77,
5

19
5

m
in

. 1
66

19
5

16
0

17
,5

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

(Montageabstand)

Abmessungen der Bohrungen

50±0.5

Lüfter

(6) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-120A¡¡A001

Gewicht (ca.): 2,5 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

(75)

24,5

180

(2)

(5)

27,2

21
5

21
5

17
,5

18
0

7,
5

7
20

0±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

50±0.5
(Montageabstand)

m
in

. 1
86

102,2

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M4 Bohrungen

(2,2) 100

102,2

Lüfter

13

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

(75)

24,5

210

(2)

(6)

30,5

28
5

28
5

17
,5

25
0

7,
5

7

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

50±0.5
(Montageabstand)

m
in

. 2
56

116

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M5 Bohrungen

Lüfter

111

116

(2,5) (2,5) 13

Lüfter

(7) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-180A¡¡A001 und -200A¡¡A001

(8) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-330A¡¡A001

Gewicht (ca.): 5,0 kg

Gewicht (ca.): 3,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(9) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-470A¡¡A001 und -550A¡¡A001 (Außenkühlung durch Luftkanal)

(10)  Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV-590A¡¡A001 und -780A¡¡A001 (Außenkühlung durch Luftkanal)

170

35
0

(8)

210

133 (77)

(75)

31
0

20

35
0

m
in

. 3
16

8,
5

7,
5

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

145±0.5

(Montageabstand)

7,5

170

min. 1605

SERVOPACK 
Rückansicht

Durchgangs-

bohrung

Luftstrom

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

4-M6 Bohrungen

Abmessungen der Bohrungen

13

Lüfter

Lüfter

Luftstrom

260

45
0

27
39

8

(9)

264

159 (106)

(75)

7,
5

9

45
0

m
in

. 4
15

43
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

min. 2448

260

4,5 235±0.5
(Montageabstand)

4-M6 Bohrungen

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Luftstrom

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

Durchgangs-
bohrung

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

13

Lüfter

Lüfter

Gewicht (ca.): 8,5 kg

Gewicht (ca.): 16,3 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 (13) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-170D¡¡A001

4-M5 Bohrungen

135

35

28
5

6

7,
5

m
in

. 2
58

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

Luftstrom

Luftstrom

230

24,5

135

20 80

(75)

(2)

28
5

17
,5

25
0

50±0.5
(Montageabstand)

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

13

Lüfter

Gewicht (ca.): 5,7 kg

(11) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-1R9D¡¡A001, -3R5D¡¡A001, und -5R4D¡¡A001

110

48

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M4 Bohrungen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

Luftstrom

Luftstrom

110

7237

17
,5

(2)

(25)

(75)

23 24,5

180

16
0

19
5

19
5

m
in

. 1
66

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

50±0.5

7,
5

7

Abmessungen der Bohrungen

Montageabstand

Lüfter

(12) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-8R4D¡¡A001 und -120D¡¡A001

Abmessungen der Bohrungen

30

110

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M5 Bohrungen

6

28
5

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

50±0.5
(Montageabstand)

7,
5

180

24,5

(75)

(2)

Luftstrom

110

25
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Luftstrom

28
5

8015

17
,5

m
in

. 2
58

13

Lüfter

Gewicht (ca.): 3,7 kg

Gewicht (ca.): 2,7 kg



285 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen  Einheit: mm (Ohne Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(14) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-210D¡¡A001 und -260D¡¡A001 (Außenkühlung durch Luftkanal)

205±0.5
(Montageabstand)

Klemme 
2-M4 Schrauben

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

230

12,5230

(75)

(8)

29
4

21

210

13 133 (77)

7,5 min. 190

SERVOPACK 
RückansichtDurchgangsbohrung

4-M6 BohrungenLuftstrom

Luftstrom

35
0

m
in

. 3
00

35
0

7,
5

7,
5

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

Lüfter

(15) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV-280D¡¡A001 und -370D¡¡A001 (Außenkühlung durch Luftkanal) 

205±0.5
(Montageabstand)

Klemme 
2-M4 Schrauben

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

230

min. 2167

230

(75)

32
5

43

250

13 141 (109)

12,5

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M6 BohrungenLuftstrom

Luftstrom

40
0

m
in

. 3
65

40
0

7,
5

8,
5

38
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

Abmessungen der Bohrungen

Durchgangsbohrung

(8)

Lüfter

Lüfter

Gewicht (ca.): 13,4 kg

Gewicht (ca.): 8,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Luftstrom

Luftstrom

Luftstrom

90

16
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(4)

(75) 180

23

2 97

Lüfter 3-M4 Bohrungen

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

58±0.5
(Montageabstand)

6

90

SERVOPACK 
Rückansicht

5

Abmessungen der Bohrungen

Luftstrom

Luftstrom

60

16
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(75)

(4)23

170

972

2-M4 Bohrungen

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

30±0.5
(Montageabstand)

5

60

SERVOPACK 
Rückansicht

5

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

1SERVOPACKs für Sockelmontage
(1)  Einphasig 100 V AC,  

Modell: SGDVR70F¡¡A000000¡¡¡, SGDVR90F¡¡A000000¡¡¡, und SGDV2R1F¡¡A000000¡¡¡

(2) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV2R8F¡¡A000000¡¡¡

Gewicht (ca.): 1,0 kg*

Gewicht (ca.): 1,5 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg



287 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

1SERVOPACKs für Sockelmontage
(3)  Dreiphasig 200 V AC,  

Modell: SGDVR70A¡¡A000000¡¡¡, SGDVR90A¡¡A000000¡¡¡, und SGDV1R6A¡¡A000000¡¡¡

(4) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV2R8A¡¡A000000¡¡¡

Gewicht (ca.): 0,9 kg*

Gewicht (ca.): 1,0 kg*

60

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

16
0

Luftstrom

Luftstrom

140

(4)

(75)

(25) 23

Lüfter

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

60

35

16
0

5
15

0±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

2-M4 
Bohrungen

972

60

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

16
0

Luftstrom

Luftstrom

170

(4)

(75)

(25) 23

Lüfter

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

60

30±0.5

(Montageabstand)

5

16
0

5
15

0±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

2-M4 
Bohrungen

972

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

(5)  Dreiphasig 200 V AC,  
Modell: SGDV3R8A¡¡A000000¡¡¡, SGDV5R5A¡¡A000000¡¡¡, und SGDV7R6A¡¡A000000¡¡¡

(6) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV120A¡¡A000000¡¡¡

Luftstrom

Luftstrom

Luftstrom

90

16
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(4)Lüfter

(75) 180

23(25)

2 97

3-M4 
Bohrungen

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

58±0.5
(Montageabstand)

6

90

SERVOPACK 
Rückansicht

5

Abmessungen der Bohrungen

Luftstrom

Luftstrom

110

16
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(4)

(75) 180

23(25)

2 97

4-M4 
Bohrungen

16
0

15
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

80±0.5
(Montageabstand)

5

110

SERVOPACK 
Rückansicht

5

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Gewicht (ca.): 1,5 kg*

Gewicht (ca.): 2,4 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg



289 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

Lüfter

Luftstrom

Luftstrom

100

120

18
0 16

0

Masseklemme 
2-M4 SchraubenKlemme 

13-M4 Schrauben Details der
Klemmenleiste

(90°)

(4)

180(75)

(30)

2 97

4-M4 
Bohrungen

18
0

17
0±

0.
5 

(M
on

ta
ge

ab
st

an
d)

5

120

SERVOPACK 
Rückansicht

5

Abmessungen der Bohrungen

90±0.5
(Montageabstand)

13

Klemme 
13-M4 Schrauben

Details der
Klemmenleiste

Luftstrom

Luftstrom

110

130

25
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

16
0

(5)

210(75)

Lüfter

2 97

(100°)

(33)

4-M5 
Bohrungen

25
0

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

5

130

SERVOPACK 
Rückansicht

6

Abmessungen der Bohrungen

100±0.5
(Montageabstand)

13

Lüfter

2SERVOPACKs für Sockelmontage
(7) Einphasig 200 V AC, Modell: SGDV120A¡1A008000¡¡¡ (1,5 kW, einphasiger Eingang)

Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV180A¡¡A000000¡¡¡ und SGDV200A¡¡A000000¡¡¡

(8) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV330A¡¡A000000¡¡¡

Gewicht (ca.): 2,8 kg*

Gewicht (ca.): 4,6 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

Luftstrom

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

13

(75) 210

2 97

190

120±0.5
(Montageabstand)

25

4-M6 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

Lüfter

190

170

35
0

16
0

35
0

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

(1
8)

Abmessungen der Bohrungen
Lüfter

Luftstrom

260

13

(75) 274 30 200±0.5
(Montageabstand)

280

45
0

16
0

(1
6)

280

Luftstrom

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Lüfter
4-M6 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

45
0

43
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

Abmessungen der Bohrungen

2 97
Lüfter

Gewicht (ca.): 10,2 kg*

Gewicht (ca.): 21,3 kg*

(9) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV470A¡¡A000000¡¡¡ und SGDV550A¡¡A000000¡¡¡

(10) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV590A¡¡A000000¡¡¡ und SGDV780A¡¡A000000¡¡¡

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

2SERVOPACKs für Sockelmontage
(11)  Dreiphasig 400 V AC,  

Modell: SGDV1R9D¡¡A000000¡¡¡, SGDV3R5D¡¡A000000¡¡¡, und SGDV5R4D¡¡A000000¡¡¡

(12) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV8R4D¡¡A000000¡¡¡ und SGDV120D¡¡A000000¡¡¡

130 (75)

2 97

(25) 23

180

(4)

16
0

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

Luftstrom

Luftstrom

Lüfter

5 100±0.5

130

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

14
9,

5±
0.

5
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

16
0

5,
5

Abmessungen der Bohrungen

4-M4 
Bohrungen

Klemme 
14-M4 Schrauben

Details der
Klemmenleiste

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

130 (75)

2

(40)

97

Lüfter

13

(4)

180

Luftstrom

Luftstrom

25
0

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

25
0

6

5 100±0.5
(Montageabstand)

110
130

Abmessungen der Bohrungen

4-M5 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

(100°)

Gewicht (ca.): 2,7 kg*

Gewicht (ca.): 3,7 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

(13) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV170D¡¡A000000¡¡¡

(14) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV210D¡¡A000000¡¡¡ und SGDV260D¡¡A000000¡¡¡

Masseklemme 
2-M5 Schrauben

Klemme 
3-M5 Schrauben

Klemme 
5-M4 Schrauben

Klemme 
6-M5 Schrauben

Details der Klemmenleiste

Lüfter

Luftstrom

135 13
(75) 230155

Luftstrom

25
0

23
8,

5±
0.

5 
(M

o
nt

ag
ea

b
st

an
d

)

25
0

6

5 125±0.5
(Montageabstand)

135

155

Abmessungen der Bohrungen

4-M5 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

2 97 (1,6)

(3,2)(83)

(100°)

25(75)
13

2 97

Lüfter

210 180±0.5

250
230

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

35
0

35
0

16
0

(1
8)

7,
5

Abmessungen der Bohrungen

4-M6 
BohrungenLüfter

Klemme 
2-M4 Schrauben

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

Luftstrom 

230
250

Luftstrom

Gewicht (ca.): 5,6 kg*

Gewicht (ca.): 11,3 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

25

(75)

13

2 97
Lüfter

250

180±0.5

250
230

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

38
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

40
0

40
0

16
0

(2
3)

7,
5

Abmessungen der Bohrungen

4-M6 
BohrungenLüfter

Klemme 
2-M4 Schrauben

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

Luftstrom

230
250

Luftstrom

Gewicht (ca.): 16,2 kg*

2SERVOPACKs für Sockelmontage
(15) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV280D¡¡A000000¡¡¡ und  SGDV370D¡¡A000000¡¡¡

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

2SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(1)  Einphasig 100 V AC,  

Modell: SGDVR70F¡¡A001000¡¡¡, SGDVR90F¡¡A001000¡¡¡, und SGDV2R1F¡¡A001000¡¡¡

(2) Einphasig 100 V AC, Modell: SGDV2R8F¡¡A001000¡¡¡

Luftstrom

Luftstrom

60

2 36

16
0

19
5

17
,5

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(2)

170(75)

23

2 97

24,5

2-M4 
Bohrungen

19
5

m
in

. 1
66

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

20

60

SERVOPACK 
Rückansicht

7

7,
5

Abmessungen der Bohrungen

Lüfter

Luftstrom

Luftstrom

Lüfter

Luftstrom

90

3618,5

16
0

19
5

17
,5

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

(2)

180(75)

23

2 97

24,5

2-M4 
Bohrungen

19
5

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

36,5

90

SERVOPACK 
Rückansicht

7,
5

Abmessungen der Bohrungen

m
in

. 1
66

7

Gewicht (ca.): 1,1 kg*

Gewicht (ca.): 1,5 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

2SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(3)  Dreiphasig 200 V AC,  

Modell: SGDVR70A¡¡A001000¡¡¡, SGDVR90A¡¡A001000¡¡¡, und SGDV1R6A¡¡A001000¡¡¡

Gewicht (ca.): 0,9 kg*

(4) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV2R8A¡¡A001000¡¡¡

Gewicht (ca.): 1,0 kg*

60

362

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

16
0

17
,5

19
5

Luftstrom

Luftstrom

140

(2)

(75)

(25) 23 24,5

Lüfter

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

60

20

19
5

7,
5

7

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

m
in

. 1
66

2-M4 
Bohrungen

972

60

362

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

16
0

17
,5

19
5

Luftstrom

Luftstrom

170

(2)

(75)

(25) 23 24,5

Lüfter

SERVOPACK 
Rückansicht

Abmessungen der Bohrungen

60

20

19
5

7,
5

7

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

m
in

. 1
66

2-M4 
Bohrungen

972

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V

O
PA

C
K

-A
b

m
es

su
ng

en
 

(5)  Dreiphasig 200 V AC,  
Modell: SGDV3R8A¡¡A001000¡¡¡, SGDV5R5A¡¡A001000¡¡¡, und SGDV7R6A¡¡A001000¡¡¡

(6) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV120A¡¡A001000¡¡¡

19
5

19
5

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

m
in

. 1
66

7

16
0

17
,5

18,5 36

90 (75)

(25) 23 24,5 36,5

(2)

180 90

972

Zwei
Klemmen

Luftstrom

Luftstrom

Lüfter

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

SERVOPACK 
Rückansicht

2-M4 
Bohrungen

Abmessungen der Bohrungen
Luftstrom

19
5

16
0

17
,5

Zwei
Klemmen

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

10 70
Luftstrom

Luftstrom

110 (75)

(25) 23 2024,5
(2)

180 110

972

19
5

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

m
in

. 1
66

7

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M4 
Bohrungen

Abmessungen der Bohrungen

50±0.5 (Montageabstand)

Lüfter

Gewicht (ca.): 1,5 kg*

Gewicht (ca.): 2,5 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

2SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(7) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV180A¡¡A001000¡¡¡ und SGDV200A¡¡A001000¡¡¡

(8) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV330A¡¡A001000¡¡¡

Details der Klemmenleiste

Abmessungen der Bohrungen

Klemme
13-M4 Schrauben Masseklemme 

2-M4 Schrauben

21
5 16

0

18
0

17
,5

100

122,2 (75)

30

(5)180 122,2

24,5 27,2

(2)

2 97

(2,2)

Luftstrom

Luftstrom

Lüfter

(90˚)

21
5

20
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

m
in

. 1
86

7

SERVOPACK 
Rückansicht

4-M4 
Bohrungen

50±0.5 (Montageabstand)13

Details der
Klemmenleiste

Klemme
13-M4 Schrauben

28
5

25
0

17
,5

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

133
(2,5) (2,5)111

Luftstrom

16
0

Luftstrom

(6)

(33)

(100˚)

(75) 210
2 97

24,5
(2) Lüfter

Abmessungen der Bohrungen

133

30,5

SERVOPACK 
Rückansicht

28
5

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

m
in

. 2
56

7

4-M5 
Bohrungen

50±0.5 (Montageabstand)

Lüfter

13

Gewicht (ca.): 3,1 kg*

Gewicht (ca.): 5,0 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
E

R
V
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PA
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K

-A
b

m
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ng

en
 

7,5

(75)

13

2 97
Lüfter

210

145±0.5

190

min. 160

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

35
0

m
in

. 3
16

35
0

16
0

(1
8)

7,
5

8,
5

Abmessungen der Bohrungen

4-M6 
BohrungenLüfter

Klemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

Luftstrom

170

190

Luftstrom

133 (77)

5

Durchgangs-
bohrung

15
4

8

8

(75)
13

2 97
Lüfter

264 235±0.5

280

min. 244

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

43
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

45
0

m
in

. 4
15

45
0

16
0

(1
6)

7,
5

9

Abmessungen der Bohrungen

4-M6 
BohrungenLüfter

Klemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
5-M6 Schrauben

Luftstrom

260
280

Luftstrom

159 (106)

39
8

27

Durchgangs-
bohrung

4,5

21
21

8

Gewicht (ca.): 8,5 kg*

Gewicht (ca.): 16,3 kg*

(9) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV470A¡¡A001000¡¡¡ und SGDV550A¡¡A001000¡¡¡ (Außenkühlung durch 
Luftkanal)

(10) Dreiphasig 200 V AC, Modell: SGDV590A¡¡A001000¡¡¡ und SGDV780A¡¡A001000¡¡¡ (Außenkühlung durch 
Luftkanal)

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg



299 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

2SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(11)  Dreiphasig 400 V AC,  

Modell: SGDV1R9D¡¡A001000¡¡¡, SGDV3R5D¡¡A001000¡¡¡, und SGDV5R4D¡¡A001000¡¡¡

(12) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV8R4D¡¡A001000¡¡¡ und SGDV120D¡¡A001000¡¡¡

50±0.548

130

SERVOPACK 
Rückansicht

(Montageabstand)

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Zwei
Klemmen

18
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

19
5

7,
5

7
m

in
. 1

66

Abmessungen der Bohrungen

4-M4 
Bohrungen

Luftstrom

Luftstrom

130 (75)

(25) 23

2 97

24,5

(2)

180

37 72

17
,5

16
0

19
5

Lüfter

Klemme 
14-M4 Schrauben

Details der
Klemmenleiste

15

130 (75) 180 110

30
(Montageabstand)
50±0.5

130

2 97

13 24,5

(2)

80

Masseklemme 
2-M4 Schrauben

Luftstrom

Luftstrom

28
5

25
0

17
,5

(40) Lüfter

(100°)

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

28
5

m
in

. 2
58

6

Abmessungen der Bohrungen

4-M5 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

Gewicht (ca.): 2,7 kg*

Gewicht (ca.): 3,7 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

S
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V
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K
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b

m
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su
ng

en
 

(13) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV170D¡¡A001000¡¡¡

(14) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV210D¡¡A001000¡¡¡ und SGDV260D¡¡A001000¡¡¡ (Außenkühlung durch 
Luftkanal)

Details der Klemmenleiste

20

155 (75) 230
135

35 50±0.5
(Montageabstand)

155

2 97

13 24,5

(2)

80
Luftstrom

Luftstrom

Lüfter

28
5

25
0

17
,5

(83)

(100°)

27
0±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

28
5

m
in

. 2
58

6

Abmessungen der Bohrungen

4-M5 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

135

Masseklemme 
2-M5 Schrauben

Klemme 
3-M5 Schrauben

Klemme 
5-M4 Schrauben

Klemme 
6-M5 Schrauben

(75) 210

230

7,5
205±0.5

(Montageabstand)

250
2 97

13 (77)133

Luftstrom

Luftstrom

35
0

16
0

(1
8)

33
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

7,
5

7,
5

35
0

m
in

. 3
00

Abmessungen der Bohrungen

4-M6 
Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

230
250

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
2-M4 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben

29
4

21

12,5
min. 190

Durchgangs-
bohrung

Lüfter

Lüfter

19
0

20

Gewicht (ca.): 5,7 kg*

Gewicht (ca.): 8,1 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie

Abmessungen   Einheit: mm (Mit Optionsmodul)

2SERVOPACKs für Sockelmontage (Modelle mit 6 kW oder mehr: Außenkühlung durch Luftkanal)
(15) Dreiphasig 400 V AC, Modell: SGDV280D¡¡A001000¡¡¡ und SGDV370D¡¡A001000¡¡¡ (Außenkühlung durch 
Luftkanal)

(75) 250

230
7

250

2 97

13 (109)141

Luftstrom

Luftstrom

40
0

16
0

(2
3)

Abmessungen der Bohrungen

SERVOPACK 
Rückansicht

230
250

Masseklemme 
2-M6 Schrauben

Klemme 
2-M4 Schrauben

Klemme 
6-M6 Schrauben

Klemme 
4-M6 Schrauben 32

5
43

12,5

min. 216

205±0.5
(Montageabstand)

Durchgangs-
bohrung

Lüfter

Lüfter

21
2

9

m
in

. 3
65

38
5±

0.
5 

(M
o

nt
ag

ea
b

st
an

d
)

40
0

7,
5

8,
5

4-M6 
Bohrungen

Gewicht (ca.): 13,4 kg*

*:  Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist in diesem Wert nicht 
enthalten. 
Das ungefähre Gewicht der Optionsmodule ist wie folgt.

• INDEXER-Modul: 0,2 kg
• Modul „Direktes Messsystem“: 0,1 kg
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∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

SERVOPACKs

SERVOPACK-Abmessungen ∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie

∑-V Serie

S
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V
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m
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LnL1

EtherCAT 
Steuerung

L2

DC24V

DC 0V

RDY

ALM

TX

RUN

ERR

BAT

CPU E/A

M-I/II

ERR

COL

RX

RUN

STRX

TX

10Base-T

SGDV – OC A01 A

Serie

Technologiemodul
Modul EtherCAT (CoE)

Schnittstelle

6. Stelle Design-Änderungsindex

SGDV 

1. + 2. Stelle: Modultyp
Code
OC

3. + 4. + 5. Stelle: Schnittstellenspezifikationen
Code
A01

Σ-V Serie

Modellbezeichnung

SERVOPACK mit Technologiemodul

Optionsmodul für EtherCAT (CoE) ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Systemkonfiguration für EtherCAT (CoE) Optionsmodul

Das EtherCAT (CoE)-Netzwerkmodul implementiert das CANopen-Antriebsprofil (CiA402) in der 
EtherCAT-Kommunikation (Echtzeit-Ethernet-Kommunikation). 

3Topologie
Flexible Topologien ermöglichen den Einsatz der Anwendung in verschiedenen Systemarchitektu-
ren, z. B. Kaskaden-, Punkt-zu-Punkt-, Stern- oder Ringstrukturen. 

3Synchronisierungsregelung
Der Distributed-Clock in EtherCAT synchronisiert die Steuerung und den SERVOPACK. (Synchro-
nisations-Jitter zwischen Servo-Achsen: 1 μs oder weniger)
Anmerkung:  EtherCAT ist ein eingetragenes Warenzeichen und eine patentierte Technologie unter der Lizenz von Beckhoff 

Automation GmbH in Deutschland.

Merkmale

ANMERKUNG:  Zur Montage von Optionsmodulen an Verstärkern mit der Schnittstellenoption E1 und E5 ist der Montagesatz 
SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) erforderlich.

Optionsmodul für EtherCAT (CoE)
Netzwerkmodul
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Optionsmodul für EtherCAT (CoE)∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Gewicht (ca.): 0,1 kg

Typenschild für
Optionsmodul 
für EtherCAT
(CoE)

Typenschild für SERVOPACK
mit Optionsmodul

97

Frontansicht: Mit offener Frontabdeckung

Reserviert (Nicht verwenden.)
Reserviert (Nicht verwenden.)

EtherCAT-Kommunikationsschnittstelle
(Eingang, CN11A)

EtherCAT-Kommunikationsschnittstelle
(Ausgang, CN11B)

Reserviert (CN12. Nicht verwenden.)

LED-Anzeigen 

EtherCAT sekundäre Adresse 

20

16
0

( 8
6)

( 1
4)

( 1
8)

(10)

(24)

CN11A

CN11B

Optionsmodul für EtherCAT (CoE)

1Abmessungen Einheit: mm

EtherCAT-Stecker (RJ45)

•Stecker Pin-Anordnung

∗ Mit N.C. bezeichnete Pins sind an kein Signal angeschlossen. 

Stecker Beschreibung

CN11A EtherCAT-Signaleingang

CN11B EtherCAT-Signalausgang

Pin-Nr. Befehlsbezeichnung Anmerkungen

1 TD+
Send data

2 TD-

3 RD+ Receive data

4 – N.C.*

5 – N.C.*

6 RD- Receive data

7 – N.C.*

8 – N.C.*

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN11A TM11R-5M2-88 8 Hirose Electric Corporation

CN11B TM11R-5M2-88 8 Hirose Electric Corporation

CN12* DF11-4DP-2DS (52) 4 Hirose Electric Corporation

* : Nur für Abgleiche durch Mitarbeiter von Yaskawa. (Nicht für die Verwendung durch Kunden) 
Anmerkung: Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden für SERVOPACKs 

verwendet

O
pt

io
ns

m
od

ul
 fü

r C
AN

 o
ve

r E
th

er
CA

T
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Optionsmodul für EtherCAT (CoE) ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen des EtherCAT(CoE)-Netzwerkmoduls

Beschreibung Spezifikationen

Spezifikationen zur 
Spannungsversor-
gung

Art der Spannungsversor-
gung

Über die Steuerspannungsversorgung des SGDV-SERVOPACK

Betriebs-
bedingungen

Umgebungs-/Lagertempe-
ratur

Umgebungstemperatur: 0 bis 55 °C, Lagertemperatur: -20 bis 85 °C

Luftfeuchtigkeit Umge-
bung/Lagerung

Relative Luftfeuchtigkeit von 90 % oder weniger (kein Frost, keine Kondensation)

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand: 4.9 m/s2, Stoßwiderstand: 19,6 m/s2

Schutzklasse/
Verschmutzungsgrad

Schutzart: IP10, Verschmutzungsgrad: 2
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die korrosiven oder entzündbaren Gasen ausgesetzt sind
• Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien ausgesetzt sind
• Standorte, die Staub, Salzen oder Eisenstaub ausgesetzt sind

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magneti-
schen Feldern oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Konformitätsnormen
UL508C
EN50178, EN55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN61000-6-2
EN61800-3, EN61800-5-1, EN954-1, IEC61508-1 bis 4

Entspricht der RoHS-Richtlinie

Baudrate 100 Mbps

Max. Teilnehmer 65536 Teilnehmer

Übertragungszyklus 125 μs bis 4 ms

Leitungslänge zwischen Knoten max. 50 m

Topologie Kaskade, Stern, Baum, Ring, Punkt zu Punkt

Stecker RJ-45

Ethernet/EtherCAT-Leitungen für industriellen 
Einsatz
(CN11A, CN11B)

Kategorie: CAT5e
Abschirmungsspezifikationen S/UTP oder S/STP
Leitungslänge: max. 50 m

Profil
CANopen (CoE)
IEC61800-7 CiA402 Antriebsprofil

Steuerungsmodus

• Homing Mode (Referenzfahrt)
• Profile Position Mode (Positionsregelung)
• Interpolated Position Mode (Interpolieren)
• Profile Velocity Mode (Drehzahlregelung)
• Profile Torque Mode (Momentenregelung)
• Cyclic Sync position Mode (Synchronisierung mit zyklischen Positionswerten)
• Cyclic Sync Velocity Mode (Synchronisierung mit zyklischen Drehzahlwerten)
• Cyclic Sync Torque Mode (Synchronisierung mit zyklischen Drehmomentwerten)

Anzeige
EtherCAT-Betriebsanzeige (RUN) × 1
EtherCAT-Fehleranzeige (ERR) × 1
EtherCAT-Link/Activity-Anzeige × 2

Drehschalter Sekundäradresse: × 2

2 Spezifikationen
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Optionsmodul für EtherCAT (CoE)∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Sicherheitsleitung

Leitung für 
Analogen Monitor

Handbediengerät 
Wandlerleitung

Ethernet/EtherCAT-Leitungen für industriellen Einsatz (Nicht im Lieferumfang enthalten)

Ethernet/EtherCAT-Leitungen für industriellen Einsatz (Nicht im Lieferumfang enthalten)

Leitung für 
E/A-Signale

LED-Anzeige für 
externes Gerät

CN1

CN5

CN11A

CN11B

CN3

CN7

CN8

Handbediengerät

REF

ALARM

SVON

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT 

PC-Verbindungsleitung

2Leitungen für CN1  CN3  CN5  CN7  CN8              für SERVOPACKS mit Anreih-Schnittstelle für TechnologiemoduleCN11

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen

CN1

Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E

Klemmenleisten-Konverter JUSP-TA26P-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E

CN7   Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E

CN5  Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E

CN8  
Leitungen für 
Sicherheitsfunktionen

Leitungen mit 
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.
Produktbezeichnung : Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit
Modell             : 2013595-1

CN11A  CN11B
Ethernet/EtherCAT-Leitungen für industriellen Einsatz

Kategorie:   CAT5e
Abschirmungsspezifikationen S/UTP oder S/STP
Leitungslänge:  max. 50 m

Gelötet

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 : Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.
*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu 
verwenden.
*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und 0,5 m Anschlussleitung

Leitung beidseitig mit Stecker
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307 YASKAWA ∑-V Serie

Das CANopen-Netzwerkmodul ist ein Erweiterungsmodul, das mit den Modellen der S-V Serie kompatibel 
ist und eine Feldbusschnittstelle zum CANopen-Netz (Netzwerktyp) bereitstellt. Über die CANopen-
Schnittstelle kann der Anwender eine verteilte Steuerung mit hoher Geschwindigkeit und einem hohen Grad 
an Zuverlässigkeit realisieren. CANopen ist ein Schicht-7-Kommunikationsprotokoll, das in der 
Automatisierungstechnik weit verbreitet ist. Die Spezifikation des Protokolls wird von der CiA (CAN in 
Automation) verwaltet und weiterentwickelt (www.can-cia.org).

Das Modul SGDV-OCB01A bietet eine große Funktionsvielfalt und hat folgende Merkmale:

•	 CANopen-Spezifikation	DS-301
•	 Antriebsprofile	gemäß	DS-402,	V2.0,	unterstützen	folgende	Betriebsarten:
	 •	Positionieren	(Profile	Position	Mode)
	 •	Referenzfahrt	(Homing	Mode)
	 •	Drehzahlregelung	(Profile	Velocity	Mode)
	 •	Momentenregelung	(Profile	Torque	Mode)
	 •	Interpolieren	(Interpolated	Position	Mode)
•	 Zusätzlich	sind	zwei	Messfühlerfunktionen	integriert
•	 Drehschalter	zur	Einstellung	der	Knotennummer	(bis	zu	127	Netzknoten)
•	 Übertragungsrate	bis	zu	1	MBit/s
•	 9-poliger	Standard-D-Sub-Anschluss
•	 2	Anzeige-LEDs	gemäß	CiA303-3

SGDV -   OC   B   01 A  

Produktreihe

Sigma-5 Serie

Platinenkategorie

OC: Technologiemodul

Spezifikation des Technologiemoduls

01: CANopen

* Design-Änderungsindex

A.........

Für das Produkt verantwortlicher
Unternehmensbereich

A: Japan

B: Europa

SGDV -   OZ   A   01 A  

Serie

Sigma-5 Serie

Art der Option

Gehäuse für Optionsmodul

Spezifikation des Optionsgehäuses

Allgemeine Anwendung

* Design-Änderungsindex

A.........

Das am Servopack montierte Netzwerkmodul besteht aus der Netzwerkkarte und dem Gehäuse der 
Netzwerkkarte.

Modellbezeichnung des GehäusesModellbezeichnung der Netzwerkkarte

ANMERKUNG:		Zur	Montage	von	Optionsmodulen	an	Verstärkern	mit	der	Schnittstellenoption	E1	und	E5	ist	der	Montagesatz	
SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) erforderlich.

SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Modellbezeichnung

2Produktübersicht	für	das	CANopen-Netzwerkmodul

CANopen-Netzwerkmodul
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LnL1 L2

ON

1
3

2
4

OCB01A 

ON
1

3
2

4

OCB01A 

ON

1
3

2
4

OCB01A 

Übergeordnete Steuerung

Motorleitung
Encoderleitung

Batteriegehäuse

SGMJV/SGMAV/SGMEV/SGMGV/SGMSV
Servomotor

(wenn ein Absolutwertgeber 
verwendet wird.)

Die	Beschreibung	des	Produkts	und	Detailinformationen	zur	Herstellung	erscheinen	auf	dem	Typenschild	
des Netzwerkmoduls wie nachfolgend dargestellt.

2Typenschild

CANopen-Netzwerkmodul
Modell SGDV-OCB01A

xxxxxxxxxx

VER:

Serien- 
nummer

SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Systemkonfiguration	für	das	CANopen-Netzwerkmodul
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309 YASKAWA ∑-V Serie

Die	nachfolgende	Tabelle	beschreibt	die	Elemente	der	Hardware-Schnittstelle	des	SGDV-OCB01A	wie	in	
der	Abbildung	auf	der	rechten	Seite	der	Tabelle	dargestellt.

SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Hardware-Schnittstelle	des	CANopen-Netzwerkmoduls

2S1	und	S2	–	Address-Schalter

Nr. Bezeichnung Beschreibung

1 RUN	LED
Gibt den Status der CANopen-Netzwerk-

Zustandsmaschine an.

2 ERROR	LED

Gibt den Status der physikalischen CAN-Schicht 

an und zeigt Fehler aufgrund nicht vorhandener 

CAN-Nachrichten an.

3 S1: Adress-Schalter
Stellt das höchstwertige Bit der CAN-

Knotenadresse	ein	(Hexadezimalformat).

4 S2:	Adress-Schalter
Stellt das niedrigstwertige Bit der CAN-

Knotenadresse	ein	(Hexadezimalformat).

5 S3: Baudratenwahlschalter Legt	die	Baudrate	mit	DIP-Schalter	S3	fest.

6 Steckverbinder CN11 9-poliger	D-SUB-CAN-Bus-Anschluss

7 Steckverbinder	CN12 14-poliger	serieller	High-Density-Anschluss

Das	Modul	SGDV-OCB01A	wird	über	den	
Steckverbinder CN11 an den CAN-Bus 
angeschlossen.
Steckverbindertyp:	SUB-D-Stecker,	9-polig.

Pin-Nr. Bezeichnung

1 NC

2 CAN-L

3 GND

4 NC

5 NC

6 NC

7 CAN	-H

8 NC

9 NC

Abschirmung
An die Abschirmung des CAN-Kabels 

angeschlossen

Dezimal-Adresse
Schalter 

S1

Schalter 

S2

Hexadezimaler	

Wert

01 0 1 01

58 3 A 3A

127 7 F 7F

D

D

S1

S2

Jedem	CAN-Gerät	sollte	eine	eindeutige	Identifikationsnummer	zugeordnet	werden.
Die	Identifikationsnummer	wird	als	Node-ID	(Knotenadresse)	bezeichnet.	Der	Wertebereich	der	Node-ID	
geht	von	1	bis	127.
Das	Modul	SGDV-OCB01A	besitzt	zwei	hexadezimale	Drehschalter	für	die	Einstellung	der	Node-ID.
Die	Knotenadresse	ist	eine	Kombination	aus	zwei	hexadezimalen	Ziffern.
Die	nachfolgende	Tabelle	zeigt	einige	Beispiele:

Damit	die	neu	eingestellte	Adresse	übernommen	wird,	muss	entweder	das	Gerät	eingeschaltet	werden	
oder	die	Anwendung	bzw.	die	Kommunikation	für	die	veränderte	Adresse	zurückgesetzt	werden.	Die	
Werkseinstellung	der	Node-ID	ist	1.

2CAN-Stecker Klemmenbelegung
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SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen des CANopen-Netzwerkmoduls

Beschreibung Spezifikationen

Passender	SERVOPACK S-V Serie SGDV-oooooE	SERVOPACK,	alle	Modelle

Einbau Anbringung	am	SERVOPACK

Spannungsversor-
gung

Art der Spannungsversor-
gung

Über	die	Steuerspannungsversorgung	des	SGDV	SERVOPACK

Betriebs-
bedingungen

Umgebungs-/Lagertempe-
ratur

Umgebungstemperatur:	0	bis	+55°C,	Lagertemperatur:	-20	bis	+85°C

Luftfeuchte	Umgebung/
Lagerung

max.	90%	relative	Luftfeuchte	(nicht	kondensierend)

Umgebungstemperatur	zur	
Gewährleistung der 
Langzeitzuverlässigkeit

+45	°C	oder	weniger

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand:	4.9	m/s2	oder	weniger,	Stoßwiderstand:	19,6	m/s2

Schutzklasse/
Verschmutzungsgrad

Schutzart:	IP10,	Verschmutzungsgrad:	2
SERVOPACKs	nicht	an	folgenden	Orten	benutzen:
•	Standorte,	die	korrosiven	oder	entzündbaren	Gasen	ausgesetzt	sind
•	Standorte,	die	Wasser,	Öl	oder	Chemikalien	ausgesetzt	sind
•	Standorte,	die	Staub,	Salzen	oder	Eisenstaub	ausgesetzt	sind

Aufstellhöhe	über	NN max.	1000	m

Sonstige
SERVOPACKs	nicht	an	folgenden	Orten	benutzen:
•	Standorte,	die	elektrostatischen	Störungen,	starken	elektromagnetischen/magneti-
schen	Feldern	oder	Radioaktivität	ausgesetzt	sind

Konformitätsnormen

•	CiA-Spezifikationen
•	Sicherheitsnorm	UL508
•	Brennbarkeitsprüfung	nach	UL94V-0
•	WEEE-Richtlinie	2002/96/EG
•	Niederspannungsrichtlinie	73/23/EWG
•	EMV-Richtlinie	89/336/EWG

RoHS-Richtlinie	2002/95/EG Entspricht der Norm

CANopen-Kommunikationsstandards DS-301,	V4.02

CAN-Bitraten 10,	20,	50,	125,	250,	500,	800,	1000	kBit/s

CAN-Identifier Standard 11 Bit

CANopen-Knotennummer 1-127	(wird	mit	zwei	Drehschaltern	eingestellt)

Stecker Sub-D	9

SDO-Kommunikation 1 Server

Blockübertragung Nein

Segmentierte Übertragung Ja

Blockübertragung Nein

PDO-Kommunikation Producer/Consumer,	Standardeinstellung	gemäß	DS-402

Unterstützte	RPDOs 1	bis	4

Unterstützte	TPDOs 1	bis	4

SYNC Consumer

Zeitstempel Nein

Notfallmeldungen Producer

Knotenüberwachung	(Guarding) Nein

Heartbeat Producer und Consumer

Nichtflüchtiger	Speicher Ja

CANopen-Profil	für	Umrichter DS-402,	V2.0

Achstypen Linear	und	Rotatorisch

Motortyp Brushless AC Servo

Stromaufnahme 0,28	A	von	der	5	V	DC	Servoantriebsversorgung

2 Spezifikationen
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SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen des CANopen-Netzwerkmoduls

TYPENSCHILD

CN11

CN12

(24)

(12)

(8
4)

(2
2)

(1
60

)

20 97



312

SERVOPACK mit Technologiemodul

CANopen-Netzwerkmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl	der	Leitungen

Sicherheitsleitung

Handbediengerät 
Wandlerleitung

Sub-D 9 Leitung für CANopen Netzwerk

Leitung für 
E/A-Signale

LED-Anzeige für 
externes Gerät

CN11

CN3

CN7

CN1

CN8

Handbediengerät

REF

ALARM

SVON

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT 

PC-Verbindungsleitung

ON

1
3

2
4

OCB01A 

2Leitungen	für	 CN1  CN3  CN7  CN8 													für	SERVOPACKS	mit	Anreih-Schnittstelle	für	TechnologiemoduleCN11

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen

CN1

Leitungen	für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E

Klemmenleisten-Konverter JUSP-TA26P-E

Leitung	einseitig	mit	
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

2	m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E

CN7   Anschlussleitungen	für	PC 2,5	m JZSP-CVS06-02-E

CN8  
Leitung	für	
Sicherheitsfunktionen

Leitungen	mit	
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

Steckersatz*3

Wenden	Sie	sich	an	Tyco	Electronics	AMP	K.K.
Produktbezeichnung : Industrial	Mini	I/O	D-shape	Type1	Plug	Connector	Kit
Modell             : 2013595-1

CN11
 

CANopen-Leitung	für	industriellen	Einsatz

Das CANopen-Kabel besitzt eine einzelne verdrillte Doppelleitung mit 
Gesamtabschirmung. CANopen verwendet einen festgelegten Farbcode, und es 
wird dringend empfohlen, diesen Code einzuhalten.
Da	CANopen-Netze	mit	hohen	Datenübertragungsraten	arbeiten,	erfordern	sie	den	
Einsatz	von	Kabeln,	die	speziell	für	die	Übertragung	hochfrequenter	Signale	
konzipiert wurden. Kabel mit geringer Qualität dämpfen die Signale und können sie 
dadurch	für	die	anderen	Knoten	des	Netzwerks	unlesbar	machen.
Einen korrekten und zuverlässigen Betrieb können wir nur dann garantieren, wenn 
auch alle anderen im CANopen-Netzwerk installierten Geräte (einschließlich des 
Netzwerkkabels) von CAN in Automation (CiA) zugelassen wurden.

Gelötet

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung	beidseitig	mit	Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1	:	Eine	Wandlerleitung	ist	erforderlich,	um	Handbediengeräte	der	 	Serie	zu	verwenden	(Modell:	JUSP-OP05A)	für	 	Serie	SERVOPACKs.
*2	:	Wenn	die	Sicherheitsfunktion	benutzt	wird,	verbinden	Sie	diese	Leitung	mit	den	Sicherheitsgeräten.	
	 Auch	wenn	die	Sicherheitsfunktion	nicht	verwendet	wird,	sind	die	SERVOPACKs	mit	angeschlossenem	Brückenstecker	(Modell:	JZSP-CVH05-E)	zu	verwenden.
*3	:	Verwenden	Sie	den	Steckersatz,	wenn	Sie	die	Leitungen	selbst	konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste	und	0,5	m	Anschlussleitung

Leitung	beidseitig	mit	Stecker
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ANMERKUNG:  Zur Montage von Optionsmodulen an Verstärkern mit der Schnittstellenoption E1 und E5 ist der Montagesatz 
SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) erforderlich.

SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Funktionsprinzip

Ethernet POWERLINK (EPL) ist ein Datenübertragungsprofil für Real-Time Ethernet (RTE). Es 
bietet eine Erweiterung des Ethernet nach dem Standard IEEE 802.3 mit Mechanismen zur 
zeitlich voraussagbaren und präzise synchronisierten Übertragung von Daten. Das 
Kommunikationsprofil erfüllt zeitliche Anforderungen, die typisch für Hochleistungsanwendungen 
in der Automatisierung und der Maschinensteuerung sind. Es behält die Grundprinzipien des Fast 
Ethernet Standard IEEE 802.3 bei, erweitert ihn jedoch in Richtung auf ein Echtzeit-Ethernet. Auf 
diese Weise ist es möglich, jede Standard-Ethernet-Logik- oder Infrastrukturkomponente oder 
-Test- und Messvorrichtung wie einen Netzwerkanalysator weiterhin zu verwenden.
Das Ethernet POWERLINK-Netzwerkmodul der S-V Serie implementiert bei der Ethernet 
POWERLINK-Datenübertragung (Echtzeit-Ethernet-Datenübertragung) das CANopen-
Antriebsprofil DS 402 von CiA402.
Damit ist die Positions-, Drehzahl- und Drehmomentregelung möglich. Es kann eine jeweils 
angemessene Form der Systemsteuerung gewählt werden, von der einfachen Positionierung bis 
zur schnellen, hoch präzisen Lageregelung.
Außerdem unterstützt Powerlink die hohe Servosteuerleistung, die fortschrittliche Tuning-
Funktion und die Vielzahl an Stellgliedern von S-V.

Merkmale

3Aufgrund seiner Benutzerfreundlichkeit von typischen Automatisierungstechnikern ohne vertiefte 
Ethernet-Netzwerkkenntnisse einsetzbar

3Bis zu 240 vernetzte Echtzeitknoten in einem Netzwerksegment

3Deterministische Datenübertragung garantiert

3IAONA-Echtzeitklasse 4, höchste Leistung

- minimale Zykluszeit von ≤ 200 μs

- minimaler Jitter von < 1 μs für eine präzise Synchronisierung von Netzwerkknoten

3Direkte Peer-to-Peer-Kommunikation aller Knoten (Publish/Subscribe)

3„Hot-Plug”-Funktion

3Nahtlose Integration in andere Netzwerke per Routing

3Normenkonform

- IEEE 802.3u Fast Ethernet

- Unterstützung von IP-basierten Protokollen wie UDP

- Integration mit CANopen-Profilen EN50325-4 für die Interoperabilität von Geräten

SGDV – OC B02 A

Serie

Technologiemodul
Modul Ethernet POWERLINK

Schnittstelle

6. Stelle Design-Änderungsindex

SGDV 

1. + 2. Stelle: Modultyp
Code
OC

3. + 4. + 5. Stelle: Schnittstellenspezifikationen
Code
B02

Σ-V Serie

Modellbezeichnung

Ethernet Powerlink
Optionsmodul
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LnL1

Powerlink 
Steuerung

L2

DC24V

DC 0V

RDY

ALM

TX

RUN

ERR

BAT

CPU E/A

M-I/II

ERR

COL

RX

RUN

STRX

TX

10Base-T

Powerlink-Stecker (RJ45)

•Stecker Pin-Anordnung

∗ Mit N.C. bezeichnete Pins sind an kein Signal angeschlossen. 

Stecker Beschreibung

CN11A Powerlink-Signaleingang

CN11B Powerlink-Signalausgang

Pin-Nr. Befehlsbezeichnung Anmerkungen

1 TD+
Send data

2 TD-

3 RD+ Receive data

4 – N.C.*

5 – N.C.*

6 RD- Receive data

7 – N.C.*

8 – N.C.*

SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Systemkonfiguration für Ethernet Powerlink Optionsmodul

Die nachfolgende Abbildung zeigt beispielhaft Verbindungen zwischen einer übergeordneten 
Steuerung und einem SERVOPACK per Powerlink-Datenübertragung.

Verbinden Sie den Stecker des Powerlink-Datenkabels mit den Steckern CN11A und CN11B.

Verbinden Sie CN11A mit dem Master und CN11B mit dem Slave. Werden die Stecker vertauscht, 
kommt es nicht zu einer erfolgreichen Datenübertragung.

E
th

er
ne

t 
P

o
w

er
lin

k 
O

p
tio

ns
m

o
d

ul



315 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Gewicht (ca.): 0,1 kg

Typenschild für
Optionsmodul 
für Ethernet 
Powerlink

Typenschild für SERVOPACK
mit Optionsmodul

97

Frontansicht: Mit offener Frontabdeckung

Reserviert (Nicht verwenden.)
Reserviert (Nicht verwenden.)

Powerlink-Kommunikationsschnittstelle
(Eingang, CN11A)

Powerlink-Kommunikationsschnittstelle
(Ausgang, CN11B)

Reserviert (CN12. Nicht verwenden.)

LED-Anzeigen 

Powerlink primäre Adresse 

20

16
0

( 8
6)

( 1
4)

( 1
8)

(10)

(24)

CN11A

CN11B

2Systemkonfiguration für Ethernet Powerlink Optionsmodul

Abmessungen  Einheit: mm

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN11A TM11R-5M2-88 8 Hirose Electric Corporation

CN11B TM11R-5M2-88 8 Hirose Electric Corporation

CN12* DF11-4DP-2DS (52) 4 Hirose Electric Corporation

* : Nur für Abgleiche durch Mitarbeiter von YASKAWA. (Nicht für die Verwendung durch Kunden) 

Anmerkung: Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden für SERVOPACKs verwendet
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Anwendungsmodul Modellnummer

Bezeichnung

Fertigungsnummer

SGDV

OPTIONSMODUL

MODELL SGDV-OCB02A

0/N 123456-1-1
S/N 123456789ABCDEF

YASKAWA EUROPE GMBH
MADE IN UK

OCB02A

OCB02A

OCB02A

Typenschild (Kenndaten)

Typenschild (Modell-Nr.)

Typenschild (Komponenten-Code)

2Typenschild (Kenndaten)

2Position des Typenschilds

Typenschild und Modellbezeichnungen

ERR

RUN

Link/Activity (CN11B)

Link/Activity (CN11A)

2LED-Anzeigen

S11: Powerlink primäre Adresse (obere 4 Bit)
S12: Powerlink primäre Adresse (untere 4 Bit)

OCB02A

2Powerlink-Primäradresseinstellungen

Die Powerlink-Primäradresse (Teilnehmer-Aliasname) 
kann zur Identifizierung bzw. Adressierung eines Geräts 
verwendet werden.
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen des Ethernet Powerlink-Netzwerkmoduls

Beschreibung Spezifikationen

Spezifikationen zur 
Spannungsversor-
gung

Art der Spannungsversor-
gung

Über die Steuerspannungsversorgung des SGDV SERVOPACK

Betriebs-

bedingungen

Umgebungs-/Lagertempe-
ratur

Umgebungstemperatur: 0 bis 55 °C, Lagertemperatur: -20 bis 85 °C

Luftfeuchtigkeit Umge-
bung/Lagerung

Relative Luftfeuchtigkeit von 90 % oder weniger (kein Frost, keine Kondensation)

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand: 4.9 m/s2, Stoßwiderstand: 19,6 m/s2

Schutzklasse/

Verschmutzungsgrad

Schutzart: IP10, Verschmutzungsgrad: 2

SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:

• Standorte, die korrosiven oder entzündbaren Gasen ausgesetzt sind

• Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien ausgesetzt sind

• Standorte, die Staub, Salzen oder Eisenstaub ausgesetzt sind

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige

SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:

• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magnetischen 
Feldern oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Konformitätsnormen

UL508C

EN50178, EN55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN61000-6-2

EN61800-3, EN61800-5-1, EN954-1, IEC61508-1 bis 4

Entspricht der RoHS-Richtlinie

Baudrate 100 Mbps, halbduplex

Max. Teilnehmer 240 Teilnehmer

Übertragungszyklus 125 μs bis 4 ms

Leitungslänge zwischen Knoten max. 100 m

Topologie Kaskade, Stern, Baum, Ring, Punkt zu Punkt

Stecker RJ-45

Ethernet-Leitungen für industriellen Einsatz

(CN11A, CN11B)

Kategorie: CAT5e

Abschirmungsspezifikationen S/UTP oder S/STP

Leitungslänge: max. 50 m

Profil
Ethernet Powerlink Version V 2

IEC 61800-7-1/2/3 Committee Draft

Steuerungsmodus

• Homing Mode (Referenzfahrt)

• Profile Position Mode (Positionsregelung)

• Interpolieren (Interpolated Position Mode)

• Drehzahlregelung (Profile Velocity Mode)

• Momentenregelung (Profile Torque Mode)

Anzeige

Powerlink-Statusanzeige STATUS (grün) × 1

Powerlink-Fehleranzeige ERROR (rot) × 1

Powerlink-Anzeige Link/Activity × 2

Drehschalter: Primäradresse: × 2

2 Spezifikationen
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SERVOPACK mit Technologiemodul

Ethernet Powerlink Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Sicherheitsleitung

Leitung für 
Analogen Monitor

Handbediengerät 
Wandlerleitung

Ethernet/Powerlink-Leitungen für industriellen Einsatz (Nicht im Lieferumfang enthalten)

Ethernet/Powerlink-Leitungen für industriellen Einsatz (Nicht im Lieferumfang enthalten)

Leitung für 
E/A-Signale

LED-Anzeige für 
externes Gerät

CN 1

CN 5

CN 11 A

CN 11 B

CN 3

CN 7

CN 8

Handbediengerät

REF

ALARM

SVON

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT 

PC-Verbindungsleitung

2Leitungen für CN1  CN3  CN5  CN7  CN8              für SERVOPACKS mit Anreih-Schnittstelle für TechnologiemoduleCN11

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen

CN1

Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E

Klemmenleisten-Konverter JUSP-TA26P-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E

Handbediengerät

Wandlerleitung*1
0,3 m JZSP-CVS05-A3-E

CN7   Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E

CN5  Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E

CN8  

Leitung für 
Sicherheitsfunktionen

Leitungen mit 
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E 
JZSP-CVH03-03-E-G3

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.

Produktbezeichnung : Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit

Modell             : 2013595-1

CN11A  CN11B

Ethernet/Powerlink-Leitungen für industriellen Einsatz

Kategorie:   CAT5e

Abschirmungsspezifikationen S/UTP oder S/STP

Leitungslänge:  max. 50 m

Gelötet

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 : Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.

*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 

 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.

*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und 0,5 m Anschlussleitung

Leitung beidseitig mit Stecker
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Das INDEXER-Modul ist ein Einachs-Positioniergerät mit einer 
Programmtabellenfunktion. Es ist seitlich am SERVOPACK angebracht.
Das INDEXER-Modul verfügt über zwei Referenzmethoden: digitale E/A und 
serielle Befehle.
Die digitale E/A ist als Programmtabelle (Modus 0) oder Referenzfahrt/JOG-
Geschwindigkeitstabelle strukturiert (Modus 1). Bei Verwendung der 
Programmtabelle (Modus 0) kann der mit dem Eingangssignalmuster 
(Binärformat) ausgewählte Programmschritt durchgeführt werden. Bei 
Verwendung der JOG-Geschwindigkeitstabelle (Modus 1) kann der mit dem 
Eingangssignalmuster (Binärformat) ausgewählte Programmschritt 
durchgeführt werden.
Mit seriellen Befehlen werden ASCII-Befehlsfolgen per RS-422 oder RS485 
an das INDEXER-Modul gesendet und anschließend sofort ausgeführt.
Mit der Unterstützungssoftware SigmaWin+ lassen sich auf einfache Weise 
Programmtabellen und Parameter einstellen oder Überwachungsfunktionen 
durchführen.
Die gleichen Funktionen lassen sich auch mit seriellen Befehlen ausführen.

INDEXER-Modul
Angebracht an SGDV-
SERVOPACK der S-V-
Serie

Typenschild
(Modell-Nr.)

CN11
E/A-Signal
Stecker

CN12 Serielle Befehlskommunikation

SGDV – OC A03 A

Serie

Technologiemodul
Modul INDEXER

Schnittstelle

6. Stelle Design-Änderungsindex

SGDV 

1. + 2. Stelle: Modultyp
Code
OC

3. + 4. + 5. Stelle: Schnittstellenspezifikationen
Code
A03

Σ-V Serie

Einfach
3Programmtabellen zur einfachen Programmierung und serielle Befehle zur einfachen Realisierung der Bewe-
gungssteuerung. 
3Die Einrichtungssoftware (SigmaWin+) für Windows ermöglicht eine einfache Inbetriebnahme.
3Eine Verbindung zur übergeordneten Steuerung lässt sich auf einfache Weise mit dem E/A-Modul herstellen.

Intelligent
3 Durch die Verwendung von Programmtabellen lassen sich alle erforderlichen Funktionen (einschließlich der 

Positionierung) vereinfachen. 
Für die Positionierung sind bis zu 256 Schritte programmierbar.
3 Verschiedene Funktionen, einschließlich externer Positionierung, JOG-Tabellen-Funktion, Referenzfahrt und 

programmierbaren Signalausgängen, sind möglich. E/A-Signale: Eingang: 19 Signale, Ausgang: 16 Signale
Schnell
3 Zuverlässige hoch präzise Positionierung in Verbindung mit den leistungsstarken Servoantrieben der -Serie. 

3Bewegungssteuerung wird ohne Maschinensteuerungen realisiert. 

ANMERKUNG:  Zur Montage von Optionsmodulen an Verstärkern mit der Schnittstellenoption E1 
und E5 ist der Montagesatz SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) 
erforderlich.

SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Modellbezeichnung

2Produktübersicht für das INDEXER-Optionsmodul

INDEXER-Optionsmodul für Einzelachspositionierung
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Typenschild (Kenndaten)

SERVOPACK mit 
INDEXER-Optionsmodul für 
Einzelachspositionierung

Servomotorleitung

Encoderleitung

Übergeordnete Steuerung

Digitale E/A 
Signalleitung

Leitung serielle Befehls- 
kommunikation

MODELL SGDV-OCA03A

SGDV

OPTIONSMODUL

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

840204-9-1
D0093A102110001

Optionsmodul Modellnummer

Bezeichnung

Fertigungsnummer

SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Typenschild-Beispiel

Systemkonfiguration für das INDEXER-Optionsmodul
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INDEXER-Modul

Blockschaltbild

SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

INDEXER-Optionsmodul für Einzelachspositionierung

2Funktionen des INDEXER-Moduls

Beschreibung Spezifikationen

Schnittstelle
Vollduplex (RS-422) oder halbduplex (RS-485)
(Auswählbar mit Parameter PnB00.)

Max. Anzahl Achsen 16 Achsen

Gesamte Leitungslänge RS-422/RS-485: max. 50 m

Übertragungsgeschwindigkeit
9600, 19200 oder 38400 bps
(Auswählbar mit Parameter PnB01. Werkseinstellung: 9600 bps)

Synchronisierung Start-Stopp-Synchronisierung

Datenformat

Start-Bits:	1 Bit

Daten-Bits: 7 Bit ASCII

Parität: 1 Bit, gerade Parität

Stopp-Bits: 1 Bit

Flusskontrolle Keine

Schaltsteuerung Keine

2Datenübertragungsspezifikationen des CN12-Steckers

Funktion Beschreibung

Digitale E/A
Programmtabelle (Modus 0)

Die Eingangssignale der Programmschrittauswahl (Binärformat) dienen zur Auswahl der 
Positionierungsdaten aus der im INDEXER-Modul abgelegten Programmtabelle. Das 
INDEXER-Modul kann bis zu 256 Programmschritte abspeichern. Die Programmschritte 
können zur Durchführung komplexerer Bewegungen miteinander kombiniert werden.

Digitale E/A
Referenzfahrt-/JOG-Geschwindigkeitstabelle 
(Modus 1)

Referenzfahrten mit einem Inkrementalgeber und Betrieb mit einer JOG-
Geschwindigkeits-Tabelle mit bis zu 16 Geschwindigkeitsstufen sind möglich.

Serielle Befehle
Positionierungen können durch von per RS-422- oder RS-485-Datenübertragung 
eingegangene Befehle gesteuert werden. Bis zu 16 Achsen sind anschließbar. ASCII-
Befehle können auch beim Betrieb per Programmtabelle verwendet werden.

Registrierung
Registrierungsfunktionen für externe Positionierung sind sowohl per Programmtabelle als 
auch anhand von seriellen Befehlen realisierbar.

Programmierbare Ausgangssignale
Es gibt 8 Ausgangssignale (/POUT0 bis /POUT7), für die jeweils der Ausgangsstatus 
spezifiziert werden kann.

Zonensignale und Zonentabelle
Die programmierbaren Ausgangssignale (/POUT0 bis /POUT4) können auch als 
Zonensignale verwendet werden. In der Zonentabelle können bis zu 32 Zonen definiert 
werden.
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* Für den Anschluss des INDEXER-Moduls an SERVOPACKs mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule.

SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen des INDEXER-Optionsmoduls

Beschreibung Spezifikationen

Passender SERVOPACK S-V Serie SGDV-oooooE SERVOPACK, alle Modelle

Einbau Anbringung am SERVOPACK

Spannungsversor-
gung

Art der Spannungsversor-
gung

Über die Steuerspannungsversorgung des SGDV-SERVOPACK

Betriebs-
bedingungen

Umgebungs-/Lagertemperatur Umgebungstemperatur: 0 bis +55 °C, Lagertemperatur: -20 bis +85 °C

Luftfeuchtigkeit Umge-
bung/Lagerung

max. 90% relative Luftfeuchte (nicht kondensierend)

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand: 4,9 m/s2, Stoßwiderstand: 19,6 m/s2

Schutzklasse/
Verschmutzungsgrad

Schutzart: IP10, Verschmutzungsgrad: 2
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die korrosiven oder entzündbaren Gasen ausgesetzt sind
• Standorte, die Wasser, Öl oder Chemikalien ausgesetzt sind
• Standorte, die Staub, Salzen oder Eisenstaub ausgesetzt sind

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
• Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magnetischen Feldern 
oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Regelungsver-
fahren

Programmtabellen-Methode

Positionierung per Programmtabelle, wobei die einzelnen Schritte sequenziell aufgrund 
von Befehlen ausgeführt werden, die per Eingabe über die Kontakte oder per serieller 
Datenübertragung erfolgen
Positionierung, bei der die Teilnehmernummern durch Befehle spezifiziert werden, die per 
Eingabe über die Kontakte oder in Form von serieller Datenübertragung erfolgen

Max. Anzahl Schritte 256

Max. Anzahl Tabellen 256

Max. Anzahl Teilnehmer 256

Serielle Datenübertragung

Serielle Befehlsübertragung, 1-kanalig, ASCII-Code
Spezifikationen für die Datenübertragung: RS-422/485 (max. 50 m)
Verbindungstopologie: Mehrpunktverbindung (max. 16 Achsen)
Baudrate: 9600, 19200, 38400 bps

Weitere Funktionen Registrierung (Positionierung durch externe Signale), Referenzfahrt

Anzeigefunktion LED Leuchtet bei Parametereinstellung, Überwachung, Ausführung von Hilfsfunktionen usw.

Geltende Normen*

UL508C
EN50178, EN61800-5-1
EN55011 Gruppe 1 Klasse A
EN61800-3, EN61000-6-2

2Spezifikationen

2LED-Anzeigen

Status Rote LED Grüne LED

Steuerspannungsversorgung AUS Leuchtet nicht Leuchtet nicht

Steuerspannungsversorgung AN Leuchtet nicht Blinkt

Normal
Leuchtet nicht LeuchtetEndlagenüberschreitung/softwaremäßige 

Begrenzung aktiviert

Zurücksetzen

– Blinkt
Abspeichern einer Tabelle

Initialisieren einer Tabelle

Initialisieren von Parametern

Fehler Blinkt (2 Sekunden) –

Warnung Blinkt –

Alarm Leuchtet Leuchtet nicht
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Mit offener Frontabdeckung

LED (rot)
LED (grün)

Serielle Befehlskommunikation 
Stecker (CN12)

E/A-Signalstecker (CN11) 
für digitale E/A-Signale

SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Teilebezeichnungen des INDEXER-Optionsmoduls

2Stecker für serielle Befehlsübertragung (CN12)

RS-422 oder RS-485

Übergeordnete Steuerung

Mit seriellen Befehlen können Funktionen wie Positionieren, Einstellen von Parametern und 

Programmtabellen, Überwachen und andere ausgeführt werden.
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SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
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E/A-Signale

Beschreibung Spezifikationen

E/A-Signal

Ein-
gang

SERVOPACK-Seite

• Servo EIN (/S-ON)
• Vorwärtslauf gesperrt (P-OT), Rückwärtslauf gesperrt (N-OT)
• Begrenzungsschalter Referenzfahrt-Abbremsung (/DEC)
• Alarm zurücksetzen (/ALM-RST)
• Registrier-Latch (/RGRT)  

Modul-Seite

Modusauswahl (/MODE0/1)

Modus 0 Modus 1

• Startet oder unterbricht Programmtabel-
lenfunktion (/START-STOP)

• Startet Referenzfahrt (/HOME)

• Setzt Programmtabellenfunktion zurück 
(/PGMRES)

• Startet Tippfunktion vorwärts (/JOGP)

• Programmtabellenauswahl 0 (/SEL0) • Startet Tippfunktion rückwärts (/JOGN) 

bis
• Tipp-Geschwindigkeitstabellen-Auswahl 
0 (/JOG0)

• Programmtabellenauswahl 7 (/SEL7) bis

• Tipp-Geschwindigkeitstabellen-Auswahl 
3 (/JOG3)

Aus-
gang

SERVOPACK-Seite
• Servo-Alarm (ALM) • Servo betriebsbereit (/S-RDY)
• Fehler/Warnung (/WARN) • Alarmcode Ausgang 0 bis 2 (ALO0 bis ALO2)
• Haltebremsverriegelung (/BK)

Modul-Seite
• Position erreicht (/INPOSITION)
• Programmierbarer Ausgang 0 bis 7 (/POUT0 bis /POUT7)

Funktion Einstellbereich Einstelleinheit Beschreibung

PGMSTEP Programmschritt − − Programmschrittnummer (0 bis 255)

POS Zielposition –99,999,999 bis +99,999,99 Referenzeinheit

Gibt die Zielposition an

Absolute Position (A), relative Entfernung (I), unbegrenzte Stecke vorwärts/

rückwärts (INFINITE), Stopp (STOP), kein Bewegungsbefehl (–), kontinuierli-

cher Stopp

SPD
Positioniergeschwin-

digkeit
1 bis 99.999.999

× 1000 Referenzein-

heiten/Min.
Gibt die Positioniergeschwindigkeit an.

RDST
Externe Positionier-

strecke 
0 bis 99.999.999 Referenzeinheit

Gibt die Registrierstrecke an.

Wenn keine Registrierung erwünscht ist, „–“ eingeben. 

RSPD
Externe Positionierge-

schwindigkeit 
1 bis 99.999.999

× 1000 Referenzein-

heiten/Min.
Gibt die Registriergeschwindigkeit an. 

ACC Beschleunigung 1 bis 99.999.999
× 1000 Referenzein-

heiten/Min./ms  

Gibt die Beschleunigung für das Positionieren bzw. Registrieren an.

Um die im zuvor ausgeführten Programmschritt ausgeführte Beschleunigung 

zu übernehmen, „:“ eingeben. 

DEC Abbremsen 1 bis 99.999.999
× 1000 Referenzein-

heiten/Min./ms  

Gibt das Abbremsen für das Positionieren bzw. Registrieren vor.

Um das im zuvor ausgeführten Programmschritt ausgeführte Abbremsen zu 

übernehmen, “:” eingeben. 

POUT
Programmierbare 

Ausgangssignale
− −

Gibt die Funktion der programmierbaren Ausgangssignale /POUT0 bis /

POUT7 an.

Aktiv (A), inaktive (N), ZONE-Signal (Z), vorherigen Zustand übernehmen ( : ) 

EREIGNIS Gutbedingungen
0 bis 99.999 

(Wartezeiteinstellungen)
ms

Stellt die Wartezeit (Tn) zusammen mit einem der folgenden Signale ein: 

Signal „Position erreicht“ (I), Signal „Positionsreferenzverteilung erreicht“ (D), 

Signal „Positionierung nahe“ (N), oder Auswahlsignal (SELn) 

LOOP Anzahl Ausführungen 1 bis 99.999 −
Gibt die Anzahl der Ausführungen vom Positionierungsbeginn bis zur 

Gutbedingung an (EVENT).

NEXT

Nächster auszufüh-

render Programm-

schritt

0 bis 255 −
Gibt den nächsten auszuführenden Programmschritt (PGMSTEP) an. 

Zum Beenden der Programmtabellenfunktion „END“ einstellen.

2Programmtabellenfunktionen
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SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Abmessungen des INDEXER-Optionsmoduls

Gewicht (ca.): 0,2 kg

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN11 10236-52A2PL 36 Sumitomo 3M Ltd.

CN12 10214-52A2PL 14 Sumitomo 3M Ltd.

Anmerkung: Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden für SERVOPACKs verwendet.

2Abmessungen	(Einheit: mm)

（75）

20

(10)

CN12

CN11

(24)

97

16
0
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00
)

(6
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SERVOPACK mit Technologiemodul

INDEXER-Optionsmodul∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
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Auswahl der Leitungen

2Leitungen                                                                                         für SERVOPACKS mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule

Sicherheitsleitung

Wandlerleitung Handbediengerät

Leitung für E/A-Signale

LED-Anzeige für externes Gerät

Handbediengerät

PC-Verbindungsleitung

Stecker serielle Befehlskommunikation
(RS-422/RS-485 Leitung)

E/A-Signalstecker Indexer

CN3

CN11

CN12

CN1

CN7

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ－ＯＰ０５Ａ－１－Ｅ

CN8

CN5
Leitung für analogen Monitor

CN11

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen

CN1

Leitungen für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-2-E

Klemmenleisten-
Konverter

0,5 m JUSP-TA26P-E

1 m JUSP-TA26P-1-E

2 m JUSP-TA26P-2-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CSI02-1-E

2 m JZSP-CSI02-2-E

3 m JZSP-CSI02-3-E

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E

             Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E

CN7 		Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E

CN8 	
Leitung für 
Sicherheitsfunktionen

Leitungen mit 
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.
Produktbezeichnung : Industrial Mini I/O D-shape Type1 Plug Connector Kit
Modell             : 2013595-1

E/A-Signalleitung 
Indexer

Steckersatz DP9420007-E

Leitung einseitig mit 
freier Verdrahtung

1 m JZSP-CVI01-1-E

2 m JZSP-CVI01-2-E

3 m JZSP-CVI01-3-E

Leitung beidseitig mit 
Stecker

0,5 m JUSP-TA36V-E

1 m JUSP-TA36V-1-E

2 m JUSP-TA36V-2-E

CN12  Leitung für
serielle Befehle

Steckersatz JZSP-CHI9-1

Gelötet

Mit Anschlussleitung 
(1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 : Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.
*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.
*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Klemmenleiste und 
0,5 m 
Anschlussleitung

Leitung beidseitig mit Stecker

CN12CN8CN5CN3CN1 CN7

CN5
SERVOPACK-Seite

CN11
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SERVOPACK mit Technologiemodul

MP2600iec-Option ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

20

16
0

(2
2

)

97(20)

Maße in mm

Typenschild für
MP2600iec-Option

Typenschild für SERVOPACK
mit Optionen

2Abmessungen  Einheit: mm

•	 Standardisierte	Programmierumgebung	nach	
IEC61131-3	mit	PLCopen-Funktionsblöcken	für	die	
Maschinensteuerung.

•	 Auto-Tuning,	Vibrationsunterdrückung	und	andere	
leistungsstarke,	einfach	zu	implementierenden	
Servo-Steuerungsfunktionen

•	 Ethernet/IP,	Modbus	TCP/IP	und	OPC	Server	mit	
SPS-,	MMS-,	SCADA-,	MES-	und	ERP-Konnektivität

•	 Skalierbarkeit	auf	die	Mehr-Achs-Steuerungsplatt-
form	MP2000iec	über	die	gemeinsame	Programmie-
rumgebung	MotionWorks	IEC

•	 Web-Server	mit	Wartungs-,	Diagnose-	und	Fehler-
such-Funktionen

•	 E/A:
•	 15	Digitaleingänge
•	 11	Digitalausgänge
•	 1	Analogeingang
•	 1	Analogausgang
•	 1	externer	Encodereingang
•	 1	externer	Encoder-Latch

10 LEDs

EtherNet/IP oder Modbus TCP/IP 
Kommunikationsanschluss A (CN11A)

EtherNet/IP oder Modbus TCP/IP 
Kommunikationsanschluss B (CN11B)

6 DIP-Schalter 
zur Konfiguration

Batterieanschluss (CN14)

CN13-Anschluss
Analoge E/A, Digitale E/A
Externer Encoder (inkremental)

3,6 V Lithiumbatterie
(sichert Variablen,
Absolutwertgeber-Offset, 
und Daten der Echtzeituhr)

Das	MP2600iec-Optionsmodul	für	1,5-Achs-Maschinensteuerung	bietet	ein	kompaktes,	umfassendes	Servo-/
Steuerungspaket	mit	den	folgenden	Merkmalen:

MP2600iec-Optionsmodul
1,5-Achs-Maschinensteuerung
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MP2600iec-Option ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beschreibung Spezifikationen

CPU 200	MHz,	32	Bit,	ARM	9

Speicher
SDRAM 32 MB
SRAM 512	kB	mit	Batteriepufferung
Flash 4	MB	Flash.	Code-	und	Parameterspeicherung.

Bedienerschnittstelle	
LED 10	LEDs	(rot	und	grün	-	Betriebsmodus,	Kommunikation	und	Fehlerstatus)
Anwenderseitige	
Konfiguration

6x	DIP-Schalter	(Betriebsmodus	und	Konfiguration	der	Kommunikation)

Anwen-
der-E/A

Steue-
rungssei-
te	(CN13)

Netzwerk 2x	100baseTX	Ethernet
Digitaleingang 8	programmierbare	Eingänge
Digitalausgang 8	programmierbare	Ausgänge
Analogeingang 1	Kanal,	+/-	10V,	16	Bit
Analogausgang 1	Kanal,	+/-	10V,	16	Bit

Impulszähler
RS-422-kompatibler	Impulszählereingang	(Zählermodi	Quadratur,	Impuls	und	
Richtung,	Auf/Ab)	mit	5-,	12-	und	24-V-Latch-Positionseingängen

Ser-
voseite	
(CN1)

Digitalein-
gänge

Zugeord-
net

Anzahl	der	Eingänge:	7
(1	Registriereingang	latcht	externen	Encoder	in	5	µs)

Funktionen:	Die	Signalzuordnung	und	positive/negative	Logik	können	verän-
dert	werden.	Vorwärtslauf	gesperrt	(P-OT),	Rückwärtslauf	gesperrt	(N-OT),	
Drehmomentgrenze	Vorwärtslauf	(/P-CL),	Drehmomentgrenze	Rückwärtslauf	
(/N-CL),	allgemeines	Eingangssignal	(/SI0	bis	/SI6)

Digitalein-
gänge

Fest Servoalarm	(ALM)

Zugeord-
net

Anzahl	der	Ausgänge:	3

Funktionen:	Die	Signalzuordnung	und	positive/negative	Logik	können	verän-
dert	werden.	Signal	Position	erreicht	(/COIN),	Signal	Geschwindigkeit	erreicht	
(/V-CMP),	Erkennung	Drehrichtung	Servomotor	(/TGON),	Servo	betriebsbereit	
(/S-RDY),	Erkennung	Drehmomentgrenze	 (/CLT),	Erkennung	Geschwindig-
keitsgrenze	 (VLT),	Haltebremsverriegelung	 (/BK),	Warnung	 (/WARN),	nah	 (/
NEAR)

Netzwerkfähigkeit
OPC	(Client	und	Server	erforderlich)
EtherNet/IP
Modbus	TCP

Programmierstandards IEC61131/PLCopen
Diagnose-	und	Konfigurationsschnittstelle Web-Interface
Motion-Control-Leistung 1	gesteuerte	Achse	und	1	externer	Gebereingang	plus	virtuelle	Achse

Servoseitige	Sicher-
heitsfunktionen

Eingang /HWBB1,	/HWBB2:	Base-Block-Signal	für	Leistungsteil

Ausgang
EDM1:	Statusüberwachung	(fester	Ausgang)	der	integrierten	Sicherheits-
schaltung

Beschreibung Spezifikationen

Umgebungs-
bedingungen

Umgebungstemperatur,	Betrieb 0	bis	55	°C
Umgebungstemperatur,	Lagerung -20	°C	bis	+85	°C
Luftfeuchtigkeit	Umgebung,	Betrieb max.	90%	relative	Luftfeuchte	(nicht	kondensierend)
Luftfeuchtigkeit	Umgebung,	Lagerung max.	90%	relative	Luftfeuchte	(nicht	kondensierend)

Schutzklasse/Verschmutzungsgrad

Schutzart:	IP10,	Verschmutzungsgrad:	2
Der	Installationsort	muss	die	folgenden	Voraussetzungen	erfüllen.
•	Frei	von	korrosiven	und	explosiven	Gasen.
•	Frei	von	Wasser,	Öl	oder	Chemikalien
•	Frei	von	Staub,	Salzen	oder	Eisenstaub

Betriebshöhe max.	1.000	m	über	dem	Meeresspiegel

Mechanische	
Betriebs-	
bedingungen

Vibrationsfestigkeit 4,9	m/s2

Stoßfestigkeit 19,6	m/s2

Sonstige
Frei	von	elektrostatischen	Störungen,	starken	elektromagnetischen/
magnetischen	Feldern	oder	Radioaktivität

Spezifikationen	des	MP2600iec-Optionsmoduls	für	Einzelachs-Maschinensteuerung

2	Allgemeine	Spezifikationen

*	Zugeordnete	E/A	können	auch	als	programmierbare	E/A	verwendet	werden.

2	Hardware-Spezifikationen
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SERVOPACK mit Technologiemodul

MP2600iec-Option ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl	der	Leitungen	

(1)	Steckersatz	für	CN13

Benutzen	Sie	den	folgenden	Steckersatz,	um	die	Leitung	
zu	montieren.	Der	Steckersatz	für	CN13	beinhaltet	ein	
Gehäuse	und	einen	Stecker.

Steckersatz-

Modell

Gehäuse Stecker

Modell Mge Modell Mge

JZSP-CSI9-1-E
10350- 

52Z0-008*

1 

Satz

10150-3000PE*

(Gelötet)
1

	∙	Maßzeichnung	des	Gehäuses

	∙	Stecker-Maßzeichnungen
Beschreibung Spezifikationen

Leitung
Paarweise	verdrillte	oder	abgeschirmte	
paarweise	verdrillte	Leitungen	
verwenden.

Geeignete	Leitungen AWG	24,	26,	28,	30

Fertigmaß	der
Leitung

max.	ø	16

	∙	Leitungsquerschnitt

*	:	Hergestellt	von	Sumitomo	3M	Ltd.

52,4 12,7

41,1

46,5

17,0

14,0

39
,0

23
,8

（
5.
2）

8,
5

2,54

1,27

Pin Nr. 26

Pin Nr. 1

Pin Nr. 1

36,7

30,48

15°1,27

41,1

5,
1

（
6.
6）

19
,3

（
2.
9）

2,
3

12
,7３
Ｍ

9,
1

7,
5

2Leitungsauswahl

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen Details

CN13

Leitungen	für 
E/A-Signale

Steckersatz JZSP-CSI9-1-E (1)

Klemmenleisten-
Konverter

0,5	m CBK-U-MP2B-A5

(2)1 m CBK-U-MP2B-01

3 m CBK-U-MP2B-03

Leitung	mit	freien	
Anschlussdrähten

0,5	m CFC-U-MP2B-A5

(3)1 m CFC-U-MP2B-01

3 m CFC-U-MP2B-03

CN11A  CN11B
Ethernet/EtherCAT-Leitungen	für	industriellen	Einsatz

Kategorie:			CAT5e
Abschirmungsspezifikationen	S/UTP	oder	S/STP
Leitungslänge:		max.	50	m

Gelötet

Klemmen-
leiste	und	
0,5	m	
Anschluss-
leitung

KLEMMENBLOCKSEITE YASKAWA-MODULSEITE
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MP2600iec-Option ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl	der	Leitungen		

(2)	Klemmenleisten-Konverter	für	CN13

KLEMMENBLOCKSEITE YASKAWA-MODULSEITE

SEITENANSICHT MIT
BEFESTIGTEM KABEL

L = LÄNGE (mm)Artikelnummer
KABELSPEZIFIKATION (mm)

AUSSENDURCHM.

BIEGERADIUS 6 x AD MINIMUM
15 x AD FÜR LÄNGERE

LEBENSDAUER

(3)	Leitung	mit	freien	Anschlussdrähten	für	CN13

L = LÄNGE (mm)Artikelnummer KABELSPEZIFIKATION (mm)

AUSSENDURCHM.

BIEGERADIUS 12 AD

CBK-U-MP2B-XX Funktionsdiagramm für MP2600iec

I = Eingang, O = Ausgang, P = Leistung

Anschl.
Nr.

Signal- 
Bezeichng E/A Funktion

1 AO O Analogausgang
2 AI I Analogeingang
3  -  -  - 
4 PA+ I Phase A Impuls (+)
5 PA- I Phase A Impuls (-)
6 GND P Encodereingang Masse
7 BAT+ P Steuerung SRAM-Batterie (+)
8  -  -  - 
9 PILC5V I Phase-C Latch-Impuls (-) für 5VDC Eingang
10 PILC24V I Phase-C Latch-Impuls (-) für 24VDC Eingang
11 DO_00- O Digitalausgang 0 (-)
12 DO_02- O Digitalausgang 2 (-)
13 DICOM I Digitaleingang Gemeinsamer
14 DI_00 I Digitaleingang 0
15 DI_02 I Digitaleingang 2
16 DI_04 I Digitaleingang 4
17 DI_06 I Digitaleingang 6
18 DO_04- O Digitalausgang 4 (-)
19 DO_06- O Digitalausgang 6 (-)
20  -  -  - 
21 DO_00+ O Digitalausgang 0 (+)
22 DO_02+ O Digitalausgang 2 (+)
23 DO_04+ O Digitalausgang 4 (+)
24 DO_06+ O Digitalausgang 6 (+)
25  -  -  - 
26 AO_GND O Analogausgang Masse
27 AI_GND I Analogeingang Masse
28  -  -  - 
29 PB+ I Phase B Impuls (+)
30 PB- I Phase B Impuls (-)
31 GND P Encodereingang Masse
32 BAT- P Steuerung SRAM-Batterie (-)
33  -  -  - 
34 PILC12V I Phase-C Latch-Impuls (-) für 12VDC Eingang
35 PIL I Phase-C Latch-Impuls (+)
36 DO_01- O Digitalausgang 1 (-)
37 DO_03- O Digitalausgang 3 (-)
38 DICOM I Digitaleingang Gemeinsamer
39 DI_01 I Digitaleingang 1 - gemeinsam mit Impuls-Latch-Eingang
40 DI_03 I Digitaleingang 3
41 DI_05 I Digitaleingang 5
42 DI_07 I Digitaleingang 7
43 DO_05- O Digitalausgang 5 (-)
44 DO_07- O Digitalausgang 7 (-)
45  -  - - 
46 DO_01+ O Digitalausgang 1 (+)
47 DO_03+ O Digitalausgang 3 (+)
48 DO_05+ O Digitalausgang 5 (+)
49 DO_07+ O Digitalausgang 7 (+) - gemeinsam mit Signal Position erreicht COIN
50  -  -  - 

CFC-U-MP2B-XX Funktionsdiagramm für MP2600iec

I = Eingang, O = Ausgang, P = Leistung

Anschluss 
Nr.

Signal 
Bezeichnung

Farbe
(Fest/Band) Funktion

1 BLK/RED O Analogausgang
2 BLK/WHT I Analogeingang
3 RED/GRN  -  - 
4 BLK/BLU I Phase A Impuls (+)
5 BLU/BLK I Phase A Impuls (-)
6 RED/BLU P Encodereingang Masse
7 RED/WHT P Steuerung SRAM-Batterie (+)
8 BLK/GRN  -  - 
9 BLK/YEL I Phase-C Latch-Impuls (-) für 5VDC Eingang
10 BLK/ORG I Phase-C Latch-Impuls (-) für 24VDC Eingang
11 RED/YEL O Digitalausgang 0 (-)
12 RED/BRN O Digitalausgang 2 (-)
13 RED/ORG I Digitaleingang Gemeinsamer
14 GRN/WHT I Digitaleingang 0
15 GRN/BLU I Digitaleingang 2
16 GRN/YEL I Digitaleingang 4
17 GRN/BRN I Digitaleingang 6
18 GRN/ORG O Digitalausgang 4 (-)
19 WHT/BLU O Digitalausgang 6 (-)
20 WHT/YEL  -  - 
21 YEL/RED O Digitalausgang 0 (+)
22 BRN/RED O Digitalausgang 2 (+)
23 ORG/GRN O Digitalausgang 4 (+)
24 BLU/WHT O Digitalausgang 6 (+)
25 WHT/BRN  -  - 
26 RED/BLK O Analogausgang Masse
27 WHT/BLK I Analogeingang Masse
28 GRN/RED  -  - 
29 BLK/BRN I Phase B Impuls (+)
30 BRN/BLK I Phase B Impuls (-)
31 BLU/RED P Encodereingang Masse
32 WHT/RED P Steuerung SRAM-Batterie (-)
33 GRN/BLK  -  - 
34 ORG/BLK I Phase-C Latch-Impuls (-) für 12VDC Eingang
35 YEL/BLK I Phase-C Latch-Impuls (+)
36 WHT/ORG O Digitalausgang 1 (-)
37 BLU/YEL O Digitalausgang 3 (-)
38 ORG/RED I Digitaleingang Gemeinsamer
39 WHT/GRN I Digitaleingang 1 - gemeinsam mit Impuls-Latch-Eingang
40 BLU/GRN I Digitaleingang 3
41 YEL/GRN I Digitaleingang 5
42 BRN/GRN I Digitaleingang 7
43 BLU/BRN O Digitalausgang 5 (-)
44 BLU/ORG O Digitalausgang 7 (-)
45 YEL/WHT  - - 
46 ORG/WHT O Digitalausgang 1 (+)
47 YEL/BLU O Digitalausgang 3 (+)
48 BRN/BLU O Digitalausgang 5 (+)
49 ORG/BLU O Digitalausgang 7 (+)  - gemeinsam mit Signal Position erreicht 
50  - BRN/WHT  -  - 

AO
AI
 - 

PA+
PA-

GND
BAT+

 - 
PILC5V
PILC24V
DO_00-
DO_02-
DICOM
DI_00
DI_02
DI_04
DI_06

DO_04-
DO_06-

 - 
DO_00+
DO_02+
DO_04+
DO_06+

 - 
AO_GND
AI_GND

 - 
PB+
PB-

GND
BAT-

 - 
PILC12V

PIL
DO_01-
DO_03-
DICOM
DI_01
DI_03
DI_05
DI_07

DO_05-
DO_07-

 - 
DO_01+
DO_03+
DO_05+
DO_07+
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R70 A 01 A 000 00 0 001

Span-
nung

Code
Geeigneter Servomotor

Max. Leistung kW

230 V

R70*** 0,05
R90*** 0,1
1R6*** 0,2
2R8*** 0,4
3R8 0,5
5R5*** 0,75
7R6 1,0
120 ♣ 1,5
180 2,0
200 3,0
330 5,0
470 6,0
550 7,5
590 11
780 15

400V

1R9 0,5
3R5 1,0
5R4 1,5
8R4 2,0
120 3,0
170 5,0
210 6,0
260 7,5
280 11
370 15

Modellbezeichnungen

v Serie

SGDV-SERVOPACK

SGDV

Strom

Schnittstelle
Design-Änderungsindex A, B…

Spannung

Code Spezifikationen

01 SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface (für rotatorische Servomotoren)

05 SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface (für Linear-Servomotoren)

11 SERVOPACKs mit MECHATROLINK- 2 Schnittstelle (für rotatorische Servomotoren)

15 SERVOPACKs mit MECHATROLINK- 2 Schnittstelle (für Linear-Servomotoren)

21 SERVOPACKs mit MECHATROLINK- 3 Schnittstelle (für rotatorische Servomotoren)

25 SERVOPACKs mit MECHATROLINK- 3 Schnittstelle (für Linear-Servomotoren)

E1 SERVOPACKs mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule (für rotatorische Servomotoren)

E5 SERVOPACKs mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule (für Linear-Servomotoren)

Optionsmodule
für alle SERVOPACKs

Optionen (Hardware)

Code Spezifikationen

000 Sockelmontage (Standard)

001 Montage im Gestell*1

002 Lackiert

003 Montage im Gestell*1 und lackiert

008 Einphasig 230 V AC Eingang (Modell: SGDV¡120A1A008000)

020 Dynamische Bremse (nur 400-V-SERVOPACKs)

Optionen (Software)

Code Spezifikationen

00 Standard

Optionen (Parameter)

Code Spezifikationen

0 Standard

Optionsmodul

Code Spezifikationen

001 Optionsmodul für direktes Messsystem

010 Sicherheitsmodul

¡¡¡ Universelle Geberkarte Typ 1

¡¡¡ Universelle Geberkarte Typ 2

(Anm.)

Anmerkung:  Die Modellnummer eines SERVOPACKs mit Optionsmodulen hat keinen Bindestrich nach SGDV.
*1 : SERVOPACKs von 6 kW oder mehr besitzen eine Außenkühlung durch einen Luftkanal.

Code Spezifikationen

A 230 V AC

D 400 V AC

*** Diese Verstärker können ein- oder dreiphasig gespeist werden.
♣   SGDV-120A¡¡A008000¡¡¡, eine spezielle Version des 1,5 kW
     Verstärkers kann für einphasigen Betrieb eingesetzt werden.
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Sicherheitsvorkehrungen
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2Hervorragende Erweiterbarkeit durch den Anbau von Optionsmodulen. 

   (1) Optionsmodul 1 (Befehlsoption):
 kompatibel mit verschiedenen Kommunikationsschnittstellen.

   (2) Optionsmodul 2 (Sicherheit):
 kompatibel mit EN60204-1 Stoppkategorie 1 und 2 (Stoppkategorie 0 ist Standard)

   (3) Optionsmodul 3 (Istwert-Erfassung):
 kompatibel mit dem Optionsmodul für direktes Messsystem 

Merkmale

Typenschild für SERVOPACK mit Optionsmodul

Modell (20 Stellen): SGDV1R6A01A000000001

Typenschild für SERVOPACK
Modell: SGDV-1R6A01A
(Siehe Modellbezeichnungen 
auf den SERVOPACK-Seiten 
für weiterführende Informationen.) 

Typenschild des Optionsmoduls für direktes Messsystem
Modell: SGDV-OFA01A
(Diese Modellnummer steht auf dem Typenschild 
des Optionsmoduls für direktes Messsystem)

<Kombinationsbeispiel>

Zeigt die Kombination des SGDV-1R6A01A 
SERVOPACKs und des SGDV-OFA01A 
Optionsmoduls für direktes Messsystem.



SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Systemkonfiguration für direktes Messsystem

*:  Bei Verwendung von Encodern der Hersteller Magnescale Co., Ltd. oder 
Mitutoyo Corporation wird kein serieller Konverter verwendet.

333 YASKAWA ∑-V Serie333 YASKAWA ∑-V Serie

Bei Verwendung von rotatorischen Servomotoren mit direktem Messsystem wird ein Optionsmodul für direkte Messsysteme 
benötigt. Das Modul ist vor seinem Gebrauch an das SERVOPACK anzuschließen.

1Modellbezeichnung

SGDV-OFA01A

Optionsmodul für direktes Messsystem

Serieller Konverter*

Externe
Encoderleitung

Leitung für den Anschluss des 
Seriellen Konverters

Servomotor-
leitung

Modul "Direktes Messsystem"

Encoderleitung

Rotatorischer Servomotor

SERVOPACK

Externer Encoder
(Vom Kunden bereitgestellt.)

3Hoch präzise und hoch reaktive Positionierungen anhand von Lagerückmeldungen von einem an der Maschine 
angebrachten Sensor (etwa einem externen Encoder).

3Hohe Auflösung mit externen Encodern (lineare Längenmesssysteme)



SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Typenschild

Gewicht (ca.): 0,1 kg

CN31

20

(9,8)

(75) 97

16
0

(2
3)

Typenschild für SERVOPACK mit Optionsmodul
"Direktes Messsystem" (für den Montagesatz)

Modell: SGDV�����1���������1

Typenschild für 
SERVOPACK

Typenschild für Modul "Direktes Messsystem" Modell: SGDV-�����1A
Modell: SGDV-OFA01A

Anmerkung: Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden 
für SERVOPACKs verwendet.

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN31 53984-0671 6 Molex Japan Co., Ltd.

Stecker

Abmessungen  Einheit: mm   
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Serielle Konvertereinheiten

2Zeitverhalten der Analogsignale

Die nachfolgende Abbildung zeigt das Zeitverhalten der Analogsignale.
Bei um 180 Grad versetzten cos- und sin-Signalen sind die /cos- und /sin-Signale die resultierenden Signale.   
Die Spezifikationen für die cos-, /cos-, sin- und /sin-Signale sind mit Ausnahme der Phasenlage gleich.
Die Ref- und /Ref-Signale werden so vorgegeben, dass sie sich wie in der Abbildung dargestellt mit den Phasensignalen 
überkreuzen. Wenn sie sich überkreuzen, werden die Ausgangsdaten nach oben gezählt.

100%

45˚

5% bis 75% 5% bis 75%

M
in.

 0,
2 V

M
in.

 0,
2 V

Nullpunkt

Aufwärtszählrichtung

0,2
 bi

s 0
,6 

V

cos
(A+)

/cos
(A-)

sin
(B+)

/sin
(B-)

/Ref
(R-)
Ref
(R+)

cos, /cos, sin, /sin
Eingangsspannungs-
bereich:
1,5 bis 3,5 V

Ref, /Ref
Eingangsspannungs-
bereich:
1,5 bis 3,5 V

 Sicherheitsvorkehrungen
 1 Unter keinen Umständen einen Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitstest durchführen.
 2 Die analogen Signale, die in den seriellen Konverter eingespeist werden, können durch Störungen beeinflusst 

werden und so die Genauigkeit des Konverters beeinträchtigen. Die Leitung für die analogen Signale muss 
daher so kurz wie möglich und abgeschirmt sein.

 3 Den Konverter nicht unter Spannung an- oder abklemmen, sonst kann er beschädigt werden.
 4 Bei mehreren Achsen eine getrennte abgeschirmte Leitung für jede Achse benutzen. Unter keinen Umständen 

eine gemeinsame abgeschirmte Leitung für mehrere Achsen benutzen.

WICHTIG

Kenndaten und Spezifikationen
Beschreibung JZDP-D00¡-000-E

E
le

kt
ri

sc
he

 K
en

nd
at

en

Versorgungsspannung +5,0 V ±5 %, Welligkeit max. 5 %

Stromaufnahme*1 120 mA typ. 350 mA max.

Signalauflösung
Eingang zweiphasige Sinuskurve: Teilung 

1/256

Max. Ansprechfrequenz 250 kHz

Analoge Eingangssignale*2

(cos, sin, Ref)
Differenzverstärker-Eingangsamplitude: 0,4 bis 1,2 V

Eingangssignalpegel: 1,5 bis 3,5 V

Ausgangssignal*3 Positionsdaten, Alarme

Ausgabemethode Serielle Datenübertragung

Ausgangsstromkreis
Symmetrischer Transceiver (SN75LBC176 

oder entsprechend),
interner Abschlusswiderstand 120 Ω

M
ec

ha
ni

sc
he

 
K

en
nd

at
en

Gewicht (ca.) 150 g

Vibrationsfestigkeit 98 m/s2 max. (10 bis 2500 Hz) in drei Richtungen

Stoßfestigkeit 980 m/s2, (11 ms) zwei Mal in drei Richtungen

Um
ge

bu
ng

sb
ed

in-
gu

ng
en

Umgebungstemperatur: 0 bis 55 ˚C

Lagertemperatur -20 bis +80 ˚C

Luftfeuchtigkeit
20% bis 90% relative Luftfeuchtigkeit 

(nicht kondensierend)

*1:  Der Stromverbrauch des Längenmesssystems ist in diesem Wert nicht mit enthalten. 
Der Stromverbrauch von Längenmesssystem und Hall-Sensor ist für die Strombelastbarkeit 
der die Versorgungsspannung liefernden übergeordneten Steuerung zu berücksichtigen. 
Stromverbrauch des Hall-Sensors: Ca. 40 mA.

*2:  Geben Sie einen Wert ein, der innerhalb des angegebenen Wertebereichs liegt. 
Anderenfalls erhalten Sie falsche Positionsinformationen, was eine Beschädigung des 
Geräts zur Folge haben kann.

*3: Übertragungsbereitschaft 100 bis 300 ms nach dem Einschalten der Spannung.

Serieller Konverter

D003

D005

Hergestellt von 

HEIDENHAIN 

GmbH

Hergestellt von 

Renishaw plc.

Keine

Keine

D00□JZDP -　 - -000 E

Code Produktansicht Geeigneter ext. 
Encoder Hall-Sensor

2Modellbezeichnungen

Anmerkung:  Bei Verwendung des seriellen Konverters JZDP-A¡¡¡ 
zusammen mit dem SGDV-SERVOPACK verfällt die Garantie. 
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Serielle Konvertereinheiten  Einheit: mm

2Abmessungen
(1) Modell: JZDP-D003-000-E

(2) Modell: JZDP-D005-000-E

2Anschlussleitungen

 • Empfohlene Leitungen

 • Maßzeichnung

82±0.3

65±0.3

52
±

0.
3

60

33
,3

2±
0.

4

72

90

1,5
3

14,35±0.3

24
,9

9±
0.

3

10

22
,5

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen

Seite des externen Encoders
Stecker analoger Signaleingang (CN2)

SERVOPACK-Seite
Stecker Ausgang ser. Daten (CN1)

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen
Typenschild

4-4.2 Durchm.
Bohrungen2-4.2 Durchm.

Bohrungen

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

82±0.3

65±0.3
72

90

1,5
3

14,35±0.4

24
,9

9±
0.

4

22
,5

300±30

10

52
±

0.
3

60

4-M5 Gewindebohrungen, Tiefe 10

2-#4-40 UNC Gewindebohrungen Seite des externen Encoders
Stecker analoger Signaleingang (CN2)SERVOPACK-Seite

Stecker Ausgang serielle Daten (CN1)

Typenschild4-4.2 Durchm.
Bohrungen

2-4.2 Durchm.
Bohrungen

Bezeichnung Anwendung Modell Länge

Anschlussleitung 
für seriellen 
Konverter

Verbindung zwischen SERVO-
PACK (Optionsmodul für direktes 
Messsystem) Stecker CN31 und 
seriellem Konverter

JZSP-CLP70-03-E-G# 3 m

JZSP-CLP70-05-E-G# 5 m

JZSP-CLP70-10-E-G# 10 m

JZSP-CLP70-15-E-G# 15 m

JZSP-CLP70-20-E-G# 20 m

L

6,
8

Seite des seriellen KonvertersSERVOPACK-Seite
(Optionsmodul für Seite des direkten 
Messsystems)

Stecker: 55100-0670
von Molex Japan Co., Ltd.

17-Serie Stecker:
Stecker: 17JE-23090-02 (D8C)-CG 
von DDK Ltd.

Anmerkung: Die Stelle "#" der Bestellnummer bezeichnet die Design-Änderungsnummer.
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Serielle Konvertereinheiten

2Anschlussbeispiele
(1) Anschlussbeispiel mit externem Encoder vom Hersteller HEIDENHAIN
 • Modell: JZDP-D003-000-E

(2) Anschlussbeispiel mit externem Encoder vom Hersteller Renishaw plc.
 • Modell: JZDP-D005-000-E

SERVOPACK mit Optionsmodul 
"Direktes Messsystem"

SGDV�������������001

JZSP-CLP70-��-E-G#

JZDP-D003-000-E

CN31 CN1 CN2

Serieller Konverter

Anschlussleitung von
HEIDENHAIN GmbH

Externer Encoder 
von HEIDENHAIN GmbH

JZSP-CLP70-��-E-G#

JZDP-D005-000-E

CN31 CN1 CN2

SERVOPACK mit Optionsmodul 
"Direktes Messsystem"

SGDV�������������001

Serieller Konverter
Externer Encoder
von Renishaw plc.

D-Sub 15-poliger Stecker

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
     2 Der externe Encoder (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger D-Sub-Stecker) von HEIDENHAIN kann direkt angeschlossen werden.

Hinweis: 1 Nicht belegte Anschlüsse nicht benutzen.
 2 Der externe Encoder (Analogausgang 1 Vp-p, 15-poliger D-Sub-Stecker) von Renishaw plc. kann direkt angeschlossen werden. Die BID- und DIR-Signale 

sind jedoch nicht angeschlossen.
 3 Die Nullpunkt-Spezifikationen des externen Encoders werden über den Stecker auf der Seite des externen Encoders geändert.

17-Serie Stecker:
17LE-13090-27-FA
(Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite
Serieller Datenausgang

Pin-Nr. Signal

1 +5V

Phase S Ausgang

Nicht belegt

Nicht belegt

0V

Phase /S Ausgang

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

Abschirmung

2

3

4

5

6

7

8

9

Gehäuse

9

6 1

5

CN1 Pin-Nr. Signal

1 cos Eingang (A+)

2 0V

3 sin Eingang (B+)

4 +5V

5 Nicht belegt

6

/Ref Eingang (R-)7

Nicht belegt8

/cos Eingang (A-)9

0V  Sensor10

/sin Eingang (B-)11

Ref Eingang (R+)

12 5V  Sensor

13

14

Nicht belegt15

Nicht belegt

Nicht belegt

AbschirmungGehäuse

1

8

9

15

CN2

Seite des externen Encoders
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
17LE-13150-27-FA
(Buchse) von DDK Ltd.

Pin-Nr. Signal

1 +5V

Phase S Ausgang

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

0V

Phase /S Ausgang

Nicht belegt

Nicht belegt

Abschirmung

2

3

4

5

6

7

8

9

Gehäuse

9

6 1

5

CN1

17-Serie Stecker:
17LE-13090-27-FA
(Buchse) von DDK Ltd.

SERVOPACK-Seite 
Serieller Datenausgang

SERVOPACK hat nicht die
Funktion zur Verarbeitung von Vq-Signalen.

Pin-Nr. Signal

1 /cos Eingang  (V1-)

2

3 Ref Eingang (V0+)

/sin Eingang  (V2-)

4 +5V

5 5Vs

6

Nicht belegt7

8

cos Eingang  (V1+)9

sin Eingang (V2+)10

/Ref Eingang (V0-)11

Nicht belegt

12 0V

13

14

Intern (0V)15

0Vs

Nicht belegt

Nicht belegt

AbschirmungGehäuse

1

8

9

15

CN2

Seite des externen Encoders
Analoger Signaleingang

17-Serie Stecker:
17JE-13150-02 (D8C) A-CG
(Buchse) von DDK Ltd.
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Optionsmodul für direktes Messsystem∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

(3) Anschlussbeispiel mit externem Encoder vom Hersteller Mitutoyo Corporation (Modell: ABS ST78¡A)
     Bei Verwendung dieses externen Encoders wird kein serieller Konverter benötigt.

JZSP-CLP70-��-E-G#

CN31

PC-Verbindungs- 
von Mitutoyo Corporation

Externer Encoder von Mitutoyo
Corporation (ABS ST78�A)

SERVOPACK mit Optionsmodul 
"Direktes Messsystem"

SGDV�������������001

Serielle Konvertereinheiten

(4) Anschlussbeispiel mit externem Encoder vom Hersteller Magnescale Co., Ltd. (Modell: SR7, RU77)
     Bei Verwendung dieses externen Encoders wird kein serieller Konverter benötigt.

(5) Anschlussbeispiel mit externem Encoder vom Hersteller Magnescale Co., Ltd. (Modell: SL7¡0)
     Bei Verwendung dieses externen Encoders wird kein serieller Konverter benötigt.

Anschlussleitung von Magnescale Co., Ltd.

Externer Encoder von 
Magnescale Co., Ltd. 

(SR�7, RU77)

CN31

SERVOPACK mit Modul "Direktes Messsystem"

SGDV��������������01

Anschlussleitung von 
Magnescale Co., Ltd.

Externe Encoder von 
Magnescale Co., Ltd.

（SL7□0）

CN31

SERVOPACK mit Modul "Direktes Messsystem"

SGDV��������������01

JZSP-CMP00-��-E

Kopf mit 
Interpolator
PL101-RY
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ANMERKUNG:  Zur Montage von Optionsmodulen an Verstärkern mit der Schnittstellenoption E1 und E5 ist der Montagesatz 
SGDV-OZA01A (Metallschiene, Montageschrauben und Abdeckung) erforderlich.

SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

3Funktionale Sicherheit für Sigma-5-Servoantriebe

Von den Bewegungen einer Maschine gehen Gefahren für das Bedien- und 
Wartungspersonal aus. Die potenziellen Gefahren durch diese Bewegungen 
beeinträchtigen die Betriebssicherheit von Maschinen und Anlagen und müs-
sen bei Sicherheitsüberlegungen mit berücksichtigt werden.

• Außer dem Normalbetrieb mit den entsprechenden Schutzvorrichtungen gibt 
es weitere Situationen, in denen Maschinenbediener durch antriebs- und 
steuerungsinterne Mechanismen geschützt werden: Bei der Inbetriebnahme, 
während der Einrichtung und bei der Fehlersuche darf von der Maschine 
keine Gefahr ausgehen. Gelegentlich kann es auch erforderlich sein, dass 
sich Personen während des Betriebs von Maschinen und Anlagen in deren 
Betriebsbereich aufhalten.

• Die Vermeidung von Verletzungen in diesen Situationen und die Sicherstel-
lung eines sicheren Maschinenbetriebs in allen Betriebszuständen ist ein 
absolutes Muss.

• Äußerst dynamische Maschinensteuerungsanwendungen erfordern schnelle 
Reaktionszeiten und echtzeitfähige Kommunikationsfunktionen der Sicher-
heitstechnologie, um im Fehlerfall unkontrollierte Bewegungen zu vermeiden. 
Integrierte Sicherheitsfunktionen gewährleisten den Schutz des Bedieners, 
ohne die Leistung der Maschine zu beeinträchtigen.

• Im Vergleich zur konventionellen Sicherheitstechnologie bedeuten die integ-
rierte Sicherheitstechnologie (STO, Sicher abgeschaltetes Moment) und die 
fortschrittliche Sicherheitsoption der Sigma-5-Servoantriebe eine erhebliche 
Verbesserung von Funktionalität und Verfügbarkeit Ihrer Maschine.

Merkmale

Die Sicherheitskarte der Sigma-5-Serie ist ein Optionsmodul, das an ein SERVOPACK der Sigma-5-Serie ange-
schlossen wird.
Die Sicherheitskarte verfügt über vier Maschinensicherheits-Funktionen. Diese Funktionen reduzieren die Ein-
satzrisiken der Maschine, indem sie vor gefährlichen Betriebszuständen beweglicher Maschinenteile schützen.
Die in Funktionssicherheitsnormen spezifizierte Stopp-Funktion lässt sich mit diesen vier Funktionen realisieren.
Mit der Sicherheitsfunktion des SERVOPACK (Hard Wire BaseBlock-Funktion) können die vier in Sicherheitsnor-
men definierten Sicherheitsfunktionen, die auf der nächsten Seite beschrieben werden, realisiert werden.

SGDV – OS A01 A

Serie

Sicherheits-Optionsmodul
Modul Sicherheitsmodul

Schnittstelle

6. Stelle Design-Änderungsindex

SGDV 

1. + 2. Stelle: Modultyp
Code
OS

3. + 4. + 5. Stelle: Schnittstellenspezifikationen
Code
A01

Σ-V Serie

3Modellbezeichnung

Sicherheitskarte
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Sicherheitsnormen Geltende Normen
Produkte

SERVOPACK SERVOPACK + Sicherheitskarte

Sicherheit von 
Maschinen

EN ISO13849-1:2008
EN 954-1
IEC 60204-1

m m

Funktionale Sicherheit
IEC 61508-Serie
IEC 62061
IEC 61800-5-2

m m

EMV IEC 61326-3-1 m m

Einhaltung von Sicherheitsnormen

Anmerkung: 1. Die folgenden Encoder sind an SERVOPACKs mit Sicherheitskarte anschließbar.
 - Externe Encoder von Mitutoyo Corporation: ABS ST78¡A¡
 - Externe Encoder von Magnescale Co., Ltd. (früher Sony Manufacturing Systems Corporation) : SL7¡0, SR¡7, und RU77

2. Die folgenden Optionsmodule sind nicht mit SERVOPACKs mit Sicherheitskarte einsetzbar.
 - Optionsmodul für direktes Messsystem
 - INDEXER-Optionsmodul

3. SERVOPACKS mit MECHATROLINK-III-Schnittstelle können nicht zusammen mit der Sicherheitskarte eingesetzt werden.
4. Die „#“-Stelle der Bestellnummer steht für den Design-Änderungsindex.

Bezeichnung Modell Bez. Seite

Nur 
Optionsmodul

SERVOPACK

Analog/Impuls-Interface SGDV-¡¡¡¡0¡A Seite 231

MECHATROLINK-2 Schnittstelle SGDV-¡¡¡¡1¡A Seite 243

Mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule SGDV-¡¡¡¡E¡A Seite 263

Sicherheitskarte SGDV-OSA01A Seite 339

Optionsgehäuse-Satz
SGDV-OZA01A

Anmerkung: Für jedes SERVOPACK wird ein Optionsgehäuse-Satz benötigt.

Rotatorischer 
Servomotor

SGMJV-Modell SGMJV-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 1

SGMAV-Modell SGMAV-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 15

SGMEV-Modell SGMPS-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 31

SGMGV-Modell SGMGV-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 45

SGMSV-Modell SGMSV-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 69

SGMCS-Modell SGMCS-¡¡¡¡¡¡¡ Seite 97

Leitung Servomotorleitung Einzelheiten zu Leitungen für die einzelnen Modelle der rotatorischen 
Servomotoren finden Sie unter „Auswahl der Leitungen“ in diesem Katalog.Encoderleitung

Linear- 
Servomotoren

SGLGW-Modell SGLGW-¡¡¡¡¡¡¡¡¡ Seite 115

SGLFW-Modell SGLFW-¡¡¡¡¡¡¡¡¡ Seite 131

SGLTW-Modell SGLTW-¡¡¡¡¡¡¡¡¡ Seite 151

SGLC-Modell SGLC-¡¡¡¡¡¡¡¡¡-¡¡¡¡ Seite 179

Leitung Motorleitung des Linear-Servomotors

Einzelheiten zu Leitungen für die einzelnen Modelle der Linear-Servomotoren 
finden Sie unter „Auswahl der Leitungen“ in diesem Katalog.

Anschlussleitung für Längenmesssysteme

Anschlussleitung für seriellen Konverter

Anschlussleitung für Hall-Sensor

Serielle Konver-
tereinheiten Encoder vom Hersteller Heidenhain

JZDP-D003-¡¡¡-E, JZDP-D006-¡¡¡-E

Seite 335
JZDP-G003-¡¡¡-E, JZDP-G006-¡¡¡-E

Encoder vom Hersteller Renishaw Plc.
JZDP-D005-¡¡¡-E, JZDP-D008-¡¡¡-E

JZDP-G005-¡¡¡-E, JZDP-G008-¡¡¡-E

Leitung Anschlussleitung für seriellen Konverter JZSP-CLP70-¡¡-E-G# Seite 336

2Systemkonfiguration bei Verwendung der Sicherheitskarte

Systemkonfigurationen

SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Die Karte ist für die Erfüllung der folgenden Sicherheitsnormen konzipiert:
• IEC und EN 61508: Funktionssicherheit von sicherheitsgerichteten elektrischen, elektronischen und programmierba-
ren elektronischen Systemen
• IEC und EN 62061: Sicherheit von Maschinen, Funktionssicherheit von sicherheitsgerichteten elektrischen, elektroni-
schen und programmierbaren elektronischen Systemen
• ISO und EN ISO 13849-1: Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsgerichtete Teile von Steuerungssystemen - Teil 1: 
Allgemeine Auslegungsprinzipien
• IEC und EN 61800-5-2: Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-2: Anforderungen an 
die Sicherheit - Funktionale Sicherheit
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Geltende Normen und Funktionen
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Sicherheitsfunktionen

t 

n 

0  

t 

n 

0 

Drehzahlüberwachung

Diese Sicherheitsfunktion entspricht der Funktion 
Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO), wie sie 
in IEC 61800-5-2 definiert ist.
Verhindert die Erzeugung eines Drehmoments durch 
den Motor. Diese Funktion ist standardmäßig im 
Antrieb selbst realisiert.
Sie unterbricht mit der HWBB-Funktion des 
SERVOPACK abhängig vom Zustand der 
Eingangssignale die Spannungsversorgung des 
Motors.

Diese Sicherheitsfunktion entspricht der Funktion 
Sicherer Stopp 1 (SS1), wie sie in IEC 61800-5-2 
definiert ist.
Bewirkt die Abbremsung des Motors und führt nach 
einer vorgegebenen Zeit die Funktion Safe Torque Off 
aus. Bei einem Fehler wird Safe Torque Off ausgelöst.
Überwacht abhängig vom Zustand des 
Eingangssignals den Abbremsvorgang des Motors bis 
zum vorgegebenen Zeitpunkt. Sie unterbricht mit der 
HWBB-Funktion des SERVOPACK die 
Spannungsversorgung des Motors.
Es können zwei verschiedene Betriebsarten eingestellt 
werden:
Nur Überwachen oder Steuern und Überwachen.
Aktiv-Modus: Das SERVOPACK steuert die 
Motorabbremsung und überwacht diese.

t 

n  

0  

Drehzahlüberwachung

Lage-
überwachung

t 

n  

0  

Drehzahlüberwachung

Diese Sicherheitsfunktion entspricht der Funktion 
Sicherer Stopp 2 (SS2), wie sie in IEC 61800-5-2 
definiert ist.
Löst den Motor-Abbremsvorgang aus und 
überwacht ihn. Beim Stillstand oder nach Ablauf 
einer programmierbaren Zeit wird die Funktion 
Safe Operating Stop ausgelöst.
Startet das Abbremsen des Motors und verhindert, 
dass der Motor nach einer vorgegebenen Zeit 
jenseits der zulässigen Abweichung von der 
Sollposition stoppt.
Überwacht abhängig vom Zustand des 
Eingangssignals den Abbremsvorgang des Motors 
bis zum vorgegebenen Zeitpunkt. Überwacht nach 
dem Stopp des Motors die Position.
Es können zwei verschiedene Betriebsarten 
eingestellt werden:
Nur Überwachen oder Steuern und Überwachen.
Aktiv-Modus: SERVOPACK steuert und überwacht 
den Motor-Abbremsvorgang und schaltet 
anschließend zur Positionsüberwachung um.
Eine Haltebremse ist immer obligatorisch.

Diese Sicherheitsfunktion entspricht der Funktion 
Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS), wie sie in 
IEC 61800-5-2 definiert ist.
Sie verhindert, dass der Motor eine programmierbare 
Drehzahlgrenze überschreitet.
Der Sicherheitseingang aktiviert die SERVOPACK-
Überwachung der Abbremsung und überwacht 
anschließend die Motordrehzahl.
Diese Funktion überwacht abhängig vom Zustand des 
Eingangssignals das Abbremsen des Motors bis zum 
vorgegebenen Zeitpunkt. Sie kontrolliert, ob die 
Motorgeschwindigkeit innerhalb des zulässigen 
Bereichs liegt.

Sichere Base-Block-Funktion (SBB)
Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

Sichere Base-Block-Funktion mit Verzögerung (SBB-D)
Sicherer Stopp 1 (SS1)

Sichere Lageüberwachung mit Verzögerung (SPM-D)
Sicherer Stopp 2 (SS2)

Sicher begrenzte Geschwindigkeit mit Verzögerung (SLS-D)
Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

E/A-Stecker
für die Sicherheits-
funktion A (CN21)

E/A-Stecker
für die Sicherheits-
funktion B (CN22)

Signal Pin-Nr. Bezeichnung Funktion

– 1 – –

– 2 – –

/SRI-A1- 3 Eingangssignal 
Sicherheitsanforderung A1 Eingangssignal 

Sicherheitsfunktion A

/SRI-A1+ 4

/SRI-A2- 5 Eingangssignal 
Sicherheitsanforderung A2/SRI-A2+ 6

EDM-A- 7 Ausgangssignal Externe 
Geräteüberwachung 
(EDM-A)

Das Ausgangssignal 
zeigt eine fehlerfrei 
Aktivierung von 
Sicherheitsfunktion A an.

EDM-A+ 8

Signal Pin-Nr. Bezeichnung Funktion

– 1 – –

– 2 – –

/SRI-B1- 3 Eingangssignal 
Sicherheitsanforderung B1 Eingangssignal 

Sicherheitsfunktion B

/SRI-B1+ 4

/SRI-B2- 5 Eingangssignal 
Sicherheitsanforderung B2/SRI-B2+ 6

EDM-B- 7
Ausgangssignal Externe 
Geräteüberwachung B

Das Ausgangssignal 
zeigt eine fehlerfreie 
Aktivierung von 
Sicherheitsfunktion B an.

EDM-B+ 8

Teilebezeichnungen der Sicherheitskarte

Leitung mit Stecker für CN21 und CN22 (-Modell: JZSP-CVH03-03-E)

Steckersatz: 2013595-1
(Tyco Electronics AMP K.K.)

3000 +150

(8)

(11)

(20)

(33)

Pin-Nr. Signal Aderfarbe
Farbkenn-

zeichen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß Schwarz

4 /HWBB1+ Weiß Rot

5 /HWBB2− Grau Schwarz

6 /HWBB2+ Grau Rot

7 EDM1− Orange Schwarz

8 EDM1+ Orange Rot

Pin-Nr. Signal Aderfarbe
Farbkenn-

zeichen

1 Nicht belegt − −

2 Nicht belegt − −

3 /HWBB1− Weiß −

4 /HWBB1+ Braun −

5 /HWBB2− Grün −

6 /HWBB2+ Gelb −

7 EDM1− Grau −

8 EDM1+ Pink −

• Spezifikationen -Modell JZSP-CVH03-03-E • Spezifikationen-Modell JZSP-CVH03-03-E-G3

Anmerkung: 1. Die oben angegebenen Stecker bzw. die entsprechenden Stecker werden für SERVOPACKs 
verwendet.

 2. Hinweise zu Installationsnormen finden Sie im Benutzerhandbuch zur Sicherheitskarte.

Stecker

An-
schluss-
buchse

Modell
An-

schluss
Hersteller

CN21 1981080-1 8 Tyco Electronics AMP K.K.

CN22 1981080-1 8 Tyco Electronics AMP K.K.

Si
ch

er
he

its
ka

rte



343 YASKAWA ∑-V Serie

(75) 9720

CN21

(24)

(9,5)

CN22

(5
4)

(1
2)16

0

Gewicht (ca.): 0,11 kg

SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Typenschild (Kenndaten)

CN8

Anwendungsmodul Modellnummer

Bezeichnung

Fertigungsnummer

3 Typenschild (Kenndaten) und Modellbezeichnung

Typenschild und Abmessungen

3 Abmessungen (Einheit: mm)
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Spezifikationen der Sicherheitskarte

Beschreibung Spezifikationen

Passender 
SERVOPACK

Σ-V Serie

Rotatorischer Motor

SGDV-¡¡¡¡01 
(Modell mit Analog/Impuls-Interface)
SGDV-¡¡¡¡11 (M-II-Modell)
SGDV-¡¡¡¡E1 
(mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule)

Linearmotor

SGDV-¡¡¡¡05 
(Modell mit Analog/Impuls-Interface)
SGDV-¡¡¡¡15 (M-II-Modell)
SGDV-¡¡¡¡E5 
(mit Anreih-Schnittstelle für Technologiemodule)

Einbau Anbringung am SERVOPACK

Spezifikationen zur 
Spannungsversorgung

Art der Spannungsversorgung Über die Steuerspannungsversorgung des SGDV SERVOPACK

Betriebs-
bedingungen

Umgebungs-/Lagerungstemperatur Umgebungstemperatur: 0 bis +55 °C, Lagertemperatur: -20 bis +85 °C

Luftfeuchtigkeit Umgebung/
Lagerung

Relative Luftfeuchtigkeit von 90 % oder weniger (kein Frost, keine Kondensation)

Vibrations-/Stoßwiderstand Vibrationswiderstand: 4.9 m/s2, Stoßwiderstand: 19,6 m/s2

Schutzklasse/Verschmutzungs-
grad

Schutzart: IP10, Verschmutzungsgrad: 2
Der Installationsort muss die folgenden Voraussetzungen erfüllen.
• Frei von korrosiven oder entzündbaren Gasen
• Frei von Wasser, Öl oder Chemikalien
• Frei von Staub, Salzen oder Eisenstaub

Aufstellhöhe max. 1000 m

Sonstige
SERVOPACKs nicht an folgenden Orten benutzen:
- Standorte, die elektrostatischen Störungen, starken elektromagnetischen/magne-
tischen Feldern oder Radioaktivität ausgesetzt sind

Einhaltung der nordamerikanischen Sicherheitsnormen, EU-Richtlinien und europäischen Normen (SERVOPACK + Sicherheitsfunktion)

Nordamerikanische Sicherheitsnormen UL508C

EU-Richtlinien

Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) EN ISO 13849-1: 2008 - EN 954-1

EMV-Richtlinie 2004/108/EG EN 55011/A2 2007 Gruppe 1, Klasse A - EN 61000-6-2 - EN 61800-3

Niederspannungsrichtlinie 
(2006/95/EG)

EN 50178 - EN 61800-5-1

Sicherheitsnormen

Sicherheit von Maschinen EN ISO 13849-1 - EN 954-1 - IEC 60204-1

Funktionale Sicherheit IEC 61508-1 bis -7 - IEC 62061 - IEC 61800-5-2

EMV-Richtlinie IEC 61326-3-1

Sicherheitsfunktionen

IEC 61800-5-2 IEC 60204-1

Sicher abgeschaltetes 
Moment (STO) Stopp-Kategorie 0

Sicherer Stopp 1 (SS1) Stopp-Kategorie 1

Sicherer Stopp 2 (SS2) Stopp-Kategorie 2

Sicher begrenzte Geschwin-
digkeit (SLS)

Sicherheits-Funktionsmodul 2 Kanäle

Funktion A Eingangssignal Zwei Kanäle (redundante Signale), Ausgangssignal: ein Kanal 

Funktion B Eingangssignal Zwei Kanäle (redundante Signale), Ausgangssignal: ein Kanal 

Sicherer Betrieb 

Sicherheitsanforderungsstufe IEC 61508, IEC 62061 SIL2, SILCL2

Wahrscheinlichkeit sicherer Fehler 
pro Stunde

IEC 61508, IEC 62061
PFH ‹ 3,3x10-7 [1/h]
(3,3 % von SIL2)

Kategorie IEC 954-1 Kategorie 3

Performance Level EN ISO 13849-1 PLd (Kategorie 2)

Mittlere Zeit zwischen gefährli-
chen Ausfällen des jeweiligen 
Kanals

EN ISO 13849-1 MTTFd: Hoch

Durchschnittliche Diagnoseab-
deckung

EN ISO 13849-1 DCave: Mittel

Prüf-Testintervall 10 Jahre

3 Spezifikationen

Si
ch

er
he

its
ka

rte



345 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte ∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

A1

T31T32T33A2 S24S14

4

3

6

5

8

7

CN21

4

3

6

5

8

7

CN22

T31T32T33A2

A1

S14S24

X2

Interne
Schalt-
kreise

Interne
Schalt-
kreise

T22 X1T11 T12 T21 Y1 X2 X114T 24T

L1L2L1

/SRI-A1+

/SRI-A1–

/SRI-A2+

/SRI-A2–

/SRI-B1+

/SRI-B1–

/SRI-B2+

/SRI-B2–

EDM-B+

EDM-B–

EDM-A+

EDM-A–

Not-AUS-Schalter

24 V Spannungs- 
versorgung

Sicherung

Übergeordnete Steuerung (für Sollwerte)

STEUERUNG

D1 D2 D3 D4

Türschalter

24 V Spannungs- 
versorgung

SicherheitssteuerungSicherheitssteuerung
Sollwerte 
(Analog/Impuls oder
Kommunikationssollwerte)

SERVOPACK

Sicherheitsmodul

Die Sicherheitsfunktionen werden unter den folgenden Bedingungen aktiviert: 
Sicherheitsfunktion A: Sicherheitsfunktion A (SLS-D-Funktion) wird beim Öffnen des Türschalters aktiviert.
Sicherheitsfunktion B: Sicherheitsfunktion B (SBB-D-Funktion) wird beim Drücken des Not-AUS-Schalters 
aktiviert.

3 Systemkonfigurationsbeispiel

Spezifikationen der Sicherheitskarte

Beschreibung Spezifikationen

Sicherheitsfunktionen

Anzahl der Funktionen: 2

Sicherheitsfunk-
tion A

Eingän-
ge

Anzahl der Kanäle 2

Funktion Eingangssignal Sicherheitsanforderung (SRI-A1, SRI-A2)

Aus-
gang

Anzahl der Kanäle 1

Funktion Ausgangssignal Externe Geräteüberwachung (EDM-A)

Sicherheitsfunk-
tion B

Eingän-
ge

Anzahl der Kanäle 2

Funktion Eingangssignal Sicherheitsanforderung (SRI-B1, SRI-B2)

Aus-
gang

Anzahl der Kanäle 1

Funktion Ausgangssignal Externe Geräteüberwachung (EDM-B)

Stopp-Verfahren

Sicherheitsfunktionen
(IEC61800-5-2) Funktionsnamen der Sicherheitskarte

Sicher abgeschaltetes 
Moment (STO) Sichere Base-Block-Funktion (SBB-Funktion)

Sicherer Stopp 1 (SS1) Sichere Base-Block-Funktion mit Verzögerung
(SBB-D-Funktion)

Sicherer Stopp 2 (SS2) Sichere Lageüberwachung mit Verzögerung
(SPM-D-Funktion)

Sicher begrenzte Geschwin-
digkeit (SLS)

Sicher begrenzte Geschwindigkeit mit Verzögerung
(SLS-D-Funktion)

Sonstige Zus. Active-Mode-Funktion: Servoseitig generierte Bremsrampen

Ansprechzeit Max. 200 ms

Prüf-Testintervall 10 Jahre

3 Spezifikationen (Fortsetzung)
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SERVOPACK mit Optionsmodul

Sicherheitskarte∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl der Leitungen

Sicherheitsleitung

Leitung für 
Analogen Monitor

Handbediengerät
Wandlerleitung

CN5

E/A-Stecker für die Sicherheitsfunktion A (CN21)

E/A-Stecker für die Sicherheitsfunktion B (CN22)

CN21

CN22

CN3

CN7

CN8

REF

PC-Verbindungsleitung

Handbediengerät 

3Leitungen für CN1  CN3  CN5  CN7  CN8                         Sigma-5- SERVOPACKsCN21

Bezeichnung Länge Bestell-Nr. Spezifikationen

CN3

Handbediengerät JUSP-OP05A-1-E

Handbediengerät
Wandlerleitung*1

0,3 m JZSP-CVS05-A3-E

CN7   Anschlussleitungen für PC 2,5 m JZSP-CVS06-02-E

CN5    Leitungen für analogen Monitor 1 m JZSP-CA01-E

CN21  CN22

Leitung für 
Sicherheitsgerät

Leitungen mit 
Stecker*2

3 m
JZSP-CVH03-03-E
JZSP-CVH03-03-E-G3

Steckersatz*3

Wenden Sie sich an Tyco Electronics AMP K.K.
Produktbezeichnung : Industrial Mini I/O D-Shape Type1 Plug Connector Kit
-Modell             : 2013595-1

SERVOPACK-Seite

Mit Anschlussleitung (1 m)

Leitung beidseitig mit Stecker

ＶＣＭＰ
ＳＶＯＮ ＣＯＩＮ ＴＧＯＮ REF ＣＨＡＲＧＥ

ALARM

ＤＡＴＡＪＯＧ
SVON

ＳＣＲＯＬＬ ＭＯＤＥ／ＳＥＴ
ＲＥＳＥＴ

SERVO

READ WRITE
SERVO

YASKAWA

HANDBEDIENGERÄT ＪＵＳＰ−ＯＰ０５Ａ−１−Ｅ

3Ｍ
10314 JZSP-CVS05-A3-E

*1 : Eine Wandlerleitung ist erforderlich, um Handbediengeräte der  Serie zu verwenden (Modell: JUSP-OP05A) für SERVOPACKS der -Serie.
*2 : Wenn die Sicherheitsfunktion benutzt wird, verbinden Sie diese Leitung mit den Sicherheitsgeräten. 
 Auch wenn die Sicherheitsfunktion nicht verwendet wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker (Modell: JZSP-CVH05-E) zu verwenden.
*3 : Verwenden Sie den Steckersatz, wenn Sie die Leitungen selbst konfektionieren.

JZSP-CVS06-02-E

Leitung beidseitig mit Stecker

CN22

Si
ch
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rte
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2Einphasig 200 V

2KM
L1

ENC

U
V

W

M

0 V

1Ry
31

32

ALM+

ALM- 1D

B2

B3

L2

CN1

1KM
L1C

L3

L2C

1QF

R T

1FLT

+24 V

1

2

3SA

B1/

1QF
1FLT
1KM

2KM

: Leistungsschalter
: Netzfilter
: Schaltschütz
  (für Steuerspannungsversorgung)
: Schaltschütz
  (für Netzanschluss)
: Relais
: Anzeigeleuchte
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Freilaufdiode

1Ry
1PL
1SA
2SA
3SA

1D

1Ry

1PL

1KM

2KM

1SA

1Ry1KM

2SA

1KM

SERVOPACK
SGDV-¡¡¡A

(Für Servo-Alarm-
anzeige)

Servo Spannungs-
versorgung EIN

Servo Spannungs-
versorgung AUS

SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Verdrahtung des Netzanschlusses

2Typische Anschlussbeispiele (Netzanschluss)

Dieses Kapitel enthält typische Beispiele für die Verdrahtung des Netzanschlusses.

 WARNUNG

Nach dem Ausschalten der Netzspannung berühren Sie nicht die Netzklemmen, solange die CHARGE-
Anzeige noch leuchtet. Der SERVOPACK kann noch eine hohe Restspannung aufweisen. Wenn keine 
Spannung mehr vorhanden ist, erlischt die CHARGE-Anzeige. Stellen Sie sicher, dass die CHARGE-Anzeige 
erloschen ist, bevor Sie mit der Verdrahtung oder Inspektion beginnen.

Verdrahtung von Netzanschluss und Peripheriegeräten
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2Dreiphasig 200 V

2KM
L1

ENC

U
V

W

M

0 V

1Ry
31

32

ALM+

ALM- 1D

B2

B3

L2

CN1

1KM
L1C

L3

L2C

1QF

R S T

1FLT

+24 V

1

2

3SA

B1/

1QF
1FLT
1KM

2KM

1Ry
1PL
1SA
2SA
3SA

1D

: Leistungsschalter
: Netzfilter
: Schaltschütz
  (für Steuerspannungsversorgung)
: Schaltschütz
  (für Netzanschluss)
: Relais
: Anzeigeleuchte
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Freilaufdiode

1Ry

1PL

1KM

2KM

1SA

1Ry1KM

2SA

1KM

*

SERVOPACK
SGDV-¡¡¡A

(Für Servo-Alarm-
anzeige)

Netzspannungs-
versorgung AUS

Servo Spannungs-
versorgung EIN

2Dreiphasig 400 V

ENC

U
V

W
M

0 V

1Ry
31

32

ALM+

ALM- 1D

CN1

1QF

R S T

1FLT

+24 V

3SA

B2

B3

1

2

B1/ 1QF
1FLT
1KM

2KM

1Ry
1PL
1SA
2SA
3SA

1D

: Leistungsschalter
: Netzfilter
: Schaltschütz
  (für Steuerspannungsversorgung)
: Schaltschütz
  (für Netzanschluss)
: Relais
: Anzeigeleuchte
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Freilaufdiode

1Ry

1PL

1KM

2KM

1SA

1Ry1KM

2SA

L1

2KM

L2

L3

24V+
-

1KM

0V

1KM

(Für Servo-Alarm-
anzeige)

Servo Spannungs-
versorgung EIN

Servo Spannungs-
versorgung AUS

SERVOPACK
SGDV-¡¡¡D

DC-Spannungsversorgung
(24 V DC)

Anmerkung:  Jeder SERVOPACK der Typen SGDV-210D, -260D, -280D 
und -370D erfordert eine spezifizierte externe regenerative 
Bremseinheit.

*:  SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, und -2R8A SERVOPACK erfordern keine 
Brücke zwischen B2 und B3. B2-B3 nicht überbrücken.  

Anmerkung:  Jeder SERVOPACK der Typen SGDV-470A, -550A, -590A 
und -780A erfordert eine spezifizierte externe regenerative 
Bremseinheit.

SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
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Verdrahtung des Netzanschlusses
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Verdrahtung des Netzanschlusses

2Allgemeine Sicherheitsvorkehrungen für die Verdrahtung

2Vorsichtsmaßnahmen bei Verwendung des SERVOPACKs mit DC-Eingangsspannungsversorgung

  3Verwenden Sie einen Leistungsschalter (QF) oder eine Sicherung, um den Netzanschluss zu schützen.
     Der SERVOPACK wird direkt an einen Netzanschluss des Energieversorgers (EVU) angeschlossen; er ist nicht 

durch einen Transformator oder eine andere Vorrichtung galvanisch getrennt.
     Verwenden Sie immer einen Leistungsschalter (1QF) oder eine Sicherung zum Schutz des Servosystems vor 

Schäden durch abweichende Netzspannungen sowie sonstige Ereignisse.
  3Installieren Sie eine Erdschlussüberwachung.
     Der SERVOPACK besitzt keine integrierte Schutzschaltung für die Erdschlussüberwachung. Installieren Sie 

zur Konfiguration eines sichereren Systems eine Erdschlussüberwachung, die den Schutz vor Überlasten und 
Kurzschlüssen abdeckt, oder installieren Sie eine Erdschlussüberwachung kombiniert mit einem 
Leistungsschalter.

  3�Schalten Sie das Gerät nicht häufig ein und aus.
     Die Spannungsversorgung im SERVOPACK enthält einen Kondensator, der beim Einschalten der Netzspannung 

eine hohe Ladespannung verursacht. Durch häufiges Ein- und Ausschalten verschleißen die wichtigsten 
Netzspannungskomponenten im SERVOPACK.

Beachten Sie die folgenden Sicherheitsvorkehrungen bei der Verdrahtung, damit eine sichere und stabile Anwendung des 
Servosystems gewährleistet ist.

Beachten Sie bei der Verdrahtung des Netzanschlusses die folgenden Sicherheitsvorkehrungen.
 • Verwenden Sie für Signal- und Encoderleitungen abgeschirmte paarweise verdrillte oder abgeschirmte mehradrige 
paarweise verdrillte Leitungen.
 • Die maximale Verdrahtungslänge beträgt 3 m für Signalleitungen und 50 m für Encoderleitungen.

Beachten Sie bei der Verdrahtung der Erdung die folgenden Sicherheitsvorkehrungen.
 • Verwenden Sie den größtmöglichen Leiterquerschnitt (mindestens mm2)
 •  Erden Sie das 100-V- und das 200-V-SERVOPACK mit einem Widerstand von 100 W oder weniger. Erden Sie das 

400-V-SERVOPACK mit einem Widerstand von 10 W oder weniger.
 Achten Sie darauf, dass die Erdung nur an einem Punkt vorgenommen wird.
 Erden Sie den Servomotor direkt, wenn er von der Maschine isoliert ist.

Die Adern in den Signalleitungen haben nur einen Querschnitt von 0,2 mm2 oder 0,3 mm2. Wenden Sie keine übermäßige 
Biegekraft oder -spannung an.

Bei Verwendung des SERVOPACKs mit DC-Eingangsspannungsversorgung beachten Sie Abschnitt 3.1.5, 

Vorsichtsmaßnahmen bei Verwendung des SERVOPACKs mit DC-Eingangsspannungsversorgung, im Benutzerhandbuch 

„AC-Servoantriebe  Serie, Projektierung und Wartung.“ (Handbuch Nr. SIEP S800000 45)

WICHTIG
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Verdrahtung des Netzanschlusses
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2Vorsichtsmaßnahmen bei Verwendung von mehr als einem SERVOPACK
Dieses Kapitel zeigt ein Beispiel für die Verdrahtung bei Verwendung von mehr als einem SERVOPACK und die dabei zu 
beachtenden Vorsichtsmaßnahmen.

2Verdrahtungsbeispiel
Die Klemmen des Alarmausgangs (ALM) für die drei SERVOPACKs werden in Reihe geschaltet, damit das Alarm-Relais 1RY anzieht.
Bei Auslösung eines SERVOPACK-Alarms sperrt der Transistor das Alarm-Ausgangssignal (ALM), und das Relais fällt ab.

2Sicherheitsvorkehrungen
Mehrere Servoantriebe können sich den gleichen Leistungsschalter (QF) bzw. das gleiche Netzfilter teilen. Stets einen 
Leistungsschalter bzw. ein Netzfilter wählen, dessen Leistung für die Gesamtleistung (Lastbedingungen) der Servos ausreicht.

1KM

R S T

1QF

2KM

1Ry
+24 V

L1
L2
L3

L1C

CN1

CN1

CN1

31

32

ALM+

ALM -

0 V

L2C

1FLT

M

L1
L2
L3

31

32
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L2
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L1C

1D

31

32

L2C

M

M

L1C
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3SA

1QF
1FLT
1KM
2KM
1Ry
1PL
1SA
2SA
3SA

1D

: Leistungsschalter
: Netzfilter
: Schaltschütz (für Steuerspannungsversorgung)
: Schaltschütz (für Netzanschluss)
: Relais
: Anzeigeleuchte
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Überspannungsableiter
: Freilaufdiode
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1Ry
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1Ry1KM
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ALM+

ALM -

Spannungsversorgung

(Für Servo-Alarm-
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SERVOPACK

SERVOPACK

SERVOPACK

Servomotor

Servomotor

Servomotor
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Motorleitung des SERVOPACKs

Anmerkung: Die Werte in der Tabelle sind nur Richtwerte.

 1  Die Leitungsstärken werden für drei Leitungen pro Leitungsbündel bei 40 ˚C Umgebungstemperatur und 
Nennstrom ausgewählt.

 2  Verwenden Sie Leitungen mit einer minimalen Spannungsfestigkeit von 600 V für den Netzanschluss.
 3  Wenn Leitungen in Leitungskanälen aus PVC oder Metall gebündelt werden, beachten Sie den 

Reduzierfaktor der zulässigen Stromstärke.
 4  Verwenden Sie hitzebeständige Leitungen in Bereichen mit hoher Umgebungs- oder 

Schaltschranktemperatur, in denen Leitungen mit PVC-Isolierung schnell beschädigt werden.

In der folgenden Tabelle werden die Leitungsgrößen und die zulässigen Stromstärken für drei Leitungen angegeben. Verwenden 
Sie eine Leitung, deren Kenndaten den Werten in der Tabelle entsprechen oder darunter liegen.

Nenn-Querschnitt/-

Durchmesser 

mm2

Leitungsquer-

schnitt (AWG)

Zulässige Stromstärke bei Umgebungstemperatur A

30 °C 40 °C 50 °C

0,5 20 6,6 5,6 4,5 

0,75 - 8,8 7 5,5 

0,9 18 9 7,7 6

1,25 17 bis 16 12 11 8,5 

2,0 14 23 20 16 

3,5 12 bis 11 33 29 24 

5,5 10 bis 9 43 38 31 

8,0 8 55 49 40 

14,0 6 bis 5 79 70 57 

22,0 4 bis 3 91 81 66 

3Wärmebeständige 600-V-Leitung mit PVC-Isolierung

WICHTIG

2Einphasig, 200 V

Leitungen
Klemme 

Symbol

SERVOPACK Modell SGDV-

R70A R90A 1R6A 2R8A 5R5A 120A*

Netzanschlussleitung L1, L2 HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5

Servomotorleitung U, V, W HIV1.25 HIV2.0

Steuerspannungsleitung L1C, L2C HIV1.25

Leitung für den ext. Bremswiderstand B1/ , B2 HIV1.25

Masseleitung min. HIV2.0

2Dreiphasig, 200 V

2Leitungstyp

Leitungen
Klemme 

Symbol

SERVOPACK Modell SGDV-

R70A R90A 1R6A 2R8A 3R8A 5R5A 7R6A 120A 180A 200A 330A 470A 550A 590A 780A

Netzanschlussleitung L1, L2, L3 HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8 HIV14 HIV22

Servomotorleitung U, V, W HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8.0 HIV14 HIV22

Steuerspannungsleitung L1C, L2C HIV1.25

Leitung für den ext. Bremswiderstand B1/ , B2 HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8 HIV22

Masseleitung min. HIV2.0

Leitungstyp Zulässige Leitertemperatur

˚CCode Bezeichnung

PVC Leitung mit PVC-Isolierung -
IV 600-V-Leitung mit PVC-Isolierung 60

HIV Wärmebeständige 600-V-Leitung mit PVC-Isolierung 75

Leitungen
Klemme 

Symbol

SERVOPACK Modell SGDV-

1R9D 3R5D 5R4D 8R4D 120D 170D 210D 260D 280D 370D

Netzanschlussleitung L1, L2, L3 HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8 HIV14

Servomotorleitung U, V, W HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8 HIV14

Steuerspannungsleitung 24 V, 0 V HIV1.25

Leitung für den ext. Bremswiderstand B1/ , B2 HIV1.25 HIV2.0 HIV3.5 HIV5.5 HIV8

Masseleitung min. HIV2.0

2Dreiphasig, 400 V

*: Die offizielle Modellnummer ist SGDV-120A¡1A008000.
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

*: Die offizielle Modellnummer ist SGDV-120A¡1A008000.

Hinweis: 1  Um die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie zu erfüllen, installieren Sie eine Sicherung auf der Eingangsseite. Achten Sie darauf, dass die Sicherung oder der 

Leistungsschalter auf der Eingangsseite den UL-Normen entspricht.

   Die obenstehende Tabelle enthält auch die Nettowerte für Strombelastbarkeit und Einschaltstrom. Achten Sie darauf, dass die Auslösecharakteristika der Sicherung 

bzw. des Leistungsschalters den nachfolgenden Angaben entspricht. 

   ∙ Netzspannung, Steuerspannung: Kein Auslösen beim Dreifachen der Stromwerte in der Tabelle über einen Zeitraum von 5 Sekunden.

  ∙ Einschaltstrom: Kein Auslösen bei den Stromwerten in der Tabelle über einen Zeitraum von 20 ms.

 2 Entsprechend den UL-Normen gelten die folgenden Einschränkungen.

Netzanschluss
Max. Leistung 
Servomotor

kW

SERVOPACK-
Modell
SGDV-

Netzanschlusslei-
stung je SERVOPACK

kVA

Strombelastbarkeit Einschaltstrom

Netzanschluss
A eff.

Steuerspannung
A eff.

Netzanschluss
A0-p

Steuerspannung
A0-p

Einphasig 200 
V

0,05 R70A 0,2 2

0,2
33

70
0,1 R90A 0,3 2

0,2 1R6A 0,7 3

0,4 2R8A 1,2 5

0,75 5R5A 1,9 9
33

1,5 120A* 4 16 0,25

Dreiphasig 200 
V

0,05 R70A 0,2 1,0

0,2

33

70
0,1 R90A 0,3 1,0

0,2 1R6A 0,6 2,0

0,4 2R8A 1 3,0

0,5 3R8A 1,4 3,0

33

0,75 5R5A 1,6 6,0

1,0 7R6A 2,3 6,0 

1,5 120A 3,2 7,3

0,252,0 180A 4 9,7

3,0 200A 5,9 15

5,0 330A 7,5 25

0,3 65,56,0 470A 10,7 29

7,5 550A 14,6 37

11 590A 21,7 54
0,45 109 48

15 780A 29,6 73

Dreiphasig 400 
V

0,5 1R9D 1,1 1,4

1,2 17

–

1,0 3R5D 2,3 2,9

1,5 5R4D 3,5 4,3

2,0 8R4D 4,5 5,8

1,4
34

3,0 120D 7,1 8,6

5,0 170D 11,7 14,5 57

6,0 210D 12,4 17,4
1,5 34

7,5 260D 14,4 21,7

11 280D 21,9 31,8
1,7 68

15 370D 30,6 43,4

Dimensionierung der Leistungsschalter und Sicherungen

SERVOPACK

SGDV-
Einschränkungen

120A¡1A008000, 180A, 200A Nennstrom für Leistungsschalter: 40 A oder weniger

330A

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 70 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 40 A oder weniger

• Keine einzelnen Drähte verwenden.

470A, 550A
• Nennstrom für Leistungsschalter: 60 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte oder verzögerte Sicherung: 60 A oder weniger

590A, 780A

• Nennstrom für Leistungsschalter: 100 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte oder verzögerte Sicherung: 100 A oder weniger

(Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung der Klasse J oder schneller: 125 A oder weniger)

210D, 260D

• Nennstrom für Leistungsschalter: 60 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 60 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 35 A oder weniger

280D, 370D

• Nennstrom für Leistungsschalter: 80 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 125 A oder weniger

• Nennstrom für nicht verzögerte Sicherung: 75 A oder weniger
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353 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Netzfilter

2Auswahl des Netzfilters

Anmerkung: RoHS-konforme Modelle sind nicht erhältlich. Bei Bedarf an RoHS-konformen Modellen wenden Sie sich bitte an den Hersteller.

Netzanschluss
SERVOPACK-Modell

SGDV-

Empfohlene Netzfilter
Details

Modell Spezifikationen Ableitstrom

Einphasig 

200 V

R70A, R90A, 1R6A FN2070-6/07 Einphasig 250 V 6 A
0,734 mA 

230 V AC / 50 Hz
(1)

2R8A FN2070-10/07 Einphasig 250 V 10A

5R5A FN2070-16/07 Einphasig 250 V 16A

120A FN350-30/33 Einphasig 250 V 30A
5,4 mA 

230 V AC / 50 Hz

Dreiphasig 

200 V

R70A,R90A,1R6A 

2R8A,3R8A
FN258L-7/07 Dreiphasig 480 V 7 A

0,5 mA

440 V AC / 50 Hz

(2)

5R5A,7R6A FN258L-16/07 Dreiphasig 480 V 16 A
0,8 mA

440 V AC / 50 Hz

120 A,180 A HF3020C-UQC Dreiphasig 480 V 20A

10 mA

400 V AC / 50 Hz

200A HF3030C-UQC Dreiphasig 480 V 30A

330A, 470A HF3050C-UQC Dreiphasig 480 V 50A

550A HF3060C-UQC Dreiphasig 480 V 60A

590A, 780A HF3100C-UQB Dreiphasig 480 V 100A (3)

Dreiphasig 

400 V

1R9D,3R5D,5R4D FN258L-7/07 Dreiphasig 480 V 7A 0,8 mA

440 V AC / 50 Hz
(2)

8R4D,120D FN258L-16/07 Dreiphasig 480 V 16 A

170D FMAC-0934-5010 Dreiphasig 480 V 35A
160 mA

440 V AC / 50 Hz
(3)

210D, 260D HF3050C-UQC Dreiphasig 480 V 50A 10 mA

400 V AC / 50 Hz

(2)

280D, 370D HF3080C-UQC Dreiphasig 480 V 80A (3)

Einige Netzfilter haben große Ableitströme. Die Größe des Ableitstroms ist auch von den getroffenen 
Erdungsmaßnahmen abhängig. Gegebenenfalls verwenden Sie einen entsprechenden Ableitstromdetektor oder 
einen Erdschlussstromschalter unter Berücksichtigung der getroffenen Erdungsmaßnahmen und des Netzfilter-
Ableitstroms. Detaillierte Informationen erhalten Sie vom Hersteller des Netzfilters.

WICHTIG

2Auswahl des Netzfilters (Unterbau-Modelle)

Netzanschluss
SERVOPACK-Modell

SGDV-
Teilenummer Nennleistung Nennstrom

Max. zulässige 

Spannung

Ableitstrom 

Nenn. / max.

Einphasig 

230 V

R70A

RF-1005-SG5

50 W

5 A Einphasig  250 V 3,5 mA
R90A 100 W

1R6A 200 W

2R8A 400 W

5R5A RF-1009-SG5 750 W 9 A Einphasig  250 V 3,5 mA

120A RF-1016-SG5 1500 W 16 A Einphasig  250 V 3,5 mA

Dreiphasig 

400 V

1R9D

RF-3004-SG5

500 W

4,3 A Dreiphasig 480 V 0,3 mA / 29 mA3R5D 1000 W

5R4D 1500 W

8R4D
RF-3008-SG5

2000 W
8,6 A Dreiphasig 480 V 0,3 mA / 28 mA

120D 3000 W

170D RF-3012-SG5 5000 W 14,5 A Dreiphasig 480 V 0,3 mA / 28 mA

210D
RF-3022-SG5

6000 W
22 A Dreiphasig 480 V 0,3 mA / 40 mA

260D 7500 W

280D
RF-3044-SG5

11000 W
44 A Dreiphasig 480 V 0,3 mA / 40 mA

370D 15000 W
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Abmessungen (Einheit: mm)

(1) Typ FN (von Schaffner EMC, Inc.)

Modell FN2070-6/07 FN2070-10/07 FN2070-16/07

Maßzeichnungen

Ab-

messungen

Code Abmessungen

A 113,5±1 156±1 119±0,5

B 57,5±1 85,5±1

C 45,4±1,2 57,6±1

D 94±1 130,5±1 98,5±1

F 103±0,3 143±0,3 109±0,3

J 25±0,2 40±0,2

K 8,4±0,5 8,6±0,5

L 32,4±0,5 −

M 4,4±0,1 5,3±0,1 4,4±0,1

N 6±0,1 7,4±0,1

P 0,9±0,1 1,2±0,1

Q − 66±0,3

R − 51±0,2

S 38±0,5 −

Modell FN350-30/33

Maßzeichnungen

57
±

1

19
±0

,5

Seitenansicht

Netzfilter

M

B

N

A

D
F L

P

J

K

C

S

SeitenansichtDraufsicht

N

RQB

M

A

D
F

J

K

C
P

SeitenansichtDraufsicht

P/N/E

14
0

−0+5

Anschlussleitung

4,
4±

0,
1

79
±

0,
5

51
±

0,
1

99
,5

±
0,

5

105±0,5

95±0,2

84,5±1

6±0,1
Draufsicht
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355 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Abmessungen (Einheit: mm)

(2) Typ FN und Typ HF (von Schaffner EMC, Inc.)

Netzfilter

(3) Typ HF und Typ FMAC

Modell

Typ FN [von Schaffner EMC, Inc.] Typ HF [von SOSHIN ELECTRIC CO., LTD.]

FN258L-7/07 FN258L-16/07
HF3020C-UQC 

HF3030C-UQC

HF3050C-UQC 

HF3060C-UQC

Maßzeichnungen

G

P
B

O

E
A

D H
L

C

F
J

Abmessun-

gen

Code Abmessungen Abmessungen

A 255±1 305±1 236 256

B 126±0,8 142±0,8 221 241

C 50±0,6 55±0,6 206 226

D 225±0,8 275±0,8 184 204

E 240±0,5 290±0,5 105 115

F 25±0,3 30±0,3 90 100

G 6,5±0,2 76 86

H 300±10 122 127

J 1±0,1 5,5 × 7 Durchm. 5,5 × 7 Durchm.

K − M5 M5

L 9±1 M5 M5

M − 16 16

N − 13 13

O M5 51,4 51,4

P AWG16 AWG14 13 13

Q − 61,1 61,1

Modell

Typ HF [von SOSHIN ELECTRIC CO., LTD.] Typ FMAC [von Schurter, Inc.]

HF3080C-UQC

HF3100C-UQB
FMAC-0934-5010

Abmessungen

310
330

13
0

14
5

14
0

251

15
1

66

(17)M6

(10)

(4
1)

12
1

13
5

+0 −1

201

6,5±0,3

115±0,3

LE
IT

U
N

G

LA
S

T

4-J

K

D±2 L 33,6

H±5

（P）

Massemarkierung

C±1
B±1
A±5

（
Q
）

（
O
）

G
±

1
F

±
1

E
±

5

（N
）

（M
）

（M
）
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Netzfilter

2Abmessungen (Einheit: mm)

Unterbau-Modelle (von Rasmi Electronics Ltd.)

 

FILTER TYP

RF 1005-SG5

FILTER TYP

RF 1009-SG5

FILTER TYP

RF 3004-SG5

190
200±1

164±120±1
7

5

150

20
12

44
±

1
30

15

Befestigung Servoverstärker
3 x M4

Befestigung Ø5,0

30

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 6 mm 2

7 mm abisolieren

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 6 mm 2

7 mm abisolieren

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 6 mm 2

7 mm abisolieren

190
200±1

164±120±1
7

5

150

50
11

72
±

1
30

15

Befestigung Servoverstärker
3 x M4

M5 Erdschraube
beide Enden

Befesti-
gung

Ø5,0

58

Ausgangsleitungen 18AWG
2 x 320 mm mit Endhülsen

M5 Erdschraube
beide Enden

Ausgangsleitungen 18AWG
2 x 320 mm mit Endhülsen

190
200±1

164±120±1
7

5

150

90
12

11
4±

1
40

20

Befestigung Servoverstärker
4 x M4

Befesti-
gung

Ø5,0

10
0

Ausgangsleitungen 16AWG
3 x 350 mm mit Endhülsen

M5 Erdschraube
beide Enden

Ve
rd

ra
ht

un
g

 v
o

n 
N

et
za

ns
ch

lu
ss

 u
nd

 P
er

ip
he

ri
eg

er
ät

en
 



357 YASKAWA ∑-V Serie

SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Netzfilter

FILTER TYP

RF 3008-SG5

FILTER TYP

RF 3012-SG5

279
290±1

255±120±1
8

6

239

90
13

11
6±

1
40

20

Befestigung Servoverstärker
4 x M5

M5 Erdschraube
beide Enden

Befesti-
gung

Ø5,5

10
0

Ausgangsleitungen 16AWG
3 x 350 mm mit Endhülsen

279
290±1

255±120±1
8

6

239

11
5

13

14
1±

1
40

20

Befestigung Servoverstärker
4 x M5

M5 Erdschraube
beide Enden

Befesti-
gung

Ø5,5

12
5

Ausgangsleitungen 16AWG
3 x 420 mm mit Endhülsen

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 6 mm 2

7 mm abisolieren

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 6 mm 2

7 mm abisolieren

2Abmessungen (Einheit: mm)

Unterbau-Modelle (von Rasmi Electronics Ltd.)
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Netzfilter

2Abmessungen (Einheit: mm)

Unterbau-Modelle (von Rasmi Electronics Ltd.)

FILTER TYP

RF 3022-SG5

FILTER TYP

RF 3044-SG5

400±1

385

335

357±1

8
23

0±
1

18
0

25
±

1
25

±
150

±
1

Befestigung Servoverstärker
4 x M6

Ø
13

19

Ø
6,

5

Befestigung
4 x M6

Ausgangsleitungen 14AWG
3 x 250 mm Schwarz + M6 Spade
1 x 170 mm Gn/Ge + M6 Spade

456±1

441

385

407±1

8

23
0±

1

18
0

25
±

1
26

±
1

52
±

1

Befestigung Servoverstärker
4 x M6

Ø
13

19

Ø
6,

5

Befestigung
4 x M6 Ausgangsleitungen 8AWG

3 x 280mm Schwarz + M6 Ring
1 x 210mm Gn Ge + M6 Ring

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 10 mm 2

10 mm abisolieren

LEITUNGS-
QUERSCHNITT

0 bis 25 mm 2

12 mm abisolieren
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Überspannungsableiter

2Auswahl des Überspannungsableiters
Der Überspannungsableiter (für Blitzüberspannungen) leitet Blitzüberspannungen ab und verhindert Fehlfunktionen oder 
Beschädigungen elektronischer Schaltungen.

Netzanschluss
SERVOPACK-Modell

SGDV-

Empfohlener

Überspannungsableiter

Einphasig 200 V ¡¡¡A LT-C12G801WS

Dreiphasig 200 V ¡¡¡A LT-C32G801WS

Dreiphasig 400 V ¡¡¡D LT-C35G102WS

2Abmessungen (Einheit: mm)

Modell: LT-C32G801WS, LT-C35G102WS, LT-C12G801WS [von SOSHIN ELECTRIC CO., LTD.]

Abmessungen Internes Verdrahtungsdiagramm

L1

Separator- 
betriebs- 
anzeige

38±1,0 22,5±1,0

19±1,0

33
,5

±
1,

0

25
±

1,
0

4
4±

0,
5

28
±

1,
0

25
0

+2
5

−0

4,3

Dur
ch

m
.

+0,3

−0,1 Ader Leitung (L3)
Ader Leitung (L2)*

Ader Leitung (L1)

Massedraht (E)
Gehäuse

L2* L3

*: Der Überspannungsableiter LT-C12G801WS enthält keinen L2-Anschluss.

Die Drahtstärke für alle Anschlussverdrahtungen (L1, L2 und 
L3) und für die Erdungsleitung (E) ist AWG16 (UL1015). 

L1

Separator- 
betriebs- 
anzeige

38±1,0 22,5±1,0

19±1,0

33
,5

±
1,

0

25
±

1,
0

4
4±

0,
5

28
±

1,
0

25
0

+2
5

−0

4,3

Dur
ch

m
.

+0,3

−0,1 Ader Leitung (L3)
Ader Leitung (L2)*

Ader Leitung (L1)

Massedraht (E)
Gehäuse

L2* L3
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Auswahl des Schaltschützes
Ein Schaltschütz wird für das externe An- und Abschalten der Spannung zum SERVOPACK benötigt. Die Erregerspule des 
Schaltschützes muss mit einem Überspannungsableiter (für Schaltüberspannungen usw.) versehen werden.

Anmerkung: Wenden Sie sich an Fuji Electric FA Components & Systems Co., Ltd.

1/L1   3/L2    5/L3  13

1/L1   3/L2    5/L3  21

A1 A2

   2/T1   4/T2    6/T3  14

   2/T1   4/T2    6/T3  22

A1 A2

Abmessungen der Montagebohrungen

Zus. Kontakt Struktur

1a

1b

Zus. Klemme
M3,5

14
,5

(2
0,

5)

18
,5

52

35

60
30

34

1

2

3

Klemme Spule
M3,5Hauptklemme

M3,5

23

81
43

43

107,7

(28)80
61

8,5

90 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus.
Kontaktblöcke befestigt.

(4
8 

M
o

nt
ag

e
 is

t 
er

hä
ltl

ic
h.

)

    1/L1   3/L2    5/L3  13
A1 A2

   2/T1   4/T2    6/T3  14
    1/L1   3/L2    5/L3  21

   2/T1   4/T2    6/T3  22

A1 A2

Abmessungen der Montagebohrungen

Zus. Kontakt Struktur

1a

1b

14
,5

18
,5

(2
0,

5)

52

35

60

34

1

2

(28)81
61

8,5

91 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus.
Kontaktblöcke befestigt.

(4
8 

M
o

nt
ag

e
 is

t 
er

hä
ltl

ic
h.

)

Zus.
Klemme

M3,5
Klemme Spule

M3,5
Hauptklemme

M4

23
81

43

53

9,7 7,7

13138

49
20

2Abmessungen (Einheit: mm)

• SC-03

3�Montagemethoden: Die Methoden j, k, l sind möglich.
j…34 × (48 bis) 52

k…30 × 48

l…35 × 60
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden 

Montagebohrungen auf der Diagonalen.

• SC-4-1

3�Montagemethoden: Die Methoden j, k sind möglich.
j…34 × (48 bis) 52

k…35 × 60
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden 

Montagebohrungen auf der Diagonalen.

Schaltschütze

Netzanschluss
SERVOPACK-Modell

SGDV-

Schaltschütz

Modell Spezifikationen

Einphasig 
200 V

R70A, R90A, 1R6A, 2R8A SC-03 (RoHS)

5R5A SC-4-1 (RoHS)

120A SC-5-1 (RoHS)

Dreiphasig 
200 V

R70A, R90A, 1R6A, 2R8A, 3R8A SC-03 (RoHS)

5R5A, 7R6A, 120A SC-4-1 (RoHS)

180A, 200A SC-5-1 (RoHS)

330A, 470A SC-N1 (RoHS)

550A SC-N2 (RoHS)

590A SC-N2S (RoHS)

780A SC-N3 (RoHS)

Dreiphasig 
400 V

1R9D, 3R5D, 5R4D SC-4-1/G Spule 24 V DC (RoHS)

8R4D, 120D SC-5-1/G Spule 24 V DC (RoHS)

170D, 260D SC-N1/G Spule 24 V DC (RoHS)

280D, 370D SC-N2S/G Spule 24 V DC (RoHS)
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Gewicht (ca.): : 0,36 kg

Gewicht (ca.): 0,32 kg
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Schaltschütz

• SC-5-1

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

91 (Höhe Montageschiene: 15)
(28)81

61
8,5

Zus. Klemme
M3,5

Zus. Klemme
M3,5

Klemme Spule
M3,5

Hauptklemme
M4

20
49

23
43

81

7,79,7

13 13

64

Abmessungen der Montagebohrungen

(5
6 

M
o

nt
ag

e
 is

t 
er

hä
ltl

ic
h.

) Zus. Kontakt Struktur

Gewicht (ca.): 0,38 kg

3Montagemethoden: Die Methoden j, k sind möglich.
j…54 × (56 bis) 60

k…50 × 60
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden Montagebohrungen auf 

der Diagonalen.

    1/L1   3/L2    5/L3  13
A1 A2

   2/T1   4/T2    6/T3  14
    1/L1   3/L2    5/L3  21

   2/T1   4/T2    6/T3  22

A1 A2

Zus. Kontakt Struktur

1a

1b

(28)108
88

8,5

118 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

Zus.
 Klemme

M3,5
Klemme Spule

M3,5
Hauptklemme

M4

23
8143

53

9,7
7,7

13138

49
20

Abmessungen der Montagebohrungen

14
,5

18
,5

(2
0,

5)

52

35

60

34

1

2

(4
8 

M
o

nt
ag

e
 is

t 
er

hä
ltl

ic
h.

)

13  1/L1   3/L2   5/L3   23
A1A2

14  2/T1   4/T2   6/T3   24

13  1/L1   3/L2   5/L3   21

14  2/T1   4/T2   6/T3   22

11  1/L1   3/L2   5/L3   21

12  2/T1   4/T2   6/T3   22

A1A2

A1A2

Abmessungen der Montagebohrungen

Zus. Kontakt Struktur

2a

1a1b

14
,5

14
,5

(16
,5)

60

(35)

60

54

1

2

(28)108
88

8,5

118 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

(5
6 

M
o

nt
ag

e
 is

t 
er

hä
ltl

ic
h.

)

Zus. Klemme
M3,5

Wicklungs- 
klemme

M3,5

Netz- 
Klemme
M4

23

8143

64

9,7 7,7
1313

49
20

2b

50

Zus. Klemme
M3,5

3Montagemethoden: Die Methoden j, k sind möglich.
j…34 × (48 bis) 52

k…35 × 60
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden Montagebohrungen auf 

der Diagonalen.

• SC-4-1/G

• SC-5-1/G

3Montagemethoden: Die Methoden j, k sind möglich.
j…54 × (56 bis) 60

k…50 × 60
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden Montagebohrungen auf 

der Diagonalen.

Gewicht (ca.): 0,6 kg

Gewicht (ca.): 0,62 kg
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Schaltschütz

1/L1  3/L2  5/L3
A1 A2

2/T1  4/T2  6/T3

53 61

54 62

43 31

44 32

83 71

84 72

13  21

14  22

(31) (23)(41)

(32) (24)(42)

Struktur

130
91,5

10,5

140 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

Klemme Spule
M3,5

(28)

Abmessungen der Montagebohrungen

75

10
,5

(55 bis) 60

18

70

90

16
,5

78

11
0

88

Netz- 
Klemme
M6

Zus. Klemme
M3,5

(112) *

*

20,5
16,8

*: Für beidseitige Montage sind 
zus. Kontaktblöcke befestigt.

3Montagemethoden: Die Methoden j, k sind möglich.

j…70 × 75    k…(55 bis) 65 × 90
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die beiden Montagebohrungen auf der Diagonalen.

• SC-N2S/G

Gewicht (ca.): 1,4 kg

• SC-N1, SC-N2

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

96

106  (Höhe Montageschiene: 15)

65,5
10,5

(28) Hauptklemme
M5

Klemme Spule
M3,5

Zus. 
Klemme
M3,5

(99)

74

12,4
16,5

8759
,5

14
,3

*

*

Abmessungen der Montagebohrungen

45 (bis 50)

60 (bis 65)

1/L1  3/L2  5/L3
A1 A2

**

2/T1  4/T2  6/T3

53 61

54 62

43 31

44 32

83 71

84 72

13  21

14  22

(31) (23)(41)

(32) (24)(42)

Struktur

3Montagemethoden: 

Die Methoden j, k sind möglich.

j…70 × 75    k…(55 bis) 65 × 90
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die  

beiden Montagebohrungen auf der Diagonalen. Gewicht (ca.): 0,59 kg
• SC-N2S, SC-N3

1/L1  3/L2  5/L3
A1 A2

**

2/T1  4/T2  6/T3

53 61

54 62

43 31

44 32

83 71

84 72

13  21

14  22

(31) (23)(41)

(32) (24)(42)

Struktur

*:  Diese Kontakte werden verwendet, wenn die 
Hilfskontakte aus vier Schließern (NO) und vier 
Öffnern (NC) bestehen.

Anmerkung:  Die Klemmen der Hilfskontakte sind 
anders nummeriert als konventionelle 
Klemmen. Die Zahlen in Klammern 
entsprechen der  konvent ione l len 
Nummerierungsmethode.

Gewicht (ca.): 1,1 kg

*:  Diese Kontakte werden verwendet, wenn die 
Hilfskontakte aus vier Schließern (NO) und vier 
Öffnern (NC) bestehen.

Anmerkung:  Die Klemmen der Hilfskontakte sind 
anders nummeriert als konventionelle 
Klemmen. Die Zahlen in Klammern 
entsprechen der  konvent ione l len 
Nummerierungsmethode.

8
7

1
5.

6 10
,5

20,5
16,8 (55 bis 60)

0
1

1

72,5

(28)

18

111

10,5

88

90

(112) *

1
2*

70

75

2-M4
Montagebohrungen

121 (Höhe Montageschiene: 15)

Für Frontmontage sind zus. 
Kontaktblöcke befestigt.

Klemme Spule
M3,5

Abmessungen der Montagebohrungen
Hauptklemme
M6
Zus. 
Klemme
M3,5

*: Für beidseitige Montage sind 
zus. Kontaktblöcke befestigt.

*:  Für zweiseitige Montage  
sind Hilfsklemmenleisten vorhanden.

3Montagemethoden: 

Die Methoden j, k sind möglich.

j…70 × 75    k…(55 bis) 60 × 90
3Montageschraube: 2-M4

Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die  

beiden Montagebohrungen auf der Diagonalen.

• SC-N1/G

Für Frontmontage sind zus.
Kontaktblöcke befestigt.

122

131 (Höhe Montageschiene: 15)

91
10,5

(28) Hauptklemme
M5

Klemme Spule
M3,5

Zus. Klemme
M3,5

(99)

74

12,4
16,5

8759
,5

14
,3

*

*: Für beidseitige Montage sind 
zus. Kontaktblöcke befestigt.

*

Abmessungen der Montagebohrungen

bis

bis

1/L1  3/L2  5/L3
A1 A2

**

2/T1  4/T2  6/T3

53 61

54 62

43 31

44 32

83 71

84 72

13  21

14  22

(31) (23)(41)

(32) (24)(42)

Struktur

3Montagemethoden: 
Die Methoden j, k sind möglich.

j…(60 bis) 65 × 70    k…45 (bis 50) × 70
3Montageschraube: 2-M4
Verwenden Sie zur Montage eines Schützes die  
beiden Montagebohrungen auf der Diagonalen. Gewicht (ca.): 0,82 kg

*:  Diese Kontakte werden verwendet, wenn die 
Hilfskontakte aus vier Schließern (NO) und vier 
Öffnern (NC) bestehen.

Anmerkung:  Die Klemmen der Hilfskontakte sind 
anders nummeriert als konventionelle 
Klemmen. Die Zahlen in Klammern 
entsprechen der  konvent ione l len 
Nummerierungsmethode.
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

AC/DC Drosseln

2Auswahl
Wenn harmonische Schwingungen der Netzspannung unterdrückt werden sollen, schließen Sie eine DC-Drossel zwischen 
den Netzanschlussklemmen 1 und 2 des SERVOPACKS mit dreiphasiger 200-V- bzw. 400-V-Versorgung an.  Schließen 
Sie ebenso eine AC-Drossel in Reihe an die Netzanschlussklemme eines einphasigen 100-V- oder 200-V- SERVOPACKs an.
Wählen Sie die AC/DC-Drosseln nach den SERVOPACK-Kenndaten aus.

Anmerkung:  RoHS-konforme Modelle sind nicht erhältlich. Die letzte Stelle der Modellnummer eines RoHS-konformen Modells ist R. Wenn Sie ein RoHS-konformes Modell 
benötigen, wenden Sie sich bitte an den Hersteller.

2Abmessungen (Einheit: mm)

Spannungsversorgung für die Haltebremse

 • Wir empfehlen, die Schaltung für die Spannungsversorgung der Haltebremse so zu öffnen oder zu 
schließen, dass das Schalten auf der AC-Seite der Spannungsversorgung für die Haltebremse erfolgt. Dies 
reduziert die Einfallzeit der Bremse im Vergleich zum Schalten auf der DC-Seite.

 • Beim Schalten auf der DC-Seite installieren Sie einen weiteren Überspannungsableiter (für 
Blitzüberspannungen) außer dem Überspannungsableiter (für Blitzüberspannungen) in der Bremsschaltung 
nahe der Bremsspule, um durch Überspannungen verursachte Schäden an der Bremsspule zu vermeiden.

 • Haltebremsen-Spannungsversorgungen für 24 V DC sind nicht von YASKAWA erhältlich. Sie sind von 
anderen Herstellern zu beschaffen. Schließen Sie keine Haltebremsen-Stromversorgungen für andere 
Ausgangsspannungen an SERVOPACKs an. Überströme können zu Brandentwicklung führen.

2Spannungsversorgung für die Haltebremse

WICHTIG

Netzan-
schluss

SERVOPACK

SGDV-
AC/DC-Drosselmodell

Induktivität

mH

Nennstrom

A

Einphasig 

200 V

R70A, R90A X5071 40,0 0,85

1R6A X5070 20,0 1,65

2R8A X5069 10,0 3,3

5R5A X5079 4,0 5,3

120A X5078 2,5 10,5

Dreiphasig 

200 V

R70A, R90A, 1R6A, 2R8A, 3R8A, 

5R5A, 7R6A
X5061 2,0 4,8

120A, 180A X5060 1,5 8,8

200A X5059 1,0 14,0

330A X5068 0,47 26,8

470A, 550A, 590A, 780A − − −

Dreiphasig 

400 V

1R9D X5074 4,7 1,5

3R5D, 5R4D X5075 3,3 4,5

8R4D, 120D X5076 2,2 8,6

170D X5077 1,5 14,1

210D, 260D, 280D, 370D − − −

A

B

D

G

E
F

1 2

C

I Durchm.

Typenschild

4-H Durchm.
Falz

AC/DC-Drossel-
modell

Abmessungen Gewicht (ca.)
kgA B C D E F G H Durchm. I Durchm.

X5059 50 74 125 140 35 45 60 5 5,3 1,1

X5060 40 59 105 140 35 45 60 5 5,3 1,1

X5061 35 52 80 95 35 45 50 4 4,3 0,5 

X5068 50 74 125 155 53 66 75 5 6,4 1,9

X5069 40 59 105 125 45 60 65 4 4,3 1,0

X5070 40 59 100 120 35 45 50 4 4,3 0,8

X5071 35 52 80 95 30 40 45 4 4,3 0,5

X5074 30 47 70 85 28 38 45 4 4,3 0,3 

X5075 40 59 100 120 40 50 55 4 4,3 0,9 

X5076 50 74 125 140 35 45 60 5 4,3 1,1 

X5077 50 74 125 155 53 66 75 5 5,3 1,9 

X5078 50 74 125 155 60 70 80 5 5,3 2,0

X5079 50 74 125 140 35 45 60 5 4,3 1,2
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∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Bremswiderstände

2Regenerative Energie und regenerativer Widerstand
Die Drehenergie der angetriebenen Maschine (z. B.) eines Servomotors wird an das SERVOPACK zurückgekoppelt. Wir 
nennen dies die regenerative Energie. Mit der regenerativen Energie wird der Glättungskondensator geladen. Wenn seine 
Ladungskapazität erreicht ist, wird die weitere regenerative Energie vom Bremswiderstand aufgenommen.
Der Servomotor arbeitet in den folgenden Situationen im regenerativen Betrieb:
 • Beim Abbremsen bis zum Stopp während des Beschleunigungs- und des Abbremsbetriebs.
 • Im kontinuierlichen Betrieb an der vertikalen Achse.
 • Im kontinuierlichen Betrieb, wenn der Servomotor von der Lastseite aus angetrieben wird (negative Last).

Ein Servomotor darf nicht mit einer überhängenden Last betrieben werden; durch diese kann der Motor leicht in eine 
kontinuierliche Rotation versetzt werden. Die folgenden Abbildungen stellen ein typisches Beispiel einer solchen Last dar.

3�Betreiben Sie den Servomotor NICHT mit Vertikalachsen-
Motorantrieb ohne Gegengewicht

3�Betreiben Sie den Servomotor NICHT mit dem 
Vorschubmotorantrieb

Die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe verlangt manchmal externe Bremswiderstände. Für einen 
externen Bremswiderstand muss der Parameter Pn600 gesetzt werden.
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt 3.6.2 Einstellung der Leistung des Bremswiderstands im Benutzerhandbuch der “  
Serie, Projektierung und Wartung.” (Handbuch Nr. SIEP S800000 45)

Servomotor
Spannung

Servomotor

Servomotor

Servomotor drehte ständig bei 
konstanter Drehzahl, um die Spannung zu halten.

3�Betreiben Sie Servomotoren NIEMALS mit überhängender Last. Anderenfalls wird die regenerative Bremse 
des SERVOPACK kontinuierlich betätigt, und die durch die Last erzeugte regenerative Energie kann die 
zulässige Grenze überschreiten und damit Schäden am SERVOPACK bewirken.
3�Die regenerative Bremseinheit des SGDV-SERVOPACKs ist für eine kurze Betätigung ausgelegt, die ungefähr 

der Abbremszeit bis zum Stopp entspricht.

WICHTIG
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∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Auswahl des Bremswiderstandes
Wählen Sie Bremswiderstände wie folgt aus.  Externe Widerstände sind durch die Benutzer bereitzustellen.

Spannung
SERVOPACK-Modell

SGDV-
Eingebauter 

Bremswiderstand
Notwendigkeit von exter-
nen Bremswiderständen

Notwendigkeit von externen Bremswiderständen

Einphasig 
200 V

R70A, R90A,  
1R6A, 2R8A

Keiner
Im Grunde
nicht erforderlich

Der SERVOPACK wird nicht mit einem eingebauten Widerstand geliefert, 
normalerweise wird allerdings kein externer Bremswiderstand benötigt.
Schließen Sie externe Bremswiderstände an, wenn der Glättungskondensator 
im SERVOPACK die regenerative Energie nicht vollständig aufnehmen kann.

5R5A, 120A Standardmäßig*1
Im Grunde
nicht erforderlich

Ein eingebauter Bremswiderstand gehört zum Standard-Lieferumfang.  Schlie-
ßen Sie externe Bremswiderstände an, wenn der eingebaute Bremswiderstand 
die regenerative Energie nicht vollständig absorbieren kann.

Dreiphasig 
200 V

R70A, R90A, 
1R6A, 2R8A

Keiner
Im Grunde
nicht erforderlich

Der SERVOPACK wird nicht mit einem eingebauten Widerstand geliefert, 
normalerweise wird allerdings kein externer Bremswiderstand benötigt.
Schließen Sie externe Bremswiderstände an, wenn der Glättungskondensator 
im SERVOPACK die regenerative Energie nicht vollständig aufnehmen kann.

3R8A, 5R5A, 7R6A 
120A, 180A, 200A, 
330A

Standardmäßig*1
Im Grunde
nicht erforderlich

Ein eingebauter Bremswiderstand gehört zum Standard-Lieferumfang.  
Schließen Sie externe Bremswiderstände an, wenn der eingebaute Bremswid-
erstand die regenerative Energie nicht vollständig absorbieren kann.

470A, 550A

590A, 780A
Keiner Erforderlich*2

Bei diesen Modellen ist kein eingebauter Bremswiderstand vorhanden, daher 
ist ein externer Bremswiderstand erforderlich. Wenn kein externer Widerstand 
an den SERVOPACK angeschlossen ist, wird der Alarm A.300 als Fehler der 
regenerativen Energie erkannt.

Dreiphasig 
400 V

1R9D, 3R5D, 5R4D

8R4D, 120D, 170D
Standardmäßig*1

Im Grunde
nicht erforderlich

Ein eingebauter Bremswiderstand gehört zum Standard-Lieferumfang.  
Schließen Sie externe Bremswiderstände an, wenn der eingebaute Bremswid-
erstand die regenerative Energie nicht vollständig absorbieren kann.

210D, 260D, 

280D, 370D
Keiner Erforderlich*2

Bei diesen Modellen ist kein eingebauter Bremswiderstand vorhanden, daher 
ist ein externer Bremswiderstand erforderlich. Wenn kein externer Widerstand 
an den SERVOPACK angeschlossen ist, wird der Alarm A.300 als Fehler der 
regenerativen Energie erkannt.

*1: Spezifikationen der eingebauten Bremswiderstände finden Sie auf der folgenden Seite.
*2: Bremswiderstände sind erhältlich. Weiterführende Informationen finden Sie auf Seite 366.

Bremswiderstände

Passender SERVOPACK

Spezifikationen des eingebauten Widerstands Vom eingebauten Wider-

stand aufgenommene 

regenerative Energie*1

W

Zulässiger Mindestwider-

stand

W

Widerstand

W

Leistung

W

Einphasig  

200 V

R70A, R90A, 1R6A, 2R8A − − − 40

5R5A 50 40 8 40

120A 20 50 10 20

Dreiphasig 

200 V

R70A, R90A,

1R6A, 2R8A
− − − 40

3R8A, 5R5A, 7R6A 50 40 8 40

120A 20 50 10 20

180A, 200A 12 80 16 12

330A 8 180 36 8

470A (6,25)*2 (880)*2 (180)*2 5,8

550A, 590A, 790A (3,13)*3 (1760)*3 (350)*3 2,9

Dreiphasig 

400 V

1R9D, 3R5D, 5R4D 108 70 14 73

8R4D, 120D 45 140 28 44

170D 32 180 36 28

210D, 260D (18)*4 (880)*4 (180)*4 18

280D, 370D (14,25)*5 (1760)*5 (350)*5 14,25

2Bremswiderstand-Spezifikationen
In der nachfolgenden Tabelle finden Sie die Spezifikationen des eingebauten Widerstands im SERVOPACK und die 
regenerative Energie (Durchschnittswert), die er absorbieren kann.

*1: Die durchschnittliche regenerative Energie, die aufgenommen werden kann, beträgt 20 % der Nennleistung des eingebauten Widerstands im SERVOPACK.
*2: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA04-E.
*3: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA05-E.
*4: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA18-E.
*5: Für den optionalen Bremswiderstand JUSP-RA19-E.
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Hinweis: Bei Bedarf an RoHS-konformen Modellen wenden Sie sich bitte an den 
Hersteller.

   2  Für einen externen Bremswiderstand muss der Parameter Pn600 gesetzt werden. 
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt 3.6.2 Einstellung der Leistung des Bremswiderstands im 
Benutzerhandbuch der “  Serie,, Projektierung und Wartung.” (Handbuch Nr. SIEP S800000 45)

 3Spezifikationen

Modell Spezifikationen

RH120 70 W, 1 bis 100 W
RH150 90 W, 1 bis 100 W

RH220¡ 120 W, 1 bis 100 W
RH300C 200 W, 1 bis 10 kW
RH500 300 W, 1 bis 30 W

Widerstandstoleranz K: ± 10 %, J : ± 5 %, H : ± 3 %

Temperatur-Wider-
standskenndaten

± 400 PPM / ˚C (20 W max.), ± 260 PPM / ˚C
(20 W min.)

Prüfspannung 2000 V AC / min. rR: ±  (0,1 %+ 0,05 W)

Isolationswiderstand 500 V DC, 20 MW min.

Kurzzeitige Überlast

Beim Zehnfachen der Nennleistung über einen 

Zeitraum von fünf Sekunden, rR: ± (2v%+ 0,05 
W)

Lebensdauer

1000 Stunden mit Zyklen aus jeweiligem 90-minü-
tigem eingeschaltetem Betrieb und 30-minütigem 

AUS-Zustand, rR: ± (5 %+ 0,05 W)

Wärmebeständigkeit
Kein Durchschlag nach dem Zehnfachen der 
Nennleistung für einen Zeitraum von einer Minute.

Betriebstemperatur - 25˚C bis + 150˚C

RH120(N) 10Ω K

Modell
N: Nicht induktive Wicklung

Toleranz

Widerstand

Code
K
J
H

±10%
±5%
±3%

Toleranz

RH120, 150, 220 RH220B

RH300C RH500

3Abmessungen (Einheit: mm)

2�Spezifikationen für externen Bremswiderstand  
(von Iwaki Musen Kenkyusho Co., Ltd.)

Bremswiderstände
62

37

47

32

33 5,
3

4,7

312

300

270

Länge Aderlitze: L = 300
Nennleistung: 200 W
Widerstand: 1 Ω bis 10 kΩ

A
B

G
F E

3,
5

4,
5

D D

C

ø 4,5
Länge Aderlitze L = 300

A B C D E F G 

RH120    182  150  172   16   42  22   20

RH150    212  180  202   16   44  24   30

RH220    230  200  220   15   60  24   20

RH120 70 W 1 Ω bis 100 Ω
RH150 90 W 1 Ω bis 100 Ω

RH220 120 W 1 Ω bis 100 Ω

NennleistungModell

Abmessungen

Widerstand

3

250
234

218

6080 4,
5

40

ø 2-4.5

2-M3

Länge Aderlitze: L =450
Nennleistung: 300 W
Widerstand: 1 Ω bis 30 Ω

138

170

ø 4-4.5

154

30
60 54 40

3,
0

Länge Aderlitze: L = 500
Nennleistung: 120 W
Widerstand: 1 Ω bis 100 Ω
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Bremswiderstand

3Abmessungen
(1) JUSP-RA04-E, -RA05-E

Anmerkung: Nur bei Verwendung der oben angegebenen Widerstände ist der Parameter Pn600 nicht erforderlich.

SERVOPACK Modell SGDV- Bremswiderstand Spezifikationen
Zulässiger Leis-

tungsverlust

470A JUSP-RA04-E 6,25 W,880 W 180 W

550A, 590A, 780A JUSP-RA05-E 3,13 W,1760 W 350 W

210D, 260D JUSP-RA18-E 18 W,880 W 180 W

280D, 370D JUSP-RA19-E 14,25 W,1760 W 350 W

HM
2

M1

Masseklemme (M4 Schrauben)

ø 4-6 Montagebohrungen
Schutzabdeckung

Zement-Widerstand

Externe Klemmen (M5 Schrauben)

D

W

30

Modell W H D M1 M2 Gewicht (ca.)

JUSP-RA04-E 220 350 92 180 335 4 kg

JUSP-RA05-E 300 350 95 250 335 7 kg

Einheiten: mm

Externer Bremswiderstand

(2) JUSP-RA18-E (3) JUSP-RA19-E

Masseklemme
(M4 Schrauben)

180

220

30

Externe
Klemme
4-M5 Schrauben

Zement-Widerstand

4-M5 Bohrungen

33
5

35
0

92

Schutz- 
abdeckung

Zement-Widerstand

Externe
Klemme
2×2-M5 Schrauben

4-M5 Bohrungen

Masseklemme 
(M4 Schrauben)

95

Schutz- 
abdeckung

250

300

30
33

5

35
0
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SERVOPACKs

Verdrahtung von Netzanschluss und 
Peripheriegeräten∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiele für die Auswahl der Leistung von Servomotoren

(1) Drehzahldiagramm

(2) Drehzahl

(3) Lastdrehmoment

(4) Massenträgheitsmoment der Last

2Auswahlbeispiel für die Drehzahlregelung

Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Servomotorleistung zu überprüfen. 
Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

•Lastgeschwindigkeit: υ L = 15 m/Min. •Trägheitsmoment Getriebe + Kupplung
•Gew. des Linearbewegungsbereichs: m = 250 kg : JG = 0,40 × 10-4 kgm2

•Kugelspindellänge: B = 1,0 m •Vorschübe: n = 40/Min.
•Kugelspindeldurchmesser: dB = 0,02 m •Vorschubstrecke:  = 0,275 m
•Kugelspindel-Ganghöhe: PB = 0,01 m •Vorschubzeit: tm = 1,2 s max.
•Dichte des Spindelmaterials:  =7,87×103 kg/m3 •Reibungskoeffizient: μ  = 0,2
•Übersetzungsverhältnis 1/2 (R = 2) •Mechanischer Wirkungsgrad: η  = 0,9 (90 %)

• Drehgeschwindigkeit der Lastachse nL =        =           = 1500 (min-1)PB
15

0,01
Lυ

• Drehgeschwindigkeit der Motorachse Übersetzungsverhältnis 1/R = 1/2 (R=2)
   Daher: nM = nL × R = 1500 × 2 = 3000 (min-1)

tcta td
(m/min)

Geschwin-
digkeit

Zeit (s)

t

L
15

υ

tm

Servomotor

Kupplung

Kugelspindel
Getriebe

Linearbewegung

Mechanische Spezifikationen

Lυ

t =        =        = 1,5 (s)

wobei ta = td

ta = tm-          = 1,2-                    = 1,2-1,1 = 0,1 (s)

tc = 1,2-0,1×2 = 1,0 (s)

60
n

60
40

60×0,275
15Lυ

• Linearbewegungsbereich JL1 = m               = 250×                = 1,58×10-4 (kgm2)
2

2pR
PB 2

2p×2
0,01

• Kugelspindel JB =           x    B x dB4 x        =      x 7,87 x 103 x 1,0 x (0,02)4 x       = 0,31 x 10-4 (kgm2)ρ
R2
1

32
π

22
1

32
π

• Kupplung JG = 0,40 × 10-4 (kgm2)

•  Trägheitsmoment der Last an der Motorwelle (kgm2) JL
 
=

 
JL1 + JB + JG =  (1,58 + 0,31 + 0,40) × 10-4 = 2,29 × 10-4

(5) Lastbewegungsleistung

PO =                     =                              = 135(W)
60

2pnM x TL
60

2p x 3000 x 0,43

TL =                          =                                           = 0,43 (Nm)
2pR x    

9,8     x m x PB
2p×2×0,9

9,8×0,2×250×0,01µ
η

Auswahl der Leistung von Servomotor und 
Bremswiderstand 
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                      <                                            <                
2

(Po+Pa)
(Po+Pa)

Provisorisch gewählte 
Nennleistung Servomotor 

Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiele für die Auswahl der Leistung von Servomotoren

(6) Lastbeschleunigungsleistung

Pa =                        =           ×             ×                      = 226 (W)nM
2

60
2p

ta
JL

3000
2

60
2p

0,1
2,29×10-4

(7) Vorläufige Servomotor-Auswahl

• TL  Motor-Nenndrehmoment

•

• nM   Motor-Nenndrehzahl

• JL   Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last

(a) Auswahlbedingungen

(b) Spezifikationen des vorläufig ausgewählten Servomotors

• Nennleistung : 200 (W) 
• Nenndrehzahl des Motors : 3000 (min-1) 
• Nenndrehmoment : 0,637 (Nm) 
• Kurzfristiges Spitzendrehmoment : 2,23 (Nm) 

• Servomotor-Trägheitsmoment : 0,259 × 10-4 (kgm2) 
• Zul. Massenträgheitsmoment der Last : 0,259 × 10-4 × 15 = 3,885 × 10-4 (kgm2) 

(8) Eignungsprüfung des vorläufig ausgewählten Servomotors

• Erforderliches Beschleunigungsdrehmoment: 

TP =                        + TL =                                                           + 0,43
60ta

2pnM(JM+JL)
60 × 0,1

2p×3000×(0,259 + 2,29)×10-4

 =. .  1,23 (Nm) < Kurzfristiges Spitzendrehmoment • • • Zufriedenstellend

• Erforderliches Abbremsdrehmoment: TS =                       - TL =                                                          - 0,43
60td

2pnM(JM+JL)
60×0,1

2p×3000×(0,259+2,29)×10-4

 =. .  0,37 (Nm) < Kurzfristiges Spitzendrehmoment • • • Zufriedenstellend

• Effektiver Drehmomentwert:
 
T eff.

 
 =                                                    =

t
TP2×ta+TL2×tc+Ts2×td

1,5
(1,23)2×0,1+(0,43)2×1,0+(0,37)2×0,1

 =. .  0,483 (Nm) < Nenndrehmoment • • • Zufriedenstellend

(9) Ergebnis

Hiermit bestätigt sich, dass der vorläufig ausgewählte Servomotor geeignet ist.
Das Drehmomentdiagramm finden Sie nachfolgend.

(Nm)

0,1

1,5

1,00,1
-0,37

0
0,43

1,23

Drehmoment
Geschwindigkeit

Die Bedingungen werden erfüllt durch:
• Servomotor SGMJV-02A
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

2Auswahlbeispiel für Lageregelung

Kugelspindel

ServomotorLinearbewegung

Kupplung

Mechanische Spezifikationen

Lυ

(1) Drehzahldiagramm

Last-
geschwin-

digkeit

Referenzimpuls

(m/min)

Geschwin-
digkeit

Zeit (s)

15

tcta td ts

t

Lυ

tm

t   =       =       = 1,5(s)

Wobei ta = td, ts = 0,1(s)

ta = tm-ts-          = 1,2-0,1-                  = 0,1(s)

tc = 1,2-0,1-0,1×2 = 0,9(s)

60
n

60
40

60 × 0,25
15Lυ

(2) Drehzahl

• Drehgeschwindigkeit der Lastachse  nL =         =             = 3000 (min-1)PB
15

0,005
Lυ

• Drehzahl der Motorachse bei Direktkupplung:  Übersetzungsverhältnis 1/R = 1/1 

Daher: nM = nL x R = 3000 × 1 = 3000 (min-1)

(3) Lastdrehmoment

TL =                             =                                       = 0,139 (Nm)
2pR× 

9,8  ×m×PB
2p×1×0,9

9,8×0,2×80×0,005µ
η

(4) Massenträgheitsmoment der Last

• Linearbewegungsbereich JL1  = m             =   80×                 = 0,507×10-4 (kgm2)
2

2pR
PB 2

2p×1
0,005

• Kugelspindel JB =          ×lB×dB4 =       ×7,87×103×0,8×(0,016)4 = 0,405×10-4 (kgm2)
32
π

32
πρ

• Kupplung Jc =      mC×dC2 =     ×0,3×(0,03)2 = 0,338×10-4 (kg x m2)
8
1

8
1

•  Zul. Massenträgheitsmoment der Last an der Motorwelle

 JL = JL1 + JB + JC = 1,25 × 10-4 (kgm2)

Beispiele für die Auswahl der Leistung von Servomotoren

Verwenden Sie die Auslegungssoftware SigmaJunmaSize+ für AC-Servoantriebe, um die Servomotorleistung zu überprüfen. 
Das Programm kann kostenlos von unserer Website (www.yaskawa.eu.com) heruntergeladen werden.

•Lastgeschwindigkeit: υ L = 15 m/Min. •Äußerer Kupplungsdurchmesser: dC = 0,03 m
•Gewicht des Linearbewegungsbereichs: m = 80 kg •Positionierungen: n = 40/Min.
•Kugelspindellänge: B = 0,8 m •Positionierstrecke:  = 0,25 m
•Kugelspindeldurchmesser: dB = 0,016 m •Positionierzeit: tm = 1,2 s max.
•Kugelspindel-Ganghöhe: PB = 0,005 m •Elektrische Stoppgenauigkeit: δ = ± 0,01 mm
•Dichte des Spindelmaterials:  =7,87×103 kg/m3 •Reibungskoeffizient: μ  = 0,2
•Kupplungsgewicht: mC = 0,3 kg •Mechanischer Wirkungsgrad: η  = 0,9 (90 %)
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiele für die Auswahl der Leistung von Servomotoren

(5) Lastbewegungsleistung

PO =                   =                                 = 43,7 (W)
60

2pnM×TL
60

2p×3000×0,139

(6) Lastbeschleunigungsleistung

Pa =                         =          ×             ×                     = 123,4 (W)nM
2

60
2p

ta
JL

3000
2

60
2p

0,1
1,25×10-4

(7) Vorläufige Servomotorauswahl

(a) Auswahlbedingungen

(b) Spezifikationen des Servomotors

• Nennleistung : 100 (W)
• Nenndrehzahl des Motors : 3000 (min-1)
• Nenndrehmoment : 0,318 (Nm)
• Kurzfristiges Spitzendrehmoment : 1,11 (Nm)

• Massenträgheitsmoment des Servomotor-Rotors : 0,0665 × 10-4 (kgm2)

• Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last : 0,0665 × 10-4 × 20 = 1,33 × 10-4 (kgm2)
• Auflösung des Encoders : 20 Bit (1048576 P/Umdr.)

(8) Eignungsprüfung des vorläufig ausgewählten Servomotors

• Erforderliches Beschleunigungsdrehmoment: TP =                         + TL =                                                         + 0,139
60ta

2pnM(JM+JL)
60 × 0,1

2p×3000×(0,0665+1,25)×10-4

 =. .0,552 (Nm) < Kurzfristiges Spitzendrehmoment • • • Zufriedenstellend

• Erforderliches Abbremsdrehmoment: TS =                         - TL =                                                         - 0,139
60td

2pnM(JM+JL)
60×0,1

2p×3000×(0,0665+1,25)×10-4

 =. .0,275 (Nm) <  Kurzfristiges Spitzendrehmoment • • • Zufriedenstellend

• Effektiver Drehmomentwert: T eff.
 
 =                                                             =

t
TP2 × ta + TL2 × tc + Ts2 × td (0,552)2 × 0,1 + (0,139)2 × 0,9 + (0,275)2 × 0,1

1,5

 =. .0,192 (N•m) <  Nenndrehmoment • • • Zufriedenstellend

Hierdurch bestätigt sich, dass der vorläufig ausgewählte Servomotor für die Anforderungen ausreicht.  Im nächsten 
Schritt wird die Leistung bei der Lageregelung geprüft.

Die Bedingungen werden erfüllt durch:
• Servomotor  SGMJV-01A

• TL  Motor-Nenndrehmoment

•

• nM  Motor-Nenndrehzahl

• JL  Zulässiges Massenträgheitsmoment der Last

                      <                                            <                
2

(Po+Pa)
(Po+Pa)

Provisorisch gewählte 
Nennleistung Servomotor 
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiele für die Auswahl der Leistung von Servomotoren

Die oben erzielten Ergebnisse bestätigen, dass der ausgewählte Servomotor sich für die Lageregelung eignet.

Achten Sie darauf, dass die maximale Eingangsimpulsfrequenz* größer ist als die Referenzimpulsfrequenz.

*: Siehe Abschnitt 1.3.3, Drehzahl-/Positions-/Drehmomentregelung des BENUTZERHANDBUCHS der  Serie, Projektierung und Wartung (Handbuch Nr. SIEP S800000 45).

(9) Auflösung der Lageerkennung

Die Einheit zur Lageerkennung verwendet ein  ∆ℓ = 0,01 mm/Impuls 

Die Anzahl der Impulse pro Motorumdrehung muss geringer sein als die Auflösung des Encoders (P/Umdr.). 

Die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (Impuls) =         =                  = 500 < Encoderauflösung [1048576 (P/Umdr.)]
∆ｌ
PB

0,01 mm
5 mm

(10) Referenzimpulsfrequenz

vs =                  =                  = 25,000(pps)
1000 Lυ

60×0,01
1000×15
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Auswahl von Bremswiderständen

(1) Einfache Berechnung
  Beim Antrieb eines Servomotors über die Horizontalachse prüfen Sie anhand der unten dargestellten 

Berechnungsmethode die Anforderungen des externen Bremswiderstands.

(a) SGDV-R70A, -R90A, -1R6A, und -2R8A SERVOPACKs
Diese SERVOPACKs verfügen nicht über eingebaute Bremswiderstände. In der nachfolgenden Tabelle wird 
angegeben, welche Energie die Kondensatoren aufnehmen können. Wenn die Drehenergie des Servomotors diese 
Werte überschreitet, ist ein externer Bremswiderstand anzuschließen.

Berechnen Sie anhand der folgenden Gleichung die Drehenergie (Es) im Servomotor:

Es = J × (nM)2/182 (Joule)

• J = JM + JL

• JM: Massenträgheitsmoment des Servomotor-Rotors (kgm2)
• JL: In Massenträgheitsmoment der Welle umgerechnete Last (kgm2)
• nM: Drehzahl des Servomotors (min-1)

(b)  SGDV-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A, -330A, -1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, -170D SERVOPACKs
Diese SERVOPACKs verfügen über eingebaute Bremswiderstände. In der folgenden Tabelle sind die zulässigen 
Frequenzen nur für den Servomotor bei Beschleunigung und Abbremsung, beim Drehzahlzyklus von 0 (min-1) bis 
zur maximalen Drehzahl und wieder zum Stillstand zusammengefasst.
Um zu bestimmen, ob ein externer Bremswiderstand benötigt wird, rechnen Sie die Daten in die mit der 
tatsächlichen Drehzahl und dem tatsächlichen Massenträgheitsmoment der Last erzielten Werte um.

Spannung Geeigneter SERVOPACK 
Regenerative Energie, die 

absorbiert werden kann (in Joule)
Anmerkungen

Dreiphasig 

200 V

SGDV-R70A, -R90A, -1R6A 24,2 Wert, wenn die Eingangs-Netzspannung 200 V AC 

beträgt.SGDV-2R8A 31,7

*: In Verbindung mit dem SERVOPACK SGDV-200A ist dieser Wert „4“.

Spannung
Servomotormo-

dell

Zulässige Frequenzen im Regenerativbetrieb (Anzahl/Min.)

03 05 06 08 09 10 13 15 20 25 30 40 44 50

Dreiphasig 

200 V

SGMJV-¡¡ – – – 15 – – – – – – – – – –

SGMAV-¡¡ – – 74 31 – 20 – – – – – – – –

SGMGV-¡¡A 39 29 – – 6 – 6 – 7 – 9* – 6 –

SGMSV-¡¡A – – – – – 13 – 21 28 21 10 16 – 12

Dreiphasig 

400 V

SGMGV-¡¡D 68 51 – – 10 – 8 – 13 – 7 – 6 –

SGMSV-¡¡D – – – – – 24 – 30 49 38 17 16 – 12
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Betriebsbedingungen für die Berechnung der zulässigen Frequenz im Regenerativbetrieb

Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Drehzahlsollwert

Drehzahl Servomotor

0

0

0

(Betriebszyklus) 
Zulässige Frequenz = 1/T (Anzahl/min)

Vom Servomotor
generiertes Moment

Massenträgheitsmoment der Last = 0 (nur Servomotor)

Rückspeise- 
modus
Rückspeise- 
modus

T

t

t

Max. Drehzahl

Max. Drehmoment

Max. Drehmoment

Die zulässige Frequenz für den Regenerativbetrieb wird anhand der folgenden Gleichung berechnet.
 Zulässige Frequenz nur für den Servomotor  Max. Drehzahl
Zulässige Frequenz = —————————————————————— ×    ———————————

2
 (Anz./Min.)

 (1+n)  Drehzahl
• n = JL / JM

• JM: Massenträgheitsmoment des Servomotor-Rotors (kgm2)
• JL: In Massenträgheitsmoment der Welle umgesetzte Last (kgm2)

Auswahl von Bremswiderständen

(c) SGDV-470A, -550A, -590A, -780A, -210D, -260D, -280D, -370D SERVOPACKs
Diese SERVOPACKs verfügen nicht über eingebaute Bremswiderstände.  Die folgende Tabelle gibt an, welche 
regenerativen Frequenzen zulässig sind, wenn der Bremswiderstand JUSP-RA04-E, JUSP-RA05-E, JUSP-RA18-E 
oder JUSP-RA19-E in Verbindung mit einem entsprechenden SERVOPACK verwendet wird.
Die Servomotor-Antriebsbedingungen und die Gleichung zur Umrechnung der zulässigen regenerativen Frequenzen 
in die Drehzahl und die Massenträgheit der Last sind die gleichen wie bei (b) auf der vorigen Seite.

Spannung
Servomotor-

modell

Zulässige Frequenzen im Regenerativbetrieb (Anzahl/Min.)

55 70 75 1A 1E

Dreiphasig 200 V
SGMGV-¡¡A 24 – 34 39 31

SGMSV-¡¡A – 124 – – –

Dreiphasig 400 V SGMGV-¡¡D 24 – 17 39 31
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(2) Berechnung der regenerativen Energie
  Dieser Abschnitt beschreibt, wie die Energieaufnahme des Bremswiderstands berechnet werden kann, wenn die 

Beschleunigung und Abbremsung wie im nachfolgenden Diagramm gezeigt erfolgen.

Auswahl von Bremswiderständen

nM: Drehzahl Motor

TL: Drehmoment Last

T

0

0

tD

Regeneratives Moment

Motordrehmoment

Drehzahl

3�Berechnung 
Die regenerative Leistung wird wie folgt berechnet:

Schritt Beschreibung Symbol Gleichung

1 Berechnung der Drehenergie des Servomotors. ES ES =JnM2/182

2
Berechnung der durch den Lastverlust während des 

Abbremsens verbrauchten Energie
EL EL =(π /60)nMTLtD

3
Berechnung der durch den Wicklungswiderstand des 

Servomotors verlorenen Energie.
EM

(Wert berechnet aus (4) Diagrammen zum Energieverlust 
durch den Wicklungswiderstand ) × tD

4
Berechnung der SERVOPACK-Energie, die absorbiert 

werden kann.
EC

Berechnung aus (3) Diagrammen zur absorbierbaren 

Energie des SERVOPACK.

5
Berechnung der durch den Bremswiderstand 

verbrauchten Energie.
EK EK =ES -  (EL +EM +EC)

6
Berechnung der erforderlichen Leistung des 

Bremswiderstands (W).
WK WK =EK / (0,2×T)

Anmerkung:  1 Das “0,2” in der Gleichung zur Berechnung von Wk ist der Wert, der gilt, wenn das verwendete Lastverhältnis des Bremswiderstandes 20 % beträgt. 
2 Die Einheiten für die verschiedenen Symbole sind wie folgt:

   ES bis EK: Energie Joule (J) TL: Lastdrehmoment (Nm) 
WK : Erforderliche Leistung des Bremswiderstands (W) tD: Abbremszeit bis zum Stopp (s) 
J: (=JM+JL)(kg•m2) T: Servomotor-Wiederholbetriebszeit (s) 
nM : Servomotor-Drehzahl (min-1)

Ergibt die vorstehende Berechnung, dass die Energiemenge, die vom eingebauten Widerstand aufgenommen 
werden kann (Wk) nicht überschritten wird, so wird kein externer Bremswiderstand benötigt. Zu eingebauten 
Bremswiderständen in den SERVOPACKS siehe Seite 364. Wird die Energiemenge, die vom eingebauten 
Widerstand aufgenommen werden kann, überschritten, so ist ein externer Bremswiderstand mit der sich aus der 
vorstehenden Berechnung ergebende Leistung (W) vorzusehen.
Ist die durch Lastverlust verbrauchte Energie (Schritt 2) unbekannt, so ist die Berechnung mit EL = 0 vorzunehmen.

Ist die Betriebszeit im regenerativen Betrieb kontinuierlich, so sind in der oben stehenden Rechnung die folgenden 
Positionen mit aufzunehmen, um die erforderliche Leistung (W) des Bremswiderstands zu bestimmen.

 • Energie für die Betriebszeit des kontinuierlichen Regenerativbetriebs: EG (Joule)

 • Energieverbrauch durch den Bremswiderstand: EK = ES - (EL +EM +EC)+EG

 • Erforderliche Leistung des Bremswiderstands: WK = EK /(0,2×T)

Hier gilt: EG =(2π/60) nMGTGtG

 • TG: Das generierte Servomotor-Drehmoment während des kontinuierlichen Regenerativbetriebs (Nm)
 • nMG: Drehzahl des Servomotors im gleichen Betriebszeitraum wie oben (min-1)
 • tG: Gleicher Betriebszeitraum wie oben
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Auswahl von Bremswiderständen

(3) Absorbierbare Energie des SERVOPACK
  Die folgenden Diagramme zeigen das Verhältnis zwischen der Versorgungsspannung des SERVOPACK und seiner 

absorbierbaren Energie. 
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(4) Energieverlust durch den Wicklungswiderstand des Servomotors
  Die folgenden Diagramme zeigen für jeden Servomotor die Beziehung zwischen seinem erzeugten Drehmoment und 

dem Energieverlust durch den Wicklungswiderstand.

(a) Rotatorische Servomotoren SGMJV

(b) Rotatorische Servomotoren SGMAV
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Drehmoment (%)
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(d) Rotatorische Servomotoren SGMGV
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(f) Direktantrieb-Servomotoren SGMCS
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(g) Linear-Servomotoren SGLGW
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(h) Linear-Servomotoren SGLFW
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(i) Linear-Servomotoren SGLTW
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(j) Zylindrische Linear-Servomotoren SGLC
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Modell: SGLC-D20A
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Modell: SGLC-D25A
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Modell: SGLC-D32A
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(i) Linear-Servomotoren SGLTW (Fortsetzung)

Modell: SGLTW-35D
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Modell: SGLTW-50D
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Modell: SGLTW-40D
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Modell: SGLTW-80D
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Sonstige

Auswahl der Leistung von 
Servomotor und Bremswiderstand ∑-V Serie
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Auswahl von Bremswiderständen

(k) Linear Slider SGT
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Modell: SGT¡
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Hinweis: 1  Das Diagramm zeigt nur Signale, die für die Maschinensteuerung MP2000 und MP2000iec sowie das SGDV-SERVOPACK von YASKAWA relevant 
sind.

 2  Die Netzspannungsversorgung ist im Beispiel ein dreiphasiger 200-V-AC-SERVOPACK-Eingang.
 3  Beachten Sie, dass ein falscher Anschluss Schäden an der Maschinensteuerung und am SERVOPACK bewirkt. Achten Sie besonders auf eine 

korrekte Verdrahtung.
 4  Das oben dargestellte Anschlussdiagramm zeigt nur den Anschluss der X-Achse. Bei Verwendung einer anderen Achse ist der SERVOPACK-

Anschluss auf die gleiche Weise zu realisieren.
 5  Die Öffner-Eingangsklemmen, die am E/A-Stecker der Maschinensteuerung nicht belegt werden sollen, sind am Stecker kurzzuschließen.

Sonstige

Anschluss an die 
übergeordnete Steuerung ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiel für einen Anschluss an eine Maschinensteuerung MP2000 und MP2000iec

CN2

Anschlussgehäuse

+-

HUB

Programmiergerät

Maschinensteuerung
MP2000 und MP2000iec

Weiterer SERVOPACK
oder Abschluss-
widerstand

+24V
E/A-Spannungsversorgung

7
8

6+24V-IN

P-OT
N-OT

A

B

C

D

Servomotor

Steuerspannungs-
versorgung

Netzanschluss-
versorgung

CN6A/B

CN6A/B

L1C

L3
L2
L1

L2C

W

V

U

SGDV-����11/15 SERVOPACK
(mit MECHATROLINK-II- 

Interface)

M

ENC

ML-I/II

024 V

+24V

Abschluss-
widerstand *

* : Abschlusswiderstand wird nicht verwendet mit
MP2310, MP2100, MP2300iec

0V DC

24V DC

Ethernet

Anschluss an die übergeordnete Steuerung
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Sonstige

Anschluss an die 
übergeordnete Steuerung∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie ∑-V Serie∑-V Serie
∑-V Serie ∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

∑-V Serie

∑-V Serie∑-V Serie

Beispiel für einen Anschluss an ein MP2200 / MP2300 Motion Modul SVA-01

*:             stellt abgeschirmte paarweise verdrillte Leitungen dar.

Hinweis: 1  Anschlussleitungen (Modell: JEPMC-W 2040-¡¡) für den MP2200/MP2300-Anschluss des SERVOPACK werden von YASKAWA bereitgestellt.
 2  Das Diagramm zeigt nur Signale, die für das MP2200 / MP2300 4-Achs-Analogmodul SVA-01 und das SGDV-SERVOPACK von YASKAWA relevant 

sind.
 3  Die Netzspannungsversorgung ist im Beispiel ein dreiphasiger 200-V-AC-SERVOPACK-Eingang.
 4  Beachten Sie, dass ein falscher Anschluss Schäden an der Maschinensteuerung und am SERVOPACK bewirkt. Achten Sie besonders auf eine 

korrekte Verdrahtung.
 5  Trennen Sie die nicht benötigten Signalleitungen.
 6  Das oben dargestellte Anschlussdiagramm zeigt nur den Anschluss der Y-Achse. Bei Verwendung einer anderen Achse ist der SERVOPACK-

Anschluss auf die gleiche Weise zu realisieren.
 7  Die Öffner-Eingangsklemmen, die am E/A-Stecker der Maschinensteuerung nicht belegt werden sollen, sind am Stecker kurzzuschließen.
 8  Die Einstellung ist so vorzunehmen, dass der Servo durch das /S-ON-Signal ein- und ausgeschaltet werden kann.

 9  Das SERVOPACK verfügt über eine eingebaute Sicherheitsfunktion zum Schutz von sich in der Nähe aufhaltenden Personen vor unerwarteten 
Maschinenbewegungen. Um diese Funktion zu realisieren, muss jedoch die Leitung für CN8 konfiguriert werden Wenn die Funktion nicht verwendet 
wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker zu verwenden.

AO_0 (NREF)

PAL

PCL

AI_0 (VTG)

0V (Für 24V)

DO_2 (PCON)

DO_3

+24V

DI_2 (ZERO/HOME LS)
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PC
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DI_3 (P-OT)

DI_0 (SVALM)

SEN (5V)

DO_5 (SEN für VS866)
 

−

PBL

AI-GND

0V (Für 24V)

DO_1 (ALMRST)

+24V

DI_5 (EXT/DEC)

SG

AI_1 (TMON)
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DI_4 (N-OT)

DI_1 (SRDY)
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/PAO
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/P-CON (Schaltet den Steuerungsmodus um.)
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P-OT
+24V  IN
ALM+

ZERO/HOME LS Eingang

P-OT Eingang

N-OT Eingang

EXT/DEC Eingang
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/S-RDY-      
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/S-RDY-
BAT-
BAT+
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ABS Encoder-Batterie (0V)

ABS Encoder-Batterie (3,6V)
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/P-CL (Hängt von den Anwendereinstellungen ab.)
/N-CL (Hängt von den Anwendereinstellungen ab.)

GND
GND
Analoger Monitor 1 (Monitor Drehmomentsollwert)
Analoger Monitor 2 (Monitor Drehzahl)
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SGDV-����01/05 SERVOPACK
(mit Analog/Impuls-Interface)
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SGDV
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Sonstige

Anschluss an die 
übergeordnete Steuerung ∑-V Serie
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Beispiel für einen Anschluss an ein MP920 4-Achs-Analogmodul SVA-01

CN1 CN1CN4

SGDV-����01/05 SERVOPACK
(mit Analog/Impuls-

Interface)SVA-01
MP920 Serie
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5

16
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4
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SVON
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OTR
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SEN
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0V
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SVALM
0V
SVRDY
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BAT
0BAT
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PBO
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PCO
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A
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Servomotor

M
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versorgung

Netzanschluss-
versorgung
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*:             stellt abgeschirmte paarweise verdrillte Leistungen dar.

Hinweis: 1  Anschlussleitungen (Modell: JEPMC-W6050-¡¡) für den MP920-Anschluss des SERVOPACK werden von YASKAWA bereitgestellt.
 2  Das Diagramm zeigt nur Signale, die für das MP920 4-Achs-Analogmodul SVA-01 und den SGDV-SERVOPACK von YASKAWA relevant sind.
 3  Die Netzspannungsversorgung ist im Beispiel ein dreiphasiger 200-V-AC-SERVOPACK-Eingang.
 4  Beachten Sie, dass ein falscher Anschluss Schäden an der Maschinensteuerung und am SERVOPACK bewirkt. Achten Sie besonders auf eine 

korrekte Verdrahtung.
 5  Trennen Sie die nicht benötigten Signalleitungen.
 6  Das oben dargestellte Anschlussdiagramm zeigt nur den Anschluss der Y-Achse. Bei Verwendung einer anderen Achse ist der SERVOPACK-

Anschluss auf die gleiche Weise zu realisieren.
 7  Die Öffner-Eingangsklemmen, die am E/A-Stecker der Maschinensteuerung nicht belegt werden sollen, sind am Stecker kurzzuschließen.
 8  Die Einstellung ist so vorzunehmen, dass der Servo durch das /S-ON-Signal ein- und ausgeschaltet werden kann.
 9  Das SERVOPACK verfügt über eine eingebaute Sicherheitsfunktion zum Schutz von sich in der Nähe aufhaltenden Personen vor unerwarteten 

Maschinenbewegungen. Um diese Funktion zu realisieren, muss jedoch die Leitung für CN8 konfiguriert werden Wenn die Funktion nicht verwendet 
wird, sind die SERVOPACKs mit angeschlossenem Brückenstecker zu verwenden.
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Vor dem Bestellen lesen

Gewährleistungsbedingungen
 2 Gewährleistungsfrist

Die Gewährleistungsfrist für ein gekauftes Produkt (nachstehend „geliefertes Produkt“) beträgt ein Jahr ab Lieferung an 
den vom Kunden angegebenen Ort oder 18 Monate ab Versand durch die Produktionsstätte von YASKAWA, welcher 
Zeitpunkt auch immer eher eintritt.

 2 Umfang der Gewährleistung
YASKAWA ersetzt oder repariert ein defektes Produkt ohne Berechnung, wenn ein durch YASKAWA zu vertretender 
Defekt während der oben genannten Gewährleistungsfrist auftritt. Defekte, die dadurch bedingt sind, dass das gelieferte 
Produkt das Ende seiner Betriebslebensdauer erreicht hat, sowie das Ersetzen von Verschleißteilen oder Teilen, die eine 
begrenzte Betriebslebensdauer haben, sind nicht von dieser Gewährleistung abgedeckt.
Nicht von der Gewährleistung abgedeckt sind Fehler, die auf den folgenden Ursachen beruhen.
1.  Unsachgemäße Handhabung, Missbrauch oder Verwendung unter Bedingungen oder in Umgebungen, die nicht in 

Produktkatalogen oder Handbüchern beschrieben sind bzw. in separat vereinbarten Spezifikationen zugesichert 
wurden.

2.  Ursachen, die nicht dem gelieferten Produkt zuzuschreiben sind.
3.  Modifikationen oder Reparaturen, die nicht von YASKAWA ausgeführt wurden.
4. Missbrauch bzw. nicht bestimmungsgemäße Verwendung des gelieferten Produktes
5.  Ursachen, die mit dem wissenschaftlichen und technologischen Kenntnisstand zum Zeitpunkt des Versands durch 

YASKAWA nicht vorhersehbar waren.
6. Ereignisse, für die YASKAWA kein Verschulden trifft, wie etwa Naturkatastrophen oder von Menschenhand 
verursachte Katastrophen.

(2) Haftungsbeschränkungen
1. YASKAWA ist in keiner Weise verantwortlich für Schäden oder Auftragsverluste des Kunden, die durch den Ausfall 
des gelieferten Produkts entstehen.
2. YASKAWA übernimmt keine Verantwortung für Programme (einschließlich Parametereinstellungen) oder die 
Ergebnisse von Ausführungen von durch den Benutzer selbst oder durch einen Dritten für die Verwendung 
programmierbarer YASKAWA-Produkte beigestellter Programme.
3.  Die in Produktkatalogen oder Handbüchern beschriebenen Informationen werden bereitgestellt, damit der Kunde das 

für die projektierte Anwendung geeignete Produkt auswählen kann. Die Verwendung dieser Informationen garantiert 
nicht, dass Verletzungen geistiger Eigentumsrechte oder anderer Schutzrechte von YASKAWA bzw. Dritten 
ausgeschlossen sind, noch ist sie als Freigabe zu verstehen.

4. YASKAWA haftet nicht für Schäden, die aus Verletzungen geistiger Eigentumsrechte oder anderer Schutzrechte 
Dritter in Folge der Verwendung von Informationen entstehen, die in Katalogen oder Handbüchern beschrieben werden.

(3) Gebrauchstauglichkeit
1.  Der Kunde ist dafür verantwortlich, dass die Konformität zu geltenden Normen, Richtlinien oder Vorschriften bestätigt 

wird, wenn das YASKAWA-Produkt in Verbindung mit anderen Produkten eingesetzt wird.
2.  Der Kunde muss sich vergewissern, dass das YASKAWA-Produkt für die kundenseitig eingesetzten Systeme, 

Maschinen und Betriebsmittel geeignet ist.
3.  Nehmen Sie Rücksprache mit YASKAWA, um abzuklären, ob der Einsatz bei folgenden Anwendungen akzeptabel ist. 

Wenn der Einsatz bei der Anwendung akzeptabel ist, setzen Sie das Produkt mit Sondergenehmigung für Leistungen 
und Spezifikationen ein, und sorgen Sie für Sicherheitsmaßnahmen, um Gefahren bei einem Ausfall zu minimieren.
3  Einsatz im Freien, Einsatz der eine mögliche chemische Kontaminierung oder elektrische Interferenzen mit sich 

bringt, oder Einsatz unter Bedingungen bzw. in Umgebungen, die nicht in Produktkatalogen oder Handbüchern 
beschrieben werden.
3  Steuerungssysteme im Bereich der Kernenergie, Verbrennungssysteme, schienengebundenen Systeme, 

Flugsysteme, Fahrzeugsysteme, medizinischen Geräte, Maschinen der Unterhaltungsindustrie und Anlagen, die 
eigenen industriellen Vorschriften oder Regierungsverordnungen unterliegen.
3  Systeme, Maschinen und Betriebsmittel, die eine Gefahr für Leben und Eigentum darstellen können.
3  Systeme, die einen hohen Grad an Zuverlässigkeit erfordern, etwa Systeme, die Gas, Wasser oder Strom liefern 

bzw. Systeme, die kontinuierlich rund um die Uhr in Betrieb sind.
3  Andere Systeme, die einen ähnlich hohen Grad an Sicherheit erfordern.

4.  Setzen Sie das Produkt nie bei einer Anwendung ein, die eine große Gefahr für Leben oder Eigentum mit sich bringt, 
ohne vorher sichergestellt zu haben, dass das System die erforderliche Sicherheit durch Gefahrenkennzeichnungen 
und Redundanz gewährleistet wurde und dass das YASKAWA-Produkt korrekt bemessen und installiert wurde.

5.  Die Schaltungsbeispiele und andere in Produktkatalogen beschriebene Anwendungsbeispiele haben rein informativen 
Charakter. Prüfen Sie die Funktionalität und Sicherheit der aktuellen Geräte und Betriebsmittel, die verwendet werden 
sollen, bevor Sie das Produkt einsetzen.

6.  Lesen Sie alle Anwendungsverbote und Sicherheitsvorkehrungen und stellen Sie sicher, dass sie diese auch 
verstanden haben. Betreiben Sie das YASKAWA-Produkt ordnungsgemäß, um unbeabsichtigte Schäden an Dritten zu 
vermeiden.

(4) Änderungen von Spezifikationen
Die Bezeichnungen, Spezifikationen, das Design und das Zubehör der Produkte in Produktkatalogen und Handbüchern 
können jederzeit aufgrund von Verbesserungen oder aus anderen Gründen geändert werden. Die nachfolgenden 
Ausgaben der überarbeiteten Kataloge oder Handbücher werden mit aktualisierten Codenummern veröffentlicht. Bitte 
wenden Sie sich vor dem Kauf eines Produktes an Ihren Ansprechpartner bei YASKAWA, um die aktuellen 
Spezifikationen bestätigen zu lassen.
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Für den Fall, dass der Endbenutzer dieses Produkts dem militärischen Sektor angehört 
und das Produkt in Waffensystemen oder für deren Herstellung eingesetzt werden soll, 
unterliegt die Ausfuhr den entsprechenden Vorschriften, die in den Devisen- und 
Außenhandelsbestimmungen festgelegt sind. Deshalb ist darauf zu achten, dass alle 
Verfahren angewandt und alle Unterlagen vorgelegt werden, die nach den geltenden 
Vorschriften und Gesetzen erforderlich sind.
Aufgrund laufender Produktmodifikationen und -verbesserungen unterliegen die 
technischen Daten Änderungen ohne vorherige Ankündigung.
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